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A ADVERTENCIA: La Proposicion 65 de California requiere la inclusién de
advertencias especiales en productos que pueden contener sustancias quimicas
conocidas en el estado de California como causantes de cancer, defectos de nacimiento
y otros dafios reproductivos. Por favor tenga en cuenta que al publicar esta advertencia
segun la Proposicion 65, estamos notificandole que uno o mas productos quimicos alli
listados pueden estar presentes en los productos que le vendemos. Para obtener mas
informacién sobre los productos quimicos especificos que este producto contiene, visite
https://es.basler.com/Prop65.
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Prefacio

Este manual de instrucciones proporciona informacion sobre la instalacion y el funcionamiento del DGC-
2020. Para lograr esto, se proporciona la siguiente informacion:

Informacion general y especificaciones
Descripcién funcional

Software y programacion

Instalacion y configuracion

Convenciones utilizadas en este manual

La informacién importante sobre seguridad y procedimiento se enfatiza y se presenta en este manual a
través de cuadros de advertencia, precaucion y notas. Cada tipo se ilustra y define de la siguiente

manera.
iADVERTENCIA!

Un cuadro de advertencia indica un situacion de riesgo potencial el
cual podria resultar en muerte o herida.

PRECAUCION

Un cuadro de precaucion indica una situacién de riesgo potencial el
cual podria resultar en un dafio de equipo o propiedad.

NOTA

Un cuadro de nota proporciona informacion de ayuda.

DGC-2020 Prefacio
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iADVERTENCIA!

LEA ESTE MANUAL. Lea este manual antes de instalar, operar o mantener este
equipo. Tenga en cuenta todas las advertencias, precauciones y notas en este
manual, asi como en el producto. Mantenga este manual con el producto como
referencia. Solo el personal calificado debe instalar, operar o dar servicio a este
sistema. El incumplimiento de las etiquetas de advertencia y advertencia puede
resultar en lesiones personales o dafios a la propiedad. Tenga cuidado en todo
momento.

Precaucion

La instalacion de versiones anteriores del firmware puede causar problemas de
compatibilidad, que provocan la incapacidad de funcionar correctamente y pueden
carecer de las mejoras y resoluciones a los problemas, que las versiones mas
recientes si tienen. Basler Electric recomienda enfaticamente que siempre se use la
version mas reciente del firmware. Si el usuario usa versiones anteriores del firmware
es bajo su propio riesgo y eso puede anular la garantia limitada de la unidad.

Basler Electric no asume ninguna responsabilidad por el cumplimiento o incumplimiento del
codigo nacional, el cédigo local o cualquier otro codigo aplicable. Este manual sirve como
material de referencia que debe entenderse bien antes de la instalacién, operacion o
mantenimiento.

Para conocer los términos de servicio relacionados con este producto y software, consulte el
documento términos comerciales de productos y servicios disponible en www.basler.com/terms.

Esta publicacidon contiene informacion confidencial de Basler Electric Company, una corporacion
de lllinois. Se presta para uso confidencial, sujeto a devolucién a pedido, y con el entendimiento
mutuo de que no se utilizara de ninguna manera perjudicial para los intereses de Basler Electric
Company y se utilizara estrictamente para el propdsito previsto.

No es la intencién de este manual cubrir todos los detalles y variaciones en el equipo, ni este
manual proporciona datos para cada posible contingencia con respecto a la instalacion u
operacion. La disponibilidad y el disefio de todas las caracteristicas y opciones estan sujetos a
modificaciones sin previo aviso. Con el tiempo, se pueden realizar mejoras y revisiones a esta
publicacion. Antes de realizar cualquiera de los siguientes procedimientos, pédngase en contacto
con Basler Electric para obtener la ultima revision de este manual.

La versién en inglés de este manual sirve como la Unica version manual aprobada.

Prefacio DGC-2020
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Descargo de responsabilidad y garantia

Basler Electric ofrece enlaces a sitios web de terceros y referencia de productos y servicios de
terceros para su comodidad en la localizacién de informacion, productos y servicios para nuestros
usuarios. La existencia de estos enlaces y referencias no debe interpretarse como una aprobacion de
Basler Electric de los contenidos de cualquiera de estos sitios de terceros, productos o servicios.
BASLER ELECTRIC NO ESTABLECE GARANTIA EXPRESA, IMPLICITA O LEGAL, INCLUYENDO
PERO NO LIMITADO A LA COMERCIALIZACION, ADECUACION PARA UN PROPOSITO
PARTICULAR, GARANTIA DE NO VIOLACION O SIMILARES, O GARANTIA DE TiTULO. Basler
Electric no hace ninguna representacion de la ausencia de virus informaticos o de la exactitud de la
informacion y / o la calidad de los productos o servicios proporcionados por estos productos de
referencia o anunciados en sitios web de terceros. Basler Electric se exime, en la maxima medida
permitida por la ley aplicable, de cualquier y toda responsabilidad por cualquier reclamo o dafo
que pueda surgir como consecuencia del uso de cualquier producto o servicios ofrecido o de
los sitios web que son mantenidos o prestados por terceros y / o relacionado con el sitio Web
de Basler Electric. Basler Electric advierte a los visitantes del sitio que los enlaces a sitios web no
controlados por Basler Electric no estan sujetos a la notificacion de privacidad asociada con el sitio
Web de Basler Electric y, por lo tanto, aconsejamos leer las politicas de privacidad de los sitios de
terceros a los que se accede a través de este sitio.

Notas

Para montar los controladores DGC-2020, se utilizan las cuatro
espigas permanentemente fijadas, de 10-24, y las tuercas de
seguridad provistas. Si no se utilizan estos elementos, existe un
riesgo de que el fileteado se deteriore y/o la fijacion del DGC-2020 no
sea correcta.

Cerciorarse de que el controlador esta conectado a la tierra por medio
de un cable de cobre 12 AWG como minimo, en el borne de puesta a
tierra de la parte posterior de la unidad. Cuando el controlador esta
configurado en un sistema con otros dispositivos, se recomienda
utilizar un cable diferente para cada unidad hasta el bus de tierra.

El DGC-2020 utiliza una proteccién con contraseias que evita todo
cambio no autorizado de los parametros del DGC-2020. Las
contraseinas por defecto se indican a continuacion.

e Nivel de acceso OEM: OEM
e Nivel de acceso a los parametros: SET
e Nivel de acceso del operador: OP

DGC-2020 Prefacio
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Seguimiento de las Modificaciones

A continuacién se proporciona un resumen historico de los cambios realizados en este manual de
instrucciones. Las revisiones se enumeran en orden cronoldgico inverso.

Visite https://www.basler.com para descargar los ultimos historiales de revisiones de hardware, firmware
y BESTCOMSPIus®.

Historial de revisiones del manual de instrucciones

Manual .
. Cambio
Revision y fecha
H, 03/2026 e Se afnadieron ajustes para los motores de gas Woodward PG Plus.
e Sereemplazo la Tabla 3-3: Datos J1939 transmitidos desde el DGC-2020.
o Se afiadieron ajustes para la ECU secundaria del motor.
e Se afiadieron ajustes para el contador del pedal del acelerador y la suma de
verificacion del pedal del acelerador.
e Se afiadi6 la seccion de prealarmas de la ECU.
e Se afiadio la descripcién de las RPM del motor.
e Se afiadi6 la descripcion de los ajustes de medicion.
e Se afiadié una lista de parametros seleccionables para las salidas
analdgicas remotas y la proteccion configurable.
o Se afadieron los elementos légicos «Restablecimiento de viaje activo»,
«Seleccion de kW nominales alternativos del generador» y «Bypass del
temporizador de transferencia por fallo de red».
e Se afiadieron todos los cédigos de diagndstico de fallos J1939 en el
Apéndice F.
e Se trasladaron los parametros J1939 recibidos al nuevo Apéndice G.
e Se anadié el Apéndice H: Coils Modbus.
e Se actualizaron las tablas de registros Modbus.
e Se realizaron ediciones menores en el texto a lo largo de todo el manual.
G, 01/2025 e Tabla RoHS de China actualizada en las secciones Informacion general,
CEM-2020 y AEM-2020.
F, 09/2024 » Se agregaron los requisitos de la FCC.

e Se actualizé la descripcién del calentador de LCD.
e Se elimino la marca EAC.

E, 08/2023 o Se agregd RoHS de China para DGC-2020, CEM-2020 y AEM-2020.

e Se han eliminado los requisitos de activacion de BESTCOMSPIus.

e Se agreg6 informacion sobre las condiciones de estado del generador y del
bus.

e Se actualizé la descripcidon de la medicién del panel de control.

o Ediciones menores de texto en todo el manual.

D, 11/2022 e Se agregaron ajustes y mediciones para el tipo de ECU Deutz.
e Otras ediciones de texto a lo largo del manual.
C, 12/2021 e Actualizado para admitir la version 1.22.00 del firmware DGC-2020 y la

version 5.02.00 de BESTCOMSPlus:

o Se agreg6 la descripcién de la configuracion de% de nivel de
combustible

o Se agrego la descripcioén de la configuracion de la fuente de tiempo
de funcionamiento del motor

o Se agrego la descripcion de la configuracion de inicio / parada de
CAN

o Se agrego la descripcioén de la configuraciéon de tiempo minimo de
arranque

o Descripcion actualizada del temporizador de ejercicio

DGC-2020 Seguimiento de las Modificaciones
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Manual
Revisién y fecha

Cambio

o Descripcion actualizada de ATS Descripcidn actualizada de Battle
Override

o Configuracion actualizada y capturas de pantalla de mediciéon

o Se agregaron nuevos registros Modbus
Se eliminaron las especificaciones de ubicaciones peligrosas del LSM-2020
y AEM-2020.
Se agreg6 el cumplimiento de UKCA para AEM-2020 y CEM-2020.
Reconocimiento maritimo agregado para AEM-2020 y CEM-2020.
Se actualizaron las descripciones de SPN 3701 y 3703 en la seccién
Tratamiento de gases de escape.
Dibujos de aplicaciones tipicas actualizados.
Otras ediciones menores de texto a lo largo del manual.

B2, 09/2021

Se elimind el cumplimiento de CSA de DGC-2020.
Se agreg6 el cumplimiento de UKCA para DGC-2020.

B1, 07/2021

Se eliminaron las especificaciones de ubicaciones peligrosas del DGC-2020
y CEM-2020.

B, 10/2019

Se quité la Carta de Revisién de todas las paginas.

Las historias de revision del firmware y del hardware se retiraron de la
introduccion.

En la Seccion 1 se actualizé la Nota 1 en la Gréfica de estilo.

En la Seccion 4 se actualizaron los requisitos del sistema operativo, se
afiadié una seccion de Entrada de ajustes, se modificé la descripcion de
Transmisiéon de Parametro de Control de Motor, se actualizé la descripcién
de Anulacion de parada y se afadieron notas sobre BESTCOMSPIus version
4 . XX.XX.

En el Apéndice B, se anadieron notas sobre los registros; desde el 45106
hasta el 45168.

A1,04/2019

Se afiadio la declaracion de la Preposicién 65.

A, 10/2018

Ediciones de texto menores.

—, 07/2018

Version inicial.

Seguimiento de las Modificaciones DGC-2020
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1 e Informacion General

El Controlador Digital de Grupo Electrégeno DGC-2020 es un dispositivo de control integrado grupo
electrégeno / motor, ademas de un dispositivo de proteccion y de medicién... todo en un aparato unico.
Su tecnologia basada en un microprocesador proporciona funciones muy precisas de medicion, ajuste de
los parametros y temporizacion. Los indicadores y dispositivos de control del panel delantero posibilitan
una utilizacion del DGC-2020 sencilla y rapida. El software de comunicacién de Basler Electric
(BESTCOMSPIus) permite adaptar facilmente las unidades a cada aplicacion especifica. Dado que el
circuito de medicion del DGC-2020 consume poco, no se necesita ningun transformador de tension. Un
visualizador de cristal liquido (LCD) retroiluminado, adaptado a una gama de temperaturas de
funcionamiento muy amplia, puede utilizarse en condiciones ambientes de temperatura e iluminacion
muy variadas.

Versiones de Hardware

Este manual de instrucciones cubre la version 3 de hardware del DGC-2020. Para las versiones 1y 2 de
hardware, consulte el Manual 9400272990 de instrucciones Basler. Las diferencias entre versiones de
hardware se listan a Tabla 1-1 continuacion.

Tabla 1-1. Deferencias entre las versiones de hardware del DGC-2020

Caracteristica Versiones 1y 2+ Versién 3
Deteccion de bus trifasico Solo deteccion de bus monofasico Disponible
Puerto RS-232 opcional para Enchufe hembra RJ-11 opcional solo Disponible
comunicacién con médem externo para comunicacion con médem interno P

xLas versiones 1y 2 ya no estan disponibles para pedido.

Identificacion de la version DGC-2020

La informacioén de la version del DGC-2020 se puede encontrar en la interfaz del panel delantero y a
través de la conexion a una PC que ejecute el software BESTCOMSPlus.

La informacién de la version se muestra en el LCD del panel delantero inmediatamente después de que
se aplica potencia de servicio, y en la pantalla Version Info (Informacion de version). Para ver la pantalla
Version Info (Informacién de versién), navegue hasta Settings (Ajustes) > General Settings (Ajustes
generales) > Version Info (Informacion de version) > DGC-2020 > Firmware version (Version de
firmware). EI nimero de la version del firmware consta de cinco digitos. El primer digito es el numero de
version del hardware. Consulte la Seccion 2, Controles e indicadores para obtener informacion sobre el
uso del panel delantero.

En BESTCOMSPlus, la version de hardware del DGC-2020 se encuentra en la pantalla Device Info
(Informacién del dispositivo). Conéctese al DGC-2020 y descargue los ajustes y la l6gica. Al usar
Settings Explorer (Explorador de ajustes), se abre General Settings (Ajustes generales), Device Info
(Informacién del dispositivo). La versién de hardware del DGC-2020 se muestra en el campo Application
Version (Version de la aplicacién). El nUmero de la versidn de la aplicacion consta de cinco digitos. El
primer digito es el nimero de versién del hardware. Consulte la Seccién 4, Software BESTCOMSPlus
para obtener detalles sobre la instalacion y el uso de BESTCOMSPIus.

Caracteristicas

Los controladores digitales de grupo electrégeno DGC-2020 estan provistos de las siguientes
funcionalidades:

e Control del generador, local y remoto

Proteccion del motor, del generador y de pérdida de red

Control del interruptor de transferencia automéatica (fallo de alimentacion de red)
Deteccidn automatica de la configuraciéon del generador

Secuenciado del Generador

DGC-2020 Informacién General
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Carga y Descarga suave del Generador

Autosincronizacion

Transmisores analdgicos programables del motor

16 entradas por contacto programables

Légica programable

Temporizador de programacion (Exercise Timer)

Comunicaciones con la ECU por SAE J1939

RS485 Integrado (opcional)

Disposicién de médulos adicionales para expandir las posibilidades del DGC-2020

Funciones

Los controladores digitales de grupo electrégeno DGC-2020 desempefian las siguientes funciones:

Proteccion y medicién del generador

La proteccion multifunciones del generador lo preserva contra los problemas de sobretension,
subtension, potencia inversa, pérdida de excitacion, subfrecuencia y sobrefrecuencia. También estan
disponibles, opcionalmente, una funcién de proteccidn contra las sobrecorrientes, los desequilibrios de
fases y pérdida de red. Para cada funcion de proteccion del generador se pueden ajustar los parametros
de excitacion y temporizacion correspondientes. Dieciséis curvas de tiempo inverso permiten que el
DGC-2020 asegure una proteccion contra las sobrecorrientes en una gran variedad de aplicaciones.

Los parametros medidos en el generador incluyen: la tension, la intensidad, la potencia real (watts), la
potencia aparente (VA) y el factor de potencia (abreviado por PF por el inglés Power Factor).

Proteccion y mediciéon del motor

Las funcionalidades de proteccion del motor comprenden el monitoreo de la temperatura del refrigerante,
la proteccioén contra el overcrank, el anuncio de varios elementos especificos de proteccién de la ECU y
la indicacién de los diagndsticos.

Los parametros medidos en el motor incluyen lo siguiente: presion del aceite, temperatura del
refrigerante, tension de la bateria, velocidad, nivel del combustible, carga del motor, nivel del refrigerante
(procedente de la ECU), parametros especificos de la ECU y estadisticas sobre el tiempo de
funcionamiento.

Registro de eventos

Se conservan todos los eventos relativos al sistema en un registro de eventos, en memoria no volatil. Se
memorizan hasta 30 tipos de eventos y cada registro estampa la hora de la primera y ultima produccion
asi como el numero de casos en que se produjo cada evento. Para mayores datos informativos, ver la
Seccion 3, Descripcion Funcional, Registro de los eventos.

Autosincronizacion

Un sincronizador automatico opcional monitorea las tensiones del bus y del generador, emitiendo
sefales discretas de correccién (subida/baja) para sincronizar la tension del generador, la frecuencia y el
angulo de deslizamiento en funcion de los parametros del bus.

Entradas por contacto y contactos de salida

Los controladores DGC-2020 integran una entrada por contacto dedicada a la parada de emergencia y
16 entradas por contacto programables. Todas las entradas por contacto reconocen contactos secos. Se
pueden configurar las entradas por contacto para que inicien una alarma o prealarma. Una entrada
programable puede programarse para recibir un input procedente de un interruptor de transferencia
automatica o para que se ignoren las alarmas y las funciones de proteccion del DGC-2020. Se puede
asignar un nombre, definido por el usuario, a cada entrada programable para facilitar su identificacion en
el panel delantero y en los registros de fallo.

Informacién General DGC-2020
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Los contactos de salida incluyen tres relés dedicados: para la alimentacién de las bujias de
calentamiento del motor, el solenoide de combustible y el solenoide del arrancador. El equipo esta
provisto de cuatro contactos de salida programables adicionales si su nimero de estilo es de tipo
xxAxxxxxx. Si el numero de estilo es xxBxxxxxx, el equipo esta provisto de doce contactos de salida
adicionales.

Se pueden acondicionar entradas por contacto y contactos de salida adicionales con un CEM-2020
opcional (médulo de expansion de contacto). Contactar con Basler Electric para mas detalles sobre el
procedimiento de pedido.

Control del interruptor de transferencia automatica (fallo de alimentacion de red)

El DGC-2020 puede detectar un corte de alimentaciéon por medio de una entrada monofasica del bus. Se
deduce que hay un fallo de alimentacion de red cuando se produce una de las siguientes condiciones:

e Latension del bus cae por debajo del nivel minimo (umbral de bus “muerto”).
e Latension del bus no es estable debido a una sobretensién o subtension.
e Latension del bus no es estable debido a una sobrefrecuencia o subfrecuencia.

En este caso, el DGC-2020 lanza el grupo electrogeno y, cuando esta listo, se aplica potencia a la carga
mediante el grupo electrogeno. EI DGC-2020 implementa transiciones abiertas o cerradas a y desde la
alimentacion de red. Cuando vuelve la alimentacion de red y se considera estable, el DGC-2020
transfiere de nuevo la carga en la alimentacion principal. Cuando las transiciones cerradas son
requeridas para incronizar el generador a la red cuando se transfiere una carga desde la potencia del
generador a la potencia del la red.

Comunicacion

La funcionalidad estandar de comunicacién del DGC-2020 integra un puerto USB estandar y una interfaz
SAE J1939. Las funcionalidades opcionales de comunicacion incluyen un médem de salida y un puerto
de comunicaciéon RS-485. BESTCOMSPIus puede comunicarse con el DGC-2020 mediante Ethernet
utilizando el Médulo de Reparto de Carga opcional LSM-2020. Contactar con Basler Electric para mas
detalles sobre el procedimiento de pedido.

Puerto USB

Se puede utilizar un puerto de comunicaciéon USB con el software BESTCOMSPIus para configurar
rapidamente el DGC-2020 utilizando los valores de ajuste deseados o para recuperar los valores de
medicion y los registros de eventos.

Interfaz CAN Bus

Una interfaz CAN Bus posibilita una comunicacion de alta velocidad entre el DGC-2020 y la unidad de
control del motor (ECU), en los motores electronicamente controlados. Esta interfaz permite acceder a la
presion del aceite, temperatura del refrigerante y velocidad del motor, leyendo estos parametros
directamente desde la ECU. Se puede acceder también a los datos de diagndstico disponibles acerca del
motor. La interfaz CAN Bus es compatible con los siguientes protocolos:

e Protocolo SAE J1939 - Se reciben desde la ECU la presién del aceite, la temperatura del refrigerante
y los datos relativos a la velocidad del motor. Ademas, los cédigos de diagnéstico de averias (DTCs
por el inglés Diagnostic Trouble Codes) facilitan el diagndstico de cualquier fallo del motor o de
cualquier problema derivado. Se visualizan los DTCs del motor en el panel delantero del DGC-2020.
Pueden obtenerse también utilizando el software BESTCOMSPIus.

e Protocolo mtu - Un DGC-2020 conectado con una unidad de control de motor mtu recibe del
controlador del motor los valores de presion del aceite, temperatura del refrigerante y los datos sobre
la velocidad del motor ademas de varias alarmas y prealarmas especificas mtu. El DGC-2020
efectua también un seguimiento de los cédigos de averias activos, emitidos por la unidad de control
del motor mtu, y los visualiza.

DGC-2020 Informacién General



1-4 9400272891

Modem de salida

El modelo de médem opcional de salida permite controlar, monitorear y ajustar a distancia el DGC-2020.
Al producirse una situacion de alarma o prealarma, el DGC-2020 puede marcar hasta cuatro nimeros de
teléfono, alternativamente, hasta que reciba una respuesta y que se anuncie la situacion.

Puerto RS-485

Un puerto de comunicacion RS-485 opcional, que emplea el protocolo de comunicacion Modbus, permite
controlar y monitorear a distancia el DGC-2020 en una red sondeada.

AEM-2020 (Médulo de Expansion Analogica)

El AEM-2020 (opcional) provee ocho entradas analdgicas remotas, ocho entradas RTD remotas, dos
entradas termopar y cuatro salidas analdgicas para el DGC-2020. El médulo AEM-2020 comunica con el
DGC-2020 mediante una interfaz CAN Bus. Para mas detalles, referirse a la Seccion 10, AEM-2020
(Médulo de expansion analégica).

CEM-2020 (Médulo de Expansion de Contacto)

El CEM-2020 opcional presenta 10 entradas por contacto adicionales y 18 6 24 contactos de salida
adicionales (en funcion del tipo de médulo) para el DGC-2020. EI CEM-2020 se comunica con el DGC-
2020 mediante una interfaz CAN Bus. Para mas detalles, referirse a la Seccion 9, CEM-2020 (Médulo de
expansion de contacto).

LSM-2020 (Médulo de Reparto de Carga)

El LSM-2020 opcional (moédulo de reparto de carga) junto con el DGC-2020 permite el reparto de carga
entre los reguladores mediante una linea de reparto de carga analdgica. El LSM-2020 se comunica
mediante un puerto Ethernet y permite el acceso al DGC-2020 mediante el Ethernet. Para mas detalles,
referirse a la Seccion 8, LSM-2020 (Médulo de reparto de carga).

Numeros de Estilo

Los controladores DGC-2020 suministrados estan identificados con un nimero de estilo formado por una
combinacion de letras y digitos que definen las caracteristicas eléctricas del controlador y sus
funcionalidades operativas. El numero de modelo, junto con el nimero de estilo, describen las opciones
integradas en cada controlador especifico. Figura 1-1 muestra el nimero de estilo DGC-2020 en la tabla
de identificacion.

Informacién General DGC-2020
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MODEL NUMBER |

STYLE NUMBER

DGC -2020

B

1-5

I

Current Sensing

Output Contacts

Battery Backup for
Real-Time Clock

5) 5ACT inputs
1) 1ACT inputs

A) 7 contacts
B) 15 contacts

Generator Protection

‘ LCD Heater |

Generator
Frequency

1) 50/60 Hz
2) 400 HZA

Internal RS-485 Port

N) None

port

R) RS-485 communication

S) Standard: 27, 32R,
40Q, 59, 810, 81U

E) Enhanced: 27, 32R,
40Q, 47, 51, 59, 78,
810, 81U, 81 ROCOF

Dial-Out Modem Port

Automatic S

Note: /A\ When 400 Hz is selected, Output Contacts option A,
Dial-Out Modem Port option R, and Automatic
Synchronizer option A are not available.

X) Excludes Modem
R) RS-232 /\

synchronizer

N) None
A) Automatic s

ynchronizerA

Figura 1-1. Tabla de estilos del DGC-2020

P0097-14

Note 1 : When 400 Hz is selected, Output
option A, Dial Out Modem Port option R, and
Automatic Synchronizer option A are not
available.

Nota 1: Cuando se selecciona 400 Hz, Salida
Opcidn A, la opcion R de Puerto para
modem de salida y la opcidn A de
Sincronizador automatico no estan
disponibles.

Por ejemplo, si un numero de estilo DGC-2020 fuera 51BNBREAH, EI controlador tendria las siguientes
caracteristicas y rasgos de operacion.

5 5 entradas de deteccion de corriente (Aca)

1

Une frecuencia nominal para el generador de 50/60 hercios

B 3 contactos de salida afectados a funciones especificas y 12 contactos de salida programables
N Ningun puerto de comunicacién RS-485
B Una bateria auxiliar para el reloj de tiempo real para los casos de pérdida de la alimentacion de
mando
Un mdédem de salida integrado - versién EE.UU.
Una proteccién mejorada del generador (27 subtension, 32R potencia inversa, 40Q pérdida de

excitacion, 47 desequilibrio de fases, 51 sobrecorriente, 59 sobretensién, 78 desplazamiento de

M
E

A
H

Especificaciones

vector, 810 sobrefrecuencia, 81U subfrecuencia y 81ROCOF)
Un autosincronizador

Un calentador de pantalla LCD

Potencia util

Condiciones nominales:
Gama:

Bornes:

Consumo

Modo de reserva:
Modo normal de funcionamiento:

Modo de funcionamiento maximo:

DGC-2020

12 6 24 Vce

6 a 32 Vcc (durante el lanzamiento es posible que la tension
alcance 6 Vcc durante 500 ms)

3(+), 2 (<), 1 (masa)

5W con todos los relés no alimentados
7,9W - modo Run, calentador de pantalla LCD desconectado, 3

relés alimentados

14,2W - modo Run, calentador de pantalla LCD conectado, 6

relés alimentados

Informacién General
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Bateria (durante el lanzamiento)

Soporta arranque con proteccién hasta 0 V durante 50 ms, con inicio en 10V CC.

Deteccion de corriente

Carga:
Bornes:

Deteccion de corriente de 1 Aca

Régimen permanente:
Consumo puntual (1 segundo):

Deteccion de corriente de 5 Aca

Régimen permanente:
Servicio de 1 segundo:

Deteccion de tension

Configuracion:

Gama:

Frecuencia:

400 Hz

Gama de frecuencias:

Hz para el tipo 400 Hz
Carga:

Servicio de 1 segundo:

Bornes de deteccion del generador:

Bornes de deteccion de bus
Version 3 del hardware:

1VA

68, 69 (fase A)
71, 72 (fase B)
74,75 (fase C)

0,02 a1,0 Aca
2 Aca

0,1a5,0 Aca
10 Aca

Fase-fase o fase-neutro

9400272891

12 a 576 V rms (valor eficaz), fase-fase
Seleccién posible del tipo: 50/60 Hz 6

10 a 72 Hz para el tipo 50/60 y 10 a 480

1VA

720 V rms
41 (fase A)
39 (fase B)

37 (fase C)

35 (neutro)

76, 45 (fase A)+

78, 43 (fase B)=
80 (fase C)

La terminal 45 estd internamente enlazada a 76 y la terminal 43 esta internamente enlazada a 78. Esto
permite el uso de conectores cableados para las versiones heredadas del DGC-2020.

Deteccioén por contacto

Las entradas de deteccion por contacto incluyen 1 entrada de parada de emergencia y 16 entradas
programables. La entrada de parada de emergencia acepta contactos secos normalmente cerrados.
Todas las entradas programables aceptan contactos secos normalmente abiertos.

ohmios.

La entrada de contacto es verdadera (esta activada) si la entrada esta conectada
a la conexion a tierra de una bateria con una resistencia de menos de 240

La longitud maxima de cable que se puede colocar depende de la resistencia del
cable y de la resistencia de los contactos del dispositivo que impulsa la entrada
en el otro extremo del cable.

La longitud maxima del cable se puede calcular de la siguiente forma:
Lmax = (240 — Ruaispositivo)/(Resistencia por pie de cable deseado)

Informacién General
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Bornes:

Parada de emergencia (Emergency Stop):... 46, 47

Entradas programables
Entrada 1: .o 30, 2
Entrada 2: ..o 29, 2
Entrada 3: ... 28, 2
Entradad:.....ccoooeeiieeeeeee e 27,2
Entrada 5: ..oeveeeiiieie e 26, 2
Entrada 6: ......ccooeeeiieeee e 25,2
Entrada 7: ..o 24,2
Entrada 8:......ooveiiiiice 23,2
Entrada O: ..o, 22,2
Entrada 10: ..o, 21,2
Entrada 11 e, 20, 2
Entrada 12: ..o, 19, 2
Entrada 13: ..o 18, 2
Entrada 14: ...ooveeeeieeeeeeeeee 17, 2
Entrada 15: ..o 16, 2
Entrada 16: .....oeeiiiiieeeceee e 15, 2

Entradas del sistema motor
* Las precisiones indicadas estan supeditadas a la precision de los transmisores utilizados.

Deteccion del nivel de combustible

Gama de resistencias: 0 to 250 Q nominal
Bornes: 9, 11 (entrada comun)
Precision: +1,6 Q 0 +2 % (el que sea mayor) de la

resistencia real

Deteccion de la temperatura del refrigerante

Gama de resistencias: 510 2,750 Q nominal
Bornes: 10, 11 (borne comun)
Precision: +4,5 Q 0 +1,9% (el que sea mayor) de la

resistencia real

Deteccion presion del aceite

Gama de resistencias: 0 to 250 Q nominal
Bornes: 8, 11 (borne comun)
Precision: +1,4 Q 0 +2,3% (el que sea mayor) de la

resistencia real

Deteccion velocidad del motor
Excitacion magnética

Gama de tensiones: 3 a 35V en pico (6 a 70 V pico-pico)
Gama de frecuencias: 32 a2 10.000 Hz
Bornes: 31(+), 32 (-)
Generator Voltage (Tensién del generador)
Gama: 12 a 576 V rms (tension eficaz)
Bornes: 41 (fase A)
39 (fase B)
37 (fase C)

Contactos de salida

Relés de prearranque, arranque y lanzamiento del motor

Valores nominales: 30 Acc para 28 Vcc — para todo uso, con capacidad determinada
de 3 A*

DGC-2020 Informacién General
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Relés programables (12)

Valores nominales: 2 Acc para 30 Vcc - para todo uso, con capacidad determinada
de 1,2 A*

* La carga debe estar en paralelo a un diodo con una capacidad nominal tres veces superior, como
minimo, a la corriente de excitacién y a la tension de excitacion.

Bornes*
Salida 1: 52, 51 (borne comun)
Salida 2: 53, 51 (borne comun)
Salida 3: 54, 51 (borne comun)
Salida 4: 56, 55 (borne comun)
Salida 5: 57, 55 (borne comun)
Salida 6: 58, 55 (borne comun)
Salida 7: 60, 59 (borne comun)
Salida 8: 61, 59 (borne comun)
Salida 9: 62, 59 (borne comun)
Salida 10: 64, 63 (borne comun)
Salida 11: 65, 63 (borne comun)
Salida 12: 66, 63 (borne comun)

*  El nimero de contactos de salida programables disponibles depende del caracter que corresponde a
los contactos de salida en el numero de estilo del DGC-2020. El caracter A corresponde a los
controladores provistos de 4 salidas programables (Salidas 1, 2, 3 y 4). El caracter B corresponde a
los controladores equipados con 12 salidas programables.

Los relés programables utilizan bornes comunes: se usa el borne 51 para las salidas 1,2y 3, el
borne 55 para las salidas 4, 5y 6, el borne 59 para las salidas 7, 8 y 9 y el borne 63 para las salidas
10,11y 12.

Medicion

Tension del generador (rms)

Gama de medicion: 0 a 576 Vca (medicion directa)
577 a 999.999 Vca (via un transformador de tensién -o VT por el
inglés Voltaje Transformer- ajustando con la relacién de
transformacion de la tension)

Gama de la relacién de transformacion de la tension: 1/1 a 125/1 por incrementos de 1 para el circuito
primario

Precisién: = +1,0% de la tension nominal programada 6 +2
Vca
Resolucién de visualizacion: 1 Vca

*  La tension visualizada iguala 0 V cuando la tension del generador es inferior al 2% de la plena escala
del visualizador.

Corriente del generador (rms)

Se mide la corriente del generador en los devanados secundarios de los CTs (transformadores de
corriente) 1 A 6 5 A, suministrados por el usuario.

Gama de medicién: 0a5.000 Aca

Gama circuito primario del CT: 1 a5.000 Aca por incrementos de 1 Aca para el
circuito primario

Precisién: = +1,0% de la corriente nominal programada 6 +2
Aca

Resolucién de visualizacion: 1 Aca

*  La corriente medida iguala 0 A cuando la corriente del generador es inferior al 2% de la plena escala
del visualizador.

Informacién General DGC-2020
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Frecuencia del generador

Se detecta la frecuencia del generador en la entrada de tension del generador.

Gama de medicion: 10 a 72 Hz (50/60 Hz)

10 a 480 (400 Hz)
Precision: +0,25% 6 0,05 Hz
Resolucién de visualizacion: 0,1Hz

Potencia aparente

Indica los kVA totales y los kVA de una linea especifica (4 hilos fase-neutro, 6 3 hilos fase-fase).
Métodos de calculo/medicion

Total: kVA = (VL-L x IL x3) = 1000
4 hilos, fase-neutro: kVA calculados con respecto al neutro
3 hilos, fase-fase: kVA Fase A = VAB x IA + 1000 + V3

kVA Fase B = VBC x IB + 1000 + V3

kVA fase C = VCA x IC + 1000 + V3
Precision: +3% de la indicacién de plena escala 6 £2 kVA
#f
* La medicién de los kVA indica 0 kVA cuando el valor kVA del generador es inferior al 2% de la plena
escala.

T se aplica cuando la temperatura estd comprendida entre -40°C y +70°C.

Factor de potencia

Gama de medicion: 0,2, lo que resulta en un factor inductivo de 0,2

Método de calculo: PF = coseno del angulo entre la tension de fase AB
(Vab) y la corriente de la fase A (la) *

Precision: +0,02

* En maquinas monofasicas conectadas, es el coseno entre la tension de la fase CA (Vca) y la corriente
de la fase C (Ic).

NOTA

Para que el DGC-2020 mida correctamente el factor de potencia, el generador
debe estar girando en el sentido horario (A-B-C).

T se aplica cuando la temperatura esta comprendida entre -40°C y +70°C (—40°F a +158°F).

Potencia real

Indica los kW totales y los kW de una linea especifica (4 hilos fase-neutro, ¢ 3 hilos fase-fase).
Métodos de calculo/medicion

Total: PF x kVA totales
4 hilos, fase-neutro kW calculados con respecto al neutro
3 hilos, fase-fase: kW Fase A = VAB x IA x PF = 1000 + 3

kVA Fase B = VBC x IB x PF = 1000 + V3
kVA Fase C = VCA x IC x PF = 1000 = V3
Precision: +3% de la indicacion de la plena escala 6 +2 kW =t

* Los kW medidos igualan 0 kW cuando el valor kW del generador es inferior al 2% de la plena escala.

T se aplica cuando la temperatura esta comprendida entre -40°C y +70°C.

Presion del aceite

Gama de medicion: 0a 150 psi, 0a 10.3 Bar, or 0 a 1,034 kPa
Rango de deteccién de la resistencia Nominal de 0 a 250 Q

DGC-2020 Informacién General
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Precision de la deteccion .................
real
Resolucién de visualizacion:

Temperatura del refrigerante

Gama de medicion:

Rango de deteccion de la resistencia
Precision de la deteccion .................
real

Tension de la bateria

Gama de medicion:
Precision:

Resolucién de visualizacion:

Régimen (RPM) del motor
Gama de medicion:
Precision: *

Resolucién de visualizacion:

*  Cuando la velocidad del motor es inferior al 2%

indicado es 0.

Tiempo de funcionamiento del motor

9400272891

+1.4 Q 0 +2.3 % (el que sea mayor) de la resistencia

1 psi, 0.1 Bar, 0 1 kPa

32 a410°F 6 0 a 204°C
Nominal de 10 a 2,750 Q
+4.5 Q 0 +1.9 % (el que sea mayor) de la resistencia

6 a32Vcc
+3% de la indicacion real 6 +0.2 Vcc
0,1 Vcc

0 a4.500 rpm
+2% de la indicacion real 6 £2 rpm
2 rpm

de la plena escala del visualizador, el régimen

Se graba el tiempo de funcionamiento del motor en memoria no volatil.

Gama de medicion:
Frecuencia de actualizacion:
Precision:

Resolucién de visualizacion:

Programador de mantenimiento

0 a2 999.999 horas

6 min

+1% de la indicacion real 6 £12 min
1 minuto

El programador de mantenimiento (Maintenance Timer) indica el tiempo restante hasta la préxima
operacion de mantenimiento del grupo electrégeno. Se conserva este valor en memoria no volatil.

Gama de medicion:
Frecuencia de actualizacion:
Precision:

Resolucién de visualizacion:

Nivel del combustible

Gama de medicion:

Rango de deteccién de la resistencia
Precision de la deteccion .................
real

Resolucién de visualizacion:

Funciones de proteccion del generador

Sobretension (59) y subtensién (27)
Gama de excitacion:

Incremento de excitacion:

Retardo de armado:

Incremento del retardo de armado:
Histéresis:

Incremento de histéresis:

Insensibilidad a la frecuencia (gama):
Gama de temporizacién de la activacion:

Incremento temporizacién de la activacion:

Informacién General

0 a 5.000 horas

6 min

+1% de la indicacion real 6 £12 min
1 minuto

0 a100%
Nominal de 0 a 250 Q
+1.6 Q 0 +2 % (el que sea mayor) de la resistencia

1,0%

70 a 1.000 Vca

1 Vca

0a300s

1s

1a60V CA

1V CA

20 a 400 Hz (funcidn 27 unicamente)
0a30s

0,1s

DGC-2020
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NOTA

La tension maxima que se puede aplicar de forma segura al DGC-2020
es 576 voltios. El intervalo de captacion es mayor de modo tal que
cuando se use un traspaso a linea baja, el factor de escala sea 5,0 0
menos. Se pueden alcanzar niveles eficaces de proteccién de 500 voltios
con un factor de escala de 0,5.

Subfrecuencia (81U) y sobrefrecuencia (810)

Gama de excitacion:

Incremento de excitacion:

Retardo de armado:

Incremento del retardo de armado:
Histéresis:

Incremento de histéresis:

Gama de temporizacion de la activaciéon: 0 a 30 s
Incremento temporizacion de la activacién: 0,1 s

Gama de tensiones de inhibicion:

Potencia inversa (32)

Gama de excitacion:

Incremento de excitacion:

Retardo de armado:

Incremento del retardo de armado:
Gama histéresis:

Incremento histéresis:

Gama temporizacion de la activacion:

45 a 66 Hz (50/60 Hz nominales)
360 a 440 Hz (400 Hz nominales)
0,1 Hz (50/60 Hz nominales)

0,1 Hz (400 Hz nominales)
0a300s

1s

0.1a40Hz

0.1 Hz

70 a 576 Vca (funcion 81U unicamente)

del -50 al 5% del Rango de kW del Grupo Eletrégeno
0.1%

0a300s

1s

del 1 al 10% del Rango de kW del Grupo Eletrégeno
0.1%

de 0 a 30 segundos

Incremento para la temporizacién de la activacion: 0.1 seg.

Pérdida de excitacion (40Q)

Gama de excitacion:

Incremento de excitacion:

Retardo de armado:

Incremento del retardo de armado:
Gama histéresis:

Incremento histéresis:

Gama temporizacion de la activacion:

del -150 al 0% del kvar* nominal
0.1%

0a300s

1s

del 1 al 10% del kvar* nominal
0.1%

de 0 a 30 segundos

Incremento para la temporizacién de la activacion: 0.1 seg.

*La kvar nominal es calculado en los Ajustes del Systema, pantalla Datos Nominales del

BESTCOMSPIlus.

Sobrecorriente (51) (opcional)
Gama de excitacion:

Gama del Time Dial:

Incremento para el Time Dial:
Curvas de tiempo inverso:
Sobrecorriente

Desequilibrio de fases (47) (opcional)

Gama de excitacion:
Incremento de excitacion:
Histéresis:

DGC-2020

0,18 a 1,18 Aca (deteccion corriente 1 A)

0,9 a 7,75 Aca (detecciodn corriente 5 A)

0 a 7200 s (curva de tiempo definido)

0 a 9,9 (multiplicador de tiempo, curva inversa)
0.1

Ver Anexo A, Curvas caracteristicas Tiempo

5a100 Vca
1 Vca
1a5VCA

Informacién General
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Incremento de histéresis:

Gama temporizacion de la activacion:
Incremento para temporizacién de la activacién:
Retardo de armado:

Retardo de armado: Incremento

9400272891

1V CA
0a30s
0,1s
0a300s
1s

ROCOF (Tasa de Cambio de Frecuencia) (81) (Opcional)

Gama de excitacion:

Incremento de excitacion:

Gama temporizacién de la activaciéon

Incremento para la temporizacion de la activacion:

Desplazamiento de Vector (78) (Opcional)

Gama de excitacion:
Incremento de excitacion:

Temporizadores légicos

Gama:
Horas:
Incremento:
Minutos:
Incremento:
Segundos:
Incremento:
Precision:

Interfaz de comunicaciones

usB

Compatibilidad:

Velocidad de transferencia de los datos:
Tipo de conector:

RS-485 (Opcional)
Velocidad de transmision:
Bits de datos:

Paridad:

Bits de Parada:

Bornes:

RDP-110

Tamano Minimo de Cable
Longitud Maxima de Cable
Terminales

CANBus

Tension diferencial del bus:
Tension maxima:

de la bateria

Velocidad de comunicacion:
Terminales

Informacién General

del 0.2 al 10 Hz/s
0.1 Hz/s
del0a 100 s
0.01s

del 2 al 90°
10

0a 250
1

0a 250
1

0 a 1800
0.1

+15 ms

USB 2.0
115200 baudios
Toma hembra mini-B

9600

8

Ninguna

1

14 (A), 13 (B), y 12 (blindaje)

20 AWG
4,000 pies
6 (RDP TXD-), 7 (RDP TXD+)

1,5a 3 Vcce
—-32 a +32 Vcc con respecto al borne negativo

250 kb/s
48 (baja), 49 (alta), and 50 (blindaje)

DGC-2020
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Notas

1. Si el DGC-2020 constituye un extremo del bus J1939, se debe instalar
una resistencia de terminacién de 120-ohm, % vatio entre los bornes 48
(CANL) y 49 (CANH).

2. Siel DGC-2020 no forma parte del bus J1939, la rama que conecta el
DGC-2020 al bus no debe superar 914 milimetros (3 pies) de longitud.

4. El sumidero J1939 (blindaje) debe estar conectado a la tierra en un punto
Unicamente. Si esta conectado a la tierra en otro punto, no se debe
conectar con el DGC-2020.

3. Lalongitud maxima del bus (ramas excluidas) es de 40 metros (131 pies).

Médem externo de salida (opcional)

Protocolo .......ooooiiiieei e ASCII

Transmisién de datos...........c.c........ Duplex completo
Velocidad de transmisién................. 9600 baudios

Bits de datos .........cccceeviiiiiiiiieee, 8
Paridad.........cccevvveviininiiiiiiiiiis Ninguna

Bits de parada..........ccccccvvvveininnnnnnns 1

Tipo de conector .........cccccceveeeennnnnee. Conector DB-9 (macho)

Reloj de tiempo real

El reloj integra funciones de correccion para los afios bisiestos y el paso a la hora de verano. Un

condensador de reserva y una bateria auxiliar opcional permiten que el reloj siga funcionando durante los

cortes de alimentacion del DGC-2020.

Resolucion: 1s

Precision: +1,73 s/ld @ 25°C

Sostenimiento del reloj

Duracion de vida de la bateria: Aproximadamente 10 afos

Tipo de bateria: Rayovac BR2032, litio, tipo bateria de botén, 3 Vcc,
195 mAh

Basler Electric P/N 38526

Atencion

Sdlo el personal capacitado esta autorizado a sustituir la bateria para
el reloj de tiempo real.

No se debe cortocircuitar la bateria, invertir su polaridad o intentar
recargarla. Para insertar una bateria nueva, respetar las indicaciones
de polaridad del soporte de la bateria. La polaridad debe ser correcta
para garantizar la alimentacién de auxilio para el reloj de tiempo real.

Se recomienda quitar la bateria si el DGC-2020 debe emplearse en
condiciones de niebla salina. La niebla salina es conocida por ser
conductora, por consiguiente, existe un riesgo de cortocircuito para la
bateria.

Note

Si no se sustituye la bateria con un modelo Basler Electric P/N 38526,
la garantia podra considerarse como invalida.

DGC-2020 Informacién General
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Calefactor LCD

La temperatura ambiente es monitoreada por un sensor de temperatura ubicado cerca del LCD dentro
del DGC-2020. El calentador de la pantalla LCD se enciende cuando es necesario para mantener el
funcionamiento de la pantalla LCD.

El calentador se enciende por debajo de 14 °F (—10 °C) y se apaga por encima de 32 °F (0 °C).

Pruebas tipicas

Choques y vibraciones: EN60068-2-6
Rigidez dieléctrica: EN60664-1
Impulsos: EN60664-1
Transitorios: EN61000-4-4
Descargas electroestaticas: EN61000-4-2
Chogues:

Resiste 15 G en 3 planos perpendiculares

Vibraciones:

Se barrié en las siguientes gamas, para un total de 12 barridos de 15 minutos, en cada uno de los tres
planos mutualmente perpendiculares, tal y como se indica a continuacion:

5a29a5Hz: Pico de 1,5 G por 5 minutos
29 a 52 a29 Hz: 0.036” (0,914mm) doble amplitud por 2,5 min.
52 a 500 a 52 Hz: Pico de 5 G por 7,5 minutos

Interferencias radio

Se realizé la prueba haciendo funcionar un transmisor-receptor portatil de 5 W en frecuencias aleatorias
centradas entre 144 y 440 MHz, con la antena ubicada a 150 mm (6”) del dispositivo, en los planos
horizontal y vertical.

HALT (Highly Accelerated Life Testing o sea ensayos de vida altamente acelerada)

Numerosos fabricantes utilizan HALT para que sus productos sean fiables por muchos afios. HALT
somete los dispositivos a condiciones extremas de temperatura, choque y vibraciones para simular un
desgaste de varios afos de operacion, pero en un lapso de tiempo mucho mas corto. Basler recurre a
HALT para evaluar todos los elementos de disefio posibles que permitan aumentar la vida de sus
dispositivos. Como ejemplo de este tipo de condiciones extremas: el DGC-2020 fue sometido a pruebas
de temperaturas (en una gama de temperaturas de -100°C a +115°C), pruebas de vibraciones (de 5 a
50 G @ +20°C) y pruebas de vibraciones/temperaturas (40 G en una gama de temperaturas de -80°C a
+90°C). Los ensayos combinados de temperaturas y vibraciones, en estas condiciones extremas,
demostraron que el DGC-2020 puede efectuar operaciones a largo plazo en un entorno dificil. Cabe
sefalar que las condiciones extremas de temperatura y vibracién indicadas en este parrafo son
especificas a HALT y no reflejan los niveles recomendados de funcionamiento. Los valores nominales de
operacion estan indicados en la Seccion 1 del presente manual.

Sistema de encendido

Fue probado a proximidad de un sistema de encendido no blindado, sin supresion de las interferencias
Altronic DISN 800.

Entorno
Temperatura:
Para el funcionamiento: —40 a 70°C (—40 a 158°F)
Para el almacenamiento: —40 a 85°C (—40 a 185°F)
Humedad CEI 60068-2-38
Niebla salina: ASTM B 17-73, EN 68-2-11

Proteccion contra las senales interferentes: CEl IP54 para el panel delantero

Informacién General DGC-2020
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Informacion de agencias

Cettificacion de UL
EI DGC-2020 es un componente reconocido cubierto por el Archivo E97035 (CCN# FTPM2/FTPM8) que
cumple con las normas de seguridad de Canada y de EE. UU. y con los requisitos de UL.
Normas utilizadas para la evaluacion:
e UL 6200
e CSAC222N.°14

Atencion

Para respetar las directrices UL/CSA, so6lo el personal capacitado esta
autorizado a sustituir la bateria para el reloj de tiempo real.

Cumplimiento de CE y UKCA

Este producto ha sido evaluado y cumple con los requisitos establecidos por la legislacion de la UE y el
Parlamento del Reino Unido.

Directivas de la CE:
e Directiva de bajo voltaje (LVD) - 2014/35/UE
o Compatibilidad electromagnética (EMC) - 2014/30/UE
e Sustancias peligrosas (RoHS 2) - 2011/65/UE
Normas armonizadas utilizadas para la evaluacién:
o EN 50178: Equipo electrénico para uso en instalaciones eléctricas

e EN 61000-6-4: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Norma de emision
para entornos industriales

e EN 61000-6-2: Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad para
entornos industriales

e EN 50581: Documentacion técnica para la evaluacion de productos eléctricos y electrénicos con
respecto a la restriccién de sustancias peligrosas.

Requisitos de la FCC
Este producto cumple con la norma FCC 47 CFR Parte 15.

Conformidad NFPA

Conforme a la norma NFPA 110, Standard for Emergency and Standby Power.

DGC-2020 Informacién General
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RoHS De China

La siguiente tabla sirve como declaracion de sustancias peligrosas para China de acuerdo con la norma
SJ /T 11364-2014 de la Republica Popular China. El EFUP (Periodo de uso respetuoso con el medio

ambiente) para este producto es de 40 afos.

9400272891

PRODUCTO: | DGC-2020
BEYR
Sustancias peligrosas
PR | WRFEHTR | PR | PRZH
g fis Rig— B-R
.. | BR=XB | TEE |Butibencifftalato| g [
__ N _ N E2 LS polibromado | Ftalato (BBP) Ftalato |Ftalato de
FHET | B | % £ Cromo | Bifenilos | Eteresde | de de bis(2- | diisobutilo
Nombre de la | Dirigir | Mercurio | Cadmio | hexavalente | polibromados | difenilo | dibutilo eilhexilo)| (DIBP)
pieza (Pb)| (Hg) | (cd) (Cre*) (PB) (PBDE) | (DBP) (BEHP)
*EEH
Partes de (0] (6] (0] (0] (0] (6] O (0] (0] (0]
metal
BX A
il o} o} o} o} o} o} o} o} o} o}
Polimeros
BT X 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Electronica
B4 EIER
"
c X (0] 6] 0] 6] (0] (0] (0] (0] (0]
ables y
accesorios de
interconexion
B
Material de 0 0 O O O 0 0 0 0 0
aislamiento

ARRIEIEIE SIT11364 A ELSRE -
O: RTZAZYRE LA PAIAIERM R PRSEI9TE GB/T 26572 MIENREEKRLT -
X: RRZBAEYREVEZBENE—IGRMBR DRSS EBE GB/T 26572 NERIREEK -

Este formulario fue elaborado de acuerdo a lo establecido en la norma SJ/T11364.

O: Indica que el contenido de sustancias peligrosas en todos los materiales homogéneos de esta parte esta por debajo del limite
especificado en la norma GB/T 26252.

X: Indica que el contenido de sustancias peligrosas en al menos uno de los materiales homogéneos de esta parte supera el
limite especificado en la norma GB/T 26572.

Caracteristicas fisicas

Peso: 2 kg (4.4 1b)

Dimensiones: Ver Seccion 6, Instalacion.

Informacién General
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2 ¢ Interfaz Hombre-Maquina

Este capitulo describe los componentes de la interfaz hombre-maquina del DGC-2020 (abajo abreviada
como interfaz HMI). Los componentes de la interfaz HMI del DGC-2020 estan ubicados en el panel
delantero (mandos y chivatos) y en el panel posterior (bornes y conectores).

Panel Delantero

La Figura 2-1 ilustra la interfaz HMI del panel delantero del DGC-2020. El Cuadro 2-1 lista las leyendas
de la Figura 2-1 junto con la descripcion correspondiente de los componentes de la interfaz HMI.
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Figura 2-1- Interfaz HMI del panel frontal
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Cuadro 2-1. Descripcion de la interfaz HMI del panel frontal

Ubicacion

Descripcion

A

Visualizador de cristal liquido. El visualizador LCD de 64 x 128 pixeles sirve como fuente
de informacién local para las funciones de medicién, proteccion y prealarma. El
funcionamiento del visualizador esta mantenido a -40°C.

Chivato Not in Auto. Esta luz indicadora roja se enciende cuando el DGC-2020 no esta
funcionando en modo Auto.

Chivato Alarm. Esta luz indicadora roja se enciende en caso de alarma y parpadea en
caso de prealarma.

Chivato Supplying Load. Este diodo verde se enciende cuando la corriente del generador
es superior al limite del sistema de alimentacion emergencial.

Pulsador Alarm Silence. Al pulsar este botdn, se abre la salida relé programada para
servir de salida para la bocina.

Pulsador Lamp Test. Este pulsador permite ensayar los chivatos del DGC-2020,
probando todos los pixeles de la pantalla LCD y encendiendo todos los diodos
luminosos.

Pulsador AUTO e Indicador del modo Auto. Al pulsar el boton Auto, se pone el DGC-
2020 en modo Auto. El diodo verde del modo Auto se enciende al activar el modo Auto.

Pulsador Off e Indicador del modo Off. Este mando permite colocar el DGC-2020 en
modo Off. La luz indicadora roja Off se enciende cuando el DGC-2020 esta en modo Off.

Pulsador Run e Indicador del modo Run. Este mando permite colocar el DGC-2020 en
modo Run. El diodo verde del modo Run se enciende al activar el modo Run.

Pulsador Reset. Se emplea este pulsador para cancelar una sesién de modificacion de
los ajustes y descartar todos los cambios de ajuste efectuados. Al pulsar
momentaneamente este mando, se resetean también las prealarmas de gestién de los
disyuntores y las alarmas ECU7. Este boton es también usado para reestablecer el
Intervalo de Mantenimiento cuando es presionado por 10 segundos mientras se visualiza
Horas Hasta el Mantenimiento o Mantenimiento debido a Pre-Alarma.

Pulsadores con flecha. Estos cuatro pulsadores sirven para navegar en los menus de la
pantalla y modificar los ajustes.

Las flechas derecha e izquierda permiten desplazarse en los diferentes niveles de los
menus. Se pulsa en la flecha derecha para desplazarse hacia abajo en los niveles de los
menus mientras que la flecha izquierda sirve para desplazarse hacia arriba.

Dentro de un nivel de menu dado, los pulsadores con flecha ascendente y descendente
sirven para desplazarse dentro de los diferentes items del nivel seleccionado. La flecha
descendente permite desplazarse hacia abajo en la lista de los items. La flecha
ascendente permite desplazarse hacia arriba en la lista de los items.

Durante una sesion de modificacion de los ajustes, se emplean los pulsadores con flecha
ascendente y descendente para aumentar o disminuir el valor del parametro
seleccionado.

Pulsador Edit. Al pulsar este botdn, se inicia una sesidon de modificacion que permite
cambiar los ajustes del DGC-2020. Acabada la sesion de modificacion, se debe presionar
de nuevo el boton Edit para guardar las modificaciones.

Funcionamiento del Visualizador

La pantalla del panel delantero sirve para efectuar modificaciones en los ajustes y visualizar los valores
medidos. Para mayores detalles sobre la modificacion de los ajustes a partir del panel delantero y sobre
la navegacion entre las diferentes pantallas de la estructura Medicidon (Metering), referirse a las letras J,
Ky L del Cuadro 2-1.

Interfaz Hombre-Maquina DGC-2020
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Inicio de sesién (Login) y permisos

Login

Para iniciar una sesion, acceder a la pantalla SETTINGS, ENTER PASSWORD (ajustes, marcar
contrasena) y pulsar en la tecla Edit. Desplazarse entre los caracteres empleando las teclas con flecha
ascendente y descendente. Utilizar las teclas con flecha derechal/izquierda para escribir mas caracteres.
Entrada la contrasefia, pulsar en la tecla Edit para lanzar la sesién. En la lista SETTINGS aparece una
opcion LOGOUT (terminar sesion). Para terminar la sesion, acceder a SETTINGS, LOGOUT y pulsar en
la tecla Edit. La opcion LOGOUT desaparece de la lista SETTINGS.

Si no se presiona ninguna tecla del panel delantero durante mas de 15 minutos, se cierra
automaticamente la sesion del usuario.

Permisiones

Si las comunicaciones estan activas gracias al médem o el puerto USB, el panel delantero visualiza
REMOTE COMMS, FRONT PANEL IS READ ONLY (comunicaciones remotas, panel delantero de sélo
lectura) asi como la pantalla indice (Summary). Esto indica al usuario que el panel delantero sélo puede
visualizar los datos de medicion y las informaciones sobre los parametros. Se debe poner fin al acceso
remoto antes de poder modificar los ajustes a partir del panel delantero.

Pantallas de Resumen y Mediciéon Configurable

Se puede parametrizar la pantalla Summary (indice) en Standard (estandar) o Scrolling (enrollar). En
configuracién estandar, solo se visualizan los siguientes elementos:

e VOLT=* e OIL (aceite)

o AMP= e FUEL (combustible)/ DEF¥
e PH=x e TEMP

e Hz e BATT

* En configuracion estandar, se puede cambiar la informacién sobre las fases individuales a un ritmo
definido en la configuracion del Phase Toggle Delay. Acceder a la pantalla SETTINGS, GENERAL
SETTINGS, FRONT PANEL HMI y modificar PH TOG DELAY. Cuando el Phase Toggle Delay esté en
cero, las informaciones sobre cada fase se obtienen pulsando las teclas con flecha ascendente y
descendente en el panel delantero. Cuando esté en un nimero diferente de cero, la pantalla conmutara
automaticamente entre las fases a un ritmo especificado en la configuracién del Phase Toggle Delay.

1 Cuando se implementa la reduccion catalitica selectiva (SCR) con un sistema de tratamiento posterior
del fluido de escape diésel (DEF), la pantalla Summary (Resumen) alterna automaticamente la
visualizacion del Nivel de FUEL (Combustible) y Nivel de DEF.

Cuando la pantalla de indice esta configurada en Scrolling, se pueden seleccionar/configurar los valores
de medicion visualizados. Se pueden visualizar hasta 20 valores. Estos valores desfilan al intervalo
deseado por el usuario. Para configurar la pantalla Summary en Standard o Scrolling, acceder a
SETTINGS, GENERAL SETTINGS, FRONT PANEL HMI y modificar (Edit) la SUMMARY VIEW. En esta
pantalla se encuentra también el parametro SCROLL DELAY (intervalo de enrollado).

Para seleccionar los valores de enrollado, acceder a SETTINGS, GENERAL SETTINGS, FRONT PANEL
HMI y modificar (Edit) la pantalla CONFIGURABLE METERING (medicion configurable). El usuario
puede seleccionar los siguientes valores en el indice de enrollado.

e NONE (Ninguno / Suprime una linea de la e ENTRADA_ANALOGICA X (X =de 1a8)
lista de scrolling) (con AEM-2020)

e BLANK (En blanco / No se visualiza nada en o ENTRADA_RTD_X (X =de 1 a 8) (con AEM-
este linea) 2020)

e OILP o ENTRADA_TERMOPAR_X (X=de 1a?2)

e TEMP (con AEM-2020)

e BATTYV e P COMBUSTIBLE DELV

e RPM e kvarA

e RPMSRC e kvarB

e FUEL e kvarC

e kvar TOTAL

DGC-2020 Interfaz Hombre-Maquina
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e RUNHRS e PRS RAIL INY
o GEN VAB e COMBUSTIBLE TOTAL USADO
e GENVBC o« TEMP COMBUSTIBLE
e GENVCA o TEMP ACEITE DEL MOTOR
o GEN VAN e TEMP INTCLR MOT
e GEN VBN o PRESION REFRIGERANTE
« GENVCN o TASA DE COMBUSTIBLE
e BUSHz o PRESION PROPULSOR
e BUSV e TMP VALVULA DE ADMISION MNFLD
e GENHz o TMP AIRE CARG
e GENPF e CARGA % MOTOR
e kWH « VABBUS
e GENIA « VBCBUS
« GENIB « VCABUS
e GENIC e DEF1%
e kWA e« DEF2%
e kWB e KWLD %
e kWC e ENLINEA
e kWTOT o CANT. UNIDADES
o kVAA e« CAPSIS
o kVAB « KWSIS
e kVAC e KVAR SIS
e kVATOT e KW TOTAL SIS
e % KW GEN SIS

Modo de suspensiéon

El DGC-2020 ingresa en el Modo de suspension 15 minutos después de que se presiona el pulsador del
panel frontal con el generador fuera de funcionamiento. Cuando estd en modo de suspension, la
alimentacion se retira de la retroiluminacion de la pantalla LCD y de los LED del panel frontal. La unidad
inmediatamente sale del Modo de suspension cuando se presiona cualquier pulsador del panel frontal, si
se arranca el grupo electroégeno o si ocurre una prealarma. La funcion modo de suspension esta
habilitada de forma predeterminada y se puede desactivar a través del panel frontal o en
BESTCOMSPlus.

Modificacion de un ajuste

Para modificar un ajuste, acceder al parametro que se desea cambiar y presionar la tecla Edit. Si no se
ha iniciado una sesion, el sistema solicita una contrasena. Utilizar las flechas ascendente y descendente
para aumentar o bajar el valor. Modificado el valor, presionar de nuevo la tecla Edit.

Estructura de las pantallas en el panel delantero

El visualizador del panel delantero comienza con la pantalla SUMMARY (Resumen). Al presionar la tecla
de flecha Derecha se abrira la pantalla MAIN MENU (Menu principal). La pantalla MAIN MENU (Menu
principal) consta de METERING (Medicion), SETTINGS (Ajustes) y, cuando esta habilitado, ONE-LINE
DIAGRAM (Diagrama unifilar), indicado por este simbolo: ©~""='=@ En |la Figura 2-2 se muestran las
ramas de la pantalla METERING (Medicién). Los detalles de las ramas de la pantalla METERING
(Medicién) siguen la Figura 2-2. En la Figura 2-3 se muestran las ramas de la pantalla SETTINGS
(Ajustes). Los detalles de las ramas de la pantalla SETTINGS (Ajustes) siguen la Figura 2-3. En la Figura
2-4. se muestran las ramas de la pantalla ONE-LINE DIAGRAM (Diagrama unifilar).

Interfaz Hombre-Maquina DGC-2020
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MEDICION
MOTOR
CARGADOR DE BATERIA (Disponible cuando el Bus CAN esta
habilitado y se selecciona un tipo de cargador de bateria.)
GENERADOR
ALIMENTACION
CTL DESVIACIO (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
ESTADO FUNCIONAMIENTO
ESTADO DE ALARMAS
DIAGNOSTICO

Figura 2-2. Arborescencia de la pantalla de medicién

MOTOR

PRESION DEL ACEITE

TEMPERATURA DEL REFRIGERANTE

TENSION DE LA BATERIA

REGIMEN

FUENTE DE VELOCIDAD

NIVEL DE COMBUSTIBLE

CARGA DEL MOTOR

NIVEL DEL REFRIGERANTE (Visible cuando el CANBus esta habilitado)

HORAS DE FUNCIONAMIENTO

FUENTE HORAS MOTOR

HORAS RESTANTES ANTES DEL MANTENIMIENTO

NIV TANQ DEF 1 %

NIV TANQ DEF 2 %

RPM REQUERIDAS (Visible cuando el CANBus esta habilitado.)

PEDAL ACEL REQ (Visible cuando ECU CONFIG esta configurado para Volvo Penta.)
SESGO VEL REQ (Visible cuando ECU CONFIG esta configurado para Cummins.)

CARGADOR DE BATERIA (Visible cuando el Bus CAN esta habilitado y se selecciona un tipo de
cargador de bateria).

o CARGADOR DE BATERIA 1 y CARGADOR DE BATERIA 2
o VOLTIOS
AMPERIOS
ESTADO
CA
FALLA DE LAS COMUNICACIONES
FALLA DE LA BATERIA
FALLA DEL CARGADOR
CA APAGADA
LIMITE TERMICO (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se selecciona).
ALTA TENSION CC (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se selecciona).
BAJA TENSION CC (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se selecciona).
BAJA TENSION DE ARRANQUE (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se
selecciona).
o AJUSTES INVALIDOS (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se selecciona).
o FL DE UNA SOLA UNIDAD (Visible cuando el tipo de sensor de cargador de bateria se selecciona).
e TEMPERATURAS DE LA BATERIA
o TEMP. de BAT. 1Y TEMP. de BAT. 2

O 0O O OO0 OO OO0 OO0

GENERADOR

CONEXION DEL GENERADOR
VAB GENERADOR
VBC GENERADOR
VCA GENERADOR

DGC-2020 Interfaz Hombre-Maquina
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VAN GENERADOR
VBN GENERADOR
VCN GENERADOR
FRECUENCIA DEL GENERADOR
AMPERIOS A GENERADOR
AMPERIOS B GENERADOR
AMPERIOS C GENERADOR
CONEXION DEL BUS
TENSION DEL BUS
FRECUENCIA DEL BUS
SINCRONIZADOR
o ANGULO DE DESLIZAMIENTO
o DELTA HERCIOS
o DELTA VOLTIOS
o ESTADO
MAXIMO DESPLAZAMIENTO DE VECTOR
MAX ROCOF
ROCOF

POTENCIA

kW A

kW B

kW C
TOTAL kW
kVA A

kVA B

kVA C
TOTAL kVA
kvar A

kvar B

kvar C

kvar TOTAL
FACTOR DE POTENCIA

CONTROL DE BIAS (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)

MODO var
MODO PF

BL LV SRC
BASELOAD LVL
kvar SRC

kvar SETPT

PF SRC

PF SETPT

ESTADISTICAS DE FUNCIONAMIENTO

DATOS ACUMULADOS
o DATOS ACUMULADOS
= ARRANQUE
= N°DE ARRANQUES
= HORAS RESTANTES ANTES DEL MANTENIMIENTO

= KkW-HORAS

o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO TOTAL
= HORAS
= MINUTOS

= FUENTE HORAS MOTOR
o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO CON CARGA

= HORAS
=  MINUTOS

o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO SIN CARGA
= HORAS

Interfaz Hombre-Maquina
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=  MINUTOS
e SESION
o SESION
=  ARRANQUE
=  kW-HORAS
o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO TOTAL
*  HORAS
=  MINUTOS
o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO CON CARGA
= HORAS
=  MINUTOS
o TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO SIN CARGA
*  HORAS
= MINUTOS
ESTADO DE LAS ALARMAS
e ALARMAS

¢ PREALARMAS
e CODIGOS DE FALLO mtu (visibles cuando ECU esta configurado para mtu MDEC, mtu ADEC, o mtu
ECU7/ECUS.)
e ESTADO mtu (visible cuando ECU esta configurado para mtu MDEC, mtu ADEC, mtu ECU7/ECUS8, o mtu
SMC)
o ESTADO NMT VIVO (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu MDEC o mtu
ECU7/ECUS.)
= SPS_NODE
SW_TYP
SW_VAR
SW_ED1
SW_ED2
REV
= SW_MOD
o DISPARO DE COMBUSTIBLE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
DISPARO HRS
DISPARO IDLE HRS
TASA DE COMBUSTIBLE
DISPARO TASA FL
TIEMPO TOTAL DE FUNCIONAMIENTO
COMBUSTIBLE DIARIO
COMBUTIBLE TOTAL
o COMBUSTIBLE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC.)
= NIVEL TANQUE DEL DIA
= NIVEL DEL TANQUE DE RESERVA
o ESTADO DEL MOTOR (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC, mtu
ECU7/ECUS8, o mtu SMC.)
= CODIGO DE ERROR DEL mtu
= MOTOR FUNCIONANDO
* CORTE DEL CILINDRO
=  MOTOR OPTIMIZADO (Visible cuando ECU es configurado para mtu ADEC o mtu
ECU7/8)
=  PREHT NT RCHD (Visible cuando ECU es configurado para mfu ADEC o mtu ECU7/8)
= ESCIFICACION DE TORQUE (Visible cuando ECU es configurado oara mtu ADEC o mtu
ECU7/8)
= MODO DE FALLA DE DEMANDA DE VELOCIDAD (Visible cuando el ECU esta
configurado para mtu ADEC.)
= GRADOS ACTUALES P (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC.)
= CARGA DEL GENERADOR ENCENDIDA (Visible cuando el ECU esta configurado para
mtu ADEC o mtu SMC.)
= BOMBA PRINCIPAL ENCENDIDA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu

ADEC.)

= VELOCIDAD DE SUBIDA BAJA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ADEC.)

= VELOCIDAD DE VACIO BAJA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC
C)

= CD CORTE DEL CILINDRO (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC.)
DGC-2020 Interfaz Hombre-Maquina
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RPM (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)

CAIDA % (Visible cuando el ECU esta configurado para mfu ECU7/ECU8 o mtu SMC.)
TEMPERATURA DE ENFRIAMIENTO DEL MOTOR (Visible cuando el ECU esta
configurado para mtu ECU7/ECUS.)

TEMPERATURA DEL AIRE CHRG (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

TEMPERATURA DEL INTERCOOLER (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

TEMPERATURA DEL ACEITE DEL MOTOR (Visible cuando el ECU esta configurado
para mtu ECU7/ECUS.)

TEMPERATURA DEL COMBUSTIBLE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

TEMPERATURA DEL ECU (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

PRESION DE ACEITE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)
CAMBIO DE PRESION DE AIRE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

COMBUSTIBLE DELV P (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
FALLA DEL RAIL P (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)
RPM DE LEVAS (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)
IRPM LIBRE (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
PARADA DEL ECU (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
TIEMPO TOTAL DE FUNCIONAMIENO (Visible cuando el ECU esta configurado para
mtu ECU7/ECUS.)

CARGA DEL GENERADOR ENCENDIDA (Visible cuando el ECU esta configurado para
mtu ECU7/ECUS8.)

TENSION DE ALIMENTACION DEL ECU (Visible cuando el ECU esta configurado para
mtu ECU7/ECUS8.)

% INJCT DBR (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)

RPM TASADAS (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
CANTIDAD INYECTADA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

KW TASADA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)

% ENERGIA DE RESERVA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

SECUENCIA DE ARRANQUE (Visible cuando el ECU estéa configurado para mtu
ECU7/ECUS8 o mtu SMC.)

REAL SOBRE ECU (Visible cuando ECU esta configurado para mtu SMC.)

PRHT REFR HECHO (Visible cuando ECU esta configurado para mtu SMC.)

REQ TORQUE (Visible cuando ECU esta configurado para mtu SMC.)

PARADA EXT (Visible cuando ECU esta configurado para mtu SMC.)

MODO OPERATIVO (Visible cuando ECU estéa configurado para mtu SMC.)

o AD (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC, mfu ECU7/ECU8, o mtu SMC.)

DEMANDA DE VELOCIDAD SELECCIONADA

VELOCIDAD AJUSTADA EFF

DEMANDA DE VELOCIDAD CAN

DEMANDA ANALOGICA DE VELOCIDAD

MODO FALLA DEMANDA DE VELOCIDAD

RPM TASADA (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)

RPM (Visible cuando el ECU estéa configurado para mtu ECU7/ECUS8.)

RPM DEL ARBOL DE LEVAS (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS.)

RPM EN VACIO (Visible cuando el ECU est4 configurado para mtu ECU7/ECUS.)
FUENTE DE DEMANDA DE VELOCIDAD (Visible cuando el ECU esta configurado para
mtu ECU7/ECUS.)

DEMANDA DE VELOCIDAD DE FRECUENCIA (Visible cuando el ECU esta configurado
para mtu ECU7/ECUS.)

o SENAL DE REALIMENTACION (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ADEC, mtu
ECU7/ECUS8 o mtu SMC.)

REALIMENTACION DE SOBREDEMANDA DEL ECU

PARADA EXTERNA

ENTRADA DE SUBIDA DE VELOCIDAD

ENTRADA DE BAJADA DE VELOCIDAD

REALIMENTACION DEL MODO CAN

CORTE DEL CILINDRO (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)

Interfaz Hombre-Maquina DGC-2020
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o DIAGNOSTICOS (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8.)
= ALARMA ENERGIA DEL AMP 1
= ALARMA ENERGIA DEL AMP 2
= ALARMA DE SALIDA XSTR
= ESTADO DE SALIDA XSTR
= APAGADO DEL ECU

o CANBUS (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)
* REALIMENTACION MODO CAN
= NODOS CAN
= NODOS PERDIDOS

o LIMITES (Visible cuando el ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)
= PRESION DE ACEITE

LIMITE BAJO DE PRION DE ACITE

LIMITE MUY BAJO DE PRESION DE ACIETE

TEMPERATURA DEL REFRIGERANTE DEL MOTOR

LIMITE CLNT ALTO

LIMITE CLNT MUY ALTO

TEMPERATURA DEL AIRE DE CARGA

LIMITE ALTO DEL AIRE DE CAMBIO

VOLTS DE ALIMENTACION DEL ECU

VOLTS DEL L1L ECU

VOLTS DEL L2L ECU

VOLTS DEL U1L ECU

VOLTS DEL U2l ECU

TEMPERATURA DEL INTERCOOLER

LIMITE ALTO DEL INTERCOOLER

e ESTADO
o INTERRUPTOR AUTO XFER (Visible cuando la funcion programable Interruptor de auto transferencia
esta configurada para ser manejada por una entrada)
= INTERR XFER AUTO

MODO COMPLEMENTAR

NORM ABIERTO

NORM CERRADO

ERROR CIRCUITO ATS

= EDO ATS FUNC PROGR

EPS - ALIMENTACION CARGA

DISYUNTOR DEL GENERADOR

DISYUNTOR DE RED

PRIORIZACION BATTLE (Visible cuando la funcién programable Priorizacién Battle esta configurada

para ser manejada por una entrada.)

PRIORIZACION DE LINEA BAJA (Visible cuando la funcién programable Priorizacién de Linea Baja

esta configurada para ser manejada por una entrada.)

o NIVEL BAJO DEL REFRIGERANTE (Visible cuando la funcién programable Nivel Bajo del Refrigerante
esta configurada para ser manejada por una entrada.)

o FALLA EN LA CARGA DE LA BATERIA (Visible cuando la funcién programable Falla en la Carga de la
Bateria esta configurada para ser manejada por una entrada.)

o DETECCION DE PERDIDA DE COMBUSTIBLE (Visible cuando la funcién programable Deteccion de
Pérdida de Combustible esta configurada para ser manejada por una entrada.)

o PRIORIZACION DELTA PUESTA A TIERRA (Visible cuando la Conexién del Generador esta
configurada para Delta y la funciéon programable Priorizacion Delta Puesta a Tierra esta configurada
para ser manejada por una entrada.

o PRIORIZACION MONOFASICA (Visible cuando la funcién programable Priorizacién Monofasica esta
configurada para ser manejada por una entrada.)

o PRIORIZACION MONOFASICA AC (Visible cuando la funcién programable Priorizacién Monofasica A-

C esta configurada para ser manejada por una entrada.)

BUS SIN TENSION

BUS ESTABLE

FALLO DEL BUS

GENERADOR MUERTO

GENERADOR ESTABLE

FALLO EN EL GENERADOR

ROTACION HACIA ADELANTE DEL GENERADOR

ROTACION REVERSA DEL GENERADOR

MOTOR EN FUNCIONAMIENTO

TEMPORIZADOR DE ENFRIAMIENTO ACTIVO

O O O O

o

O O OO 0O OO0 0 O0
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ENFRIAMIENTO MODO OFF
SOLICITUD ENFRIAMIENTO
SOLICITUD PARADA ENFRIAMIENTO
MODO var
MODO PF
RETAR ARRANQUE EXT
DERIVACION RETARDO ARRANQUE
PRIORIZACION FRECUENCIA ALT
RESET
SILENCIO DE ALARMA
VERIFICACION DE ALARMA
SOLICITU EN VACIO
TOMA DE CARGA
VERIFICACION DE FALLA DE RED
SINCRONIZANDO
TENSION DE SINC OK
FREC DESL SINC OK
ANGULO DE SINC OK
CIERRE INT SINC OK
PARALELO A RED
INH TRANSF FALLA (Inhibicion de transferencia por falla de red)
INHIB DISYNTR AUTO (Inhibicién automatica de funcionamiento del interruptor)
LSM CONECTADO
CEM CONECTADO
AEM CONECTADO
o ENTRADAS
o ENTRADA X (X =de 1 a 16, (entradas opcionales de 17 a 26))
= RETARDO DE ACTIVACION

O OO O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0ODO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0oOO0oOOo

e SALIDAS
o START
o RUN
o PRESTART

o SALIDA X (X =de 1 a 12, (salidas opcionales de 13 a 36))
o RELES DE CONTROL LOGICO
o LCRX(X=1a16)
e ENTRADAS DEL LSM (Visibles cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
o AJUSTADO
o SINAJUSTAR
= ENTRADA DEL LSM
e ENTRADAS ANALOGICAS (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o CON AJUSTADO
= ENTRADA ANALOGICA X (X =de 1a 8)
o SINAJUSTAR
= ENTRADA ANALOGICA X (X =de 1a8)
o ENTRADAS TERMICAS (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o CON AJUSTADO
= ENTRADARTD X (X=de 1a8)
= ENTRADA TERMOPAR X (X=de 1a2)
o SIN AJUSTAR
= ENTRADARTD X (X=de 1a8)
= ENTRADA TERMOPAR X (X =de 1a2)
e SALIDAS ANALOGICAS (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o CON AJUSTADO
= SALIDA ANALOGICA X (X =de 1a4)
o SIN AJUSTAR
=  SALIDA ANALOGICA X (X=de 1a4)
e ESTATUTO ANALOGICO (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
o ESTADO ANALOGICO
o ALGENX((X=1a8)
RETARDO DE ARMADO
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 1
ALG EN 1 O1
TEMPORIZADOR INFERIOR A 1
ALG EN 1 U1
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 2

Interfaz Hombre-Maquina DGC-2020
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= ALGEN102
= TEMPORIZADOR BAJO 2
= ALGEN1U2
= ALGEN1O0OR
o RTDENX(X=1a8)
RETARDO DE ARMADO
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 1
RTD EN 1 O1
TEMPORIZADOR INFERIOR A 1
RTD EN 1 U1
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 2
RTD EN 1 02
TEMPORIZADOR BAJO 2
RTD EN 1 U2
RTD EN 1 OOR
o TERMOPARX (X=102)
RETARDO DE ARMADO
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 1
TERMOPAR 1 O1
TEMPORIZADOR INFERIOR A 1
TERMOPAR 1 U1
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 2
TERMOPAR 1 02
TEMPORIZADOR BAJO 2
TERMOPAR 1 U2
TERMOPAR 1 OOR
o ALGFUERAX(X=1A4)
= RETARDO DE ACTIVACION
= AEM FUERA1 FUERA RNG
e ELEMENTOS CONFIG
o VISTA DE RESUMEN
o ELEMENTO CONFIG. X (X=1a 8)
= ELEMENTO CONFIG. X (X=1a 8)
= RETARDO DE ARMADO
= RETARDO DE ACTIVACION
e PROTECCION CONFIG.
o ESTADO DE PROT. DE CONF.
o PROT.DE CONF. X (X=1a8)
RETARDO DE ARMADO
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 1
PROT. DE CONF. 1 O1
TEMPORIZADOR INFERIOR A 1
PROT. DE CONF. 1 U1
TEMPORIZADOR SUPERIOR A 2
PROT. DE CONF. 1 02
TEMPORIZADOR BAJO 2
= PROT. DE CONF. 1 U2
e TEMPORIZADORES
o TEMPORIZADORES LOGICOS
*»  TEMPORIZADOR X (X = 1 a 10)
e HORAS
e MINUTOS
e SEGUNDOS
o PROTECCION DEL GENERADOR
= 27 SUBTENSION
e 27X(X=102)
o RETARDO DE ARMADO
o RETARDO DE ACTIVACION
= 59 SOBRETENSION
e 59-X(X=102)
o RETARDO DE ARMADO
o RETARDO DE ACTIVACION
» 47 DESEQUILIBRIO DE FASE
e RETARDO DE ARMADO
e RETARDO DE ACTIVACION

DGC-2020

2-11

Interfaz Hombre-Maquina



2-12 9400272891

81 O/U FRECUENCIA
e SUBFRECUENCIA
o RETARDO DE ARMADO
o RETARDO DE ACTIVACION
e SOBREFRECUENCIA
o RETARDO DE ARMADO
o RETARDO DE ACTIVACION
= 32 POTENCIA INVERSA
e RETARDO DE ARMADO
e RETARDO DE ACTIVACION
» 40 PERDIDA DE EXCITACION
e RETARDO DE ARMADO
e RETARDO DE ACTIVACION
81 ROCOF
e RETARDO DE ACTIVACION
o PREALARMAS
= BATERIA DEBIL
= TENS BAT BAJA
= ALTO NIVEL DE COMBUSTIBLE
= LiM. SALIDA REGUL. AUTO. DE TENS. (AVR, en inglés) DE LSM
»= LiM. SALIDA GOV. DE LSM
o ALARMAS
=  ARMADO ALTA TEMP. REFRIG.
= ACTIV. ALTA TEMP. REFRIG.
=  ARMADO BAJA PRES ACEITE
= ACTIV. BAJA PRES ACEITE
= BAJO NIVEL DE COMBUSTIBLE
o FALLA DE EMISOR
*  FALLA EMISOR ENFRIAMIENTO
*  FALLA EMISOR ACEITE
=  EMISOR NIV. COMBUSTIBLE
= SENSOR TENSION
=  FALLA EMISOR VEL.
o ARRANQUE
=  PREARRANQUE
ARRANQUE
REPOSO
RETARDO REARRANQUE
ENFRIAMIENTO
o REARRANQUE AUTOMATICO
= REARRANQUE AUTO
o FUNCIONES PROG.
= FALLA CARGA BAT.
= NIVEL REFRIGER BAJO
= DETECCION FUGA COMBUSTIBLE
o SINCRONIZADOR
= RETARDO POR FALLA
o TEMPORIZADOR DE EJERCITADOR
= LONGITUD DE SESION
=  TIEMPO TRANSCURR. SESION
=  TIEMPO P/ SIG. ARRANQUE
e REGISTRO DE LOS EVENTOS
o [NOMBRE DEL EVENTO]
= ACTIVO
NUMERO DE OCURRENCIAS
FECHA PRIMERA OCURRENCIA
HORA PRIMERA OCURRENCIA
FECHA ULTIMA OCURRENCIA
HORA ULTIMA OCURRENCIA
PRIMERA HORA MOTOR
ULTIMA HORA MOTOR

DETALLES
e OCURRENCIA (emplear las teclas Edit/Up/Down para cambiar la ocurrencia.)
e FECHA
¢ TIEMPO
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e HORAS MOTOR

2-13

= LIMPIEZA DE EVENTOS (Visible cuando se estén conectado a través del panel frontal.)
e DATOS J1939 (visibles cuando el CANBus esta habilitado ECU esta configurado para Standard, Volvo
Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, o Cummins, Scania, John Deere, Isuzu, Daimler CPC4 o Yanmar.)

DIR. ECU DE MOTOR

ACELERADOR POSITN

CARGA @ CRNT RPM

TORQUE REAL DEL MOTOR
VELOCIDAD DE L MOTOR

PRESION DE CONTROL DE INYECCION
PRESION DEL RAIL DE INYTECCION
HORAS DEL MOTOR

COMBUSTIBLE DE DISPARO
COMBUSTIBLE TOTAL USADO

TEMPERATURA DEL REFRIGERANTE DEL MOTOR

TEMPERATURA DEL COMBUSTIBLE DEL MOTOR
TEMPERATURA DEL ACEITE DEL MOTOR
TEMPERATURA DEL INTERCOOLER DEL MOTOR
P DELV DE COMBUSTIBLE

NIVEL DE ACEITE DEL MOTOR

PRESION DEL ACEITE DEL MOTOR
PRESION DEL REFRIGERANTE

NIVEL DEL RIFRIGERANTE

TASA DE COMBUSTIBLE

PRESION BAROMETRICA

TEMPERATURA DEL AIRE AMBIENTE
TEMPERATURA DEL AIRE DE ENTRADA
PRESION DE BOOST

TEMPERATURA DEL COLECTOR DE ADMISION
PRESION DIFERENCIAL DEL FILTRO DE AIRE
TEMPERATURA DEL GAS DE ESCAPE
TENSION DE LA BATARIA

TENSION DE ENTRADA AL ECU
TRANSMISOR PRESION DEL ACEITE
TRANSMISOR TEMPERATURA DEL ACEITE
TEMPERATURA DEL BOBINADO 1
TEMPERATURA DEL BOBINADO 2
TEMPERATURA DEL BOBINADO 3
TEMPERATURA DEL ECU

PRESION AUXILIAR 1

PRESION AUXILIAR 2

KW TASADA

RPM TASADA

TEMPERATURA DE ESCAPE A
TEMPERATURA DE ESCAPE B
TEMPERATURA DEL CARGADOR DE AIRE
PERDIDA DE CAMBUSTIBLE 1

PERDIDA DE CAMBUSTIBLE 2
REALIMENTACION DE ALARMA RST
APAGADO DEL ECU

NIV TANQ DEF 1 %

NIV TANQ DEF 2 %

% NIVEL DE HOLLIN DE DPF

% NIVEL DE CENIZA DE DPF

PRESION CARTER

PRES. DIF. FILT. DE COMB.

PRES. DIF. FILT. DE ACEITE

e CONFIG. DEL MOTOR J1939 (visibles cuando el CANBus esta habilitado ECU esta configurado para
Standard, Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, Isuzu, Daimler CPC4 o Yanmar.)

o

O O O O O

DGC-2020

VELOCIDAD @ EN VACIO PUNTO 1
TORQUE @ EN VACIO PUNTO 1
VELOCIDAD @ EN EL PUNTO 2
TORQUE @ EN EL PUNTO 2
VELOCIDAD @ EN EL PUNTO 3
TORQUE @ EN EL PUNTO 3
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O O OO0 OO OO OO0 O0O0

o

VELOCIDAD @ EN EL PUNTO 4

TORQUE @ EN EL PUNTO 4

VELOCIDAD @ EN EL PUNTO 5

TORQUE @ EN EL PUNTO 5

VELOCIDAD @ EN EL PUNTO 6

GANANCIA KP REGULADOR DE VELOCIDAD TERMINAL
TORQUE DE REFERENCIA DEL MOTOR
VELOCIDAD DE PRIORIZACION EN EL PUNTO 7
LIMITE DE TIEMPO DE PRIORIZACION

LIMITE INFERIOR DE VELOCIDAD

LIMITE SUPERIOR DE VELOCIDAD

LIMITE INFERIOR DE TORQUE

LIMITE SUPERIOR DE TORQUE

e ESTADO DE LUZ DE LA ECU J1939

o
O
O
O

e DTC ACTIVO J1939 (Visible cuando el soporte DTC esta habilitado y cualquier tipo ECU esté

LUZ ADVERTENCIA
LUZ ROJA

LUZ PROTECCION
LUZ FALLA

seleccionado.)
e DTC ANTERIOR J1939 (Visible cuando el soporte DTC esta habilitado y cualquier tipo ECU esté
seleccionado.)
e J1939 DTC DESPEJAR (Visible cuando el soporte DTC esta habilitado y se selecciona cualquier tipo de

ECU).

o DESPEJAR DTCS ACTIVO
o DESPEJARDTCS PREV.

e ESTADO YANMAR (Visible cuando la ECU la configura Yanmar.

o ESTADO REGEN.
= ESTADO REGENERACION
= ESTADO SOLICITUD REG. MANUAL
= ESTADO REGEN. MANUAL
= ESTADO DE PULSO INH REGEN.
= REGEN EN PROGRESO
o [ESTADO EGR
= INDUCCION EGR
= TIEMPO A NIVEL INDUCC.
= INDUCC. EGR PENDIENTE
TEMP AIRE AMB
PRESION MULT. ADMISION
PRESION MULT. ESCAPE
TEMP. ADMISION DOC
TEMP. SALIDA DOC
% NIVEL DE HOLLIN DE DPF
% NIVEL DE CENIZA DE DPF
ESTADO ENCLAV. DE REGEN
MODO REGEN
BANDERA REQ. REGEN
REQ. LIMPIEZA CENIZA
o ASH CLEAN REQ

O O OO0 OO OO0 OO0 OO0

e ESTADO DE DEUTZ

o EPAPGN1 )
= RESTRICCION NIVEL DEF
= NIVEL DE DEF

o EPAPGN2
= RESTRIC CALIDAD DEF
o EPAPGN3

= MOTIVO DE INDUCCION

9400272891

e ESTADO DE RED (Visible cuando Miiltiple Generador esta seleccionado como Tipo de Sistema.)

o

O O O O O

ADMIN SISTEMA (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)
NUMERO UNIDAS (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)

ID (Visible cuando el LMS-2020 esta conectado.)

UDS N LN (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)

ID X (X=1 a 16) (Se muestra el ID de cada unidad en linea).
TT KW SI
KW G SI

Interfaz Hombre-Maquina
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KWA G SI

e ESTATUTO SECUENCN (Visible cuando el modo inicio/det demanda esta habilitado).

o

O O OO0 O0OO0OO0OO0OO0OO0o0OO0OO0o0OOo

(o]

PROX A ARRANCAR (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)
PROX A PARAR (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)
TMPRZDR ARNQE 1

TMPRZDR ARNQE 2

TMPRZDR DE PARO

DEMANDA DE W

MODO

ID SECUENCIA (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)
ADMIN SISTEMA (Muestra “0” cuando el LSM-2020 no esta conectado.)
LVL 1 START

LVL 2 START

LVL STOP

TD 1 START

TD 2 START

TD STOP

¢ TRANSFERENC FALLO RED (Visible cuando la Transferencia de falla de alimentacion esta habilitada).

o

EST TRANSF FALLA PRI
= DESHABIL (Los posibles estados de transferencia de falla en red de alimentacién son los

siguientes: Power From Mains (Potencia desde alimentacion), Transfer Timer Active
(Temporizador de transferencia activo), Transferring to Gens (Potencia hacia los
generadores), Power From Gens (Potencia desde los generadores), Return Timer Active
(Temporizador de retorno activo), Transferring to Mains (Transfiriendo a alimentacion),
Disabled (Inhabilitado) (cuando el DGC esta en el modo OFF [Apagado] o RUN [Marcha],
o en estado de alarma)

TEMPOR TRANSF (Visible durante el recuento activo y relevante para la transferencia de falla en red

de alimentacion).

TEMPO RETORN (Visible durante el recuento activo y relevante para la transferencia de falla en red de

alimentacion).

TIEMPO TRANF MAX (Visible durante el recuento activo y relevante para la transferencia de falla en

red de alimentacion).

MAX TPO PARALELO (Visible durante el recuento activo y relevante para la transferencia de falla en

red de alimentacion).

RETAR TRANS ABRTA (Visible durante el recuento activo y relevante para la transferencia de falla en

red de alimentacion).

DIAGNOSTICOS
e MODBUS RD
e« MODBUS WR
e FLASHWR
e Bus CAN
¢ DIRECC. EX
e VECEX
¢ REGISTRO DE EVENTOS
e ENTRADAS DE EMISORES
CONFIGURACION
AJUSTES GENERALES
COMUNICACIONES
PARAM SISTEMA
ENTRADAS PROGRAMABLES
SALIDAS PROGRAMABLES
CONFIG PROTECCION
CONFIGURACION ALARMAS
PROTECCION GENERADOR
GESTION DISYUNTORES
CTL DESVIACIO
GESTION MULTIP GENERA
TEMPORIZ LOGICOS
DGC-2020 Interfaz Hombre-Maquina
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o
o
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o
o
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o
o
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o
o
o
o
e CONFIGUR
o
o
o
o
o
o
o
o
o
e VISUALIZA
e INFORMAC

o

Figura 2-3. Arborescencia de la pantalla de ajuste

AJUSTES GENERALES

HOMBRE-MAQUINA DEL PANEL DELANTERO
VISUALIZACION DEL iNDICE
INTERVALO ENROLLADO
PH TOG DELAY
CONTRASTE DE LA PANTALLA LCD
MODO DE RESERVA
IDIOMA
MEDICION CONFIGURABLE
= ITEM X (X=1a20)
ESQUEMA UNIFILAR
VISUALIZAR HORAS DEL MOTOR
RESUMEN
VISUALIZAR ESCAPE
PANTALLA DESPLIEGUE ESCAPE
VISUALIZACION DE CARGADOR DE BATERIA
MOSTR NIVEL COMB INFE
MONITOR DEF
VISOR BATERIA/RPM
AR FECHA/HORA
ANO
MES
DIiA
HORAS
MINUTOS
SEGUNDOS
DESViO UTC
DST ACTIVADO
ADVERTENCIA DE RELOJ NO CONIGURADO
R FECHA/HORA
IONES RELATIVAS A LA VERSION
DGC-2020
*  VERSION FIRMWARE
VERSION CcODIGO DE ARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE ARTICULO
NUMERO DE MODELO
VERSION DEL IDIOMA
CODIGO DE ARTICULO DEL IDIOMA
VERSION DE CARACTERES
NUM. DE PARTE CARACTERES
= ESTILO DE CODIGO

o LSM-2020 (Visible cuando el LSM-2020 est4 habilitado.)

o CE

o AE

= INFORMACIONES RELATIVAS A LA VERSION
e VERSION DE FIRMWARE
e VERSION DE CODIGO DE ARRANQUE
= CONFIGURACION TCP/IP
e DIRECCION IP
e MASCARA DE SUBRED
e DIRECCION PUERTA DE ENLACE
e DHCP HABILITADO
M-2020 (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado.)
VERSION DE FIRMWARE
VERSION DE CODIGO DE ARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE PARTE
NUMERO DE MODELO
TASA DE FABRICACION
M-2020 (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
= VERSION DE FIRMWARE
= VERSION DE CODIGO DE ARRANQUE

Interfaz Hombre-Maquina
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NUMERO DE SERIE
NUMERO DE PARTE
NUMERO DE MODELO
TASA DE FABRICACION

COMUNICACIONES

e CONFIGURACION DEL CANBUS
CONFIGURACION DEL CANBUS

o

o

DGC-2020

ACTIVACION CANBUS

ACTIVACION DTC (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)
METODO DE CONVERSION DE VELOCIDAD (Visible cuando el CANBUS estéa habilitado)
DIRECCION CANBUS (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)
SELEC OPC ECU (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)
IMPULSOS ECU (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)

TMP PARADA MOTOR (Visible cuando el CANBUS estéa habilitado)
TMP CICLO IMPULSOS (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)
TMP AJUSTE ECU (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)

TMP RESPUESTA (Visible cuando el CANBUS esta habilitado)

SRC TEMP. REFR. (Visible cuando el Bus CAN esta habilitado).

SRC PRESION DE ACEITE (Visible cuando el Bus CAN esta habilitado).
FUENTE HORAS MOTOR (Visible cuando el Bus CAN esta habilitado.)

CONFIGURACION ECU (Visible cuando el CANBUS esté habilitado.)

ECU CONF
AJUSTE DE LA ECU DE ISUZU

e DESPEJAR MEMORIA DE LA ECU

e MODO DE ESCAPE
AJUSTE DE LA ECU CUMMINS

e CONTROL DE GEN. CUMMINS
AJUSTE DE LA ECU YANMAR (Visible cuando la ECU la configura Yanmar).

e NUM. DE CILINDROS
TRANSMISION DE LOS DATOS DEL GENERADOR (Visible cuando ECU esta configurado
para Standard, Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu SMC, Isuzu, Daimler
CPC4, Yanmar o Deutz.)

XMT PARAM MOTOR

RESET DISPARO (Visible cuando ECU esta configurado para Standard, Volvo Penta, mtu
ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu SMC, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar o Deutz.)
GM/Doosan, Cummins, o mtu SMC.

CONFIGURACION DE DPF REGENERADO (Visible cuando el ECU esta configurado para
Standard, Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, CUMMINS, mtu SMC, Daimler CPC4,
Yanmar o Deutz.)

e REGENERACION DPF MANUAL

e REGENERACION DPF DESHABILITADA
SELECCION VELOCIDAD (visible cuando ECU esta configurado para Volvo Penta.)
POSICION ACEL (Visible cuando ECU esta configurado para Volvo Penta.)

TIPO MODULO (Visible cuando ECU esta configurado para mtu MDEC o mtu ECU7/ECUS)

MSG VIVO (Visible cuando ECU esta configurado para mtu MDEC o mtu ECU7.)

MODO DE ARRANQUE

CONFIGURACION VELOCIDAD (Visible cuando la unidad de control electrénico (ECU, en
inglés) se configura para Estandar, Volvo Penta, mfu ADEC,
mtu MDEC 304, mtu ECU7/ECU8, mtu Smart Connect, Isuzu,
Daimler CPC4, Yanmar o Deutz).

e ACTIVAR RPM J 1939 (Visible cuando ECU esta configurado para Standard, Volvo
Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu SMC, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar
o Deutz.)

RPM MOTOR

GUARDAR AJUSTES RPM
ANCHO BANDA RPM
RPM VACIO

RPM CHECKSUM Suma de chequeo (Visible cuando la unidad ECU esta
configurada para Estandar, Volvo, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu Smart
Connect, Scania, John Deere, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar o Deutz).

e ACELERAR (Visible cuando ECU esta configurado para mtu MDEC, mtu
ECU7/ECU8 O mtu SMC)
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e FUENTE DEMANDA VELOCIDAD(Visible cuando ECU esta configurado para mtu
MDEC, mtu ECU7/ECU8 O mtu SMC)

¢ SOBREVELOCIDAD PRUEBA

e 50-60 Hz SEL (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7)

e FUENTE DEMANDA VELOCIDAD (visible cuando ECU esta configurado para mtu
MDEC)

e REQUERIR RALENTI (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECU8)

e AUMENTO RALENTI (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS.)

=  CONFIGURACION ECU (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECU8 o mtu

SMC.)

e RESETEO DISPARO(Visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECU8)

e CEBADO ACEITE INT

e INTERRUP BCDO REGULADOR (visible cuando ECU esta configurado para mtu

ADEC o mtu SMC)

¢ CEBADO ARRANQUE MOTOR (visible cuando ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS)

e PRIORIZACION VENTILADOR (visible cuando ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS)

e CAMBIO MODO (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECU8)

¢ AJUSTE PARAM REG (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECU8)

e VALOR NOMINAL CAN INTERRUPTOR 1 (visible cuando ECU esta configurado
para mtu ECU7/ECUS8)

e VALOR NOMINAL CAN INTERRUPTOR 2 (visible cuando ECU esta configurado
para mtu ECU7/ECUS)

e DESACT CORTE CIL 1 (visible cuando ECU esta configurado para mtu ECU7/ECUS8)

e DESACT CORTE CIL 2 (visible cuando ECU esta configurado para mtu
ECU7/ECUS8.)

e MODO OPERATIVO (Visible cuando ECU esta configurado para mtu SMC.)

¢ CAN ARRANQ/PARO (Visible cuando la ECU esta configurada para mtu ECU7 /

ECUS8 o mtu ADEC o mtu Smart Connect.)

e AJUSTE DE REGISTRO DE TENSION (Visible cuando la unidad ECU esta configurada
para Estandar, Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mfu Smart Connect, Scania,
John Deere, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar o Deutz).

e TIPO REGUL. AUTO. DE TENS.

TENS. PRIMARIA
TENS. ALTERNA
ANCHO DE BANDA DE TENSION
CORRIENTE DE CAMPO
HZ UF PRIMARIO
HZ UF ALTERNO

e PEND. SUBFREQ.

e AJUSTE DE CARGADOR DE BATERIA (Visible cuando la unidad ECU esta configurada
para Estandar, Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mfu Smart Connect, Scania,
John Deere, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar o Deutz).

e TIPO DE CARGADOR 1
e TIPO DE CARGADOR 2

e PREALARMAS DE CARGADOR DE BATERIA (Visibles cuando el tipo de cargador de
bateria es estandar).

e FALLA DE LAS COMUNICACIONES
e FALLA DE LA BATERIA

e FALLA DEL CARGADOR

e CAAPAGADA

o PREALARMAS DE CARGADOR DE SENSOR (Visibles cuando el tipo de cargador de

bateria es Sensor).
LIMITE TERMICO
ALTA TENSION CC
BAJA TENSION CC
BAJA TENSION DE ARRANQUE
AJUSTES INVAL.
e FL DE UNA SOLA UNIDAD
e MODEM SETUP (Visible cuando la opcién de estilo de modem de marcado es R.)
o DISCADO DE SALIDA X (X=1A4)
o PAGINADORDEID X (X=1A4)
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TONOS POR RESPUESTA
RETARDO FUERA DE LINEA
RETARDO DE DISCADO DE SALIDA
LIMITE PROGRAMABLE DE BUFFER
PGR COMUNICACION

e CONFIG RS485

o

O O O O

VELOCIDAD DE COMUNICACION
PARIDAD DE COMUNICACION
DIRECCION MODBUS

GUARDAR AUTOMATICAMENTE
LEGADOS MODBUS

PARAM SISTEMA

e AJUSTES DEL SISTEMA

[¢]

O 0O O OO0 O OO0 OO0

O O O O O OO0 0 O0

CONEXION DEL GENERADOR
kW NOMINALES
TENSION NOMINAL
FRECUENCIA NOMINAL
FRECUENCIA ALTERNA
REGIMEN NOMINAL
FACTOR DE POTENCIA NOMINAL
ROTACION
TIPO DE SISTEMA
EPS

= LIMITEEPS

= FALLA DEL TRANSMISOR DE LINEA BAJA (Visible cuando una entrada esta

seleccionada para la funcion de Priorizacion de Linea Baja.)

TIP NIVEL COMBUSTIBLE
UNIDADES DEL SISTEMA
UNIDADES DE PRESION (Visible cuando Métrico es seleccionada para Unidades de Sistema.)
TENSION DE BATERIA
DIENTES DEL VOLANTE
FUENTE DE VELOCIDAD
RESETEO DE MANTENIMIENTO
NIVEL NFPA
TEMPORIZACION DE AUMENTO DE POTENCIA

e AJUSTE MODULO REMOTO
CONFIGURACION LSM

o

o CONFIGURACION CEM

DGC-2020

= ACTIVACION
= DIRECCION CANBUS (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
= INFORMACION RELATIVA A LA VERSION (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
e VERSION FIRMWARE
e VERSION CODIGO DE ARRANQUE
= AJUSTES TCP/IP (Visibles cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
e DIRECCION IP
e MASCARA DE SUBRED
e DIRECCION PUERTA DE ENLACE
e ACTIVACION DHCP
= DEPURACION REPARTO CARGA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
e TENSION DE FDBK
TENSION AUX
CORR AUX
DESVIACION VELOCIDAD
DESVIACION VOLTIOS
DEMANDA DE VATIOS
TOTAL kW
kW NOMINALES
DEMANDA VAR
kvar TOTAL
kvar NOMINALES
BIN NOMINAL LSM
DGC NOMINAL BIN

= ACTIVACION
Interfaz Hombre-Maquina
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=  SALIDAS (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado)
= DIRECCION CANBUS (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado)
= INFORMACION RELATIVA A LA VERSION (Visible cuando el CEM-2020 esta
habilitado.)
e VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO DE ARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE ARTICULO
NUMERO DE MODELO
e FECHA DE FABRICACION
=  MENU DEPURACION CAN (Visible cuando el CEM-2020 est4 habilitado.)
e DEDGCABPCEM
e DECEMABPDGC

o CONFIGURACION MODULO AEM

= ACTIVACION
= DIRECCION CANBUS (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado)
= INFORMACION RELATIVA A LA VERSION (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado)
e VERSION FIRMWARE
VERSION CODIGO DE ARRANQUE
NUMERO DE SERIE
NUMERO DE ARTICULO
NUMERO DE MODELO
FECHA DE FABRICACION
= MENU DEPURACION AEM (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado)
e DE DGC ABP AEM
e DEAEMABP DGC
e ENTRADAS ANALOGICAS
o AJUSTADO
= ENTRADA ANALOGICA X (X=1A8)
o SIN AJUSTAR
= ENTRADA ANALOGICA X (X=1A 8)
ENTRADAS TERMICAS
o AJUSTADO
» ENTRADARTD X (X=1A8)
* TERMICO COMPLEMENTO X (X=1A2)
= AMBIENTE
o SINAJUSTAR
= ENTRADARTD X (X=1A38)
= TERMICO COMPLEMENTO X (X=1A2)
SALIDAS ANALOGICAS
o AJUSTADO
=  SALIDA ANALOGICA X (X=1A4)
o SIN AJUSTAR
=  SALIDA ANALOGICA X (X=1A4)

e CONFIGURACION DEL LANZAMIENTO

o

O 0O O OO0 OO O0OO0OO0OO0OO0

LIMITE DE DESCONEXION
TEMPORIZACION DE PRELANZAMIENTO
CONTACTO DE PREARRANQUE
ESTILO
# CICLOS (Visible cuando el ciclo se selecciona para estilo de arranque.)
TIEMPO DE CICLO (Visible cuando se selecciona continuo para estilo de arranque.)
TIEMPO DE ENFRIAMIENTO
TIEMPO DE REPOSO
T MIN MARCHA
ENFRIAMEINTO EN MODO OFF
CONFIG. DEL ENFRIAMIENTO
RETARDO REARRANQUE
CONFIG. REPOSO DE PREARRANQUE
= CONFIGURACION
DESCONEX. LANZAMIENTO POR PRESION ACEITE
= ACTIVACION
= PRESION DESCONEX. LANZAMIENTO

« REINICIO AUTOMATICO

o

ACTIVACION
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o TENTATIVAS
o INTERVALO

e TEMPORIZADOR DE PROGRAMACION
o MODO

o INTERV SEMANAS (Visible cuando el modo esta configurado en intervalos de N semanas.)

o ARRANQUE DIA DEL MES (Visible cuando el Modo esta ajustado a Mensual).

o SEMANA DEL MES (Visible cuando el Modo esta ajustado a dia semanal del Mes).

o DIA DE LA SEMANA (Visible cuando el Modo esta ajustado a semanal o dia de la semana del
Mes).

o FUNCIONAMIENTO CON CARGA

o HORA DE ARRANQUE

o MINUTO DE ARRANQUE

o HORAS DE FUNCIONAMIENTO

o MINUTOS DE FUNCIONAMIENTO

o MES FECHA INICIO (Visible cuando el modo esta configurado en intervalos de N semanas.)

o DIA FECHA INICIO (Visible cuando el modo esta configurado en intervalos de N semanas.)

ANO FECHA INICIO (V|3|ble cuando el modo esta configurado en intervalos de N semanas.)
o TRANSFORMADORES DETECCION

o TENSION PRIM. TRANSFORMADOR DE POTENCIA DEL GENERADOR

o TENSION SEC. TRANSFORMADOR DE POTENCIA DEL GENERADOR

o CORRIENTE PRIM. TRANSFORMADOR DE CORRIENTE DEL GENERADOR.

o TRANSFORMADOR DE CORRIENTE DEL GENERADOR DEL SF DE LINEA BAJA (Visible
cuando la funcion programable Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por
una entrada.)

o TENSION PRIM. TRANSFORMADOR DE POTENCIA DEL BUS

o TENSION SECUND. TRANSFORMADOR DE POTENCIA DEL BUS

e CONTRO DE RELE

o ARRANQUE

o FUNCIONAMIENTO

o PRE ARRANQUE
o DETECCION DE AUTO CONFIGURACION

o HAILITADO

o UMBRAL DE LINEA BAJA

o UMBRAL MONOFASICO DE 1-PH

o CONEXION MONOFASICA DEL GENERADOR
e ESTADISTICAS DEL MOTOR

o ANO DE ARRANQUE

MES DE ARRANQUE
DIA DE ARRANQUE
N° DE ARRANQUES
HORAS RESTANTES ANTES DEL MANTENIMIENTO
kW-HORAS
HORAS TOTALES
HORAS CON CARGA
HORAS SIN CARGA

OO0 OO0 0O O 0 O

ENTRADAS PROGRAMABLES

e ENTRADAS CONFIGURABLES
e ENTRADA X (X =de 1 a 26)
*= CONFIGURACION ALARMA
= TEMPORIZACION DE ACTIVACION
= RECONOCIMIENTO
=  NOMBRE
e FUNCIONES PROGRAMABLES
e INTERRUPTOR DE TRANSFERENCIA AUTOMATICA
= MODO ENTRADA
= NORM ABIERTO
= NORM CERRADO (Visible cuando INPUT MODE es complementario.)
= RETARDO ERROR CIRCUI (Visible cuando INPUT MODE es complementario.)
= ACCION ERROR CIRCUIT (Visible cuando INPUT MODE es complementario.)
e PRIORIZACION DELTA PUESTA A TIERRA
= ENTRADA
= RECONOCIMIENTO (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)
e PRIORIZACION BATTLE

DGC-2020 Interfaz Hombre-Maquina



2-22

9400272891

ENTRADA
RECONOCIMIENTO (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

e PRIORIZACION LOW LINE (BAJA TENSION)

ENTRADA
RECONOCIMIENTO (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

e PRIORIZACION MONOFASICA

ENTRADA

RECONOCIMIENTO (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)
CONFIGURACION PRIORIZACION MONOFASICA (Visible cuando se ha seleccionado una
ENTRADA)

e PRIORIZACION MONOFASICA AC

ENTRADA
RECONOCIMIENTO (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

e FALLO DEL CARGADOR DE LA BATERIA

ENTRADA .
CONFIGURACION DE ALARAM (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)
RETARDO DE ACTIVACION (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

e NIVEL BAJO DEL REFRIGERANTE

ENTRADA .
CONFIGURACION DE ALARAM (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)
RETARDO DE ACTIVACION (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

e DETECCION DE FUGA DEL COMBUSTIBLE

ENTRADA )
CONFIGURACION DE ALARAM (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)
RETARDO DE ACTIVACION (Visible cuando se ha seleccionado una ENTRADA)

o ENTRADAS DEL LSM (Visibles cuando el LSM-2020 esta habilitado)
e ENTR ANALOG

TIPO DE ENTRADA
TENSION MiN.
TENSION MAX.
CORRIENTE MIN.
CORRIENTE MAX.
PARAMETRO MIN.
PARAMETRO MAX.

o ENTRADAS ANALOGICAS (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado)
e ENTRANALOG X (X=de 1a8)

TIPO DE ENTRADA
TENSION MiN.
TENSION MAX.
CORRIENTE MIN.
CORRIENTE MAX.
PARAMETRO MiN.
PARAMETRO MAX.
SUPERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
SUPERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
TEMPORIZACION DE ARMADO
TEMPORIZACION ACT. LiM1
TEMPORIZACION ACT. LiM2
HISTERESIS
CONFIG. ALARMA OOR
NOMBRE

e ENTRADAS TERMALES (Visibles cuando el AEM-2020 esta habilitado)
e ENTRADARTD X (X=de 1a8)
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SUPERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
SUPERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
TEMPORIZACION DE ARMADO
TEMPORIZACION ACT. LiM1
TEMPORIZACION ACT. LiM2
HISTERESIS
CONFIG. ALARMA OOR
NOMBRE

e ENTRADA TERMOPAR X (X =de 1 a 2)

e SALIDAS

e SALIDAX (X=12a12)(X=1a 30 cuando el CEM-2020 esta habilitado.)

SUPERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
SUPERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 1

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
INFERIOR A 2

e LIMITE

e CONFIG. ALARMA
TEMPORIZACION DE ARMADO
TEMPORIZACION ACT. LiM1
TEMPORIZACION ACT. LiM2
HISTERESIS
CONFIG. ALARMA OOR
NOMBRE

SALIDAS PROGRAMABLES

NOMBRE

e CONFIG ELEMENTOS
e CONFIG ELEMENTOS X (X=1a 8)

CONFIGURACION ALARMA

TEMPORIZACION DE ACTIVACION

RECONOCIMIENTO
NOMBRE

o SALIDAS ANALOGICAS
e SALIDA ANALOGICA X (X=de 1a4)

DGC-2020

TIPO DE SALIDA
TENSION MiN.

TENSION MAX.

CORRIENTE MIN.
CORRIENTE MAX.
PARAMETRO MiN.
PARAMETRO MAX.
CONFIG. ALARMA OOR
TEMPORIZACION ACT. OOR
PARAM.

NOMBRE

2-23
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CONFIG PROTECCION

e FACTORES DE ESCALA
e SF FRECUENCIA ALTERNA
e SF DE TENSION LINEA BAJA
e SF DE CORRIENTE LINEA BAJA
e CONFIGURACION DE PROTECCION X (X=12a9)
e« PARAMETRO
e SUPERIOR 1
= LIMITE
* CONFIGURACION DE ALARMA
e SUPERIOR 2

= LIMITE

= CONFIGURACION DE ALARMA
e INFERIOR 1

= LIMITE

= CONFIGURACION DE ALARMA

e INFERIOR 2

= LIMITE

= CONFIGURACION DE ALARMA
RETERDO DE ARMADO
RETARDO TERMICO 1 ACTUADO
RETARDO TERMICO 2 ACTUADO
HISTERESIS
NAME

CONFIGURACION ALARMAS

« HORN CONFIGURATION
e BICINA
e NOEN AUTO BOCINA
e PREALARMAS
e TEMPERATURA ALTA DEL REFRIGERANTE
= ACTIVACION
=  LIMITE
e TEMPERATURA BAJA DEL REFRIGERANTE
= ACTIVACION
=  LIMITE
e PRESION BAJA DEL ACEITE
= ACTIVACION
=  LIMITE
e NIVEL BAJO DEL COMBUSTIBLE
= ACTIVACION
=  LIMITE
e SOBRECARGA DEL MOTOR
e kW DE SOBRECARDA DEL MOTOR -X (X =1 a 3)
e HABILITADO
e SF DE LINEA BAJA (Visible cuando la funcién programable Priorizacion de Linea Baja
esta configurada para ser manejada por una entrada.)
e AJUSTES TRIFASICOS
o LIMITE
o HISTERESIS
e AJUSTES TRIFASICOS
o LIMITE
o HISTERESIS
e INTERVALO DE MANTENIMIENTO
= ACTIVACION
«  LIMITE
e SOBRETENSION DE BATERIA
= ACTIVACION
»  LIMITE
e TENSION DE BATERIA BAJA
= ACTIVACION
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=  LIMITE

=  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
TENSION DE BATERIA DEBIL

= ACTIVACION

=  LIMITE

=  TEMPORIZACION DE ACTIVACION

NIVEL ALTO DE COMBUSTIBLE
= ACTIVACION
=  LIMITE
=  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
DTC ACTIVOS (Visible cuando el Soporte DTC esta habilitado)
= ACTIVACION
PERDIDA DE COMUNICACIONES DE LA ECU (Visible cuando el Soporte ECU esta habilitado)
=  ACTIVACION
NIVEL DEL REFRIGERANTE (Visible cuando el CANBUS estéa habilitado.)
= ACTIVACION
=  LIMITE
LIMITE DE SALIDA AVR (Visible cuando el Médulo de Reparto de Carga esta habilitado)
= ACTIVACION
*  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
LIMITE DE SALIDA GOV (Visible cuando el Médulo de Reparto de Carga esta habilitado)
= ACTIVACION
*  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
PERDIDA DE COMUNICACIONES ENTRE GENERADORES (Visible cuando el Médulo de Reparto de
Carga esta habilitado)
= ACTIVACION
PERDIDA DE COMUNICACIONES DEL LMS (Visible cuando se activa el Médulo de Reparto de
Carga.)
= ACTIVACION
FALLO COM. CEM (Visible cuando el CEM-2020 esta habilitado)
=  ACTIVACION
FALLO DE LAS COMUNICACIONES DEL AEM (Visible cuando el AEM-2020 esta habilitado.)
=  ACTIVACION
PERDIDA DE ID (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
=  HABILITADO
ID REPETIDA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
=  HABILITADO
FALLO SUMA DE COMPROBACION
= ACTIVACION
FALLA SINC PALM

= ACTIVAR
PALM FALLA CIERRE INTERRUPTOR
= ACTIVAR

= MONITOREAR
PALM FALLA APERTURA INTERRUPTOR
= ACTIVAR
= MONITOREAR
ROTACION REVERSA

= ACTIVAR
PREALARMAS DEF
= ACTIVAR

e ALARMAS

DGC-2020

TEMPERATURA ALTA DEL REFRIGERANTE

= ACTIVACION

=  LIMITE

=  TEMPORIZACION DE ARMADO
PRESION BAJA DEL ACEITE

= ACTIVACION

=  LIMITE

=  TEMPORIZACION DE ARMADO
NIVEL BAJO DEL COMBUSTIBLE

= ACTIVACION

=  LIMITE
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=  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
e SOBREVELOCIDAD
= ACTIVACION
=  LIMITE
=  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
e NIVEL DEL REFRIGERANTE (Visible cuando el CANBUS est& habilitado.)
= ACTIVACION

= LIMITE
¢ NIVEL BAJO DE REFRIGERANTE EN CAN (Visible cuando el Bus CAN esta habilitado).
e HABILITAR

Nota

Las alarmas HIGH COOLANT TEMP (temperatura alta del refrigerante) y LOW OIL PRESSURE
(presion baja del aceite) integran una funcién de temporizacién antes de la activacién (ARMING DLY)
que permite desactivarlas por un tiempo especificado contado a partir del lanzamiento del motor.

e FALLO DEL TRANSMISOR
e FALLO DEL TRANSMISOR DE TEMP DEL REFRIGERANTE
= CONFIG. TIPO
RECONOCIMIENTO
TEMPORIZACION DE ACTIVACION
OHMIOS MiN.
OHMIOS MAX.
= VISUALIZAR SF (Falla de Emisor, en inglés)
e FALLO DEL TRANSMISOR DE PRESION DE ACEITE
= CONFIG. TIPO
RECONOCIMIENTO
TEMPORIZACION DE ACTIVACION
OHMIOS MiN.
OHMIOS MAX.
= VISUALIZAR SF (Falla de Emisor, en inglés)
e FALLO DEL TRANSMISOR DE NIVEL DE COMBUSTIBLE
= CONFIG. TIPO
RECONOCIMIENTO
TEMPORIZACION DE ACTIVACION
OHMIOS MiN.
OHMIOS MAX.
= VISUALIZAR SF (Falla de Emisor, en inglés)
e FALLO EN LA DETECCION DE TENSION
= CONFIG. TIPO
*  TEMPORIZACION DE ACTIVACION
e FALLO DEL TRANSMISOR DE VELOCIDAD
=  TEMPORIZACION

PROTECCION GENERADOR

e 27 SUBTENSION
o 27-1/27-2
= FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable
Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)
= CONFIGURACION MONOFASICA Y TRIFASICA
e EXCITACION
o HISTERESIS
e TEMPORIZACION
¢ INHIB DE FRECUENCIA
¢ CONFIG ALARMAS
= RETARDO DE ARMADO
e 59 SOBRETENSION
e 59-1/59-2
= FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable
Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)
= CONFIGURACION MONOFASICA Y TRIFASICA
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EXCITACION
HISTERESIS
TEMPORIZACION
CONFIG ALARMAS
RETARDO DE ARMADO
e 47 DESEQUILIBRIO DE FASES (Opcién)
EXCITACION
HISTERESIS TEMPORIZACION
CONFIG ALARMAS
FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable Priorizacién de
Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)
e RETARDO DE ARMADO
e 81 0/U FRECUENCIA
e SUBFRECUENCIA
= TENSION INHIB.
EXCITACION
HISTERESIS
TEMPORIZACION
CONFIG ALARMAS
e SOBREFRECUENCIA
= EXCITACION HISTERESIS
= TEMPORIZACION
= CONFIG ALARMAS
e FACTOR DE ESC. FREQ. ALTERNA
= SF DE FREQ. ALT.
e RETARDO DE ARMADO
e 51 SOBRECORRIENTE (Opci6n)
e 51-1/51-2/51-3
= FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable
Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)
= CONFIGURACION MONOFASICA Y TRIFASICA
e EXCITACION
e TIME DIAL
e CURVA
e CONFIG ALARMAS
e RESETTYPE
= CONSTANTES DE CURVA PROGRAMABLES
A

B
C
N
e R
e 32 POTENCIA INVERSA
e CONFIGURACION MONOFASICA Y TRIFASICA
= EXCITACION
= HISTERESIS
= TEMPORIZACION
= CONFIG ALARMAS
e RETARDO DE ARMADO
e 40 PERDIDA DE EXCITACION
e CONFIGURACION MONOFASICA Y TRIFASICA
= EXCITACION
= HISTERESIS
*  TEMPORIZACION
=  CONFIG ALARMAS
e RETARDO DE ARMADO
e PROTECCION DE PERDIDA DE RED (Opcional)
e 78 DESPLAZAMIENTO DE VECTOR
= EXCITACION
= CONFIG ALARMAS
= ABRIR RED AL DISPARO
= ABRIR GEN AL DISPARO
e 81ROCOF
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EXCITACION
TEMPORIZACION
CONFIG ALARMAS
ABRIR RED AL DISPARO
ABRIR GEN AL DISPARO

GESTION DISYUNTORES

e HARDWARE DISYUNTORES .
o TRANSFERENCIA POR FALLO DE LA ALIMENTACION

ACTIVACION

TEMPORIZACION DE RESPUESTA
TEMPORIZACION DE TRANSFERENCIA
TIEMPO DE TRANSFERENCIA MAX.
TIPO DE TRANSFERENCIA

MON EN FASE HABILITADA

MAXIMO TIEMPO EN PARALELO

o DURACION DE ESPERA DE CIERRE

TIEMPO

o DISYUNTOR DEL GEN

o DISYUN

CONTINUO

TIEMPO DE CIERRE

ACTIVACION DEL CIERRE BUS SIN TENSION
CL ENBL DE GENERADOR MUERTO
COMANDO ABRIR

COMANDO CERRAR

TOR DE RED

CONFIGURADO

CONTINUO (Visible cuando esta configurado.)

TIEMPO DE CIERRE (Visible cuando esta configurado.)
COMANDO ABRIR (Visible cuando esta configurado.)
COMANDO CERRAR (Visible cuando esta configurado.)

o PAL FALLA CIERRE INTERRUPTOR
o PAL FALLA OPEN INTERRUPTOR

o DETECCION ESTADO DEL BUS
o GEN SIN TENSION

LIMITE ]
TEMPORIZACION

o GEN ESTABLE

EXCITACION DE SOBRETENSION

PERDIDA DE SENALES DE SOBRETENSION
EXCITACION DE SUBTENSION

PERDIDA DE SENALES DE SUBTENSION
EXCITACION DE SOBREFRECUENCIA

PERDIDAS DE SENALES DE SOBREFRECUENCIA
EXCITACION DE SUBFRECUENCIA

PERDIDAS DE SENALES DE SUBFRECUENCIA
TEMPORIZACION

9400272891

FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable
Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)

FACTOR DE ESCALA DE FRECUENCIA ALTERNA

o FALLO DE GEN

TEMPORIZACION

o BUS SIN TENSION

LIMITE
TEMPORIZACION

o BUSESTABLE

EXCITACION DE SOBRETENSION

PERDIDA DE SENALES DE SOBRETENSION
EXCITACION DE SUBTENSION

PERDIDA DE SENALES DE SUBTENSION
EXCITACION DE SOBREFRECUENCIA

PERDIDAS DE SENALES DE SOBREFRECUENCIA
EXCITACION DE SUBFRECUENCIA
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= PERDIDAS DE SENALES DE SUBFRECUENCIA
=  TEMPORIZACION
= FACTOR DE ESCALA DE VALOR MINIMO (Visible cuando la funcién programable
Priorizacion de Linea Baja esta configurada para ser manejada por una entrada.)
= FACTOR DE ESCALA DE FRECUENCIA ALTERNA
o FALLOBUS
=  TEMPORIZACION
e SINCRONIZADOR
TIPO
FRECUENCIA DE DESLIZAMIENTO
LIMT CTL MIN DESL
LIMT CTL MAX DESL
OFFSET DE REGULACION
ANGULO DE CIERRE
VG>VB
TEMPORIZACION
TEMPORIZACION DE FALLO
GANANCIA DE TENISON
GANANCIA DE VELOCIDAD
PALM FALLA SINC.

O OO0 O O0OO0OO0OO0OO0OO0oOOoOOo

CTL DESVIO (BIAS CONTROL)

o CONTROL DE DESViO AVR
o SALIDA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= TIPO
o CONTACTO (Visible cuando el LSM-2020 esta deshabilitado o cuando el LSM-2020 esta
habilitado y TIPO SALIDA = CONTACTO)
= TIPO
= IMPULSO DE CORRECCION (Visible cuando TIPO SALIDA = CONTACTO Y TIPO DE
CONTACTO = PROPORCIONAL)
e ANCHO
e INTERVALO
o GANACIAS CTRL TENSION (Visible cuandoLSM-2020 esta activado.)
= KP
= Kl (Visible cuando TIPO SALIDA = ANALOGICO.)
= KD (Visible cuando TIPO SALIDA = ANALOGICO.)
= TD(Visible cuando TIPO SALIDA = ANALOGICO.)
= GANANCIA DE LAZO (Visible cuando TIPO SALIDA = ANALOGICO.)
o TRIM DE TENSION
= ACTIVACION
= BANDA INACTIVA
=  TENSION NOMINAL SETPT TRIM DE VOLTAGE (Solo hardware Rev. 3)
= DESVIO VOLT. RMT (Solo hardware Rev. 3)
= DESVIO AJUSTE VOLT. (Solo hardware Rev. 3)
o CTRL var
= ESTATISMO
GANANCIA DEL ESTATISMO
ACTIVACION CTRL. var (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
MODO CTRL. var (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
KP (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
VELOCIDAD RAMPA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
PUNTO CONSIG k var (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
FUENTE k var (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
k var ANALG MAX(Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
k var ANALG MIiN(Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
PUNTO CONSIG PF (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
FUENTE PF (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
PF ANALG MAX(Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
PF ANALG MiN(Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
Kl (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO DE SALIDA = ANALOG.)
KD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO DE SALIDA = ANALOG.)
TD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO DE SALIDA = ANALOG.)
e CONTROL DE DESVIO GOV
o SALIDA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= TIPO
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CONTACTO (Visible cuando LSM-2020 esta deshabilitado o cuando el LSM-2020 esta habilitado y
TIPO SALIDA = CONTACTO)
= TIPO
CONTROL DE VELOCIDAD
=  GANANCIAS CTRL VELOCIDAD
= KP
= Kl (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
= KD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
= TD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
= GANANCIA DE BUCLE ABIERTO (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y
TIPO SALIDA = ANALOGICA)
TRIM DE VELOCIDAD
= ACTIVACION
= PUNTO DE CONSIGNA
= BANDA INACTIVA
» DESVIO DE VEL. RMT
= DEVIO DE VELOCIDAD
CONTROL kW
ACTIVACION DE CTRL DE CARGA (Visible cuando el LSM-2020 est4 habilitado.)
KP (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
Kl (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
KD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
TD (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO SALIDA = ANALOGICA)
GANANCIA DE BUCLE ABIERTO (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado y TIPO
SALIDA = ANALOGICA)
ESTATISMO
GANANCIA DEL ESTATISMO
VELOCIDAD RAMPA
NIVEL DE CARGA BASICA
FUENTE NIV CARGA BASICA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
FUENTE PF (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
CARGA BASICA ANALG MAX(Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado)
CARGA BASICA ANALG MIN (Visible cuando el LSM-2020 est4 habilitado.)
= PT DE APERTURA DE DISYUNTOR (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
SALIDA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= TIPO
DEPURACION CONTROL (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)
= RAMPA DE DEMANDA DE kW
DEMANDA DE WATT
PID DE VELOCIDAD
PID DE kW
ERROR DE VEOCIDAD
ERROR DE kW
DESVIO DE VELOCIDAD
REFERENCIA DE PF
RAMPA DE DEMANDA DE var
DEMANDA DE var
PID DE TENSION
PID DE kvar
ERROR DE TENSION
ERROR DE kvar
DESVIO DE TENSION

GESTION MULTIP GENERA (Visible cuando el LSM-2020 esta habilitado.)

e SALIDA ANALOGICA AVR

o
o
o
o

TIPO SALIDA

SALIDA MIN

SALIDA MAX
RESPUESTA DE TENSION

e SALIDA ANALOGICA GOV

o

o
O
O

TIPO SALIDA

SALIDA MIN

SALIDA MAX
RESPUESTA VELOCIDAD
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e LINEA REPARTO DE CARGA
o TENSION MIN
o TENSION MAX
e FUNCION START/STOP
o ACTIVACION
START TD 1
START TD 2
STOP TD
START NIVEL 1
START NIVEL 2
o NIVEL STOP
e SECUENCIACION
o ID SECUENCIA
o MODO
o ARRANQUE GEN MAX
o PARADA GEN. MAX
o ULTIMA PARADA DE UNIDAD
e CONFIG RED
o ID DE SECUENCIACION PREVISTO X (X =1 A 16)

O O O O O

TEMPORIZ LOGICOS

e TEMPORIZADOR X (X=1 a 10)
o HORAS
o MINUTOS
o SEGUNDOS

INGRESAR CONTRASENA

CERRAR SESION (Visible cuando se esta vinculado a través del panel frontal.)

Diagrama unifilar del hardware del disyuntor

En el panel delantero se muestra un diagrama unifilar de la configuracioén del hardware del disyuntor.
Este diagrama cambia en tiempo real para reflejar el estado actual de los disyuntores configurados. El
diagrama unifilar del hardware del disyuntor esta inhabilitado de forma predeterminada. Para visualizar el
diagrama unifilar del hardware del disyuntor mediante los controles del panel delantero, navegue a
Settings (Ajustes) > General Settings (Ajustes generales) > Front Panel HMI (HMI del panel delantero) >
One-Line Diagram (Diagrama unifilar) y habilite el ajuste. Si usa BESTCOMSPIus, navegue a Settings
Explorer (Explorador de ajustes), General Settings (Ajustes generales), Front Panel HMI (HMI del panel
delantero) y seleccione Enable (Habilitar) en el ajuste One-Line Diagram (Diagrama unifilar).

Una vez habilitado, el diagrama unifilar aparece en las pantallas Summary (Resumen) y Main Menu
(Menu principal) del panel delantero. La pantalla One-Line Diagram Menu (Menu del diagrama unifilar)
proporciona mediciones para los parametros de transferencia de falla en red de alimentacion, del
generador y del bus, y también para los controles del disyuntor. Para llegar a la pantalla del menu del
diagrama unifilar, vaya a Main Menu (Menu principal) y seleccione el diagrama unifilar como lo haria con
una opcion de menu normal y presione el pulsador de flecha derecha. Los parametros del diagrama
unifilar, del estado de transferencia de falla en red de alimentacion (si esta habilitado), del generador y
del bus, y los controles del disyuntor se muestran, respectivamente, desde la parte superior del menu.

Ademas, la medicién del estado de transferencia de falla en red de alimentacién esta disponible al
seleccionar “MAINSFAIL XFER STATE” (Estado de transf. de falla en red de alimentacion) y presionar el
pulsador de flecha derecha. Se visualiza el estado de transferencia de falla en red de alimentacion, el
retardo de transferencia, el retardo de devolucion, el tiempo de transferencia maximo, el tiempo paralelo
maximo y el retardo de transicion abierta.

Para emitir un comando de apertura o cierre del disyuntor, seleccione la opcidon de menu adecuada y
presione Edit (Editar) y seleccione ON (Encendido).
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En la Figura 2-4 se muestran las ramas de la pantalla ONE-LINE DIAGRAM (Diagrama unifilar). Figura
2-5, que aparece a continuacion, ilustra y describe las distintas configuraciones del diagrama unifilar.

DISABLED
0 vLL
0.0 Hz
0 kw

BUS 0 vLL
GN BRK OPN CMD
GN BRK CLS CMD
MN BRK OPN CMD
MN BRK CLS CMD

Ol ()

MAINSFAIL XFER STATE

PF 1.00 LEAD

0O VLN
0 A
0 Kvar

0.0 Hz
OFF
OFF
OFF
OFF

P0071-89

Figura 2-4. Opciones del menu del diagrama unifilar
(disponible cuando el diagrama esta habilitado)

English Espaiiol
MAINSFAIL XFER STATE EST TRANSF FALLA PRI
DISABLED DESHABIL
OVLL, 0 VLN O VLL, 0 VLN
0.0HZ,0A 0.0HZ,0A
0 kW, 0 KVar 0 kW, 0 KVar
PF 1.00, LEAD PF 1.00 CAPAC

BUS 0, VLL 0.0 Hz

BUS 0, VLL 0.0 Hz

GN BRK OPN CMD OFF

MND ABERT DIS GEN PAR

GN BRK CLS CMD OFF

MND CIER DIS GEN PAR

MN BRK OPN CMD OFF

MND ABERT DIS RED PAR

MN BRK CLS CMD OFF

MND CIER DIS RED PAR

El disyuntor del generador y el de red estan
configurados y ambos estan abiertos.

@_MD_II-_ND_@
Onaaailn()
@|W

El disyuntor del generador y el de red estan
configurados. El disyuntor del generador esta
cerrado y el disyuntor de red esta abierto.

@—ﬂ | — L El disyuntor del generador esta configurado y
abierto.

: : L P0071-88

El disyuntor del generador y el de red estan
configurados. El disyuntor del generador esta
abierto y el disyuntor de red esta cerrado.

No hay disyuntores configurados.

Figura 2-5. Diagrama unifilar del hardware del disyuntor
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Pantalla del Estado de la Red del Generador

El estado de la red del generador esta disponible en el panel frontal de cada DGC-2020 cuando el
generador es parte de una red de multiples maquinas. El ajuste Tipo de Sistema (encontrado bajo
Explorador > Parametros de Sistema > Ajustes del Sistema) configura la maquina como parte de una red
de multiples maquinas. Cuando Tipo de Sistema esta colocado a Generador Multiple, la maquina esta
configurada para participacion en un sistema de multiples maquinas.

El estado de la red del generador es encontrado en el panel frontal bajo Mediciones > Alarmas-Estados >
Estado de Red.

e Gestionador del Sistema — la secuencia de identificacion de la maquina de que controla todo el
arbitraje del bus muerto y secuencia del generador. Este ID es siempre asignado a la maquina
en la red que tiene el valor no cero mas bajo de ID de secuencia

e Numero de Unidades — el numero de unidades en la red del generador. El ID de secuencia de
todas las maquinas en la red estan listadas como ID1:, ID2:, etc.

Todas las maquinas en la red muestran el mismo valor para el Gestionador del Sistema y Numero de
Unidades. Cada unidad a ser usada como parte de la secuencia del generador o arbitraje de interruptor
de bus muerto debe tener un unico valor no cero de ID de secuencia. Las pre-alarmas de pérdida del ID
y ID Repetido anuncia cuando una maquina no esta configurada para operacion apropiada.

Los parametros del Gestionador de Sistema y Niumero de Unidad muestran cero cuando el DGC-2020 no
esta comunicandose con un LSM-2020. El parametro del Gestionador de Sistema muestra -1 cuando un
gestionador de sistema no esta presente en la red (todas los ID de las unidades son cero.)

Visualizacion del estado de transferencia de falla en red de alimentacion

El estado de transferencia de falla en red de alimentacién se puede visualizar en tres lugares. Sin
embargo, primero se tiene que habilitar.

Para habilitar el estado de transferencia de falla en red de alimentacion, navegue a Settings (Ajustes) >
Breaker Management (Administracién del disyuntor) > Breaker Hardware (Hardware del disyuntor) >
Mains Fail Transfer (Transferencia de falla en red de alimentacién) mediante los controles del panel
delantero o Settings Explorer (Explorador de ajustes), Breaker Management (Administracion del
disyuntor), Mains Fail (Falla en red de alimentacién) si estd usando BESTCOMSPlus.

El estado de transferencia de falla en red de alimentacion se visualiza en el panel delantero en Metering
(Medicién)> Alarms-Status (Alarmas-Estado) > Mains Fail Transfer (Transferencia de falla en red de
alimentacion) y también en la pantalla Breaker Hardware One-Line Diagram (Diagrama unifilar del
hardware del disyuntor). Se visualiza en BESTCOMSPIus en el Metering Explorer (Explorador de
mediciones), pantalla Mains Fail Transfer Status (Estado de transferencia de falla en red de
alimentacion).

Estas pantallas muestran el estado de transferencia de falla en red de alimentacién y cualquier
temporizador relevante para el proceso de transferencia de falla en la red de alimentacion. Estos
parametros se detallan a continuacion.

Estado de transferencia de falla en red de alimentacion: Los diferentes estados de transferencia de
falla en red de alimentacion se describen a continuacion.

Potencia desde alimentacion: Se suministra potencia a la carga desde el bus de la red de
alimentacion.

Temporizador de transferencia activo: El temporizador de retardo de transferencia esta contando
activamente.

Transfiriendo a generadores: La carga se esta transfiriendo al bus del generador.
Potencia desde los generadores: Se suministra potencia a la carga desde el bus del generador.

Temporizador de devolucion activo: El temporizador de retardo de devolucién esta contando
activamente.

Transfiriendo a alimentacion: La carga se esta transfiriendo al bus de la red de alimentacion.
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Inhabilitado: El DGC-2020 esta en el modo de operacion OFF (Apagado) o RUN (Marcha) o en
estado de alarma.

Retardo de transferencia: Muestra el valor del temporizador actual en segundos.
Retardo de devolucién: Muestra el valor del temporizador actual en segundos.

Tiempo de transferencia maximo: Muestra el valor del temporizador actual en segundos.
Tiempo maximo en paralelo: Muestra el valor del temporizador actual en segundos.

Retardo de transicién abierta: Muestra el valor del temporizador actual en segundos.

Nota

La pantalla Mains Fail Transfer (Transferencia de falla en red de
alimentacion) que se encuentra en Metering (Medicién) > Alarms-
Status (Alarmas-Estado) > Mains Fail Transfer (Transferencia de falla
en red de alimentacion) solo muestra los temporizadores que estan
contando activamente y que son relevantes para la transferencia de
falla en la red de alimentacién. De lo contrario, no estan visibles.

Panel Posterior

Todos los bornes y los conectores del DGC-2020 estan ubicados en el panel posterior. Las terminales y
conectores de panel posterior se ilustran en Figura 2-6. Cuadro 2-2 lista las llamadas junto con Figura
2-6 una descripcion de cada tipo de conector. El panel posterior DGC-2020 se muestra en Figura 2-6 con
la cubierta retirada.
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] B CHASSIS
I 'n_c 2 BATT —
|<£ 3 BATT +
— @ 4 RDPBATT +
5 RDPBATT —
6 RDPTXD —
I 7 RDPTXD +
2| (A) s ot
o 9 FUEL
— 10 | COOLANT
11 | SENDER COM
I 12 | 485 SHIELD
L
r @ 13 485 B
o B | 14 485 A
|
B — 15 INPUT 16
E STOP 46 | | 16 INPUT 15
E STOP 47 17 INPUT 14
CAN L 48 18 INPUT 13
CANH 49 19 INPUT 12
SHIELD 50 20 INPUT 11
COM1,2,3 | 51 21 INPUT 10
OUT 1 52 22 INPUT 9
OuT 2 53 DGC-2020 23 INPUT 8
OouUT 3 54 24 INPUT 7
COM4,5,6 | 55 25 INPUT 6
OoUT 4 56 26 INPUT 5
OuUT5 57 27 INPUT 4
OUT 6 58 28 INPUT 3
COM7,8,9 |59 29 INPUT 2
ouT7 60 30 INPUT 1
OuUT 8 61 31 MPU +
ouUT 9 62 32 MPU —
COM 10, 11,12 | 63 33 Not Used
OUT 10 64 34 Not Used
OUT 11 65 35 GEN VN
OUT 12 66 @ 36 Not Used
Not Used 67 37 GEN VC
IA - 68 |:| [ ] 38 Not Used
IA + 69 39 GEN VB
Not Used 70 40 Not Used
B — 71 @ l8|2|2|< 41 GEN VA
IB + 72 212181313 42 | Not Used
m|z|m|=z|m
Not Used 73 43 BUS VB
IC - 74 44 Not Used
IC + 75 80|79|78|77|76 45 BUS VA
P0067-67
Figura 2-6. Panel posterior del hardware del DGC-2020
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Cuadro 2-2. Descripciones para Figura 2-6

Referencia Descripcion

A Las conexiones con los contactos de salida Start (Arranque) (arrancador), Run (Marcha)
(solenoide de combustible) y Pre (Prearranque) (bujia indicadora) se establecen
directamente con cada relé a través de bornes macho de conexién rapida, de un cuarto
de pulgada.

B La mayoria del cableado externo del DGC-2020 termina en conectores de 15 posiciones
con bornes de compresion. Estos conectores se enchufan a cabezales del DGC-2020.
Los conectores y los cabezales estan ensamblados en cola de milano para que los
conectores tengan la orientacion correcta. Cada conector y cada cabezal tiene
caracteristicas singulares, con las que se garantiza que un conector solo se acoplara al
cabezal que corresponda. Los bornes de tornillo de los conectores aceptan un tamafio
de cable maximo de 12 AWG.

El borne de deteccion de bus 76 (BUS VA) esta conectado internamente al 45 (BUS VA)
y el borne 78 (BUS VB) esta conectado internamente al 43 (BUS VB). Esto mantiene
una compatibilidad con las versiones 1y 2 anteriores del DGC-2020.

C El DGC-2020 cuenta con una bateria auxiliar para el reloj de tiempo real. Consulte la
Seccion 8, Mantenimiento y deteccion de problemas, para obtener las instrucciones para
reemplazar la bateria. Si no se cambia la bateria por una Basler Electric, pieza n.°
38526, la garantia podria quedar anulada.

D El toma hembra USB mini-B se acopla a un cable USB estandar y se usa con una
computadora que tenga instalado el software BESTCOMSP/us® para la comunicacion
local con el DGC-2020.

E Los controladores del DGC-2020 que cuentan con un puerto de médem opcional
externo se conectan al médem suministrado por el usuario mediante un cable RS-232
estandar.
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3 * Descripcion Funcional

Este capitulo describe como funciona el DGC-2020. Se proporciona una descripcion detallada de cada
bloque funcional en los parrafos del apartado titulado Bloques funcionales del DGC-2020.

Las funcionalidades de medicion y operacion del DGC-2020 se describen en la Seccion 4, Software
BESTCOMSPlus.

Bloques Funcionales del DGC-2020

Para facilitar la comprensién, se ilustran las funciones del DGC-2020 en el diagrama funcional de la
Figura 3-1. Los siguientes parrafos describen detalladamente cada funcién.

\

Alimentacion

(hacia los circuitos internos)

\ 4

| Deteccion tension bateria

Interfaz hombre-maquina
- del panel delantero y
o pantalla LCD

A

| Deteccion entrada transmisor

— Interfaz hombre-maquina

| Deteccion corriente generador Driver panel de

visualizacion remota
> (RDP-110)

Deteccion - -
- Deteccion tension bus

| Deteccion tension generador

Contactos de salida
programables (4 6 12)

Microprocesador

| Deteccion velocidad MPU

| Entradas por contacto seco programables (16) Contactos de salida para
el solenoide de

combustible

\ A

LITEEIEITL

| Puerto com USB >
Contactos
de salida
| Puerto Com J1939 CAN p-| Contactos de salida para
Puerto com el lanzamiento del motor
>
| Puerto com RS-485 (opcional) gl
| Puerto com médem (opcional) -
Contactos de salida para
Deteccion I o el prearranque
. -~ P0040-04 L
- .| | Entrada por contacto de Parada emergencial | > 06.20.06
Figura 3-1 Organigrama de los bloques funcionales
Alimentacion

La alimentacion interna con interruptor emplea la tensién de la bateria aplicada para generar una
potencia util para los circuitos internos del DGC-2020. Esta fuente de alimentacién acepta una tension
nominal de bateria de 12 6 24 Vcc y tiene una gama de funcionamiento de 6 a 32 Vcc. Se aplica la
tension de la bateria en los bornes 2 (=) y 3 (+). La polaridad debe ser correcta. Aunque no existe ningin
riesgo de deterioro en caso de polaridad inversa, el DGC-2020 no funcionara.

Deteccion de la tensién de la bateria

Se filtra y reduce la tensién aplicada a la unidad de alimentacién para obtener un nivel adecuado para la
funcién de deteccién del microprocesador.

DGC-2020 Descripcién Funcional
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Microprocesador

El microprocesador controla la funcionalidad global del DGC-2020 y toma decisiones segun las entradas
en el sistema y la programacioén efectuada.

Los circuitos correspondientes a las entradas del microprocesador se describen en los parrafos
siguientes.

Deteccion del paso por cero

Se detecta el paso por cero de la tension de red fase A-fase B o fase A-fase C (segun la seleccién del
usuario). Se utiliza para calcular la frecuencia del generador. El paso por cero de la tension del bus fase
A-fase B es utilizado para calcular la frecuencia del bus.

Convertidor analégico digital

El convertidor analdgico-digital del microprocesador digitaliza las sefiales, ajustadas y acondicionadas,
que representan la tensién de deteccion, la corriente de deteccion, la temperatura del refrigerante, el
nivel del combustible, la presion del aceite y la tension de la bateria. Los datos digitalizados son
almacenados en una memoria de acceso aleatorio (RAM) y son utilizados por el microprocesador para
todas las funciones de medicion y proteccion.

Temporizador de vigilancia

El temporizador de vigilancia controla el firmware ejecutado por el microprocesador. Si el firmware deja
de funcionar con normalidad, el temporizador de vigilancia reiniciara el microprocesador. Tras la
reinicializacion, el microprocesador volvera a funcionar con normalidad siempre y cuando se haya
eliminado la causa por la que se reinicializé el temporizador. En caso de que exista aun el problema, la
unidad se reiniciara reiteradamente hasta que vuelva a funcionar con normalidad.

Entradas de deteccion de la tension del generador

Las tensiones aplicadas en las entradas de deteccién de la tensién del generador son ajustadas a un
nivel adecuado para un uso en los circuitos internos. La configuracion de deteccion de la tensién del
generador es seleccionable a partir del menu.

Las entradas de deteccion de la tension del generador aceptan una tensién maxima de 576 Vrms, fase-
fase. Se aplica la tensién de deteccién a los bornes 41 (fase A), 39 (fase B), 37 (fase C) y 35 (neutro).
Entradas de deteccion de la tension del bus

La tension aplicada en la entrada de deteccidn de la tension del bus se ajusta a un nivel adecuado para
un uso en los circuitos internos.

La entrada de deteccién de tensidn del bus acepta una tensién maxima de 576 Vrms. La tensién sensora
se aplica a las terminales 76 (fase A), 78 (fase B), and 80 (fase C).

La terminal 45 estd internamente enlazada a 76 y la terminal 43 esta internamente enlazada a 78. Esto
permite el uso de conectores cableados para las versiones heredadas del DGC-2020.
Entradas de deteccion de la corriente

Se detectan las corrientes del generador y se ajustan a un nivel adaptado para un uso en los circuitos
internos.

Los controladores DGC-2020 con deteccion de corriente de 1 amperio (numero de estilo: 1xxxBxxxH)
aceptan una corriente maxima de 1 Aca. Los controladores DGC-2020 con deteccién de corriente de 5
amperios (numero de estilo: 5xxxBxxxH) aceptan una corriente maxima de 5 Aca. Se aplica la corriente
de deteccion a los bornes 68 (I1A-) y 69 (IA+), 71 (IB-) y 72 (IB+), asi como 74 (IC-) y 75 (IC+).

Entradas de los transmisores analégicos del motor

Las entradas de los transmisores analégicos programables del motor garantizan al usuario del DGC-
2020 la flexibilidad necesaria para seleccionar el transmisor que utilizar en una aplicacion dada. Para
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mayores datos informativos relativos a la programacioén de las entradas de los transmisores
programables, referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIus.

Presién del aceite (Oil Pressure)

Se envia una corriente al transmisor de la presion del aceite. La tension desarrollada se mide y ajusta
para posibilitar su uso en los circuitos internos. En caso de cortocircuito o circuito abierto entre los bornes
de este transmisor, el DGC-2020 indicara un fallo del transmisor. Los transmisores de presion del aceite
compatibles con el DGC-2020 incluyen los modelos Datcom 02505-00, Isspro R8919 y los modelos
Stewart-Warner 411Ky 411M. Se pueden emplear también otros transmisores. El software
BESTCOMSPIus permite programar las caracteristicas de los transmisores. Referirse a la Seccion 4,
Software BESTCOMSPIus para mayores datos informativos.

Las conexiones del transmisor de la presién del aceite se efectian en los bornes 8 y 11 (borne comun)

Temperatura del refrigerante (Coolant Temperature)

Se envia una corriente al transmisor de la temperatura del refrigerante. La tension desarrollada se mide y
ajusta para posibilitar su uso en los circuitos internos. En caso de cortocircuito o circuito abierto entre los
bornes de este transmisor, el DGC-2020 indica un fallo del transmisor. Los transmisores de temperatura
del refrigerante compatibles con el DGC-2020 incluyen los modelos Datcon 02019-00, Faria TS4042,
Isspro R8959 y Stewart-Warner 334P. Se pueden emplear también otros transmisores. El software
BESTCOMSPIus permite programar las caracteristicas de los transmisores. Referirse a la Seccion 4,
Software BESTCOMSPIus para mayores detalles.

Las conexiones del transmisor de la temperatura del refrigerante se efectian en los bornes 10y 11
(borne comdun).

Nivel del combustible (Fuel Level)

Se envia una corriente al transmisor del nivel del combustible. La tension desarrollada se mide y ajusta
para posibilitar su uso en los circuitos internos. En caso de cortocircuito o circuito abierto entre los bornes
de este transmisor, el DGC-2020 indica un fallo del transmisor. Los transmisores de nivel de combustible
compatibles con el DGC-2020 incluyen el modelo Isspro R8925. Se pueden emplear también otros
transmisores. El software BESTCOMSPIlus permite programar las caracteristicas de los transmisores.
Para mayores detalles, referirse a la Seccién 4, Software BESTCOMSPIus.

Las conexiones del transmisor de nivel del combustible se efectian en los bornes 9y 11 (borne comun).

Entradas de las senales de velocidad

ElI DGC-2020 utiliza las sefales procedentes de las entradas de deteccion de la tensién del generador y
de la entrada de la excitacion magnética para detectar la velocidad de la maquina.

Entrada de deteccion de la tensiéon del generador

La tension del generador detectada por el DGC-2020 es utilizada para medir la frecuencia y puede servir
para medir la velocidad de la maquina.

Se aplica la tensidn de deteccion a los bornes 41 (fase A), 39 (fase B), 37 (fase C) y 35 (neutro).

Entrada de la excitacién magnética (MPU)

Se adapta y ajusta la tension procedente de la excitacion magnética para poder utilizarla en los circuitos
internos como fuente de senales de velocidad. La entrada de la MPU acepta las senales de 3 a 35 voltios
en pico y de entre 32 y 10.000 hercios.

Las conexiones de la excitacion magnética se efectian en los bornes 31 (+) y 32 (-).

Entradas por contacto

El DGC-2020 posee diecisiete entradas de deteccion por contacto: una entrada para la parada
emergencial y 16 entradas programables. Se pueden acondicionar entradas por contacto adicionales con
un CEM-2020 (Médulo de Expansién de Contacto). Contactar con Basler Electric para mayores datos
sobre las disponibilidades y el procedimiento de pedido.
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Entrada para la parada emergencial

Esta entrada acepta los contactos secos de forma B. Todo circuito abierto en esta entrada monitoreada
permanentemente desencadena una parada emergencial. Una parada emergencial quita la potencia util
de los relés de salida Pre-Start, Run y Fuel del DGC-2020.

Las conexiones por contacto para la parada emergencial se efectian en los bornes 46 y 47.

Entradas programables

Cada entrada programable (Entrada 1 a Entrada 16) puede configurarse independientemente para
desempenfiar las siguientes funciones. Por defecto, las entradas programables son desactivadas.

Automatic Transfer Switch (Interruptor de transferencia automatica)
Battery Charger Fail (Fallo del cargador de bateria).

Battle Override (Priorizacién Battle)

Fuel Leak Detection (Deteccién fuga de combustible)

Grounded Delta Override (Priorizacion delta puesta a tierra)

Low Coolant Level (Nivel bajo del refrigerante)

Low-Line Override (Priorizacion de valor minimo)

Single-Phase A-C Override (Priorizacién monofasica A-C)
Single-Phase Override (Priorizacion monoféasica)

Las entradas programables aceptan contactos de forma A normalmente abiertos. Un contacto esta
conectado entre una entrada programable y el lateral negativo de la bateria. Gracias a BESTCOMSPIus,
se puede asignar un nombre a cada una de las entradas por contacto programables (16 caracteres
alfanuméricos como maximo) y se pueden configurar como entradas de alarma, prealarma o ni una ni
otra. Los nombres por defecto de las entradas son INPUT_x (con x = de 1 a 16). Cuando se cierra una
entrada por contacto programable previamente programada como alarma o prealarma, la pantalla del
panel delantero indica el nombre de la entrada cerrada. Las entradas de alarma estan indicadas en las
pantallas del modo de visualizacién Normal, en el panel delantero. Se anuncian las entradas de
prealarma en la pantalla de medicién / prealarma en el panel delantero. Si no se ha programado la
entrada ni como alarma ni como prealarma, no se visualiza ninguna indicacién. Resulta util no programar
una entrada ni como alarma ni como prealarma cuando se utiliza una entrada programable como entrada
de la légica programable.

Las conexiones para las entradas programables son efectuadas en los bornes 15 (entrada 16) a 30
(entrada 1). El polo negativo de la bateria (borne 2) sirve como conexion de retorno para las entradas
programables.

Interfaz hombre-maquina del panel delantero

La interfaz hombre-maquina del panel delantero es una interfaz muy practica que sirve para visualizar los
parametros del sistema y controlar el grupo electrégeno/DGC-2020. Los componentes de la interfaz
hombre-maquina del panel delantero integran un visualizador de cristal liquido (pantalla LCD) asi como
varios chivatos con diodos emisores de luz (abajo LEDs) y pulsadores.

Visualizador LCD

La pantalla LCD retroiluminada presenta las informaciones de medicion, prealarma y alarma. Para
mayores detalles sobre la pantalla LCD, referirse a la sub-seccién Funcionamiento del software.

Chivatos con LEDs

Los LEDs sefialan los estados de alarma y prealarma, asi como el estatuto del DGC-2020 y el estatuto
del generador.

Pulsadores

Se utilizan los pulsadores para navegar entre los parametros visualizados en la pantalla LCD y
seleccionarlos, cambiar los ajustes, arrancar y parar el generador y reinicializar las alarmas.
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Panel de visualizacién a distancia (en opcién)

Para las aplicaciones en las que se necesita una indicacion a distancia, es posible utilizar el panel de
visualizacion remota RDP-110 de Basler Electric. La utilizacion del RDP-110 con el DGC-2020 respecta
las obligaciones de la norma NFPA Standard 110. EI RDP-110 emplea una interfaz dedicada, de cuatro
terminales, con el DGC-2020. EI RDP-110 comunica con el DGC-2020 por medio de los bornes 6 (RDP
TXD-)y 7 (RDP TXD+), y su alimentacion llega en los bornes 4 (RDP BATT+) y 5 (RDP BATT-). EI RDP-
110 permite anunciar a distancia numerosas condiciones de alarma y prealarma.

Las siguientes situaciones de prealarma se anuncian por medio de los LEDs del panel delantero del
RDP-110.

Fallo del cargador de la bateria *}

Sobretension de la bateria

Temperatura alta del refrigerante

Temperatura baja del refrigerante

Nivel bajo del combustible

Presion baja del aceite

Debilidad de la bateria o baja tension de bateria

Las siguientes situaciones de alarma se indican por medio de los LEDs del panel delantero del RDP-110
y con alarma sonora.

e Nivel bajo del refrigerante *

Temperatura alta del refrigerante

Presion baja del aceite

Estado de Overcrank (excesivo numero de tentativas infructuosas de lanzamiento)

Sobrevelocidad

Parada emergencial

Fallo del transmisor combustible/fuga del combustible *}

Fallo de la unidad de transmision del motor

* Se puede configurar en el DGC-2020 como Alarm (alarma), Pre-Alarm (prealarma) o None (ni alarma ni
prealarma). Referirse a la Seccion 4, Software BESTCOMSPIlus, Funciones programables, para mayores
datos informativos. La luz se enciende en el RDP-110 cuando se cierra la entrada asignada a la funcién
programable, sea cual sea la configuracion de la funcion (None, Alarm o Pre-Alarm).

+ Para las unidades DGC-2020 cargadas con el firmware version X.14.00 y superior, este LED se puede
programar por completo a través de BESTlogic™ Plus.

Ademas, el RDP-110 indica cuando el DGC-2020 no esta funcionando en modo Auto (automatico) y
cuando el generador esta suministrando carga. Cuando el DGC-2020 esta en un estado de alarma que no
esta enumerado anteriormente, se encendera el LED de Switch Not In Auto (Interruptor no en automatico)
y sonara la bocina. Para obtener mas informacion del RDP-110, solicite el SNE del boletin del producto.

Las conexiones de comunicacion con el RDP-110 se efectian en los bornes 6 (RDP TXD-)y 7
(RDP TXD+) del DGC-2020. Se suministra la potencia util del RDP-110 en los bornes 4 (RDP BATT+)y 5
(RDP BATT-) del DGC-2020.

Puertos de comunicacion

Los puertos de comunicacion del DGC-2020 integran una toma hembra USB, bornes CAN, bornes RS-
485 opcionales y una toma hembra de médem opcional.

uSB

La toma USB mini-B del panel posterior posibilita comunicaciones locales con un PC provisto del
software BESTCOMSPIus. Se conecta el DGC-2020 con un PC por medio de un cable USB estandar.
BESTCOMSPIus es un paquete de software de comunicacién basado en Windows®, suministrado junto
con el DGC-2020. La seccion 4, Software BESTCOMSPIus proporciona una descripcion detallada de
este programa.
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CANBus

Un bus CAN (Controlador Area Network) es una interfaz estandar que posibilita las comunicaciones entre
varios controladores, en una red Unica, gracias a un protocolo de mensajes estandar. Los controladores
DGC-2020 integran una interfaz CAN compatible con los protocolos SAE J1939 y mtu.

Las aplicaciones con utilizacién de un generador accionado por un motor controlado por un DGC-2020
deben contar también con una unidad de control del motor (0 ECU para Engine Controller Unit). La
interfaz CAN permite entonces que comuniquen la ECU y el DGC-2020. La ECU transmite al DGC-2020
todas las informaciones pertinentes sobre el funcionamiento del motor por medio de la interfaz. Los
parametros de funcionamiento y los datos de diagnéstico, si estan soportados por la ECU, deben ser
descodificados y visualizados para el monitoreo.

El primer propésito de la interfaz CAN es obtener los parametros de funcionamiento del motor para
monitorear la velocidad, la temperatura del refrigerante, la presion del aceite, el nivel del refrigerante y el
tiempo de funcionamiento del motor, sin tener que conectarse directamente con cada transmisor. En el
Apéndice G se encuentra una lista de todos los parametros J1939 recibidos por el DGC-2020. La Tabla
G-1 enumera los parametros de la ECU, y la Tabla 3-1 enumera los parametros de configuracién del
motor admitidos por la interfaz de bus CAN del DGC-2020. Estos parametros se transmiten a través de la
interfaz de bus CAN a intervalos preestablecidos. Consulte la columna etiquetada como «Update Rate»
(Frecuencia de actualizacién) en la Tabla G-1 para ver las tasas de transmisién. Esta informacién
también puede transmitirse a solicitud del usuario.

Las conexiones de la interfaz CAN se efectuan en los bornes 48 (CAN L), 49 (CAN H) y 50 (SHIELD).

Tabla 3-1. Parametros de configuraciéon del motor obtenidos por la interfaz CAN

. Unidades Unidades Velocidad de *
Parametro de la ECU O - P
métricas anglosajonas actualizacién SPN

Engine Speed At High Idle Point 6 (Velocidad rpm rpm 5s 532
Motor Al Ralenti Elevado, Punto 6)

Engine Speed At Idle Point 1 (Velocidad Motor rpm rom 5s 188
al Ralenti, Punto 1)

Engine Speed At Point 2 (Velocidad Motor en rpm rom 5s 528
Punto 2)

Engine Speed at Point 3 (Velocidad Motor en rpm rpm 5s 529
Punto 3)

Engine Speed at Point 4 (Velocidad Motor en rpm rpm 5s 530
Punto 4)

Engine Speed at Point 5 (Velocidad Motor en rpm rom 5s 531
Punto 5)

Gain (KP) of Endspeed Governor (Ganancia - Y%/rpm Y%/rpm 5s 545
KP- Regulador Velocidad Terminal)

Maximum Momentary Engine Override Speed rpm rpm 5s 533

Point 7 (Velocidad de Priorizacién Motor
Maxima Momentanea, Punto 7)

Maximum Momentary Engine Override Time segundos segundos 5s 534
Limit (Limite De Tiempo Priorizacion Motor
Maxima Momentanea)

Percent Torque at Idle Point 1 (Porcentaje del % % 5s 539
Par Al Ralenti, Punto 1)

Percent Torque at Point 2 (Porcentaje del Par % % 5s 540
en El Punto 2)

Percent Torque at Point 3 (Porcentaje del Par % % 5s 541
en el Punto 3)

Percent Torque at Point 4 (Porcentaje del Par % % 5s 542
en el Punto 4)

Percent Torque at Point 5 (Porcentaje del Par % % 5s 543
en el Punto 5)

Reference Engine Torque (Par Motor de Nem ft-Ib 5s 544

Referencia)
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Parametro de la ECU Un'ld?des Unlda<_1es VeIom_dad_@e *

métricas anglosajonas actualizacién SPN

Requested Speed Control Range Lower Limit rpm rpm 5s 535

(Limite Inferior Gama de Control de la

Velocidad Solicitada)

Requested Speed Control Range Upper Limit rpm rem 5s 536

(Limite Superior Gama de Control De La

Velocidad Solicitada)

Requested Torque Control Range Lower Limit % % 5s 537

(Limite Inferior Gama de Control del Par

Solicitado)

Requested Torque Control Range Upper Limit % % 5s 538

(Limite Superior Gama de Control del Par

Solicitado)

* SPN es el nUmero de parametro sospechoso (Suspect Parameter Number).

Atencion

Cuando se habilita la interfaz CAN, el DGC-2020 ignora las siguientes
entradas de transmision: presion del aceite, temperatura del
refrigerante y excitacion magnética.

Bajo ciertas circunstancias, las siguientes series de caracteres pueden mostrar en el panel frontal HMI y
en el Explorador de Mediciones de BESTCOMSPIus:

NC (Not Connected - No Conectado) — Muestra una cadena de parametro J1939 cuando el
motor ECU no esta conectado a la DGC-2020.

SF (Sender Fail - Falla en el que Remite) — Muestra una cadena de parametro J1939 cuando el
motor ECU envia un cédigo especial que indica una falla de medicién para el parametro. Por
ejemplo, si el que remite el aceite esta determinado a ser malo por el ECU, envia un cédigo
especial en lugar de la presion de aceite del J1939 que indican una condicion de falla en el que
remite el aceite.

NS (Not Sent — No Enviado) - Muestra una cadena de parametro J1939 cuando el parametro
J1939 no ha sido enviado al DGC-2020 por la ECU del motor.

NA (Not Applicable — No aplicable) - Muestra una cadena de parametro J1939 cuando la ECU
del motor envia un cédigo especial para el parametro indicando que el parametro no esta
implementado o no es aplicable a la ECU.

UF (Unknown Failure — Falla Desconocida) - Aparece cuando el parametro J1939 recibido por la
ECU no es valido dentro del rango de datos validos J1939 para el parametro, y ademas no es
uno de los cédigos especiales anteriores.

Tabla 3-2 lista datos J1939 transmitidos desde el DGC-2020.

Tabla 3-2. Datos J1939 transmitidos desde el DGC-2020

J1939 Norma de comunicacion de parametros relacionados con el motor

Pedido

Tasa de transmision: Segtin se

PGN 0xEA00 59904 .
requiera

Estandar

Nombre del parametro J1939 SPN

Escala
Factor

Byte Poco
Posicién Posicion

Rango de

Longitud datos

Compensar

Numero de grupo de
parametros (PGN) solicitado

Se puede solicitar cualquier nimero PGN

2450 1 1 valido.

3 bytes 1 0

2020:

PGN solicitados por DGC-

PGN OxFECA 65226 Codigos de diagndstico de averias
actualmente activos

PGN OxFECB 65227 Codigos de diagnéstico de averia
previamente activos

PGN 0xFED3 65235 Borrar cédigos de diagnéstico de
averias activos actualmente

DGC-2020
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PGN 0xFECC 65126 Borrar codigos de diagnéstico de

averia previamente activos

PGN 0xFEES5 65253 Horas de motor,
revoluciones

PGN OxFE8C 65164 Informacion analdgica
auxiliar

Historial de la ECU PGN OxFEB1
65201

PGN OxFEES5 65253 Horas de motor,
revoluciones

PGN OxFEBE 65214 Controlador electrénico
del motor 4

PGN 0xFEB3 65203 Informacién de
combustible 1 (liquido)

PGN 0xFEE9 65257 Consumo de
combustible

PGN 0xFD7B 64891 Postratamiento 1 Servicio
1

Reclamacion de direccion PGN
O0xEE00 60928
Control de par/velocidad 1 PGN 0x0000 0 Estandar Velocidad de transmisién: 10 mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Velocidad solicitada por el 0,125 rpm 0a 8031875
motor/Limite de velocidad 898 2-3 21 2bytes por bit 0rpm rpm
Contador de mensajes 4206 8.1 8.1 4 bits 1 con_teo 0 recuentos de0a15
por bit recuentos
Suma de verificacion del . 1 conteo de0a15
mensaje 4207 8.5 8.5 4 bits por bit 0 recuentos recuentos
Control de . Lo
crucero/Velocidad del PGN 0xFEF1 65265 Estandar :_InesI:mdad de transmision: 100
vehiculo 1 9-
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - POC.O " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
" 00b=Apagado
Interruptor o anuiacion de 1237 8.7 8.7 2 bits 10omeo | 0a3 01b=Encendido 10b=Error
pag P 11b=No disponible
Informacin del Velocidad de transmision: 200
sistema/médulo eléctrico del | PGN 0xFE93 65171 Estandar mse '
motor (EES) 9
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ) Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
S . DeOa
Carga eléctrica 1204 1 1 2 bytes 0,5 kW/bit | 0 321275 KW
Pantalla del tablero 1 PGN OxFEFC 65276 | Estandar Velocidad de transmision: 1
segundo
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
0y
Nivel de combustible 1 96 2-3 1 1 byte gif %Por | oo, del 0 al 100%
Nivel/Presion del fluido del PGN OXFEEF 65263 | Estandar Velocidad de transmision: 500
motor 1 mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - POC.O " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Presion de aceite del motor 1 100 4 1 1 byte éitkPa POT | o kPa Elfao a 1000
Mensaje de taxi 1 PGN 0xE000 57344 Estandar Velocidad de transmisién: 1
segundo
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Interruptor de inhibicion de la _ . A
regeneracion posterior al 3695 6 6.1 2 bits 4 estados | O 0a3 OOb:No act|vo_01b—Act|vq
. 10b=Error 11b=No disponible
tratamiento
Interruptor de fuerza de _ . -
regeneracion posterior al 3696 6 6.3 2 bits 4 estados | 0 0a3 OOb:No aCtIVO_(Mb_.ACtIVQ
. 10b=Error 11b=No disponible
tratamiento
Comandos de configuracion PGN 0x8F00 36608 Estandar Velocidad de transmisién: 10
del motor segundos
. Byte Poco . Escala Datos
Nombre del parametro J1939 SPN Posicion Posicion Longitud ‘ Factor ‘ Compensar Rango
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Comando de anulacién de la

00b=Desactivar la anulacion
de la proteccién del motor
por bajo nivel de refrigerante
01b=Activar la anulacién de

proteccion del motor contra el 5565 1 1.1 2 bits 4 estados | 0 0a3 la proteccién del motor por
nivel de refrigerante bajo nivel de refrigerante
10b=Reservado 11b=No
importa/no tomar ninguna
medida
Control del generador 1 PGN 0xFD93 64915 Estandar Velocidad de transmision: 100 ms
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
0000b=Apagado normal del
motor 0001b=Apagado
répido del motor
0010b=Apagado de
emergencia del motor
0011b=Arranque normal del
Modo de control del motor 3542 1 1 4 bits 16 0 0ai15 motor 0100b=Arranque
solicitado estados L
répido del motor 0101b a
1101b=Disponible para
asignacion SAE
1110b=<reservado>
1111b=No me importa/No
tomo ninguna medida
Eficiencia del alternador del 0,002 5% o, 0 a 160,637 Siempre tiene un valor del
generador 4078 2 1 2 bytes por bit 0% 5% 100%.
00b=Velocidad nominal
Comando de control de 01b=Velocidad de ralenti
" 4079 4 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 baja 10b=Reservado 11b=No
velocidad del generador . .
importa/no tomar ninguna
medida
0000b=50 Hz 0001b=60 Hz
0010b=400 Hz 0011b a
Seleccién de frecuencia del . 16 1101b=SAE Reservado
generador 4080 4 3 4 bits estados 0 0ats 1110b=Desconocido
1111b=No me importa/no
tomo ninguna medida
Controlador electrénico de . . L
freno 1 PGN 0xF001 61441 Estandar Velocidad de transmisiéon: 100 ms
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ) Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Interruptor de apagado auxiliar 00b=Apagado
P pag 970 4 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
del motor _ . f
11b=No disponible
Control del generador 2 PGN 0xFO1E 61470 Estandar Velocidad de transmision: 100 ms
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ) POC.O " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Sesgo de gobernanza del 0,004% 1980, -125a
generador 3938 ! 1 2 bytes por bit 125% 132,02%
Controlador electrénico del PGN O0xFDC2 64962 | Estandar Velomd_a(_:!'de
motor 14 transmision: 20 ms
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
0x17=Gas Natural
. . ; 256 0x07=Propano
Tipo de combustible 5837 7 1 8 bits estados 0 0-255 0Ox18=Vehiculo bicombustible
que utiliza GN - BI_NG
J1939 Norma de comunicacion de parametros relacionados con el generador
Cantidades promedio
basi de CA solicitad PGN 0xF01C 61468 | Estandar Velocidad de transmisiéon: 100 ms
por el generador
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ) Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Voltaje RMS de linea-linea 0.007 812 0a 32899
promedio de CA solicitado por | 3386 1 1 4 bytes ’ - |0 071.992 187
5V por bit
el generador 5V
Potencia reactiva total de CA PGN OXxFE04 65028 Estandar Velocidad de transmision: 100
del generador mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
) . —2 000 000
Pgrtg:(a:?o:eactlva total del 2456 1 1 4 bytes :)itVAr por 63003%?00 000a 2 211
9 081215 VAr
Factor de potencia general del 0,000 061 ~1a2.921
2464 5 1 2 bytes 035 156 -1 813 964 843 Rango operativo de -1 a +1
generador 25 por bit 75
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00b=Adelante
Factor de p_otenc!a general del 2518 7 71 2 bits 4 estados | 0 0a3 O1beeza_gado_10b=Error
generador inductivo 11b=No disponible o no
instalado
Generador de potencia total PGN 0XFE05 65029 Estandar Velocidad de transmision: 100
de CA mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ) Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
. —2 000 000
Pg:]eer::ljaorreal total del 2452 1 1 4 bytes ;IEN por 5(2)003\(1) 000 000 a2 211
g 081215 W
. —2 000 000
Pg:]eer::ljao?parente total del 2460 5 1 4 bytes t13itVA por 5(2)0031000 000 a2 211
g 081215 VA
C‘fm_tidades promedio PGN 0XFE06 65030 Estandar Velocidad de transmision: 100
basicas de CA del generador mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - Pocp ” Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Voltaje RMS de linea promedio | ,, 4 1 1 2bytes | 1V porbit | 0V 064255V
del generador
Voltaje RMS promedio de
linea-neutro de CA del 2444 3 1 2 bytes 1V porbit | OV 0a64255V
generador
. . 0,007 812
Frecuencia media de CA del ) 0a 501,992
generador 2436 5 1 2 bytes gitHz por 0 Hz 187 5 Hz
Corriente eficaz media de CA | 549 7 1 2bytes | 1 Aporbit | 0A 0264255 A
del generador
Generador de energia total PGN OxFDFA 65018 | Estandar Velocidad de transmisién: 100
de CA mseg.
. Byte Poco . Escala Datos
Nombre del parametro J1939 SPN Posicion Posicion Longitud Factor Compensar Rango
Exportacion total de kWh del 1 kWh por 0a4211081
generador 2468 1 1 abytes |y 0 kWh 215 kWh
Comunicaciones de la ECU del motor Cummins (propietarias)
Parametros de control de . . L
GenSet (GCP) PGN 0xFF73 65395 Cummins patentado Velocidad de transmision: 20 mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP L. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=Sin indicacion de
parada de emergencia
Indlcamonlde parada de N/A 11 11 2 bits 4 estados | 0 0a3 O1b=|nd|C§C|on d_e parada de
emergencia emergencia 10b=Error
11b=No importa/no tomar
ninguna medida
00b=Is6crono 01b=Utilidad
Seleccion de ganancia N/A 13 13 2 bits 4estados | 0 0a3 10b=Error 11b=No_
isécrona/de utilidad importa/no tomar ninguna
medida
00b=Detener
Ejecutar/Detener N/A 1.5 1.5 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Ejecutar/iniciar
10b=Error 11b=No disponible
. P . 00b=Calificado 01b=Inactivo
Ralenti/Clasificacion N/A 1.7 1.7 2 bits 4 estados | 0 0a3 10b=Error 11b=No disponible
000b=Sin anulacién de
apagado 001b=Anulacion de
blogueo de inicio
010b=Anulacion de apagado
Anulacién de apagado N/A 23 23 3 bits 8 estados | 0 Oa7 general 011b=Anulacién de
apagado total
100b=Reservado 101b=
Reservado 110b=Error
111b=No disponible
000b=50 Hz 001b=60 Hz
010b=400 Hz u otra
frecuencia 011b=Reservado
Seleccion de frecuencia N/A 26 26 3 bits 8 estados | 0 0a7 100b=Reservado
101b=Reservado 110b=Error
111b = No importa/no tomar
ninguna medida
Regulacion del motor (EG) PGN 0xFF69 65385 Cummins patentado Velocidad de transmision: 10 mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Descripcién Funcional DGC-2020
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Referencia de sesgo de 1/256 por | _ -128 a
velocidad N/A ! ! 2bytes | i 128 127,996
Mantenimiento de enlace de PGN OxFFOF 65295 Cummins patentado Velocidad de transmision: 200
datos (DKA) mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O L. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=Datalink keepalive
Enlace de datos Keep-Alive N/A 21 21 2 bits 4 estados | 0 0a3 desact!vado (.)1 b=DataITk
keepalive activado 10b=Error
11b=No disponible
Comunicaciones patentadas de la ECU del motor Volvo
VP70 - Estado VP — Estado | pgp oy rrge 65350 | YOIVO de propiedad | /o)1 igad de transmision: 20 mseg.
del control del motor exclusiva
. Byte Poco . Escala Datos
Nombre del parametro J1939 SPN Posicion Posicion Longitud Factor Compensar Rango
4 00b=Inactivo 01b=Activo
Iniciar solicitud N/A 1 1.1 2 bits 0 0a3 10b=Indicacion de error
recuentos _ N .
11b=No disponible
4 00b=Inactivo 01b=Activo
Solicitud de parada N/A 1 1.3 2 bits 0 0a3 10b=Indicacion de error
recuentos _ N .
11b=No disponible
00b=Velocidad de
Seleccion de velocidad de 4 funcionamiento normal
; N/A 1 1.7 2 bits 0 0a3 01b=Solicitud de velocidad
ralenti recuentos . e
de ralenti 10b=Indicacién de
error 11b=No disponible
00b=Solicitud de velocidad
del motor principal
Seleccion de frecuencia N/A 2 2.1 2 bits 4 0 0a3 01b=Solicitud de velocidad
recuentos del motor secundario
10b=Indicacién de error
11b=No disponible
00b=Inactivo 01b=Activo
Solicitud de precalentamiento N/A 2 25 2 bits 0 0a3 10b=Indicacién de error
recuentos _ N .
11b=No disponible
Anulacion de la proteccion del 00b=Inactivo D1b=Activo
N/A 2 27 2 bits 0 0a3 10b=Indicacién de error
motor recuentos _ N .
11b=No disponible
0x000-0x3FF=0-100 %
Posicion del pedal del (100/1023 o 0x400 — OxFFE=Indicacion
acelerador N/A 3 1 2 bytes ) %l/bit 0 del 0 al 100% de error OxFFF=No
disponible
0000b a 0111b = Contador
Contador del pedal del N/A 6 6.1 4 bits 15_ 0 0ai15 numerico 1000-1110 = _
acelerador unidades Indicacién de error 1111 =
No disponible
0000b a 0111b = Suma de
Suma de comprobacion del ; 15 verificacion CRC-3 numérica
pedal del acelerador N/A 6 6.5 4 bits unidades 0 0ats 1000-1110 = Indicacién de
error 1111 = No disponible
Comunicaciones patentadas de la ECU del motor MTU ECU8/ECU9 Smart Connect
Sistema MTU de control de . L
crucero/velocidad del motor | PGN 0xFF56 65366 MTU patentada :_InesI:mdad de transmisién: 100
(MSCCES) 9
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=Aceleracion no activa
Interruptor de aumento de 520207 3 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 Ofb=interruptor de
velocidad de funcionamiento aceleracion activo 10b=Error
11b=No disponible
00b=Reduccion de velocidad
Interruptor de reduccion de no activa 0 fb=Interruptor de
" Ny . 520208 3 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 reduccién de velocidad
velocidad de funcionamiento N _ _
activo 10b=Error 11b=No
disponible
o 00b=Sin limitacién
o e e 00 MTU | 520842 3 7 2 bits 4estados | 0 0a3 01b=Limitacién activa
P 10b=Error 11b=No disponible
Comando de la estacion de . L
operacién del sistema MTU | PGN 0xFF55 65365 | MTU patentada :";’s':"'dad de transmision: 100
(MSOSC1) 9
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=No realizar ninguna
Comando de arranque del . accion 01b=Reiniciar
motor 520192 1 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 10b=Reservado 11b=No
aplicable
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00b=Sin parada

Comando de parada del motor | 520193 1 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Detener motor
10b=Error 11b=No disponible
" 00b=No se orden6 ninguna
Comando de anulacién de o _ .
seguridad y proteccion del 520194 1 5 2 bits 4estados | 0 0a3 anulacion 0b=Se ordend
motor una anulaqon | b=Error
11b=No disponible
00b=Prueba no ordenada
Comando de prueba de ; 01b=Prueba de
sobrevelocidad del motor 520197 2 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 sobrevelocidad ordenada
10b=Error 11b=No disponible
00b=Corte de cilindros activa
Comando para desactivar el 520834 5 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 (no (_igsactwada) O_1b=Corte
corte del cilindro 2 del motor de cilindros no activa
10b=Error 11b=No disponible
Comando de cebado de aceite . 00b=No activo 01b=Activo
intermitente 520835 5 8 2 bits 4 estados | 0 0a3 10b=Error 11b=No disponible
00b=Modo de
Corn_ando Qel modo de 520839 5 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 funmonamlent_o 1 01b=Modo
funcionamiento del motor de funcionamiento 2
10b=Error 11b=No disponible
00b=Configuracién de
Interruptor de parametros del parametros predeterminada
regulador de velocidad del 520841 5 7 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Configuracién de
motor parametros de la variante 1
10b=Error 11b=No disponible
Interruptores de demanda de Interruptores de demanda de
velocidad 520269 6 1 2 bytes ! 0 0265535 velocidad MTU:
Los interruptores de
demanda CAN contienen:
Bits 0-3: la fuente para la
posicién normal del
interruptor local.
Bits 4-7: la fuente para la
posicion del interruptor de
emergencia local.
Bits 8-11: la fuente para la
posicién normal del
interruptor remoto.
Bits 12—15: la fuente para la
posicion del interruptor de
emergencia remota.
Con la siguiente asignacion
por grupo de bits:
0: CAN analdgico
1: ECU de subida/bajada
2: Arriba/Abajo CAN
3: ECU analdgica
4: ECU analdgica relativa
5: Frecuencia
6: Posicion de la muesca (no
se utiliza)
Comunicaciones de la ECU del motor MTU ADEC patentadas
Interruptores de demandade | oo\ o, FFoF 65327 | MTU patentada Velocidad de transmisién: 500 ms
velocidad ADEC
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Interruptor selector de 1 digito
velocidad especificada N/A 8 1 2 bytes por bit 0 0a7
Entradas binarias ADEC PGNOxFF2D 65325 MTU patentada Velocidad de transmision: 500 ms
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=Apagado
Aumento de velocidad N/A 1 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
11b=No disponible
00b=Apagado
Disminucion de velocidad N/A 1 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
11b=No disponible
- 00b=Apagado
Solicitar prueba de exceso de |/ 1 7 2 bits 4estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
velocidad _ . .
11b=No disponible
00b=Apagado
Restablecimiento de alarma N/A 2 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
11b=No disponible
Descripcién Funcional DGC-2020
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Parametros del regulador de 00b=Apagado
9 N/A 6 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
conmutaciéon _ . .
11b=No disponible
00b=Apagado
Preparacion por intervalos N/A 4 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
11b=No disponible
Comunicaciones patentadas de la ECU del motor Scania
. . Scania de propiedad | Velocidad de transmisién: 200
DLN1 - Propiedad exclusiva | PGN 0xFF80 65408 exclusiva mseg.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP L. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Codificado de forma fija a
Version N/A 1 1 1 byte 1 0 0a 250 0xA1 segun las instrucciones
de Scania.
. . Codificado de forma fija a
0y
Desplazam|ento de velocidad N/A 2 1 1 byte 014 % por 0 del 0 al 100% | 0x00 segun las instrucciones
nominal bit H
de Scania.
Ilnterruptor de ralenti bajo N/A 3 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 Codificado de formal fijaa
liberado 01b para su lanzamiento.
Codificado de forma fija a
Interruptor de kickdown N/A 3 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 00b para Kick Down No
activo
00b=Apagado
Arranque del motor N/A 3 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 O1biEn(l:enc!|§10
10b=Indicacion de error
11b=No disponible
00b=No se requiere parada
del motor 01b=Se requiere
Parada del motor N/A 3 7 2 bits 4 estados | 0 0a3 parada del motor
10b=Indicacion de error
11b=No disponible
00b=No se requiere parada
de emergencia del motor
Se requiere parada de N/A 4 P 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Se requiere parada de
emergencia emergencia del motor
10b=Indicacion de error
11b=No disponible
Comunicaciones de la ECU del motor John Deere (propiedad intelectual)
Mensaje de bloqueo CAN de . . c L
regeneracién/limpieza PGN O0XEF00 61184 Propiedad de John Velocidad de transmision: 1
. . Deere segundo
estacionaria
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Codificado de forma fija a
Byte del mensaje 1 N/A 1 1 1 byte 1 0 0xF2 0xF2 segun las instrucciones
de John Deere.
Codificado de forma fija a
Byte del mensaje 2 N/A 2 1 1 byte 1 0 0x31 0x31 segun las instrucciones
de John Deere.
Regeneracion activa del DPF glg:ggrrp:‘itriggldo
del motor permitida (estado de | JD778720 5 6 2 bits 4 estados | 0 0a3 _ s
10b=Reservado 11b=Sin
bloqueo) -
accion
Control de arranque PGN OxEF00 61184 Propiedad de John Velocidad de transmision: 1
Deere segundo
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - POC.O " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Codificado de forma fija a
Byte del mensaje 1 N/A 1 1 1 byte 1 0 0xF2 0xF2 segun las instrucciones
de John Deere.
Codificado de forma fija a
Byte del mensaje 2 N/A 2 1 1 byte 1 0 0x24 0x24 segun las instrucciones
de John Deere.
00b=Apagado
Control de arranque del motor | JD523307 3 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=Encendido 10b=Error
11b=No disponible
Comunicaciones de la ECU del motor Yanmar (propietarias)
rseogllacrlnteur:;z: gztrf‘i)llt?oede Yanmar, de Velocidad de
’ Lo PGN 0xFF18 65304 Lo . transmision: 1
particulas diésel del motor propiedad exclusiva segundo
(Y_DPFIF) 9
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POCP .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=APAGADO
(Regeneracioén no posible)
Interruptor de bloqueo del 972 1 1 2 bits 4estados | 0 0a3 01b=ENCENDIDO

acelerador

(Regeneracion posible)
10b=Error 11b=No disponible
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Interruptor de inhibicién de la

00b=APAGADO
(Regeneracion prohibida)

regeneracion del filtro de 3695 1 3 2 bits 4 estados | 0 0a3 01b=ENCENDIDO
particulas diésel (Regeneracion permitida)
10b=Error 11b=No disponible
00b=DESACTIVADO
Interruptor de fuerza de (Regeneracion forzada no
» : ; solicitada) 01b=ACTIVADO
reagrteigsll':scgig:;I filtro de 3696 1 5 2 bits 4 estados | 0 0a3 (Regeneracién forzada
p solicitada) 10b=Error 11b=No
disponible
Comando de parada del PGN 0xFF1D 65309 Yann_\ar, de . Tasa de_transmision: Segun sea
motor (T_STP) propiedad exclusiva necesario
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ” Pocp ” Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
00b=No se solicitd parada
Parada del motor N/A 1 1 2 bits 4 estados | 0 0a3 del motor 01b=Parada del
motor 10b=Indicador de error
11b=No disponible
Comunicaciones de la ECU del motor Isuzu (propietarias)
Prueba de comando no Tasa de transmision: Se envia
supervisada continuamente PGN 0x0300 58112 Estandar cuando se desea realizar una
(DM7) prueba.
Nombre del parametro J1939 SPN Byte_ ) Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Identificador de prueba Codificado de forma fija a
(definido por el fabricante) — 0x34 para la solicitud de
Solicitud de borrado de 1224 L 1 1byte L 0 1ab4 borrado de memoria de
memoria de Isuzu Isuzu.
Regulador de voltaje Basler - Comunicaciones
patentadas
Punto de ajuste de corriente Basler, de propiedad
de campo patentado de PGN 0xFF01 65281 » de prop Velocidad de transmisiéon: 100 ms
exclusiva
Basler
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg ” POC.O .. Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Punto de ajuste de la corriente N/A 3 1 2 bytes 0,05 Abit | 0 32693!95
de campo amperios
Comunicaciones del regulador de voltaje Marathon patentado
. A Velocidad de
Comando de latidos del PGN 0xFF01 65281 | Maraténde =~ |4 cmision: 1
corazon en realidad virtual propiedad exclusiva
segundo.
. Byte Poco . Escala Datos
Nombre del parametro J1939 SPN Posicion Posicion Longitud Factor Compensar Rango
Bres e g Togos s
o N/A 1 1 8 bytes 1 0 FFFFFFFF
especificados como 0xFF para valor fiio
este PGN. !
. A Velocidad de
Ajust_e del punto de PGN 0xFFA1 65441 Mara_ton de . transmisioén: 1
consigna propiedad exclusiva
segundo.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - POC.O " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Zunto de ajuste de la corriente N/A 3 1 2 bytes 1 mAbit 0 0,000—l3,000
e campo amperios
) . 0, 100,0-400,0
Punto de ajuste de voltaje N/A 5 1 2 bytes voltios/bit 0 voltios
+/— 30% del
. . 0,1 punto de
Ajuste de voltaje N/A 7 1 2 bytes voltios/bit 0 ajuste de
voltaje
. . . A Velocidad de
Ajuste de rodllla_y pendiente PGN 0xFFAG6 65446 Mara_ton de . transmisién: 1
por subfrecuencia propiedad exclusiva
segundo.
Nombre del parametro J1939 SPN Bytg - Pocp " Longitud Escala Compensar Datos
Posicion Posicion Factor Rango
Coeficiente de pendiente de
subfrecuencia (UF) N/A 1 1 2 bytes 1 0 0-32767
Exponente de pendiente de .
frecuencia inferior (UF) N/A 3 1 1byte 1 0 0-31
Pendiente de la rodilla de la
pendiente de frecuencia N/A 4 1 2 bytes 0,1 Hz/bit | O E'4,0 Hz-70,0
VS z
inferior (UF)
Descripcién Funcional DGC-2020
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Cadigos de Diagnéstico de Problemas (DTCs por el inglés Diagnostic Trouble Codes)

El DGC-2020 obtiene los datos de diagndstico del motor a partir de una unidad de control del motor
(ECU por Engine Control Unit) compatible. El DGC-2020 recibe un mensaje no solicitado si un cédigo de
diagnéstico de averia (DTC) es activo. Los DTCs anteriores estan disponibles y se pueden consultar.
Pueden borrarse los DTCs activos o los DTCs anteriores. Cuando se solicita el borrado de los DTC, el
DGC-2020 inicia un ciclo de pulsos (si la funcidon de pulsos esta habilitada) para que la ECU se energice
y pueda recibir la solicitud de borrado. Si el motor cuenta con dos ECU, cualquier solicitud de borrado se
envia a ambas unidades.

El Tabla 3-3 enumera los datos de diagnéstico que el DGC-2020 obtiene por la interfaz CAN.
Tabla 3-3. Datos de diagnéstico obtenidos por la interfaz CAN

Intervalo de repeticion de la

Parametro transmision
Caddigo de diagnéstico de averia activo 1s
Estado Lampara 1s
Caddigo de diagnéstico de averia Bajo solicitud
anteriormente activo
Solicitud de anulacién de los DTCs activos Bajo solicitud
Solicitud de anulacién de los DTCs anteriores Bajo solicitud

Los DTCs se transmiten junto con otros datos de diagndstico codificados que incluyen el numero del
parametro sospechoso (numero SPN), el identificador del modo de fallo (nimero FMI) y el nUmero de
veces de produccion del fallo (nimero OC). A cada parametro le corresponde un numero SPN, utilizado
para visualizar o identificar el elemento de que trata el diagnéstico transmitido. EI nimero FMI define el
tipo de fallo detectado en el subsistema identificado por el nimero SPN. El problema reportado no es
obligatoriamente un fallo eléctrico, puede tratarse también de un estado que necesita la informacion del
operador o de un técnico. El niumero OC indica el numero de veces que se resolvié dicho fallo.

Para algunos DTCs, si el DGC-2020 reconoce un par de numeros de SPN y FMI, se muestra una sola
cadena que se enumera en la Tabla F-3. Si el DGC-2020 reconoce un SPN en la Tabla F-3, pero el FMI
no coincide con el FMI en la Tabla F-3, a continuacién muestra la cadena de la Tabla F-3
correspondiente a la entrada de la tabla donde el FMI es # y una segunda cadena correspondiente al
numero de FMI enumerado en la Tabla F-2. Por ejemplo, si el DGC-2020 recibe 29 SPN y 13 FMI, se
muestra ACCEL PEDAL 2 POSITN y FUERA DE CALIBRACION. Si el DGC-2020 no tiene informacion
descriptiva sobre un SPN y FMI que fue recibido, la descripcién se mostrara como "TEXTO NO
DISPONIBLE".

Una lista completa de toda la informacion de diagnéstico que el DGC-2020 obtiene a través de la interfaz
del bus CAN esté disponible en el Apéndice F.

Caddigos de fallo de la unidad de control del motor mtu

Un DGC-2020 conectado con un grupo electrégeno provisto de un controlador de motor mtu efectua el
seguimiento de los cddigos de averia activos emitidos por la unidad mfu ECU y los visualiza. Se pueden
visualizar los cddigos de fallo mtu activos con BESTCOMSPIus utilizando el Metering Explorer
(explorador de medicién) para ampliar la arborescencia mtu o en la pantalla del panel delantero,
navegando hasta METERING, ALARMS-STATUS, mtu FAULT CODES (medicion, estado de las
alarmas, cédigos de fallo mtu).

Cada cédigo de fallo se visualiza junto con una descripcion del fallo y el nimero correspondiente al fallo.
Si el DGC-2020 no tiene datos descriptivos que correspondan a un ndmero de fallo recibido, se
visualizara, como descripcion del fallo, el mensaje “NO TEXT AVAILABLE” (ningun texto disponible). Los
coédigos mostrados por el DGC+-2020 son descriptos en el Apéndice D, Cdédigos de Fallas del mtu.

RS-485 (Opcional)

Los controladores DGC-2020 provistos del puerto de comunicacion RS-485 opcional (niumero de estilo
xxxRBxxxH) pueden supervisarse y controlarse mediante una red sondeada, empleando el protocolo
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Modbus®. El puerto RS-485 soporta una velocidad de transmisién de 1200, 2400, 4800 6 9600 baudios.
Los ajustes Even (paridad par), Odd (impar) o No parity (sin paridad) son posibles. Los parametros fijos
de comunicacién incluyen el nimero de bits de datos (8) y de bits de parada (1). Los valores de los
registros Modbus para el DGC-2020 son indicados y definidos mas detalladamente en el Anexo B
Comunicaciones Modbus®. Las conexiones del puerto RS-485 se efectuan en los bornes 14 (485A), 13
(485B) y 12 (485 SHIELD) del DGC-2020.

Moddem (opcional)

Cuando una DGC-2020 cuenta con un puerto de médem opcional externo (nimero de estilo xXxxxxXExxx),
se puede conectar a un médem de salida externo suministrado por el usuario. El médem permite que el
DGC-2020 marque hasta cuatro numeros telefénicos de beepers y anuncie las situaciones seleccionadas
por el usuario. Estas situaciones incluyen cualquier estado de alarma o prealarma del DGC-2020, el
cierre de cualquier entrada por contacto programable o el inicio de un lapso de enfriamiento. El médem
es compatible con los beepers que emplean siete bits de datos con paridad par o médems que empleen
ocho bits de datos sin paridad.

Contactos de salida

El funcionamiento de los contactos de salida esta supeditado al modo de funcionamiento del DGC-2020.
El estado de la entrada por contacto para la parada emergencial (Emergency Stop) impacta también el
funcionamiento de los contactos de salida. Cuando la entrada por contacto Emergency Stop esta abierta
(estado de parada emergencial), se abren las salidas PRESTART, START, y RUN. Cuando la entrada
Emergency Stop estéa cerrada, todos los contactos de salida funcionan normalmente.

Los contactos de salida del DGC-2020 incluyen las salidas PRESTART, START, RUN y 12 salidas
programables. Se pueden acondicionar contactos de salida adicionales con un Médulo de Expansion de
Contacto CEM-2020.

PRESTART (Prearranque)

Esta salida se cierra para alimentar las bujias de calentamiento del motor. Se puede programar la salida
PRESTART para que se cierre durante 30 segundos (max.) antes del lanzamiento del motor. Se puede
programar también la salida PRESTART para que se abra cuando arranque el motor o para que
permanezca cerrada durante todo el funcionamiento del motor.

Durante el estado de reposo, se puede configurar el Prearranque en Off, On o con la funcion de
precalentamiento antes del lanzamiento. Si se ha seleccionado la funcion de precalentamiento antes del
lanzamiento, la salida de Prearranque (PRESTART) se cierra durante un lapso igual a la temporizacién
del proceso de prelanzamiento antes de volver al estado de lanzamiento. Si la temporizacion del
prelanzamiento no es superior al lapso de reposo, la salida de Prearranque se cierra durante el lapso
total de reposo.

Las conexiones de la salida PRESTART se efectian en bornes ubicados en el relé PRESTART.

START (Arranque del motor)

Se cierra esta salida cuando el DGC-2020 inicia el lanzamiento del motor. Se abre cuando la excitacion
magnética (MPU) o la frecuencia del generador indica que el motor esta arrancado. La duracion del
lanzamiento, antes del arranque del motor, depende del tipo de lanzamiento seleccionado (ciclico o
continuo). Un lanzamiento ciclico permite efectuar hasta 7 ciclos de una duracion de 5 a 15 segundos. El
tiempo de lanzamiento continuo puede ajustarse de 5 a 60 segundos.

Las conexiones de la salida START se efectian en bornes ubicados en el relé START.

RUN (Funcionamiento)

Se cierra esta salida cuando el DGC-2020 inicia un lanzamiento del motor. Permanece cerrada mientras
se haya recibido una orden de parada (OFF) o de parada emergencial.

Las conexiones de la salida RUN se efectuan en bornes ubicados en el relé RUN.
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Programables

Los controladores DGC-2020 con numero de estilo de tipo xxAxBxxxH integran cuatro contactos de
salida programables (OUT 1 a 4). Los controladores cuyo niumero de estilo es de tipo xxBxBxxxH estan
dotados de doce salidas programables (OUT 1 a 12).

Modos de Funcionamiento

OFF

Mientras esta en modo OFF, el DGC-2020 no puede arrancar. No puede arrancarse automaticamente.
La légica programable funciona normalmente en este modo.

RUN

Cuando esta en modo RUN (modo manual), el DGC-2020 funciona y no puede apagarse
automaticamente. El disyuntor puede abrirse o cerrarse mediante las entradas de la lI6gica programable.
La légica programable funciona normalmente en este modo.

AUTO

Cuando esta en modo AUTO, el DGC-2020 puede arrancarse automaticamente o “auto-arrancar” segun
una caracteristica de arranque (listadas en siguientes los parrafos). Si el DGC-2020 no esta en modo
automatico, los modos de auto-arranque no tendran ningun efecto. Los modos de auto-arranque son
independientes, salvo una excepcion, por lo que cuando un modo de auto-arranque indica que la unidad
deberia estar funcionando, se produce al arranque. La unidad no se apagara mientras todos los modos
de auto-arranque no indiquen que deberia estar apagada.

Entrada por contacto del interruptor de transferencia automatica (interruptor ATS)

La funcion programable ATS tiene una entrada asignada BESTCOMSPIus. La unidad arranca y funciona
mientras este contacto esta cerrado y se apaga cuando se abre el contacto. Este modo es independiente
de los demas modos de auto-arranque.

Programa de prueba (Exerciser) del generador

La unidad arranca a la hora configurada y funciona por la duracién especificada. El disyuntor se cierra
cuando la opcién “Run with Load” (funcionamiento con carga) esta seleccionada en los parametros del
exerciser del generador. Este modo es independiente de los demas modos de auto-arranque.

Funcionalidad de transferencia por fallo de la alimentacién

Si se ha seleccionado la opcién de transferencia por fallo de la alimentacién, la unidad funcionara incluso
cuando se considere mala la red eléctrica, y no se parara en ningin momento hasta que la red vuelva a
ser correcta y se vuelva a transferir la carga en la red eléctrica. Este modo es independiente de los
demas modos de auto-arranque.

Elemento I6gico Funcionamiento con carga (Run with Load)

Cuando se alimenta la entrada de arranque del elemento légico de funcionamiento con carga, la unidad
arranca, cierra su disyuntor y asume la carga segun el ratio programado. Sila unidad es el Unico
componente de la carga, se asegura plena carga. Cuando esta alimentada la entrada de parada del
elemento légico de funcionamiento con carga, la unidad se descarga segun el ratio programado, abre su
disyuntor et se para. Este modo funciona conjuntamente con la funcién Start/stop de la demanda de
carga, por lo demas, queda independiente por completo de los demas modos de auto-arranque.

Elemento Ldégico funcionamiento motor

La unidad arrancara cuando se alimente la entrada de arranque del elemento I6gico de funcionamiento
del motor. Cuando se alimenta la entrada de parada del elemento l6gico de funcionamiento del motor, la
unidad se descarga si estaba cargada, abre el disyuntor si es necesario, se enfria y se para.
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Funcion Start/Stop de la demanda de carga

Si la demanda de carga del sistema es superior al nivel configurado para el tiempo especificado y se ha
habilitado la opcién de secuenciacion, la unidad arranca, cierra su disyuntor y asume la carga segun el
ratio programado. Cabe notar que la unidad no arrancara si no se ha seleccionado la opcién de
secuenciacion. Si la unidad es el unico componente de la carga, se asegura plena carga. Si la carga cae
por debajo del nivel de parada para el tiempo especificado, la unidad se descarga segun el ratio
programado, abre su disyuntor y para. Este modo funciona conjuntamente con el elemento l6gico de
funcionamiento con carga, por lo demas, queda independiente completamente de los demas modos de
auto-arranque.

Interoperabilidad del elemento I6gico de funcionamiento con carga y de la funciéon Start/stop de la
demanda de carga

Las dos funciones pueden emplearse conjuntamente; no son independientes una de otra. Cualquiera de
las dos puede arrancar o parar el sistema, pero pueden compartir ciertas funcionalidades ya que una
puede parar el sistema incluso si fue lanzado por la otra. Por consiguiente, si se ha arrancado una
magquina pulsando el mando de arranque para un funcionamiento con carga, se podra apagar la maquina
con la funcion Start/stop de la demanda de carga. Y eso puede resultar util cuando hay que arrancar
varios generadores al mismo tiempo y efectuar una secuenciacion (off) en algunos de ellos cuando la
carga no los necesita. El mando de arranque para un funcionamiento con carga (Run with Load Start)
puede activarse en todas las unidades, lo que provoca su arranque y el cierre de sus disyuntores, y
luego, la funcién Start/stop de la demanda de carga (Demand Stara/Stop) y la funcién de secuenciacion
pueden apagarlos y encenderlos adaptandose cuando hay variaciones en la carga.

Para que Funcionamiento con Caga y Secuenciamiento operen de forma confiable, es recomendado que
las entradas al elemento l6gico Funcionamiento con Carga sea pulsado en lugar de sostenerlo apretado.
Por ejemplo, si una unidad fue arrancada por secuenciamiento, un pulso en la Funcionamiento con
Carga Detiene apagara la unidad. De todos modos, si la Parada de Funcionamiento con Carga es
mantenido constante, el secuenciamiento podria nunca arrancar una unidad porque los arranques de
secuenciamiento serian inmediatamente negados por la Parada de Funcionamiento con Carga.
Similarmente, un Arranque con Funcionamiento con Carga es aplicado y mantenido constante, el
secuenciamiento no puede apagar la unidad. Cualquier parada generada por secuenciamiento
inmediatamente seria negada por el Arranque de Funcionamiento con Carga.

Estados Operativos

El DGC-2020 pasa por los estados operativos enumerados en la Tabla 3-4 cuando arranca y para el
generador.

Tabla 3-4. Estados operativos

Estado Descripciéon

Restablecer El primer estado después de la energizacion de un DGC-2020. No esta en marcha y
no puede estar en marcha hasta que se complete la inicializacion del sistema.

Listo El motor no esta en marcha. El DGC-2020 esta listo para estar en marcha. Este es el
estado normal del DGC-2020 en Modo APAGADO y en Modo AUTO, cuando el
motor no esta en marcha o en el proceso de arranque o parada.

Arranque El DGC-2020 esta arrancando el motor como parte de la secuencia de arranque.

Reposo EI DGC-2020 pone en reposo (no arranca) el arrancador entre los ciclos de arranque
como parte de la secuencia de arranque.

En marcha El motor estd en marcha.

Alarma El motor no esta en marcha y se encuentra en el estado de Alarma. El motor no

puede estar en marcha hasta que se elimine la alarma presionando el botén
APAGADO en el panel frontal. Si el motor estd en marcha cuando se ingresa el
estado de alarma, se apagara la unidad.

Prearranque El DGC-2020 se encuentra en estado de prearranque para los fines de
precalentamiento o prelubricacion del motor con antelacién a un arranque del motor.
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Estado Descripcion
Refrigeracion | El motor esta en marcha para permitir el enfriamiento con antelacién a un apagado
del motor.
Conexion El motor no esta en marcha. El DGC-2020 intenta conectarse a la ECU del motor

para leer los datos o establecer una comunicacion para control. Este estado precede
un arranque del motor como parte de la secuencia de arranque.

Desconectar El motor no esta en marcha y posiblemente esté girando después de la finalizacién
de una sesion de marcha. EI DGC-2020 elimina KEY ON de la ECU después de que
se completa una sesién de marcha. Esto le permite al motor girar antes de
reconectarse a la ECU para leer los datos después de que se para el motor.

Emisién de El motor no esta en marcha. El DGC-2020 esta intentando conectarse a la ECU para
pulsos leer datos de ella o enviarle solicitudes de datos.

Descargando | Cuando el DGC-2020 es parte de una unidad multiple, un sistema de reparto de
carga, el motor esta en marcha, pero la salida de kW se reduce con antelacion a un
enfriamiento y apagado subsiguiente.

Gestién de los Disyuntores

Introduccion

El DGC-2020 puede controlar el disyuntor del generador y el disyuntor de red. Cuando se haya
comprobado que la solicitud correspondiente es valida, el DGC-2020 intentara operar el disyuntor, si es
posible. El usuario puede optar por controlar el disyuntor del generador, el disyuntor del generador y el
disyuntor de red o ninguno de los dos. Se utiliza BESTCOMSPIus para configurar la gestion de los
disyuntores (Breaker management). Referirse a la Seccién 4, Software BESTCOMSPIus, Gestion de los
disyuntores, para obtener las informaciones de ajuste.

Determinacion del estado de los disyuntores

El estado de los disyuntores es determinado utilizando la Légica Programable BESTlogic+ para
configurar los bloques légicos GENBRK (disyuntor del generador) y MAINSBRK (disyuntor de red). Estos
bloques légicos tienen salidas que se pueden configurar para alimentar un contacto de salida y controlar
un disyuntor asi como entradas correspondientes al estado y al control de los disyuntores.

Tratamiento de las solicitudes correspondientes a los disyuntores

Los tipos de solicitud correspondiente a los disyuntores incluyen:

e Las solicitudes locales (Local Request) - generadas por las funciones internas y fundadas en los
modos operativos.

e Las solicitudes de comunicacion (Com Request) - generadas mediante un puerto de comunicacion
que utiliza BESTCOMSPIus o la interfaz hombre-maquina del panel delantero.

e Las solicitudes légicas (Logic Request) - generadas a partir del BESTLogicPlus.

El tipo de respuesta que se da a una solicitud (o consulta) local depende del modo operativo del DGC-
2020.

RUN Mode(modo funcionamiento)

Cuando esta en modo RUN, el disyuntor de red y el disyuntor del generador se pueden cerrar
manualmente utilizando entradas por contacto o los botones del disyuntor de La pantalla Control de
BESTCOMSPIlus.

Modo OFF o AUTO (apagado)

Si esta funcionando en modo OFF o AUTO y apagado, no se puede cerrar el disyuntor del generador
porque el generador no sera estable.
Modo AUTO (En funcionamiento)
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Cuando esta en modo AUTO vy funcionando, la funcionalidad de transferencia por fallo de la alimentacion
de red controlara automaticamente los disyuntores de red y el disyuntor del generador, o bien el
interruptor externo de transferencia automatica lanzara el generador y controlara directamente los
disyuntores. Ademas, el disyuntor del generador puede controlarse automaticamente mediante la funcién
start/stop, la funcién temporizador de programacién o un arranque RUNWLOAD (funcionamiento con
carga) a partir del PLC. El diyuntor del generador puede controlarse manualmente utilizando salidas o
entradas por contacto o los botones del disyuntor de la pantalla Control de BESTCOMSPIus.

Funcionamiento de los disyuntores

El DGC-2020 intentara cerrar un disyuntor sélo después de haber comprobado que puede ser cerrado. Si
no es asi, se ignorara la solicitud de cierre. Sélo se puede cerrar un disyuntor a la vez. Una
sincronizacion es necesaria antes de cerrar el disyuntor en un bus con tension. Es posible efectuar un
cierre en un bus sin tension después de haber respectado los requerimientos definidos por el usuario
(valores limites y temporizacion).

Determinacion de la posibilidad de cerrar un disyuntor

El disyuntor del generador, antes de poder cerrarse, debe haberse configurado en BESTCOMSPIus. Si
so6lo se ha configurado el disyuntor del generador (no se ha configurado el disyuntor de red), el DGC-
2020 analiza las parametrizaciones del usuario para determinar si el lado generador del disyuntor esta
estable y si el lado bus esta estable o sin tension. Si se han configurado el disyuntor del generador y el
disyuntor de red y ambos estan abiertos, el DGC-2020 cerrara el disyuntor del generador si el lado
generador del disyuntor es estable. Si se han configurado ambos disyuntores y el disyuntor de red esta
cerrado, el DGC-2020 cerrara el disyuntor del generador después de haber comprobado que ambos
lados del disyuntor del generador son estables y que el DGC-2020 esta efectuando una sincronizacion.

El disyuntor de red, antes de poder cerrarse, debe haberse configurado en BESTCOMSPIus. Si se han
configurado el disyuntor del generador y el disyuntor de red y ambos estan abiertos, el DGC-2020
cerrara el disyuntor de red si el lado alimentacion del disyuntor es estable. Si se han configurado ambos
disyuntores y el disyuntor del generador esta cerrado, el DGC-2020 cerrara el disyuntor de red después
de haber comprobado que ambos lados del disyuntor de red son estables.

Cambio del estado de los disyuntores

Una sincronizacién es necesaria cuando se cierra un disyuntor en un bus con tension. El estado del bus
tiene prioridad en la funcién de sincronizacién. Si la sincronizacidn esta en curso y el bus se vuelve
inestable, se interrumpe la sincronizacion. Para cerrar un disyuntor en un bus sin tensién, el DGC-2020
genera una solicitud de cierre del disyuntor. La funcién de cierre se ejecuta sin sincronizacion.

Los bloques l6gicos GENBRK y MAINSBRK incluyen salidas de l6gica Open (abierto) y Close (cerrado)
que pueden configurarse para alimentar un contacto de salida que, a su vez, hace funcionar el disyuntor.
Se utiliza la pantalla Synchronizer (sincronizador) en BESTCOMSPIus para ajustar el tipo de contacto de
salida (impulsos o continuo).

Si parece que el disyuntor no funciona correctamente, referirse a la Seccion 8, Mantenimiento y arreglos.

Funcionamiento del sincronizador

El sincronizador adapta la tensién y frecuencia del generador en funcién de las entradas del bus cuando
el DGC-2020 desea cerrar el generador en un bus estable, con tensién.

e EIDGC-2020 debe integrar la opcion de sincronizacion.

o Latensién del generador debe ser estable.

e Latensién del bus debe ser estable.

o EIDGC-2020 debe estar iniciando un cierre de disyuntor.

He aqui las fuentes posibles de un cierre de disyuntor:
o EIDGC-2020 por si mismo, cuando la opcion de transferencia automatica (ATS) esta habilitada.

e EIDGC-2020 por si mismo, cuando el elemento Run with Load (funcionamiento con carga) recibe un
impulso de arranque en la légica programable.
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e EIDGC-2020 por si mismo, cuando ha sido lanzado por medio de la funcién de arranque de la
demanda de carga (funcionalidad Demand Start/Stop), en el marco de una secuenciacion.

e EIDGC-2020 por si mismo, cuando ha sido arrancado por el temporizador de programacion
(Exercise Timer) y la opcion Run with Load (funcionamiento con carga) ha sido seleccionada en los
parametros del exerciser del generador.

e Los contactos de entrada de cierre manual del disyuntor aplicados en las entradas Open y Close del
lateral izquierdo del elemento l6gico del disyuntor del generador, en la légica programable.

Estas fuentes de cierre sélo funcionaran si el DGC-2020 estd en modo AUTO. Cuando el DGC-2020 esta
en modo RUN, sélo es posible iniciar un cierre del disyuntor mediante los contactos de entrada de cierre
manual del disyuntor.

En configuraciones,Y, delta, delta aterrada, o monofasicas AB, el sincronizador se alinea con la tensién
en los terminales GEN VA con aquellos del terminales VA del BUS y la tensién en el terminal VB GEN
con la del terminal VB del BUS. En otras palabras, el DGC-2020 alinea la tension de la fase AB L-L del
generador con la tensién de fase AB L-L del bus. Para que el sincronizador provea correcta alineacién de
fase en un interruptor las tensiones de AB L-L del lado generador del interruptor deben ser cableadas
con los terminales GEN VA y GEN VB en el DGC-2020. Las tensiones de fase AB L-L en el lado bus del
interruptor (el bus al cual el generador cuando el interruptor sea cerrado) debe ser cableado a los
terminales BUS VA y BUS VB en el DGC-2020. Vea la Seccién 6, Instalacion, para una conexion Y para
un diagrama de aplicacion tipico.

En configuraciones monofasicas AC, el sincronizador se alinea con la tension en los terminales GEN VA
con aquellos del terminales VA del BUS y la tension en el terminal VC GEN con la del terminal VB del
BUS. En otras palabras, el DGC-2020 alinea la tension de la fase CA L-L del generador con la tensién de
fase AB L-L del bus. Para que el sincronizador provea correcta alineacion de fase en un interruptor las
tensiones de CA L-L del lado generador del interruptor deben ser cableadas con los terminales GEN VA
y GEN VC en el DGC-2020. Las tensiones de fase CA L-L en el lado bus del interruptor (el bus al cual el
generador cuando el interruptor sea cerrado) debe ser cableado a los terminales BUS VA y BUS VB en
el DGC-2020. Vea la Seccion 6, Instalacion, para una conexién monofasica AC para un diagrama de
aplicacion tipico.

Se puede influir en la velocidad del generador por medio de la funcion trim de velocidad (activa
permanentemente cuando esta habilitada) o por medio del sincronizador. Dado que la funcién trim de
velocidad puede provocar cierta actividad en las salidas de desviacion de la velocidad (speed-bias)
cuando se efectian operaciones de arreglos en el sincronizador, se recomienda desactivar la funcion
trim de velocidad.

Una forma de saber si el sincronizador esta activo es observar el panel delantero del DGC-2020. Cuando
lo esta, el DGC-2020 muestra el alcance y el angulo del sincronizador, y los valores de error de tensién
en el panel delantero.

Otro método es verificar las sefiales de salida de aumento y disminucion del regulador y del AVR.
Primero, inhabilite la funcidén de ajuste de velocidad. Si el tipo de salida de control de desvio del
regulador o del AVR es contacto, verifique los pulsos de aumento o disminucién que provienen del DGC-
2020 durante la sincronizacién. Si es tipo analdgico, verifique las salidas analdgicas de desvio del
regulador o del AVR en el médulo de reparto de carga con un voltimetro durante la sincronizacion. Si no
hay impulsos de subida/descenso o no se nota ninguna fluctuacion en las tensiones de las salidas
analégicas de desviacion, es decir que el sincronizador no estéa activado.

Un método facilmente disponible para comprobar el funcionamiento del sincronizador durante la
configuracién y puesta en marcha iniciales consiste en conectar una bombilla desde la fase B de la
magquina sincronizada hasta la fase B del bus. Si es el caso, se pueden emplear tres bombillas (una en
cada fase). La(s) bombilla(s) debe(n) estar apagadas o muy atenuada(s) cuando todo esta OK para que
se cierre el disyuntor.

Si no es practico usar bombillas de luz, un voltimetro puede ser conectado a través de los terminales
GEN VA y BUS VA. Cuanl el DGC-2020 reporta que el angulo de deslizamiento esta cerca a cero, la
tension leida por el multimetro deberia estar cerca de cero. Para un sistema ac monofasico, conecte el
voltimetro a través de los terminales GEN VB y BUS VB o GEN VC y BUS VB.
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Si el DGC-2020 esté indicando que el angulo esta en cero o cerca, pero el dngulo de deslizamiento
medido a través del interruptor no esta cerca de cero, parece que las senales medidas por el DGC-2020
no son las sefiales que estan presentes en el interruptor. En este caso, todas los cableados deberian ser
verificados para verificar que la tension en el terminal GEN VA del DGC-2020 coincide con la tensién
presente en la conexion de la Fase A en el lado generador del interruptor, que la tension en el terminal
GEN VB del DGC-2020 coincide con la tension presente en la conexion de la Fase B del lado generador
del interruptor y que la tensién en el terminal GEN VC del DGC-2020 coincide con la tensién presente en
la conexion de la Fase C del lado generador del interruptor. Una verificacion similar deberia ser realizada
desde los terminales BUS VA y BUS VB en el DGC-2020 para las conexiones de la Fase Ay Fase B en
el lado bus del interruptor.

También es requerido que la rotacion de fase es el mismo en ambos lados del interruptor para que la
sincronizacion sea posible.

NOTA

Cuando se usa el sincronizador del DGC-2020, se recomienda que salidas locales
de relés del DGC-2020 sean usadas los comandos de cierre del interruptor para
minimizar la posibilidad de cierres fuera del angulo deseado de cierre del
interruptor.

Si salidas remotas (CEM-2020) van a usarse para comandos de cierre del
interruptor, se recomienda que el tipo de sincronizacion de anticipo sea usado, y
el tiempo de espera de cierre del interruptor sea ajustado de acuerdo con posibles
salidas a relé del CEM-2020 (tipicamente 50 ms) para alcanzar el angulo deseado
de cierre del interruptor.

Si parece que el sincronizador no funciona correctamente, referirse a la Seccién 8, Mantenimiento y
Arreglos.

Arbitraje de cierre del interruptor de bus muerto

EL arbitraje de cierre del interruptor asegura que Unicamente una maquina (asignada por el gestinonador
de sistema) cierra su interruptor a un bus muerto. El gestionador de sistema controla la secuencia del
generador. El gestionador del sistema es la unidad con la mas baja ID no cero de secuencia nhumerada.
Luego que la maquina manda un requerimiento de cierre de bus muerto y el gestionador de sistema lo
concede, la maquina que recibe la concesion cierra su interruptor para el bus muerto. Ahora que el bus
no esta mas muerto, todas las unidades restantes deben sincronizarse al bus vivo.

Unidades individuales envian requerimiento de cierre de bus muerto para el gestionador de sistema
cuando quieren cerrar sus interruptores de generador y un bus muerto es detectado. Una unidad
individual envia a requerimiento de cierre de bus muerto cuando todo lo siguiente es verdadero:

1. Es generador esta estable

2. Un bus muerto es detectado

3. Una requerimiento de cierre del interruptor de generador es recibido
Una unidad individual con su parametro Tipo de Sistema puesto a Generador Multiple no cerrara su
interruptor sobre el bus muerto a menos que reciba una concesioén de cierre de bus muerto desde el
gestionador del sistema via Ethernet. EI LSM-2020 provee comunicacion Ethernet entre el DGC-2020 y
la red. El parametro Tipo de Sistema es encontrado en la pantalla Ajustes de Sistema en
BESTCOMSPIus. Luego que una unidad individual envia requerimiento de cierre de bus muerto y recibe
una concesion de cierre de bus muerto desde el gestionador de sistema, la unidad mantiene su
requerimiento de cierre de bus muerto a menos que uno de lo siguiente ocurra:

e La concesion de cierre de bus muerto es removida por el gestionador de sistema
e Elinterruptor del generador encuentra una falla de cierre de interruptor

e Una requerimiento de cierre del interruptor de generador es recibido

e El generador se vuelve inestable
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Una unidad individual puede cerrar a un bus muerto en cualquier momento cuando el parametro Tipo de
Sistema es puesto a Generador Unico o un LSM-2020 no esta proveyendo comunicacién Ethernet entre
el DG-2020 vy la red.

La ID de Unidad del gestionador de sistema puede ser encontrado en el panel frontal de cada unidad y
en BESTCOMSPIus. Referirse a la Seccion 2, Interfaz Hombre Maquina, Pantalla de Operacion, Pantalla
de Estado de Red del Generador.

Todas las unidades en el sistema reportando un bus muerto deben ser visibles al gestionador del
sistema via Ethernet antes de que cualquier concesion de cierre de bus sea enviada. El gestionador de
sistema remueve cualquier concesion de cierre de interruptor muerto si cualquier maquina reporta que el
bus no esta muerto. Una concesién de cierre de bus muerto no es removida por el gestionador de
sistema a menos que la unidad que recibio la concesidon remueva su requerimiento u otra maquina
reporte que el bus no esta muerto.

Para operacion consistente, todas las unidades deberian ser configuradas con el mismo criterio de
demanda de arranque/parada y secuencia. Esto asegura que la funcionalidad del gestionador de sistema
es transferido de acuerdo los cambios de ID secuencia mas bajos no cero en el sistema.

Registro de los Eventos

Se conservan todos los eventos relativos al sistema en un registro de los eventos, en memoria no volatil.
Se memorizan 50 registros de eventos y cada registro estampa la hora de la primera y ultima produccion
del evento asi como el numero de casos en que se produjo el evento. Asimismo, cada registro incluye
detalles sobre el tiempo, fecha y horas de funcionamiento para los 30 casos mas recientes del evento.
No se pueden grabar méas de 99 casos de produccion de los eventos. Si se produce un evento de otro
tipo que los eventos grabados en los 50 registros de la memoria, se suprime del registro el evento cuya
ultima produccion tiene la fecha mas lejana y se sustituye por la nueva categoria. Puesto que se
memorizan 50 registros de evento con hasta 99 producciones, un historial de aproximadamente 5.000
eventos especificos se conservara en el DGC-2020. Se memorizan datos de produccion detallados para
los 30 producciones mas recientes de cada registro de evento, por lo tanto existen 50 registros de
evento, incluidos detalles sobre tiempo, fecha y horas de funcionamiento de hasta 1.500 producciones
especificas del evento.

Se puede utilizar BESTCOMSPIus para visualizar y descargar el registro de los eventos. El registro de
los eventos puede visualizarse también a partir de la interfaz hombre-maquina del panel delantero
accediendo a Medicion, Estatuto de Alarmas, Registro de los Eventos. Utilizar las teclas ascendentes y
descendentes para resaltar un evento y pulsar la tecla Right(derecha) para visualizar el resumen de
dicho registro de eventos. El resumen incluye la descripcion del evento, la fecha, el tiempo y las horas de
funcionamiento de la primera produccion del evento, ademas de la fecha, tiempo y horas de
funcionamiento de la produccion mas reciente del evento. Para visualizar los detalles de las
producciones del evento, pulsar la tecla Down (descendente) hasta que se resalte DETAILS (detalles) y,
luego, pulsar la tecla Right. El numero de producciones puede modificarse pulsando la tecla Edit
(edicidn), las teclas Up/Down (ascendente/descendente) para seleccionar #, y pulsar la tecla Edit otra
vez para salir. La Tabla 3-5 enumera todas las cadenas (como se muestra en el registro de eventos), las
causas Y las acciones correctivas de eventos posibles.

Tabla 3-5. Lista de eventos

Cadena de eventos Descripcidn/causal/accion correctiva del evento
27-1 DISPARO A Disparo de subtension 27-1 (Alarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por debajo del umbral de subtensién 27-1
en al menos una fase y el elemento Subtensién 27-1 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension baja.

27-1 DISPARO P Disparo de subtension 27-1 (Prealarma)

Causa: La tensién del generador se encuentra por debajo del umbral de subtension 27-1
en al menos una fase y el elemento Subtensién 27-1 esta configurado como prealarma.

Acciodn correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension baja.

27-2 DISPARO A Disparo de subtension 27-2 (Alarma)
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Cadena de eventos

Descripcidon/causal/accion correctiva del evento

Causa: La tension del generador se encuentra por debajo del umbral de subtension 27-2
en al menos una fase y el elemento Subtensién 27-2 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension baja.

27-2 DISPARO P

Disparo de subtension 27-2 (Prealarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por debajo del umbral de subtension 27-2
en al menos una fase y el elemento Subtensién 27-2 esta configurado como prealarma.

Acciodn correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension baja.

32 POTENCIA INVERSA A

Disparo de potencia inversa 32 (Alarma)

Causa: El generador absorbe potencia en un nivel mayor que el umbral de proteccion de
potencia inversa 32 y el elemento de proteccion Potencia inversa 32 esta configurado
como alarma.

Accion correctiva: Revise la polaridad de todos los transformadores de potencial y los
transformadores de corriente utilizados en la maquina. Revise el sistema de circuitos y los
componentes de reparto de carga y verifique que todas las maquinas en el sistema de
reparto de carga reciban correctamente el estado del disyuntor del generador. Si la
magquina se encuentra conectada en paralelo con el servicio, verifique que el elemento de
la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente.

32 POTENCIA INVERSA P

Disparo de potencia inversa 32 (Prealarma)

Causa: El generador absorbe potencia en un nivel mayor que el umbral de proteccién de
potencia inversa 32 y el elemento de proteccion Potencia inversa 32 esta configurado
como prealarma.

Accidn correctiva: Revise la polaridad de todos los transformadores de potencial y los
transformadores de corriente utilizados en la maquina. Revise el sistema de circuitos y los
componentes de reparto de carga y verifigue que todas las maquinas en el sistema de
reparto de carga reciban correctamente el estado del disyuntor del generador. Si la
magquina se encuentra conectada en paralelo con el servicio, verifique que el elemento de
la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente.

40 DISPARO A

Disparo de pérdida de excitacion 40 (Alarma)

Causa: El generador absorbe kvar a un nivel por sobre el umbral de proteccion de pérdida
de excitacion 40 y el elemento Pérdida de excitacién 40 esta configurado como alarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del sistema y el regulador de tension del sistema.
En un sistema en isla, verifique que el DGC-2020 esté configurado para el reparto de kvar
y verifique que funcione correctamente la comunicacion entre los grupos electrégenos. Si
el DGC-2020 no brinda reparto de kvar en un sistema en isla, verifique que el regulador de
tension se encuentre en el modo de caida o contracorriente. Verifique que todas las
entradas de contacto hacia el regulador de tension se reciban correctamente. Si esto
ocurre mientras se encuentra conectado en paralelo con el servicio, verifique que el
elemento de la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente. Revise los
ajustes del regulador de tensién y la programacion.

40 DISPARO P

Disparo de pérdida de excitacién 40 (Prealarma)

Causa: El generador absorbe kvar a un nivel por sobre el umbral de proteccion de pérdida
de excitacion 40 y el elemento Pérdida de excitacidn 40 esta configurado como prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del sistema y el regulador de tensién del sistema.
En un sistema en isla, verifique que el DGC-2020 esté configurado para el reparto de kvar
y verifique que funcione correctamente la comunicacion entre los grupos electrogenos. Si
el DGC-2020 no brinda reparto de kvar en un sistema en isla, verifique que el regulador de
tensién se encuentre en el modo de caida o contracorriente para el reparto del sistema en
isla. Verifique que todas las entradas de contacto hacia el regulador de tensién se reciban
correctamente. Si esto ocurre mientras se encuentra conectado en paralelo con el
servicio, verifique que el elemento de la I6gica Paralelo a la red principal esté orientado
correctamente. Revise los ajustes del regulador de tension y la programacion.

47 DESEQUILIBRIO FASE A

Disparo de desequilibrio de fase 47 (Alarma)

Causa: La diferencia en las tensiones linea a linea del generador entre las fases es mayor
que el umbral de desequilibrio de fase 47 y el elemento Desequilibrio de fase 47 esta
configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador y la carga para detectar la causa del
desequilibrio de fase. Esto podria estar causado por la pérdida de un tramo del cableado
hacia la maquina.

47 DESEQUILIBRIO FASE P

Disparo de desequilibrio de fase 47 (Prealarma)

Causa: La diferencia en las tensiones linea a linea del generador entre las fases es mayor
que el umbral de desequilibrio de fase 47 y el elemento Desequilibrio de fase 47 esta
configurado como prealarma.
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Cadena de eventos

Descripcidon/causal/accion correctiva del evento

Accion correctiva: Revise el cableado del generador y la carga para detectar la causa del
desequilibrio de fase. Esto podria estar causado por la pérdida de un tramo del cableado
hacia la maquina.

51-1 SOBRECORRIENTE A

Disparo de sobrecorriente 51-1 (Alarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
1 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-1 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicién de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrogenos.

51-1 SOBRECORRIENTE P

Disparo de sobrecorriente 51-1 (Prealarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
1 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-1 esta configurado como
prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicion de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrégenos.

51-2 SOBRECORRIENTE A

Disparo de sobrecorriente 51-2 (Alarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
2 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-2 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuraciéon de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicion de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrégenos.

51-2 SOBRECORRIENTE P

Disparo de sobrecorriente 51-2 (Prealarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
2 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-2 esta configurado como
prealarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del generador, la configuraciéon de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicién de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrogenos.

51-3 SOBRECORRIENTE A

Disparo de sobrecorriente 51-3 (Alarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
3 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-3 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicion de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrégenos.

51-3 SOBRECORRIENTE P

Disparo de sobrecorriente 51-3 (Prealarma)

Causa: La corriente del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrecorriente 51-
3 en al menos una fase y el elemento Sobrecorriente 51-3 esta configurado como
prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga
para detectar el origen de la condicion de sobrecorriente. Verifique la integridad de la
comunicacion entre los grupos electrégenos.

59-1 DISPARO A

Disparo de sobretension 59-1 (Alarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por sobre el umbral de sobretension 59-1
en al menos una fase y el elemento Sobretension 59-1 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension alta.

59-1 DISPARO P

Disparo de sobretension 59-1 (Prealarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por sobre el umbral de sobretension 59-1
en al menos una fase y el elemento Sobretension 59-1 esta configurado como prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension alta.

59-2 DISPARO A

Disparo de sobretension 59-2 (Alarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por sobre el umbral de sobretension 59-2
en al menos una fase y el elemento Sobretensién 59-2 esta configurado como alarma.
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Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension alta.

59-2 DISPARO P Disparo de sobretension 59-2 (Prealarma)

Causa: La tension del generador se encuentra por sobre el umbral de sobretension 59-2
en al menos una fase y el elemento Sobretensién 59-2 esta configurado como prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, el
regulador de tensién del generador y la carga para detectar las fallas que podrian causar
las condiciones de tension alta.

78 DISP VECT CAMB A Disparo de cambio de vector 78 (Alarma)

Causa: La unidad esta funcionando en Paralelo a la red principal y la cantidad de grados
entre los sucesivos cruces por cero de la tension de fase ha cambiado a una cantidad
mayor que el umbral de cambio de vector 78. En general, esto indica la pérdida del
servicio al cual el generador esta conectado en paralelo. Esto se considera Proteccién por
pérdida de red principal y esta previsto como medio para desconectar el generador antes
de que ocurra un dafo en el caso de la pérdida del servicio. Cuando esta configurado
como alarma, esto causara un apagado de la maquina.

Accidn correctiva: Revise la pérdida de servicio mientras esta funcionando en paralelo con
el servicio. Si se pierde el servicio, la proteccion operara segun se desea. Verifique que el
elemento de la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente. Verifique
que los ajustes se encuentren en un nivel que no cause disparos molestos al agregar o
extraer grandes cargas de bloque mientras esta conectado en paralelo con el servicio.

78 DISP VECT CAMB P Disparo de cambio de vector 78 (Prealarma)

Causa: La unidad esta funcionando en Paralelo a la red principal y la cantidad de grados
entre los sucesivos cruces por cero de la tension de fase ha cambiado a una cantidad
mayor que el umbral de cambio de vector 78. En general, esto indica la pérdida del
servicio al cual el generador esta conectado en paralelo. Esto se considera Proteccion por
pérdida de red principal y esta previsto como medio para desconectar el generador antes
de que ocurra un dafio en el caso de la pérdida del servicio. Cuando esta configurado
como alarma, esto causara un apagado de la maquina.

Accion correctiva: Revise la pérdida de servicio mientras esta funcionando en paralelo con
el servicio. Si se pierde el servicio, la proteccion operara segun se desea. Verifique que el
elemento de la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente. Verifique
que los ajustes se encuentren en un nivel que no cause disparos molestos al agregar o
extraer grandes cargas de bloque mientras esta conectado en paralelo con el servicio.

81 ROC DF/DT TRIP A Disparo de DF/DT de tasa de variacion de frecuencia 81 (Alarma)

Causa: La unidad esta funcionando en Paralelo a la red principal y la frecuencia varia a
una tasa por sobre el umbral de tasa de variacion de frecuencia 81. En general, esto
indica la pérdida del servicio al cual el generador esta conectado en paralelo. Esto se
considera Proteccion por pérdida de red principal y esta previsto como medio para
desconectar el generador antes de que ocurra un dafio en el caso de la pérdida del
servicio. Cuando esta configurado como alarma, esto causara un apagado de la maquina.

Accidn correctiva: Revise la pérdida de servicio mientras esta funcionando en paralelo con
el servicio. Si se pierde el servicio, la proteccion operara segun se desea. Verifique que el
elemento de la l6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente. Verifique
que los ajustes se encuentren en un nivel que no cause disparos molestos al agregar o
extraer grandes cargas de bloque mientras esta conectado en paralelo con el servicio.

81 ROC DF/DT TRIP P Disparo de DF/DT de tasa de variacion de frecuencia 81 (Prealarma)

Causa: La unidad esta funcionando en Paralelo a la red principal y la frecuencia varia a
una tasa por sobre el umbral de tasa de variacion de frecuencia 81. En general, esto
indica la pérdida del servicio al cual el generador esta conectado en paralelo. Esto se
considera Proteccion por pérdida de red principal y esta previsto como medio para
desconectar el generador antes de que ocurra un dafio en el caso de la pérdida del
servicio. Cuando esta configurado como prealarma, la maquina continuara funcionando,
pero anunciara la prealarma.

Accion correctiva: Revise la pérdida de servicio mientras esta funcionando en paralelo con
el servicio. Si se pierde el servicio, la proteccion operara segun se desea. Verifique que el
elemento de la I6gica Paralelo a la red principal esté orientado correctamente. Verifique
que los ajustes se encuentren en un nivel que no cause disparos molestos al agregar o
extraer grandes cargas de bloque mientras esta conectado en paralelo con el servicio.

810 DISPARO A Disparo de sobrefrecuencia 81 (Alarma)

Causa: La frecuencia del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrefrecuencia
81 y el elemento Sobrefrecuencia 81 esta configurado como alarma.

Accion correctiva: Revise el ajuste Frecuencia nominal, el desvio de velocidad en el
regulador del motor, el regulador del motor y todo dispositivo de reparto de carga en
aplicaciones de generadores multiples.

810 DISPARO P Disparo de sobrefrecuencia 81 (Prealarma)
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Causa: La frecuencia del generador se encuentra por sobre el umbral de sobrefrecuencia
81 y el elemento Sobrefrecuencia 81 esta configurado como prealarma.

Accion correctiva: Revise el ajuste Frecuencia nominal, el desvio de velocidad en el
regulador del motor, el regulador del motor y todo dispositivo de reparto de carga en
aplicaciones de generadores multiples.

81U DISPARO A

Disparo de subfrecuencia 81 (Alarma)

Causa: La frecuencia del generador se encuentra por debajo del umbral de subfrecuencia
81 y el elemento Subfrecuencia 81 esta configurado como alarma.

Accidn correctiva: Revise el ajuste Frecuencia nominal, el desvio de velocidad en el
regulador del motor, el regulador del motor y todo dispositivo de reparto de carga en
aplicaciones de generadores multiples.

81U DISPARO P

Disparo de subfrecuencia 81 (Prealarma)

Causa: La frecuencia del generador se encuentra por debajo del umbral de subfrecuencia
81 y el elemento Subfrecuencia 81 esta configurado como prealarma.

Accidn correctiva: Revise el ajuste Frecuencia nominal, el desvio de velocidad en el
regulador del motor, el regulador del motor y todo dispositivo de reparto de carga en
aplicaciones de generadores muiltiples.

MOD AEM CONEC P

Falla de comunicacion del AEM-2020 (Prealarma)

Causa: Ha fallado la comunicacion con el AEM-2020. La maquina continuara funcionando,
pero anunciara la prealarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en el
bus de la CAN. Verifique que una resistencia terminal de 120 ohmios se encuentre
instalada en cada extremo del cable principal. Verifique que el AEM-2020 esté energizado
y que el LED parpadee para indicar que funciona correctamente. Si existen fallas de
comunicacion intermitentes, desenchufe y restablezca los conectores en el AEM-2020.

SA 1 AEM FUE RGO (1 to 4)

Salida analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 4) (Estado)

Causa: La salida programable estéa intentando orientarse a un nivel fuera del rango
configurado. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento. El estado esta
disponible para la légica y aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara. El
estado es verdadero si la configuracion de la alarma esta establecida para Solo estado,
Alarma o Prealarma.

Accion correctiva: Revise el parametro que orienta la salida analdgica y verifique que se
encuentre dentro del rango valido. Verifique que el rango utilizado para mapear el
parametro al rango de la salida analdgica sea correcto.

SA 1 AEM FUE RGO A (1to4)

Salida analégica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 4) (Alarma)

Causa: La salida programable esta intentando orientarse a un nivel fuera del rango
configurado y la configuracion de la alarma esta establecida en Alarma. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro que orienta la salida analodgica y verifique que se
encuentre dentro del rango valido. Verifique que el rango utilizado para mapear el
parametro al rango de la salida analdgica sea correcto.

SA 1 AEM FUE RGO P (1to 4)

Salida analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 4) (Prealarma)

Causa: La salida programable estéa intentando orientarse a un nivel fuera del rango
configurado y la configuracién de la alarma esta establecida en Prealarma. El usuario
puede programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro que orienta la salida analdgica y verifique que se
encuentre dentro del rango valido. Verifique que el rango utilizado para mapear el
parametro al rango de la salida analdgica sea correcto.

AL ECU FALLAP

ECU defectuosa (Prealarma)

Causa: Se han recibido datos de bits (0 o 1) de una ECU de la mtu, que indican que la
ECU tiene un defecto.

Accidn correctiva: Consulte al fabricante del motor para determinar la accion correctiva
para esta condicion.

ALGEN 101 (110 8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: La Entrada X del Mddulo de expansion analdgico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada. Esto indica que la entrada analdgica programable esta
midiendo a un nivel por sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de
la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y aparecera en el registro de
eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracién de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.
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Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifiqgue que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN101A(1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sobre 1 (X =1 a 8) (Alarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analégico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida en
Alarma. Esto indica que la entrada analdgica programable esta midiendo a un nivel por
sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifiqgue que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analdgica sea correcto. Verifique que el valor que mide el transductor se encuentre dentro
de los limites operativos normales.

ALGEN101P 1to8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analdgico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida en
Prealarma. Esto indica que la entrada analégica programable esta midiendo a un nivel por
sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifigue que no haya cables abiertos o acortados.
Verifiqgue que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analdgica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALG EN 102 (1 t0 8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: La Entrada X del Mddulo de expansion analdgico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada. Esto indica que la entrada analdgica programable esta
midiendo a un nivel por sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de
la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y aparecera en el registro de
eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracién de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si esto
parece ser correcto, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que
orienta la entrada y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o
acortados. Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de
la entrada analdgica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales.

ALGEN102A (1to8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analégico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida en
Alarma. Esto indica que la entrada analdgica programable estd midiendo a un nivel por
sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifigue que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analdgica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN102P (1to8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La Entrada X del Mddulo de expansion analdgico se encuentra por sobre el ajuste
del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida en
Prealarma. Esto indica que la entrada analégica programable esta midiendo a un nivel por
sobre el ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.
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Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por sobre el ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifiqgue que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALG EN 1 OOR (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: La entrada programable recibe un valor fuera del rango configurado. El usuario
puede programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica
y aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la
configuracion de la alarma esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro se encuentra fuera del rango configurado. Si no es asi, revise la
integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada y la entrada
analdgica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados. Verifique que el
rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada analdgica sea
correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre dentro de los
limites operativos normales.

ALG EN 1 OOR A (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: La entrada programable recibe un valor fuera del rango configurado y la
configuracion de la alarma esta establecida en Alarma. El usuario puede programar el
texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro se encuentra fuera del rango configurado. Si no es asi, revise la
integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada y la entrada
analdgica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados. Verifique que el
rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada analdgica sea
correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre dentro de los
limites operativos normales.

ALGEN 1 OORP (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La entrada programable recibe un valor fuera del rango configurado y la
configuracion de la alarma esta establecida en Prealarma. El usuario puede programar el
texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro se encuentra fuera del rango configurado. Si no es asi, revise la
integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada y la entrada
analdgica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados. Verifique que el
rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada analdgica sea
correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre dentro de los
limites operativos normales.

ALGEN 1 U1 (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del
ajuste del umbral de entrada programada. Esto indica que la entrada analdgica
programable esta midiendo a un nivel por debajo del ajuste del umbral. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la
configuracion de la alarma esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analdgica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN1U1A (1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del

ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida
en Alarma. Esto indica que la entrada analdgica programable esta midiendo a un nivel por
debajo del ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifiqgue que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.
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ALGEN1U1P (1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del
ajuste del umbral de entrada programada y la configuracién de la alarma esta establecida
en Prealarma. Esto indica que la entrada analégica programable esta midiendo a un nivel
por debajo del ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del
evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN 1 U2 (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: La Entrada X del Mddulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del
ajuste del umbral de entrada programada. Esto indica que la entrada analdgica
programable esta midiendo a un nivel por debajo del ajuste del umbral. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la
configuracion de la alarma esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analégico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifigue que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN 1 U2A (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: La Entrada X del Mddulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del

ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida
en Alarma. Esto indica que la entrada analdgica programable esta midiendo a un nivel por
debajo del ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifique que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analogica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ALGEN1U2P (1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La Entrada X del Médulo de expansion analdgico se encuentra por debajo del
ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta establecida
en Prealarma. Esto indica que la entrada analdgica programable esta midiendo a un nivel
por debajo del ajuste del umbral. El usuario puede programar el texto de la cadena del
evento.

Accidn correctiva: Revise el parametro medido por la entrada y verifique que no indique
que el parametro medido se encuentra por debajo del ajuste del umbral deseado. Si no es
asi, revise la integridad del cableado entre el transductor analdgico que orienta la entrada
y la entrada analégica misma. Verifigue que no haya cables abiertos o acortados.
Verifique que el rango utilizado para mapear el rango de parametro al rango de la entrada
analdgica sea correcto. Verifique que el valor medido por el transductor se encuentre
dentro de los limites operativos normales.

ERROR DE CIRCUITO ATS

Error de circuito ATS (prealarma)

Causa: El modo de entrada de la funcién programable ATS esta configurado como
complementario, y la entrada normalmente abierta y la entrada normalmente cerrada no
estan en los estados opuestos durante un tiempo mayor que el retardo de error de
circuito.

Accion correctiva: Verifique todo el cableado y los contactos o interruptores que forman
parte del circuito ATS y corrija cualquier problema encontrado.

ENTRDA ATS CRRDA

Entrada de ATS (Estado)

Causa: Esto indica que la entrada de ATS ha cambiado su estado de abierto a cerrado.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

MODO AUTO

El DGC-2020 entré en el Modo automatico (Estado)

Causa: Esto indica que el DGC-2020 ingres6 al Modo AUTO. Esto se puede realizar con
los botones del panel frontal, la comunicaciéon con Modbus, la comunicacién con
BESTCOMSPIus o la logica.
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Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

REINICIO AUTO

Rearranque automatico en curso (Estado)

Causa: La funcién de Rearranque automatico del DGC-2020 esta en proceso de
restablecer las alarmas y rearrancar la unidad. Esto ocurre solo cuando la funcién
Rearranque automatico esta habilitada.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

FALLO REINICIO AUTO A

Falla de rearranque automatico (Alarma)

Causa: La funcién Rearranque automatico del DGC-2020 intenté y no pudo rearrancar el
motor la cantidad de veces programadas en el ajuste Cantidad de intentos de arranque.
Esto ocurre solo cuando la funciéon Rearranque automatico esta habilitada.

Accion correctiva: Revise qué alarmas estan en vigencia o aparecen en el registro de
eventos y resuelva los problemas indicados. Luego, elimine las alarmas y rearranque o
deje a la unidad en el Modo AUTO, y verifique que la unidad arranque y funcione.

FAL CARG BAT A

Falla de cargador de bateria (Alarma)

Causa: La entrada de contacto relacionada con la funcion programable Falla de cargador
de bateria ha sido verdadera en el transcurso de la duracién del Retardo de activacion por
falla de cargador de bateria y la funcion programable Falla de cargador de bateria esta
configurada como alarma.

Accidn correctiva: Corrija los problemas con el cargador de bateria.

FAL CARG BAT P

Falla de cargador de bateria (Prealarma)

Causa: La entrada de contacto relacionada con la funcion programable Falla de cargador
de bateria ha sido verdadera en el transcurso de la duracién del Retardo de activacion por
falla de cargador de bateria y la funcién programable Falla de cargador de bateria esta
configurada como prealarma.

Accion correctiva: Corrija los problemas con el cargador de bateria.

SOBRETENS BAT P

Sobretensién de bateria (Prealarma)

Causa: La tensién de la bateria se encuentra por sobre el ajuste del umbral de prealarma
de sobretension de bateria.

Accidn correctiva: Corrija los problemas con el cargador de bateria del sistema o el
alternador de carga que causan el aumento de tension de la bateria por sobre los limites
normales.

PRIZ BATTLE

Priorizacion Battle (Estado)

Causa: La entrada de contacto relacionada con la funciéon programable Priorizacion Battle
es verdadera.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

BARRA RTCN INV

Rotacion inversa del bus (Prealarma)

Causa: La rotacion detectada del bus no coincide con el ajuste Rotacion de fase (A-B-C o
A-C-B). Esto puede estar causado por fases cruzadas entre los transformadores de
deteccion y los terminales del DGC-2020. Por ejemplo, el PT de fase B conectado a los
terminales de entrada de fase C y el PT de fase C conectado a los terminales de entrada
de fase B.

Accion correctiva: Verifiqgue que el ajuste Rotacion de fase esté configurado correctamente
para la rotacion deseada. Revise el cableado de los PT de deteccién para garantizar que
estén cableados correctamente para la rotacion deseada.

COMUN CAN APAG

El bus de la CAN ingreso en el estado de bus apagado (Estado)

Causa: La comunicacion del bus de la CAN entre el DGC-2020 y la ECU del motor, CEM-
2020, o el AEM-2020 ingreso6 en un estado de bus apagado y detuvo la comunicacion. El
estado esta disponible para la Idgica y aparecera en el registro de eventos, pero no se
anunciara. Durante la instalacion y la puesta en servicio, se pueden esperar algunas
ocurrencias.

Accidn correctiva: Verifique que la ECU del motor y/o el CEM-2020/AEM-2020 se
encuentren energizados cuando se espera la comunicacion. Revise el cableado del bus
de la CAN desde la ECU hasta el DGC-2020. Verifique que una resistencia de 120 ohmios
se encuentre instalada en cada extremo del cable principal.

CAN ERR PASSIVE

El bus de la CAN ingres6 en el estado de error pasivo (Estado)

Causa: La comunicacion del bus de la CAN entre el DGC-2020 y la ECU del motor, CEM-
2020, o el AEM-2020 ingres6 en un estado de ERROR PASIVO. En este estado, se
recibira la comunicacion, pero no se transmitird en el bus de la CAN. El estado esta
disponible para la légica y aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara.
Durante la instalacion y la puesta en servicio, se pueden esperar algunas ocurrencias.

Accion correctiva: Verifique que la ECU del motor y/o el CEM-2020/AEM-2020 se
encuentren energizados cuando se espera la comunicacion. Revise el cableado del bus
de la CAN desde la ECU hasta el DGC-2020. Verifique que una resistencia de 120 ohmios
se encuentre instalada en cada extremo del cable principal.
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FALLO COMUNICA CEM P

Falla de comunicacion del CEM-2020 (Prealarma)

Causa: Ha fallado la comunicacion con el CEM-2020. Se anuncia una prealarma, pero la
magquina contintia en marcha.

Accién correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en el
bus de la CAN. Verifique que una resistencia de 120 ohmios se encuentre instalada en
cada extremo del cable principal. Verifique que el CEM-2020 esté energizado y que el
LED parpadee para indicar que funciona correctamente. Si existen fallas de comunicacion
intermitentes, desenchufe y restablezca los conectores en el CEM-2020.

INCOMP EQUI CEM P

El CEM-2020 conectado es del tipo incorrecto (Prealarma)

Causa: El ajuste para la cantidad de salidas del CEM-2020 no coincide con la cantidad de
salidas en el CEM-2020 conectado.

Accion correctiva: Cambie el ajuste para que coincida con la cantidad de salidas del CEM-
2020.

CARGADOR 1 CA APAGADO
OFF P

Cargador de bateria nim. 1 CA Apagado (Prealarma)

Causa: La potencia CA al cargador de bateria estd apagada o desconectada.

Accion correctiva: Reestablecer la potencia CA al cargador de bateria.

CARGADOR 1 FALLA DE BAT. P

Falla de bateria del cargador de bateria nim. 1 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria 1 ha detectado que la bateria ha fallado.

Accion correctiva: Revisar la bateria existente y sus conexiones asociadas. De ser
necesario reemplace la bateria. Corrija cualquier problema valiéndose del arnés de cables
de bateria.

FALLA DE LAS
COMUNICACIONES DE
CARGADOR 1

Falla de comunicaciones del cargador de bateria 1 (Prealarma)

Causa: J1939 se esperan comunicaciones del cargador de bateria, pero no se estan
recibiendo.

Accién correctiva: Revisar los cables y terminaciones del Bus CAN. Verificar que el
cargador de bateria esté ajustado para comunicaciones J1939. Dé servicio al cargador o
reemplacelo si es necesario.

FALLA DE CARGADOR 1P

Falla del cargador del cargador de bateria nim. 1 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado que ha fallado.

Accién correctiva: Dé servicio al cargador de bateria o reemplacelo, y/o a las conexiones
del sistema de carga si es necesario.

CARGADOR 1 ALTA TENSION
CCP

Alta tension de salida del cargador de bateria 1 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado alta tension de salida.

Accion correctiva: Desconecte el cargador y revise si la tension del cargador es alta
cuando se desconecta del sistema de carga. De ser asi, dé servicio al cargador o
reemplacelo. Revise y dé servicio a las conexiones del circuito de carga. Si este es un
sistema de varias baterias, aislelas una por una y revise la tension para determinar qué es
lo que esta causando la condicién de alta tension.

CARGADOR 1 AJUSTES NO
VALIDOS P

Ajustes no validos del cargador de bateria nim. 1 (Prealarma)

Causa: El cargador de la bateria ha detectado que algunos de sus ajustes no son validos.

Accién correctiva: Corrija los ajustes del cargador de bateria.

CARGADOR 1 BAJA TENS. DE
ARRANQUE P

Baja tensién de arranque del cargador de bateria 1 (Prealarma)

Causa: La tension de la bateria durante el arranque se ha detectado que es baja.

Accién correctiva: Revise las conexiones del cargador y las terminales de la bateria y si es
necesario, dele servicio. Dé servicio al cargador o reemplacelo si no hay problemas de
conexion.

CARGADOR 1 BAJA TENSION
CCP

Baja tensién de salida del cargador de bateria 1 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado baja tension de salida.

Accién correctiva: Desconecte el cargador y revise si la tension del cargador es baja
cuando se desconecta del sistema de carga. De ser asi, dé servicio al cargador o
reemplacelo. Revise y dé servicio a las conexiones del circuito de carga. Revise el circuito
de la bateria en busca de algo que esté causando una descarga excesiva de la bateria. Si
este es un sistema de varias baterias, aislelas una por unay revise la tension para
determinar qué es lo que esta causando la condicidn de baja tension.

CARGADOR 1 FALLA DE UNA
SOLA UNIDAD P

Falla de una sola unidad del cargador de bateria num. 1 (Prealarma)

Causa: En cargadores con multiples etapas de carga una o mas de las etapas de carga
ha fallado.

Accion correctiva: Revise las conexiones del cargador y las terminales de la bateria y si es
necesario, dele servicio. Dé servicio al cargador o reemplacelo si no hay problemas de
conexion.

CARGADOR 1 LIMITE TERMICO
P

Limite térmico del cargador de bateria num. 1 (Prealarma)

Causa: El cargador ha excedido un limite térmico.

Accién correctiva: Revise las conexiones de circuito de la bateria y el cargador para
cerciorarse que todas las conexiones estén limpias y apretadas. Revise los dispositivos en
el circuito de carga para confirmar si hay algo que esté causando un exceso de toma de
corriente desde el cargador de baterias. Revise la bateria y dé servicio, o reemplacela si
es necesario.

CARGADOR 2 CA APAGADA
OFF P

Cargador de bateria nium. 2 CA Apagada (Prealarma)

Causa: La potencia CA al cargador de bateria esta apagada o desconectada.
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Accion correctiva: Reestablecer la potencia CA al cargador de bateria.

CARGADOR 2 FALLA DE BAT. P

Falla de bateria del cargador de bateria nim. 2 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria 2 ha detectado que la bateria ha fallado.

Accibn correctiva: Revisar la bateria existente y sus conexiones asociadas. De ser
necesario reemplace la bateria. Corrija cualquier problema valiéndose del arnés de cables
de bateria.

CARGADOR 2 FALLA DE
COMUNICACIONES P

Falla de comunicaciones del cargador de bateria 2 (Prealarma)

Causa: J1939 se esperan comunicaciones del cargador de bateria, pero no se estan
recibiendo.

Accion correctiva: Revisar los cables y terminaciones del Bus CAN. Verificar que el
cargador de bateria esté ajustado para comunicaciones J1939. Dé servicio al cargador o
reemplacelo si es necesario.

CARGADOR 2 FALLA P

Falla del cargador del cargador de bateria nim. 2 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado que ha fallado.

Accién correctiva: Dé servicio al cargador de bateria o reemplacelo, y/o a las conexiones
del sistema de carga si es necesario.

CARGADOR 2 ALTA TENSION
CCP

Alta tension de salida del cargador de bateria 2 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado alta tension de salida.

Accion correctiva: Desconecte el cargador y revise si la tension del cargador es alta
cuando se desconecta del sistema de carga. De ser asi, dé servicio al cargador o
reemplacelo. Revise y dé servicio a las conexiones del circuito de carga. Si este es un
sistema de varias baterias, aislelas una por una y revise la tension para determinar qué es
lo que esta causando la condicién de alta tension.

CARGADOR 2 AJUSTES
INVALIDOS P

Ajustes no validos del cargador de bateria nium. 2 (Prealarma)

Causa: El cargador de la bateria ha detectado que algunos de sus ajustes no son validos.

Accion correctiva: Corrija los ajustes del cargador de bateria.

CARGADOR 2 BAJA TENS. DE
ARRANQUE P

Baja tensién de arranque del cargador de bateria 2 (Prealarma)

Causa: La tension de la bateria durante el arranque se ha detectado que es baja.

Accion correctiva: Revise las conexiones del cargador y las terminales de la bateria y si es
necesario, dele servicio. Dé servicio al cargador o reemplacelo si no hay problemas de
conexion.

CARGADOR 2 BAJA TENSION
CCP

Baja tensién de salida del cargador de bateria 2 (Prealarma)

Causa: El cargador de bateria ha detectado baja tension de salida.

Accion correctiva: Desconecte el cargador y revise si la tension del cargador es baja
cuando se desconecta del sistema de carga. De ser asi, dé servicio al cargador o
reemplacelo. Revise y dé servicio a las conexiones del circuito de carga. Revise el circuito
de la bateria en busca de algo que esté causando una descarga excesiva de la bateria. Si
este es un sistema de varias baterias, aislelas una por una vy revise la tension para
determinar qué es lo que esta causando la condicién de baja tension.

CARGADOR 2 FALLA DE UNA
SOLA UNIDAD P

Falla de una sola unidad del cargador de bateria num. 2 (Prealarma)

Causa: En cargadores con multiples etapas de carga una o mas de las etapas de carga
ha fallado.

Accion correctiva: Revise las conexiones del cargador y las terminales de la bateria y si es
necesario, dele servicio. Dé servicio al cargador o reemplacelo si no hay problemas de
conexion.

CARGADOR 2 LIMITE TERMICO
=]

Limite térmico del cargador de bateria num. 2 (Prealarma)

Causa: El cargador ha excedido un limite térmico.

Accion correctiva: Revise las conexiones de circuito de la bateria y el cargador para
cerciorarse que todas las conexiones estén limpias y apretadas. Revise los dispositivos en
el circuito de carga para confirmar si hay algo que esté causando un exceso de toma de
corriente desde el cargador de baterias. Revise la bateria y dé servicio, o reemplacela si
es necesario.

FALLO SUMA CONTR P

Ajustes del usuario o codigo de firmware dafiados (Prealarma)

Causa: Esto podria indicar un dafio de los ajustes o del archivo de firmware. Ocurrira una
vez después de la actualizacion del firmware si la actualizacion contiene nuevos ajustes,
pero no se deberia observar en el funcionamiento normal.

Accidn correctiva: Vuelva a cargar los ajustes en el DGC-2020. Si aun ocurre la
prealarma, vuelva a cargar el firmware y luego los ajustes. Si persiste la prealarma, puede
existir un problema con el hardware del DGC-2020.

ROJO COMBINADO A

Alarma combinada roja (Alarma)

Causa: Esto indica que se ha recibido una alarma combinada roja a través del bus de la
CAN desde una ECU del motor de la mtu. Esta alarma apagara el motor.

Accion correctiva: Consulte la lista de codigos de fallas de la mtu para determinar la causa
de la alarma combinada roja. Realice las acciones correctivas recomendadas por la mtu
para resolver el problema indicado por el codigo de falla.

AMARRILLO COMBINADO P

Alarma combinada amarilla (Prealarma)
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Causa: Esto indica que se ha recibido una alarma combinada amarilla a través del bus de
la CAN desde una ECU del motor de la mtu. Se anuncia una prealarma, pero la maquina
continia en marcha.

Accion correctiva: Consulte la lista de cédigos de fallas de la mtu para determinar la causa
de la alarma combinada amarilla. Realice las acciones correctivas recomendadas por la
mtu para resolver el problema indicado por el codigo de falla.

PROT CONF 1 01 (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 1 (Estado)

Causa: El parametro medido por el elemento Proteccién configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada. El usuario puede programar el texto de
la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y aparecera en el registro de
eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracion de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 O1 A (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 1 (Alarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Proteccién configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada y la configuracién de la alarma esta
establecida en Alarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 O1 P (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 1 (Prealarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Proteccién configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta
establecida en Prealarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 02 (1 to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 2 (Estado)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada. El usuario puede programar el texto de
la cadena del evento. El estado esta disponible para la l6gica y aparecera en el registro de
eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracién de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 O2 A (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 2 (Alarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 02 P (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sobre umbral 2 (Prealarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
sobre el ajuste del umbral de entrada programada y la configuracién de la alarma esta
establecida en Prealarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por sobre el umbral programado.

PROT CONF 1 U1 (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 1 (Estado)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada. El usuario puede programar el texto
de la cadena del evento. El estado esta disponible para la logica y aparecera en el registro
de eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracion de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccién configurable X esta por debajo del umbral programado.

PROT CONF 1 U1 A (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 1 (Alarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccién configurable X esta por debajo del umbral programado.

PROT CONF 1 U1 P (1to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 1 (Prealarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Proteccién configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada y la configuracion de la alarma esta
establecida en Prealarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.
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Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por debajo del umbral programado.

PROT CONF 1 U2 (1 to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 2 (Estado)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada. El usuario puede programar el texto
de la cadena del evento. El estado esta disponible para la lo6gica y aparecera en el registro
de eventos, pero no se anunciara. El estado es verdadero si la configuracion de la alarma
esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por debajo del umbral programado.

PROT CONF 1 U2 A (1 to 8)

Proteccion configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 2 (Alarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Proteccién configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada y la configuracién de la alarma esta
establecida en Alarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccion configurable X esta por debajo del umbral programado.

PROT CONF 1 U2 P (1 to 8)

Proteccién configurable X (X = 1 a 8) sub umbral 2 (Prealarma)

Causa: El parametro medido por el elemento Protecciéon configurable X se encuentra por
debajo del ajuste del umbral de entrada programada y la configuracién de la alarma esta
establecida en Prealarma. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Examine las causas por las que el parametro medido por el elemento
Proteccién configurable X esta por debajo del umbral programado.

ELEMENT CONFIG 1 A (1 to 8)

Elemento configurable X (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: La légica ha orientado el estado del elemento configurable X a verdadero y la
configuracion de la alarma del elemento configurable esta establecida en Alarma. El
usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accidn correctiva: Consulte la I6gica programable y realice la accion correctiva para las
condiciones que han orientado el elemento configurable a verdadero.

ELEMENT CONFIG 1 P (1 to 8)

Elemento configurable X (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: La logica ha orientado el estado del elemento configurable X a verdadero y la
configuracion de la alarma del elemento configurable esta establecida en Prealarma. El
usuario puede programar el texto de la cadena del evento.

Accion correctiva: Consulte la légica programable y realice la accion correctiva para las
condiciones que han orientado el elemento configurable a verdadero.

FLLO TRN NVL RFR A

Falla de emisor de nivel de refrigerante (Alarma)

Causa: El emisor de nivel de refrigerante transmitié valores de datos mas alla del rango
operativo normal a la ECU del motor. Esta alarma esta anunciada por solo una ECU del
motor. EI DGC-2020 no tiene una entrada de emisor de nivel de refrigerante.

Accién correctiva: Consulte la documentacion del fabricante del motor con respecto al
emisor de nivel de refrigerante. Revise el cableado y la conexion a tierra del emisor de
nivel de refrigerante. Revise el emisor de nivel de refrigerante y reemplacelo si es
necesario.

FLLO TRAN REFRIG

Falla de emisor de temperatura de refrigerante (Estado)

Causa: Si el DGC-2020 recibe datos de un emisor de temperatura de refrigerante, la
entrada desde el emisor se encuentra mas alla del rango valido para el dispositivo. Si el
DGC-2020 recibe datos de temperatura de refrigerante a través del bus de la CAN desde
una ECU del motor, pero la ECU envia un cédigo especial que indica que ha fallado el
emisor, Falla de emisor de temperatura de refrigerante también sera verdadero.

Accidn correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.

FLLO TRAN REFRIG A

Falla de emisor de temperatura de refrigerante (Alarma)

Causa: El estado de Falla de emisor de temperatura de refrigerante es verdadero y la
configuracion de la alarma de Falla de emisor de temperatura de refrigerante esta
establecida en Alarma.

Accion correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.

FLLO TRAN REFRIG P

Falla de emisor de temperatura de refrigerante (Prealarma)

Causa: El estado de Falla de emisor de temperatura de refrigerante es verdadero y la
configuracion de la alarma de Falla de emisor de temperatura de refrigerante esta
establecida en Prealarma.

Accion correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.

VALORES DE CARGADO

Los ajustes predeterminados se cargaron en el DGC (Estado)

DGC-2020

Descripcién Funcional



3-36 9400272891

Cadena de eventos Descripcidon/causal/accion correctiva del evento

Causa: Los ajustes predeterminados se cargaron en el DGC, lo que indica una carga
correcta del firmware o un restablecimiento manual (se mantienen presionados los
pulsadores UP [arriba] y DOWN [abajo]).

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.
Engine Spd DERATE P Reduccién de potencia del motor con fluido de escape diésel (Prealarma)

Causa: La ECU notificé al DGC-2020 que una disminucion de potencia del motor esta en
vigencia en el sistema de reduccion catalitica selectiva (SCR).

Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel. Corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.

DEF FLUID EMPTY P Sin fluido de escape diésel (Prealarma)

Causa: El nivel de fluido de escape diésel es gravemente bajo.

Accidn correctiva: Agregue fluido de escape diésel al sistema de SCR.
FLUID DEF BAJ P Fluido de escape diésel bajo (Prealarma)
Causa: El nivel de fluido de escape diésel es bajo.

Accidn correctiva: Agregue fluido de escape diésel al sistema de SCR.

ERROR DE CONSUMO DEL DEF | El consumo de fluido de escape Diésel (DEF, en inglés) es incorrecto (Prealarma)
Causa: El controlador del sistema de escape ha determinado que la tasa de consumo de
DEF no esta dentro de los rangos normales. EL DGC-2020 recibe esta informacion por el
Bus CAN J1939.

Acciodn correctiva: Consulte la documentacion del sistema de escape para conocer las
medidas correctivas recomendadas o contacte al fabricante del motor o al fabricante del
sistema de escape.

INDUCCION DE DEF P Induccién de fluido de escape de Diésel (DEF) (Prealarma)

Causa: La unidad ECU ha notificado al DGC-2020 que el sistema de escape ha entrado
en estado de induccion para afadir fluido DEF o para corregir un problema con el sistema
de Reduccion catalitica selectiva (SCR, en inglés). La induccién puede resultar en una
reduccién del rendimiento del motor o en una operacion con par o velocidad limitados.
Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel y corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.

IGNOR ESTIM GRAVE P Anulacion de induccién de fluido de escape diésel (Prealarma)

Causa: El sistema de reduccion catalitica selectiva (SCR) se encuentra en un estado de
induccion, pero el estado de induccién ha sido anulado por una solicitud de anulacién
desde el DGC-2020. El funcionamiento continuara en el estado de Anulacion de induccion
por un tiempo limitado Unicamente.

Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel y corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.

CALIDAD DEFICIENTE DE DEF La calidad del fluido de escape de Diésel es deficiente (Prealarma)

Causa: El controlador del sistema de escape ha determinado que la calidad del fluido DEF
no es aceptable. Esto podria deberse al envejecimiento o podria indicar que algun otro
liquido aparte del DEF se agreg6 al tanque DEF. EL DGC-2020 recibe esta informacion
por el Bus CAN J1939.

Accion correctiva: Drenar el fluido DEF existente, si es posible, y reemplazarlo con nuevo
fluido DEF.

ESTIM DEF PREGRAVE P Induccion presevera de fluido de escape diésel (Prealarma)

Causa: El sistema de reduccion catalitica selectiva (SCR) se acerca a un estado de
induccién severa, de manera tal que no funcionara el motor. En general, esto esta
causado por un nivel bajo de fluido de escape diésel, una calidad deficiente del fluido de
escape diésel o un manejo indebido del sistema de SCR.

Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel y corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.

ALTERACION DE DEF Alteracion de fluido de escape diésel (Prealarma)
Causa: El controlador del sistema de escape ha determinado que el sistema de fluido DEF
ha sido alterado. EL DGC-2020 recibe esta informacion por el Bus CAN J1939.

Accion correctiva: Corrija cualesquiera modificaciones que se hayan hecho al sistema
DEF. Consulte al fabricante del motor o del sistema de escape.

DEF ALARMA Nivel 1 de advertencia de preinduccién de fluido de escape diésel (Prealarma)

Causa: El sistema de reduccion catalitica selectiva (SCR) se acerca a un estado de
induccion, de manera tal que no funcionara el motor. Esto es una advertencia de segundo
nivel. En general, esto esta causado por un nivel bajo de fluido de escape diésel, una
calidad deficiente del fluido de escape diésel o un manejo indebido del sistema de SCR.
Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel y corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.

DEF ALARMA NIV2 Nivel 2 de advertencia de preinduccion de fluido de escape diésel (Prealarma)
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Causa: El sistema de reduccion catalitica selectiva (SCR) se acerca a un estado de
induccién, de manera tal que no funcionara el motor. Esto es una advertencia de tercer
nivel. En general, esto esta causado por un nivel bajo de fluido de escape diésel, una
calidad deficiente del fluido de escape diésel o un manejo indebido del sistema de SCR.
Accion correctiva: Revise el nivel y la calidad del fluido de escape diésel y corrija todos los
problemas. Solucione todos los demas problemas indicados del sistema de SCR.
INICIO DEMANDA Solicitud de arranque a demanda (Estado)

Causa: El DGC-2020 realiz6 un arranque basado en la demanda del generador.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.
FIN DEMANDA Solicitud de parada a demanda (Estado)

Causa: El DGC-2020 realiz6 una parada basada en la demanda del generador.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.
FALLO LATIDOCORAZ DGC P Falla de latido del DGC-2020 (Prealarma)

Causa: Un AEM-2020 o CEM-2020 no recibe el mensaje de latido periddico a través del
bus de la CAN desde el DGC-2020.

Accion correctiva: En general, esto nunca se vera ya que es un mensaje de un médulo de
E/S al DGC-2020 que indica que el modulo de E/S no recibe la comunicacién del DGC-
2020. Normalmente, si existen problemas de comunicacion que dan como resultado que
el moédulo de E/S no detecte el DGC-2020, entonces el DGC-2020 no puede detectar
tampoco el médulo de E/S, por lo tanto, no recibira la comunicacion de falla de latido
desde el médulo de E/S.

CODIG DIAG PRBLM P Cédigo de diagnostico de fallas (Prealarma)

Causa: Los cédigos de diagnéstico de fallas se han recibido desde la ECU del motor y se
encuentran activos.

Acciodn correctiva: Consulte la documentacion del fabricante del motor para solucionar
cualquier problema indicado por los cédigos de diagnodstico de fallas.

FLLO CNX SALIEN Fallé la marcacion externa del médem (Estado)

Causa: La caracteristica de marcacion externa del médem se encuentra habilitada y
ocurrieron circunstancias en las que el DGC-2020 inicié una marcacion externa del
mddem, pero la marcacion externa no se realizé correctamente.

Accion correctiva: Revise la integridad de las lineas telefénicas y verifique que el nUmero
telefénico que marca el médem esté activo y funcione correctamente.

EXTO CNX SALIENT Marcacion externa del médem correcta (Estado)

Causa: La caracteristica de marcacion externa del médem se encuentra habilitada y
ocurrieron circunstancias en las que el DGC-2020 inicié una marcacion externa del
maddem y la marcacién externa se realiz6 correctamente.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.

REGEN DPF DESHAB P Regeneracion inhabilitada (Prealarma)

Causa: Prealarma del sistema de filtro de particulas diésel (DPF) de que la regeneracion
del filtro se ha inhabilitado por solicitud del DGC-2020.

Accidn correctiva: Habilite la regeneracion de DPF.
CONFIG REGENER DPF P Regeneracion requerida (Prealarma)

Causa: Prealarma del sistema de filtro de particulas diésel (DPF) de que la regeneracion
del filtro es necesaria.

Accion correctiva: Inicie un ciclo de regeneraciéon de DPF o elimine Inhabilitar
regeneracion de manera que pueda ocurrir un ciclo de regeneracion automatica. Si la
regeneracion no ocurre cuando se espera, consulte al fabricante del motor o al fabricante
del sistema de DPF y solucione los problemas del sistema de DPF.

SOOT LVLEXT HIP Nivel extremadamente alto de hollin del filtro de particulas diésel (Prealarma)

Causa: Prealarma del sistema de filtro de particulas diésel (DPF) que indica que el nivel
de hollin acumulado es extremadamente alto.

Accidn correctiva: Inicie un ciclo de regeneracion de DPF o elimine Inhabilitar
regeneracion de manera que pueda ocurrir un ciclo de regeneracion automatica. Si la
regeneracion no ocurre cuando se espera, consulte al fabricante del motor o al fabricante
del sistema de DPF y solucione los problemas del sistema de DPF.

SOOT LVL MOD HI P Nivel moderadamente alto de hollin del filtro de particulas diésel (Prealarma)

Causa: Prealarma del sistema de filtro de particulas diésel (DPF) que indica que el nivel
de hollin acumulado es moderadamente alto.

Accion correctiva: Inicie un ciclo de regeneraciéon de DPF o elimine Inhabilitar
regeneracion de manera que pueda ocurrir un ciclo de regeneraciéon automatica. Si la
regeneracion no ocurre cuando se espera, consulte al fabricante del motor o al fabricante
del sistema de DPF y solucione los problemas del sistema de DPF.

PARADA ECU A Apagado de la ECU (Alarma)
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Causa: La ECU envi6 una indicacion de apagado al DGC-2020 a través del bus de la CAN
que sefiala que la ECU ha apagado el motor.

Accion correctiva: Revise los cédigos de diagnoéstico de fallas y/o los cédigos de fallas
para diagnosticar y solucionar los problemas con el motor y/o la ECU del motor.

PARADA EMRGENCIA A

Parada de emergencia (Alarma)

Causa: Una entrada de contacto ha iniciado la funcién programable Parada de
emergencia o la logica orienta el elemento de la l6gica Parada de emergencia.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

ARRAN FUNCIONAM MOTOR

El elemento de la l6gica Marcha de motor recibié una solicitud de arranque (Estado)

Causa: El motor se arrancé debido a una solicitud de arranque aplicada en el elemento de
la l6gica Marcha de motor.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

SOBCA KW MOT-1 P

Sobrecarga de kW de motor 1 (Prealarma)

Causa: La salida de kW del generador se encuentra por sobre el umbral establecido para
el elemento de proteccion Sobrecarga de kW 1.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuracion de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga.
Quite algo de carga si es necesario.

SOBCA KW MOT-2 P

Sobrecarga de kW de motor 2 (Prealarma)

Causa: La salida de kW del generador se encuentra por sobre el umbral establecido para
el elemento de proteccion Sobrecarga de kW 2.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuraciéon de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga.
Quite algo de carga si es necesario.

SOBCA KW MOT-3 P

Sobrecarga de kW de motor 3 (Prealarma)

Causa: La salida de kW del generador se encuentra por sobre el umbral establecido para
el elemento de proteccion Sobrecarga de kW 3.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador, la configuraciéon de la maquina, los
dispositivos de reparto de carga en las aplicaciones de generadores multiples y la carga.
Quite algo de carga si es necesario.

MOTOR MARCH

Motor en marcha (Estado)

Causa: Indicacién de estado de que el motor esta en marcha.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

MODO PROG ENTRADO

El DGC-2020 entré en el Modo de programacion (Estado)

Causa: EI DGC-2020 entr6 en el Modo de programacién para cargar el firmware.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

CARGA DE SUMINISTRO DEL
EPS

El Sistema de alimentacidon de emergencia esta suministrando carga (Estado)

Causa: La corriente de salida de la maquina es mayor que el porcentaje de Corriente
Primaria del CT indicado por el ajuste de umbral EPS en la pantalla de Ajustes del
sistema.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

PRES FLT COMB AL P

Presién diferencial alta de filtro de combustible (Prealarma)

Causa: La ECU detect6 una presion diferencial alta de filtro de combustible y envié una
notificacion al DGC-2020.

Accion correctiva: Revise que el filtro de combustible no tenga obstrucciones. Revise la
presién de combustible en ambos lados del filtro. Revise las prealarmas relacionadas con
la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del
motor si es necesario.

FUGA COMBUSTIB 1 P

Fuga de filtro de combustible 1 (Prealarma)

Causa: La ECU detectd una fuga en el filtro de combustible 1 y envi6 una notificacion al
DGC-2020.

Accidn correctiva: Revise que el filtro de combustible no tenga fugas ni obstrucciones.
Revise las lineas y las mangueras de combustible en ambos lados del filtro. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu.
Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

FUGA COMBUSTIB 2 P

Fuga de filtro de combustible 2 (Prealarma)

Causa: La ECU detect6 una fuga en el filtro de combustible 2 y envié una notificacion al
DGC-2020.

Accidn correctiva: Revise que el filtro de combustible no tenga fugas ni obstrucciones.
Revise las lineas y las mangueras de combustible en ambos lados del filtro. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu.
Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

DETEC FUGA CMBUS A

Deteccion de fuga de combustible (Alarma)
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Causa: Se ha encendido la entrada de contacto a la que se asigna la funcién programable
Deteccion de fuga de combustible y Deteccién de fuga de combustible esta configurado
como Alarma.

Acciodn correctiva: Revise que los tanques y las lineas de combustible no tengan fugas.
Revise el sensor de deteccién de fuga de combustible y verifique si en realidad hay
presencia de combustible en el sensor.

DETEC FUGA CMBUS P

Deteccion de fuga de combustible (Prealarma)

Causa: Se ha encendido la entrada de contacto a la que se asigna la funcidon programable
Deteccion de fuga de combustible y Deteccién de fuga de combustible esta configurado
como Prealarma.

Accion correctiva: Revise que los tanques y las lineas de combustible no tengan fugas.
Revise el sensor de deteccion de fuga de combustible y verifique si en realidad hay
presencia de combustible en el sensor.

TRANS NVL COMBUS A

Falla de emisor de nivel de combustible (Alarma)

Causa: La entrada desde el emisor se encuentra mas alla del rango valido para el
dispositivo y la configuracion de la alarma de Falla de emisor de nivel de combustible esta
establecida en Alarma.

Accidn correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020.

FLLO TRNS NVL COMBUS

Falla de emisor de nivel de combustible (Estado)

Causa: La entrada desde el emisor se encuentra mas alla del rango valido para el
dispositivo y Falla de emisor de nivel de combustible esta habilitado.

Accidn correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020.

TRANS NVL COMBUS P

Falla de emisor de nivel de combustible (Prealarma)

Causa: La entrada desde el emisor se encuentra mas alla del rango valido para el
dispositivo y la configuracion de la alarma de Falla de emisor de nivel de combustible esta
establecida en Prealarma.

Accidn correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020.

RTCN INVRS GNRDR

Rotacion inversa del generador (Prealarma)

Causa: La Rotacion de fase del generador esta establecida para ABC, pero la rotacion
detectada es ACB o la Rotacién de fase del generador esta establecida para ACB, pero la
rotacion detectada es ABC. El DGC-2020 no emitira una solicitud de cierre de disyuntor de
generador si esta activa una prealarma de rotacion.

Accion correctiva: Revise el cableado y la configuracién de la maquina e implemente la
rotacién y la deteccion correctas.

PRUEBA GEN. CON CARGA

Prueba de ejercicios del generador con carga (Estado)

Causa: El Cronémetro de ejercicios del generador inicié una ejecucion de prueba y el
ajuste Marcha con carga esta habilitado en la pantalla Crondmetro de ejercicios en
BESTCOMSPIus.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

PRUEBA GEN. SIN CARGA

Prueba de ejercicios del generador sin carga (Estado)

Causa: El Cronémetro de ejercicios del generador inicié una ejecucion de prueba y el
ajuste Marcha con carga esta inhabilitado en la pantalla Crondmetro de ejercicios en
BESTCOMSPIus.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

FALLO TRANS GLBL A

Falla de emisor global (Alarma)

Causa: Una alarma de Falla de emisor esta activa. Puede ser disparada por una Falla de
emisor de nivel de combustible, una Falla de emisor de presién de aceite, una Falla de
emisor de temperatura de refrigerante o una Falla de deteccién de tension si cualquiera de
estas esta configurada como alarma y la alarma se encuentra activa. Se anunciaran la
alarma de Falla de emisor individual y la alarma de Falla de emisor global.

Accidn correctiva: Realice la accion correctiva para la alarma de Falla de emisor
subyacente que esta activa mientras la alarma de Falla de emisor global se encuentra
activa.

FL CIER DIS GEN P

Falla de cierre de disyuntor de generador (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 emiti6é una salida de cierre de disyuntor, pero el estado del disyuntor
no informo el disyuntor como cerrado antes de que expirara el Tiempo de espera de falla
de disyuntor. El disyuntor no funcionara hasta que se elimine esta prealarma. Esta
prealarma enclavada se puede eliminar con tan solo presionar el botén Restablecer en el
panel frontal del DGC-2020, colocar la maquina en el Modo APAGADO o colocar al
disyuntor en el estado adecuado.
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Accion correctiva: Revise el cableado del DGC-2020 hacia el disyuntor. Verifique que el
DGC-2020 reciba el estado correcto de abierto/cerrado desde el disyuntor. Verifique que
el disyuntor reciba los comandos abrir/cerrar desde el DGC-2020. Si se emplean
comandos de disyuntor de pulso, verifique que el pulso sea lo suficientemente largo para
que el disyuntor cambie de estado. Considere aumentar el Tiempo de espera de cierre de
disyuntor.

FL AB DIS GEN P

Falla de apertura de disyuntor de generador (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 emiti6 una salida de apertura de disyuntor, pero el estado del
disyuntor no informo el disyuntor como abierto antes de que expirara el Tiempo de espera
de falla de disyuntor. El disyuntor no funcionara hasta que se elimine esta prealarma. Esta
prealarma enclavada se puede eliminar con tan solo presionar el botén Restablecer en el
panel frontal del DGC-2020, colocar la maquina en el Modo APAGADO o colocar al
disyuntor en el estado adecuado.

Acciodn correctiva: Revise el cableado del DGC-2020 hacia el disyuntor. Verifique que el
DGC-2020 reciba el estado correcto de abierto/cerrado desde el disyuntor. Verifique que
el disyuntor reciba los comandos abrir/cerrar desde el DGC-2020. Si se emplean
comandos de disyuntor de pulso, verifique que el pulso sea lo suficientemente largo para
que el disyuntor cambie de estado. Considere aumentar el Tiempo de espera de cierre de
disyuntor.

FL SIN DIS GEN P

Falla de sincronizacién de disyuntor de generador (Prealarma)

Causa: El Retardo de activacion por falla de sincronizacion expird antes de que se
sincronizara el generador y se cerrara el disyuntor. Si los valores de la maquina varian
dentro de los criterios de tensién y fase o deslizamiento para la sincronizacion, no
anunciara una falla del sincronizador, incluso si el generador no se cierra debido a que se
recibié la sincronizacion. Una vez que se anuncia esta prealarma, ha fallado la
sincronizacion y el sincronizador no intentara mas realizar la sincronizacion.

Acciodn correctiva: Esta prealarma enclavada se puede eliminar al presionar el boton
Restablecer en el panel frontal del DGC-2020, al colocar la maquina en el Modo
APAGADO o al emitir una solicitud de apertura de disyuntor. Revise el cableado del DGC-
2020 hacia el disyuntor. Verifique que el DGC-2020 reciba el estado correcto de
abierto/cerrado desde el disyuntor. Considere aumentar el Retardo de activacion por falla
de sincronizacién. Revise la sintonizacién del controlador de velocidad, vuélvalo a
sintonizar para que sea mas agresivo si es posible. Revise el cableado de la salida de
desvio de velocidad y tension.

TMP ELEV REFRIG A

Temperatura alta de refrigerante (Alarma)

Causa: La temperatura del refrigerante del motor se encuentra por sobre el umbral
establecido para la alarma de Temperatura alta de refrigerante.

Accion correctiva: Revise el termostato del motor y el nivel del refrigerante. Verifique que
la bomba del refrigerante funcione correctamente. Revise que el radiador y los conductos
del refrigerante no tengan obstrucciones.

TMP ELEV REFRIG P

Temperatura alta de refrigerante (Prealarma)

Causa: La temperatura del refrigerante del motor se encuentra por sobre el umbral
establecido para la prealarma de Temperatura alta de refrigerante.

Accion correctiva: Revise el termostato del motor y el nivel del refrigerante. Verifique que
la bomba del refrigerante funcione correctamente. Revise que el radiador y los conductos
del refrigerante no tengan obstrucciones.

NVL ALTO TANQ DIA mtu P

Nivel alto de tanque diario (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que el nivel de combustible en el tanque diario es demasiado alto.

Accidn correctiva: Revise el nivel en el tanque diario. Revise el cableado al emisor de nivel
en el tanque diario y revise el emisor mismo. Verifique que los dispositivos de llenado del
tanque estén apagados cuando se llene el tanque hasta el nivel adecuado. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu.
Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

HI ECU VOLTS mtu A

Tension alta de suministro de la ECU (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la tensién de suministro de la ECU es demasiado alta.

Acciodn correctiva: Corrija el suministro de potencia de la ECU. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

T B ESCAP ALTA mtu P

Temperatura alta de escape B (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura del sistema de escape B es alta.
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Accion correctiva: Revise que no haya obstrucciones en el sistema de escape. Revise la
administraciéon de combustible y el sistema de entrega. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

T AESCAP ALTA mtu P

Temperatura alta de escape A (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura del sistema de escape A es alta.

Accidn correctiva: Revise que no haya obstrucciones en el sistema de escape. Revise la
administracion de combustible y el sistema de entrega. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

PRESIO ALTAEN 1 mtu P

Entrada de presion alta 1 (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la presion de la entrada 1 es demasiado alta.

Accidn correctiva: Revise la presion en la entrada. Revise la bomba. Revise que el
conducto no tenga fugas ni obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la
ECU, el estado y los codigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor
si es necesario.

PRESIO ALTA EN 2 mtu P

Entrada de presion alta 2 (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la presion de la entrada 2 es demasiado alta.

Accidn correctiva: Revise la presion en la entrada. Revise la bomba. Revise que el
conducto no tenga fugas ni obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la
ECU, el estado y los codigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor
si es necesario.

TENS ALIM ALTA mtu P

Suministro de tension alta (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la tensién de suministro es alta.

Accion correctiva: Revise las baterias y el cableado, el sistema de carga de la bateria y el
alternador de carga. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los
caédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

T COMB AL mtu P

Temperatura alta de combustible (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de combustible es demasiado alta.

Accion correctiva: Revise la temperatura del tanque. Revise las prealarmas relacionadas
con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del
motor si es necesario.

TEMP AMB ALTA mtu P

Temperatura ambiente alta (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la temperatura ambiente es demasiado alta.

Accidn correctiva: Revise la temperatura ambiente y verifique que funcionen
correctamente todos los dispositivos que mantienen la temperatura. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

TEMP ALTA AIRE CARGA mtu A

Temperatura alta de aire de carga (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de aire de carga es demasiado alta. Esta alarma no causara
un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el motor.

Accion correctiva: Revise que el Refrigerador de aire de carga y los Conductos de aire de
carga no tengan obstrucciones. Revise que haya suficiente aire de refrigeracion en los
refrigeradores de aire de carga enfriado por aire y suficiente refrigerante del motor en los
refrigeradores de aire de carga enfriado por agua. Consulte la documentacion de la mtu
para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar la causa de los problemas
relacionados con el motor.

TEMP ALTA AIRE CARGA mtu P

Temperatura alta de aire de carga (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la temperatura ambiente es demasiado alta. Esta prealarma no causara un
apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el motor.

Accion correctiva: Revise que el Refrigerador de aire de carga y los Conductos de aire de
carga no tengan obstrucciones. Revise que haya suficiente aire de refrigeracion en los
refrigeradores de aire de carga enfriado por aire y suficiente refrigerante del motor en los
refrigeradores de aire de carga enfriado por agua. Consulte la documentacion de la mtu
para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar la causa de los problemas
relacionados con el motor.

TEM 1 BOBIN ALTA mtu P

Temperatura alta de bobina 1 (Prealarma)
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Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de la bobina 1 es demasiado alta.

Accidn correctiva: Revise la temperatura de la bobina. Revise que los dispositivos de
refrigeracion funcionen correctamente. Revise que los medios del refrigerante tengan el
flujo correcto de refrigerante. Revise que los conductos del refrigerante no tengan fugas ni
obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los codigos de
fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

TEM 2 BOBIN ALTA mtu P

Temperatura alta de bobina 2 (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de la bobina 2 es demasiado alta.

Accion correctiva: Revise la temperatura de la bobina. Revise que los dispositivos de
refrigeracion funcionen correctamente. Revise que los medios del refrigerante tengan el
flujo correcto de refrigerante. Revise que los conductos del refrigerante no tengan fugas ni
obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los codigos de
fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

TEM 3 BOBIN ALTA mtu P

Temperatura alta de bobina 3 (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la temperatura de la bobina 3 es demasiado alta.

Acciodn correctiva: Revise la temperatura de la bobina. Revise que los dispositivos de
refrigeracion funcionen correctamente. Revise que los medios del refrigerante tengan el
flujo correcto de refrigerante. Revise que los conductos del refrigerante no tengan fugas ni
obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los codigos de
fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

TEMP ALTA REFRIG A

Temperatura alta de refrigerante (Alarma)

Causa: La temperatura del refrigerante del motor se encuentra por sobre el umbral
establecido para la alarma de Temperatura alta de refrigerante.

Accidn correctiva: Revise el termostato del motor. Revise el nivel de refrigerante y
verifique que la bomba del refrigerante funcione correctamente. Revise que el radiador y
los conductos del refrigerante no tengan obstrucciones.

TEMP ALTA REFRIG P

Temperatura alta de refrigerante (Prealarma)

Causa: La temperatura del refrigerante del motor se encuentra por sobre el umbral
establecido para la prealarma de Temperatura alta de refrigerante.

Accion correctiva: Revise el termostato del motor. Revise el nivel de refrigerante y
verifique que la bomba del refrigerante funcione correctamente. Revise que el radiador y
los conductos del refrigerante no tengan obstrucciones.

TEMPERATURA ALTA ECU mtu
=]

Temperatura alta de la ECU (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de la ECU es demasiado alta.

Accion correctiva: Revise que haya un flujo de aire o una circulacion del refrigerante
adecuados alrededor de la ECU del motor. Revise las prealarmas relacionadas con la
ECU, el estado y los cadigos de fallas de la mtu. Consulte la documentacion de la mtu
para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar las causas de los
problemas relacionados con el motor. Comuniquese con el fabricante del motor si es
necesario.

ALTA TEMP ESCAPE P

Temperatura alta de escape (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de escape es demasiado alta. Tenga en cuenta que esto
puede ser normal, en determinadas circunstancias, en algunos motores con Filtros de
particulas diésel en sus sistemas de tratamiento posterior del escape. La regeneracion del
filtro de particulas diésel se logra elevando la temperatura de escape.

Accidn correctiva: Revise si la regeneracion del filtro de particulas diésel esta en curso. Si
es asi, no se requiere ninguna accion. Si la temperatura de escape es alta y el sistema no
realiza la regeneracion, revise si hay obstrucciones en el sistema de escape. Revise la
administraciéon de combustible y el sistema de entrega. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

NIVEL ALTO COMBUS P

Nivel alto de combustible (Prealarma)

Causa: La lectura del nivel de combustible se encuentra por sobre el nivel especificado en
el elemento de prealarma Nivel alto de combustible.

Accidn correctiva: Evite sobrellenar el tanque. Si se utiliza una bomba automatica de
combustible para llenar el tanque, revise la bomba de combustible y el cableado
relacionado, y verifique que se cierre la bomba cuando asi se requiera.

PRES ALTA RIEL COMBUS mtu
P

Presion alta de la rampa de inyeccion (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la presién de la rampa de inyeccion es demasiado alta.

Descripcién Funcional

DGC-2020



9400272891

3-43

Cadena de eventos

Descripcidon/causal/accion correctiva del evento

Accion correctiva: Revise que los filtros, las lineas, la rampa y los inyectores de
combustible no tengan obstrucciones. Revise que la bomba de combustible tenga la
presién correcta de bomba. Consulte la documentacion de la mtu para obtener los
procedimientos adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados
con el motor.

TEMP ALTA INTRCM TERM mtu
P

Temperatura alta del interenfriador (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura del interenfriador es demasiado alta.

Accion correctiva: Revise que haya un flujo correcto de aire del radiador de refrigerador
del interenfriador. Revise que los conductos del refrigerante no tengan obstrucciones.
Revise el nivel de refrigerante para verificar que haya una cantidad adecuada de
refrigerante en el sistema. Consulte la documentacion de la mtu para obtener los
procedimientos adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados
con el motor.

TEMP ELEVADA ACEITE mtu P

Temperatura alta de aceite (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la temperatura de aceite es demasiado alta. Esto es una advertencia y el
DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el
motor.

Accion correctiva: Revise que el refrigerador y los conductos del aceite no tengan
obstrucciones. Revise que haya suficiente aire de refrigeracion en los refrigeradores de
aceite enfriado por aire y suficiente refrigerante del motor en los refrigeradores de aceite
enfriado por liquido. Consulte la documentacién de la mtu para obtener los procedimientos
adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados con el motor.

TEMP ELEVADA ACEITE mtu A

Temperatura alta de aceite (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la temperatura de aceite es demasiado alta. Esto es una advertencia y el
DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el
motor.

Accion correctiva: Revise que el refrigerador y los conductos del aceite no tengan
obstrucciones. Revise que haya suficiente aire de refrigeracion en los refrigeradores de
aceite enfriado por aire y suficiente refrigerante del motor en los refrigeradores de aceite
enfriado por liquido. Consulte la documentacién de la mtu para obtener los procedimientos
adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados con el motor.

NVL ALT TANQUE ALMAC mtu P

Nivel alto de tanque de almacenamiento (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que el nivel de combustible en el tanque de almacenamiento es demasiado
alto.

Accion correctiva: Revise el nivel en el tanque de almacenamiento. Revise el cableado al
emisor de nivel en el tanque y revise el emisor mismo. Verifique que los dispositivos de
llenado del tanque estén apagados después de que se llene el tanque hasta el nivel
adecuado. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los codigos de
fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

FALTADEID P

Id. faltante del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: Un DGC-2020 con una Id. de secuenciacion esperada no se encuentra presente
en la red de comunicacion entre grupos electrégenos.

Accidn correctiva: Verifique que la Id. de secuenciacion esperada esté establecida
correctamente. Verifique que el DGC-2020 con la Id. esperada esté energizado y
conectado a la red de comunicacion Ethernet entre grupos electrégenos. Revise todos los
cables Ethernet y los nodos/interruptores en la red y verifique que estén energizados y
funcionando correctamente.

REPETICION ID P

Id. repetida del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: Dos unidades del DGC-2020 con la misma Id. de secuenciacion sin cero se
encuentran presentes al mismo tiempo en la red de comunicacién entre grupos
electrégenos.

Accion correctiva: Revise la Id. de secuenciacion en todas las unidades que sea necesario
hasta que todos los DGC-2020 en la red tengan Id. de secuenciacion sin cero unicas.

VEL RAL BAJ mtu P

Ralenti bajo (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que el ralenti es bajo.

Accidn correctiva: Revise el ralenti. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el
estado y los codigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es
necesario.

ENTRADA 1 A (1 to 40)

Entrada X configurable por el usuario (X = 1 a 40) (Alarma)
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Causa: La entrada de contacto X esta activada y la configuracion de alarma para la
entrada de contacto esta establecida en Alarma. El usuario puede programar el texto de la
cadena del evento.

Accidn correctiva: Revise la logica del sistema y/o la documentacion del fabricante para
determinar la naturaleza del cierre del contacto. Solucione los problemas indicados por el
cierre del contacto.

ENTRADA 1 P (1 to 40)

Entrada X configurable por el usuario (X = 1 a 40) (Prealarma)

Causa: La entrada de contacto X esta activada y la configuracion de alarma para la
entrada de contacto esta establecida en Prealarma. El usuario puede programar el texto
de la cadena del evento.

Accion correctiva: Revise la légica del sistema y/o la documentacion del fabricante para
determinar la naturaleza del cierre del contacto. Solucione los problemas indicados por el
cierre del contacto.

NVL BAJO FRIG INTRCDR mtu A

Nivel bajo de frio del refrigerador posterior (Alarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que el nivel de refrigerante del refrigerador posterior es bajo.

Accion correctiva: Revise el nivel de refrigerante del refrigerador posterior. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu.
Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

NVL BAJ REF AIR CAR mtu P

Nivel bajo de refrigerante de aire de carga (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que el nivel de refrigerante del refrigerador de aire de carga es bajo.

Acciodn correctiva: Revise el nivel de refrigerante de aire de carga. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

NVL BAJO TANQ DIA mtu P

Nivel bajo de tanque diario (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que el nivel de combustible en el tanque diario es bajo.

Accidn correctiva: Revise el nivel de combustible en el tanque diario. Revise el cableado al
emisor de nivel en el tanque diario y revise el emisor mismo. Verifique que se activen los
dispositivos de llenado del tanque cuando el nivel esta por debajo del valor en el que debe
ocurrir el arranque de la bomba. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el
estado y los codigos de fallas de la mfu. Comuniquese con el fabricante del motor si es
necesario.

LO ECU VOLTS mtu P

Tension baja de suministro de la ECU (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la tensién de suministro de la ECU es demasiado baja.

Accion correctiva: Corrija el suministro de potencia de la ECU. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

PRES BAJA DLV COMBUS mtu A

Presion baja de entrega de combustible (Alarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la presion de entrega de combustible es demasiado baja. Esto es una
advertencia y el DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU
podria apagar el motor.

Accidn correctiva: Revise que los filtros y las lineas de combustible no tengan
obstrucciones. Revise que la bomba de combustible tenga la presion correcta. Consulte la
documentacion de la mtu para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar la
causa de los problemas relacionados con el motor.

TENS ALIM BAJA mtu P

Suministro de tensién baja (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la tensién de suministro es baja.

Accion correctiva: Revise las baterias y el cableado, el sistema de carga de la bateria y el
alternador de carga. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los
caédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

CARGA TOMAR CTRL

Sustitucion de carga (Estado)

Causa: Se ha iniciado una solicitud de sustitucion de carga a través de la logica. EI DGC-
2020 conectara en paralelo el generador con el servicio y luego abrira el disyuntor del
servicio para extraer la carga de la potencia del servicio y respaldarlo con la potencia del
generador.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.

LOGIC OUTPUT A

Salida de la légica (Alarma)

Causa: El elemento de la l6gica LOGICALM (Alarma de la Idgica) es verdadero en la
l6gica programable del DGC-2020.
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Accion correctiva: Consulte la légica programable y realice la accion correctiva para las
condiciones que han orientado el elemento de la l6gica a verdadero.

SALIDA LOGICA P

Salida de la légica (Prealarma)

Causa: El elemento de la logica LOGICPALM (Prealarma de la légica) es verdadero en la
légica programable del DGC-2020.

Accion correctiva: Consulte la légica programable y realice la accion correctiva para las
condiciones que han orientado el elemento de la l6gica a verdadero.

PERDIDA DE TENS

Falla de deteccion de tension (Estado)

Causa: El DGC-2020 no detecta la tension en al menos una fase del generador donde la
tension deberia estar presente y el elemento Falla de deteccion de tension esta habilitado.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador al DGC-2020. Utilice un medidor para
verificar que todas las fases del generador produzcan la tension correcta y compare los
valores con los valores de medicion del DGC-2020. Si hay tension en los terminales del
DGC-2020, pero el DGC-2020 no la detecta, el DGC-2020 podria tener una falla.

PERDIDA DE TENS A

Falla de deteccion de tension (Alarma)

Causa: El DGC-2020 no detecta tensién en al menos una fase del generador donde
deberia haber tension, el elemento Falla de deteccion de tension esta habilitado y la
configuracion de la alarma para Falla de deteccién de tensidn esta establecida en Alarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador al DGC-2020. Utilice un medidor para
verificar que todas las fases del generador produzcan la tension correcta y compare los
valores con los valores de medicion del DGC-2020. Si hay tension en los terminales del
DGC-2020, pero el DGC-2020 no la detecta, el DGC-2020 podria tener una falla.

PERDIDA DE TENS P

Falla de deteccion de tension (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 no detecta tension en al menos una fase del generador donde
deberia haber tension, el elemento Falla de deteccion de tension esta habilitado y la
configuracion de la alarma para Falla de deteccidn de tension esta establecida en
Prealarma.

Accion correctiva: Revise el cableado del generador al DGC-2020. Utilice un medidor para
verificar que todas las fases del generador produzcan la tension correcta y compare los
valores con los valores de medicion del DGC-2020. Si hay tension en los terminales del
DGC-2020, pero el DGC-2020 no la detecta, el DGC-2020 podria tener una falla.

PERD COM REM P

Pérdida de comunicacion del médulo remoto (Prealarma)

Causa: Se ha perdido la comunicacién del bus de la CAN con un médulo remoto. Si se
pierde una comunicacion del médulo de E/S, independientemente de si es un LSM-2020,
CEM-2020 o AEM-2020, esto se guardara en el registro de eventos con la pérdida
especifica de comunicacion para el moédulo remoto en particular.

Accién correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en la
red. Verifique que las resistencias de 120 ohmios estén ubicadas en cada extremo del
cable principal. Verifique que todos los médulos remotos estén energizados y que sus
LED de estado estén parpadeando para indicar que funcionan correctamente.

COM ECU PERD A

Pérdida de comunicacion de la ECU (Alarma)

Causa: Se ha perdido la comunicacién del bus de la CAN con la ECU del motor, mientras
el motor estaba en marcha. EI DGC-2020 recibe datos de rpm del motor desde la ECU en
forma perioddica. Si transcurren 10 segundos sin una actualizacion de rpm, se anuncia una
Pérdida de comunicacion de la ECU. Si ocurre mientras el motor esta en marcha, se
activa una Alarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en la
red. Verifique que las resistencias de 120 ohmios estén ubicadas en cada extremo del
cable principal. Verifique que la ECU esté energizada y reciba una sefial de Key On desde
el DGC-2020. Verifique que todos los modulos remotos estén energizados y que sus LED
de estado estén parpadeando para indicar que funcionan correctamente.

COM ECU PERD P

Pérdida de comunicacion de la ECU (Prealarma)

Causa: Se ha perdido la comunicacién del bus de la CAN con la ECU del motor, mientras
el motor estaba en marcha. EI DGC-2020 recibe datos de rpm del motor desde la ECU en
forma perioddica. Si transcurren 10 segundos sin una actualizacion de rpm, se anuncia una
Pérdida de comunicacion de la ECU. Si ocurre mientras el motor no estda en marcha, se
activa una Prealarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en la
red. Verifique que las resistencias de 120 ohmios estén ubicadas en cada extremo del
cable principal. Verifique que la ECU esté energizada y reciba una sefial de Key On desde
el DGC-2020. Verifique que todos los modulos remotos estén energizados y que sus LED
de estado estén parpadeando para indicar que funcionan correctamente.

TENS BAJA BAT P

Tension baja de bateria (Prealarma)

Causa: La tension de la bateria esta por debajo del nivel establecido para el umbral de
Prealarma de tension baja de bateria.
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Accion correctiva: Revise las baterias y el cableado, el sistema de carga de la bateria y el
alternador de carga. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los
caédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

PRES BAJA AIRE CARGA mtu P

Presién baja de aire de carga (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la presion de aire de carga es demasiado baja.

Accion correctiva: Revise el cargador turbo. Revise que los conductos de aire carga no
tengan obstrucciones. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los
caédigos de fallas de la mtu. Consulte la documentacion de la mtu para obtener los
procedimientos adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados
con el motor. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

NVL BAJO REFRIG A

Nivel bajo de refrigerante (Alarma)

Causa: Se recibié una indicacion de nivel bajo de refrigerante desde la ECU del motor o
una entrada de contacto de una de las siguientes maneras: 1) La informacién del nivel de
refrigerante recibida desde la ECU se encuentra por debajo del umbral de la alarma de
Nivel bajo de refrigerante. 2) La ECU envié un cédigo de diagndstico de fallas que indica
que el nivel de refrigerante es bajo. 3) La entrada de contacto relacionada con la funcion
programable Nivel bajo de refrigerante es verdadera y la configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma.

Accidn correctiva: Revise el nivel de refrigerante del motor y agregue refrigerante si es
necesario. Si el nivel es muy bajo, busque y solucione todas las fugas de refrigerante.

NVL BAJO REFRIG P

Nivel bajo de refrigerante (Prealarma)

Causa: Se recibié una indicacién de nivel bajo de refrigerante desde la ECU del motor o
una entrada de contacto de una de las siguientes maneras: 1) La informacion del nivel de
refrigerante recibida desde la ECU se encuentra por debajo del umbral de la prealarma de
Nivel bajo de refrigerante. 2) La ECU envi6 un cddigo de diagndstico de fallas que indica
que el nivel de refrigerante es bajo. 3) La entrada de contacto relacionada con la funcién
programable Nivel bajo de refrigerante es verdadera y la configuracién de la alarma esta
establecida en Prealarma.

Accidn correctiva: Revise el nivel de refrigerante del motor y agregue refrigerante si es
necesario. Si el nivel es muy bajo, busque y solucione todas las fugas de refrigerante.

TMP BAJA REFRIG A

Temperatura baja de refrigerante (Alarma)

Causa: La temperatura del refrigerante medida por el Emisor de temperatura de
refrigerante o recibida desde la ECU del motor se encuentra por debajo del nivel
establecido para el umbral de la alarma de Temperatura baja de refrigerante.

Accion correctiva: Revise el calentador de bloque de motor o cualquier otro dispositivo que
mantenga temperaturas minimas del refrigerante, cuando el motor no esta en marcha.

TMP BAJA REFRIG P

Temperatura baja de refrigerante (Prealarma)

Causa: La temperatura del refrigerante medida por el Emisor de temperatura de
refrigerante o recibida desde la ECU del motor se encuentra por debajo del nivel
establecido para el umbral de la prealarma de Temperatura baja de refrigerante.

Accion correctiva: Revise el calentador de bloque de motor o cualquier otro dispositivo que
mantenga temperaturas minimas del refrigerante, cuando el motor no esta en marcha.

NIVEL BAJO REFRIGRANT mtu
P

Nivel bajo de refrigerante (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que el nivel de refrigerante es demasiado bajo. Esto es una advertencia y el
DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el
motor.

Accion correctiva: Revise que el nivel de refrigerante sea el correcto y revise que no haya
fugas del refrigerante. Revise el cableado del sensor de nivel de refrigerante. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Consulte
la documentacion de la mtu para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar
las causas de los problemas relacionados con el motor. Comuniquese con el fabricante
del motor si es necesario.

PRES BAJA ALIM COMBUS mtu
=]

Presién baja de entrega de combustible (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la presién de entrega de combustible es demasiado baja. Esto es una
advertencia y el DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU
podria apagar el motor.

Accion correctiva: Revise que los filtros y las lineas de combustible no tengan
obstrucciones. Revise que la bomba de combustible tenga la presion correcta. Revise las
prealarmas relacionadas con la ECU, el estado y los cadigos de fallas de la mtu. Consulte
la documentacién de la mtu para obtener los procedimientos adicionales para diagnosticar
las causas de los problemas relacionados con el motor. Comuniquese con el fabricante
del motor si es necesario.

NIVEL BAJO COMBUS A

Nivel bajo de combustible (Alarma)
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Causa: El nivel de combustible medido por el emisor de nivel de combustible se encuentra
por debajo del umbral de la alarma de Nivel bajo de combustible.

Accion correctiva: Revise el nivel de combustible y agregue combustible si es necesario.
Si ocurre la alarma, pero el nivel de combustible no es bajo, revise el cableado desde el
emisor hasta el DGC-2020 y verifique que esté bien el recorrido de la conexion a tierra
entre el emisor y el tanque de combustible. Revise que haya una continuidad entre el
tanque de combustible y el terminal comun del emisor del DGC-2020.

NIVEL BAJO COMBUS P Nivel bajo de combustible (Prealarma)

Causa: El nivel de combustible medido por el emisor de nivel de combustible se encuentra
por debajo del umbral de la prealarma de Nivel bajo de combustible.

Accion correctiva: Revise el nivel de combustible y agregue combustible si es necesario.
Si ocurre la prealarma, pero el nivel de combustible no es bajo, revise el cableado desde
el emisor hasta el DGC-2020 y verifique que esté bien el recorrido de la conexion a tierra
entre el emisor y el tanque de combustible. Revise que haya una continuidad entre el
tanque de combustible y el terminal comun del emisor del DGC-2020.

PRES BAJA RIEL COMBUS mtu Presion baja de la rampa de inyeccién (Prealarma)

P Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la presién de la rampa de inyeccién es demasiado baja.

Accion correctiva: Revise que los filtros, las lineas, la rampa y los inyectores de
combustible no tengan obstrucciones. Revise que la bomba de combustible tenga la
presién correcta. Consulte la documentacion de la mtu para obtener los procedimientos
adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados con el motor.

PRES BAJA ACEITE A Presién baja de aceite (Alarma)

Causa: La presion de aceite enviada al DGC-2020 del emisor de presion de aceite o
recibida de la ECU del motor se encuentra por debajo del umbral de la alarma de Presién
baja de aceite.

Accidn correctiva: Revise el nivel de aceite del motor y agregue aceite si es necesario.
Revise la bomba de aceite y revise que no haya obstrucciones en los conductos de
lubricacion de aceite. Revise la integridad del cableado desde el emisor de presion de
aceite hasta la ECU o el DGC-2020. Verifique que sea valida la resistencia del emisor.
Revise que haya un recorrido adecuado de la conexién a tierra entre el emisor y el bloque
de motor. Revise la continuidad desde el cuerpo del emisor hasta el terminal comun del
emisor en el DGC-2020.

PRES BAJA ACEITE P Presién baja de aceite (Prealarma)

Causa: La presion de aceite enviada al DGC-2020 del emisor de presion de aceite o
recibida de la ECU del motor se encuentra por debajo del umbral de la prealarma de
Presion baja de aceite.

Accion correctiva: Revise el nivel de aceite del motor y agregue aceite si es necesario.
Revise la bomba de aceite y revise que no haya obstrucciones en los conductos de
lubricacion de aceite. Revise la integridad del cableado desde el emisor de presion de
aceite hasta la ECU o el DGC-2020. Verifique que sea valida la resistencia del emisor.
Revise que haya un recorrido adecuado de la conexién a tierra entre el emisor y el bloque
de motor. Revise la continuidad desde el cuerpo del emisor hasta el terminal comun del
emisor en el DGC-2020.

PRES BAJA ACEITE mtu A Presién baja de aceite (Alarma)
Causa: Esta alarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu determind
que la presion de aceite es demasiado baja.

Accion correctiva: Revise el nivel de aceite del motor y agregue aceite si es necesario.
Revise la bomba de aceite y revise que no haya obstrucciones en los conductos de

lubricacion de aceite. Revise la integridad del cableado desde el emisor de presion de
aceite hasta la ECU o el DGC-2020. Verifique que sea valida la resistencia del emisor.

PRES BAJA ACEITE mtu P Presion baja de aceite (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la presion de aceite es demasiado baja.

Accidn correctiva: Revise el nivel de aceite del motor y agregue aceite si es necesario.
Revise la bomba de aceite y revise que no haya obstrucciones en los conductos de

lubricacion de aceite. Revise la integridad del cableado desde el emisor de presion de
aceite hasta la ECU o el DGC-2020. Verifique que sea valida la resistencia del emisor.

NVL BAJ TANQU ALMAC P Nivel bajo de tanque de almacenamiento (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que el nivel de combustible en el tanque de almacenamiento es demasiado
bajo.
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Accién correctiva: Revise el nivel de combustible en el tanque. Revise el cableado al
emisor de nivel en el tanque y revise el emisor mismo. Verifique que se activen los
dispositivos de llenado del tanque cuando el nivel esta por debajo del valor en el que debe
ocurrir el arranque de la bomba. Revise las prealarmas relacionadas con la ECU, el
estado y los cddigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es
necesario.

LMT SAL AVR LSM P Limite de salida de AVR del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: La salida de desvio del Regulador automatico de tensiéon (AVR) en el LSM-2020
se encuentra en su valor de salida configurado maximo o minimo y no puede estar mas
alla de este rango.

Accidn correctiva: En general, esto indica un error del cableado o un error de los ajustes
que causa que la salida de desvio sea incompatible con el rango de desvio en el AVR.
Revise el cableado y los dispositivos externos para verificar que la salida de desvio y las
lineas de reparto de carga no estén orientadas por un dispositivo externo. Verifique que el
rango seleccionado para la salida de desvio sea compatible con el rango de entrada de
desvio de AVR. Realice las pruebas que se encuentran en la seccién Mantenimiento y
solucion de problemas, en este manual, para verificar que los valores de tensiéon o
corriente de salida de desvio cambien la tensién de salida del generador, segun se desea.

FALLO COM LSM Falla de comunicacion del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: Ha fallado la comunicacion con el LSM-2020. Cuando esta configurado como
prealarma, la maquina continuara funcionando y anunciara la prealarma.

Accidn correctiva: Revise el cableado del bus de la CAN hacia todos los dispositivos en el
bus de la CAN. Verifique que una resistencia terminal de 120 ohmios se encuentre
instalada en cada extremo del cable principal. Verifique que el LSM-2020 esté energizado
y que el LED parpadee para indicar que funciona correctamente. Si existen fallas de
comunicacion intermitentes, desenchufe y restablezca los conectores en el LSM-2020.

LMT SAL GOV LSM P Limite de salida de GOV del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: La salida de desvio del regulador en el LSM-2020 se encuentra en su valor de
salida configurado maximo o minimo y no puede estar mas alla de este rango.

Accidn correctiva: En general, esto indica un error del cableado o un error de los ajustes
que causa que la salida de desvio sea incompatible con el rango de desvio en el
regulador o la ECU del motor. Revise el cableado y los dispositivos externos para verificar
que la salida de desvio y las lineas de reparto de carga no estén orientadas por un
dispositivo externo. Verifique que el rango seleccionado para la salida de desvio sea
compatible con el rango de entrada de desvio del regulador o la ECU del motor. Realice
las pruebas que se encuentran en la seccién Mantenimiento y solucion de problemas, en
este manual, para verificar que los valores de tension o corriente de salida de desvio
cambien las rpm del generador, segun se desea.

FALLO LATIDOCORAZ LSM P Falla de latido del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 no recibe una sefial de comunicacion de latido desde el LSM-2020 a
través del bus de la CAN.

Accidn correctiva: Verifiqgue que todos los cables de comunicacion del bus de la CAN
estén correctamente cableados y finalizados. Verifique que los médulos de E/S en el
sistema estén habilitados en los ajustes del DGC-2020. Verifique que los médulos de E/S
estén energizados y en funcionamiento (parpadea el LED de estado en los modulos). Si
existen fallas de comunicacion intermitentes del LSM-2020, desenchufe y restablezca los
conectores en el LSM-2020.

FALL COM ENTREGEN LSM P Falla de comunicacion entre grupos electrégenos del LSM-2020 (Prealarma)

Causa: El DGC-2020 perdid la comunicacion con otros generadores en la red de
comunicacién entre grupos electrégenos.

Accidn correctiva: En general, esto indica que un problema de la red bloquea la
comunicacion entre los generadores. Verifique que otros generadores estén en linea.
Revise el cableado y los componentes de la red para detectar problemas de la red.
Verifique que todos los dispositivos en la red estén industrialmente calificados y disefiados
para cumplir con la serie de especificaciones de IEC 61000-4. Si la falla aun persiste,
interrumpa la potencia y vuelva a suministrarla al LSM-2020 y los dispositivos de la red,
para intentar restaurar la comunicacion.

PRUEB FALL PRINC Prueba de falla de red principal (Status)

Causa: Se ha iniciado una solicitud de Prueba de falla de red principal a través de la
légica. EI DGC-2020 iniciara una secuencia de transferencia de falla de red principal
idéntica a la secuencia cuando fallé la potencia del servicio. Se abrira el disyuntor de la
red principal, arrancara el generador y se cerrara el disyuntor del generador, lo que
permitira que el generador potencie la carga.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.
INTERVAL MANTENIMIENT P Intervalo de mantenimiento (Prealarma)

Causa: Ha expirado el intervalo de mantenimiento. Repare la unidad.
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Accion correctiva: Repare la maquina y luego restablezca la prealarma en el panel frontal
del DGC-2020, debajo de Ajustes > Ajustes del sistema > Restablecimiento de red
principal, estableciendo Restablecimiento de red principal en Si. Se restablecera la
prealarma y el valor cambiara nuevamente a No. La prealarma también se puede
restablecer a través de BESTCOMSPIus, debajo de Explorador de mediciones >
Estadisticas de ejecucion, haciendo clic en el boton Restablecer intervalo de
mantenimiento.

TRANSFERENC FALLO RED

Se completd la transferencia de falla de red principal (Estado)

Causa: Este estado indica la finalizacién correcta de una secuencia de transferencia de
falla de red principal.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

MF TRANSFER FAIL

Falla de transferencia de falla de red principal (Estado)

Causa: Este estado indica la finalizacién incorrecta de una secuencia de transferencia de
falla de red principal. En general, esto coincidira con una alarma de Falla de transferencia.

Accion correctiva: Revise el ajuste de Tiempo maximo de transferencia de falla de red
principal. Verifique que esté establecido lo suficientemente largo para que ocurra una
transferencia real. Considere aumentar el ajuste. Revise el funcionamiento del Disyuntor
de la red principal y el Generador, y verifique que se abran y cierren correctamente.
Cuando el generador esta en marcha, verifique que el estado sea "Estable" en la pantalla
Entradas de estado en BESTCOMSPIus o en el panel frontal del DGC-2020.

FL CIER DIS RED P

Falla de cierre de disyuntor de red principal (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 emiti6é una salida de cierre de disyuntor, pero el estado del disyuntor
no informo el disyuntor como cerrado antes de que expirara el Tiempo de espera de falla
de disyuntor. El disyuntor no funcionara hasta que se elimine esta prealarma. Esta
prealarma enclavada se puede eliminar con tan solo presionar el botén Restablecer en el
panel frontal del DGC-2020, colocar la maquina en el Modo APAGADO o colocar al
disyuntor en el estado adecuado.

Acciodn correctiva: Revise el cableado del DGC-2020 hacia el disyuntor. Verifique que el
DGC-2020 reciba el estado correcto de abierto/cerrado desde el disyuntor. Verifique que
el disyuntor reciba los comandos abrir/cerrar desde el DGC-2020. Si se emplean
comandos de disyuntor de pulso, verifique que el pulso sea lo suficientemente largo para
que el disyuntor cambie de estado. Considere aumentar el Tiempo de espera de cierre de
disyuntor.

FL AB DIS RED P

Falla de apertura de disyuntor de red principal (Prealarma)

Causa: EI DGC-2020 emiti6é una salida de apertura de disyuntor, pero el estado del
disyuntor no informé el disyuntor como abierto antes de que expirara el Tiempo de espera
de falla de disyuntor. El disyuntor no funcionara hasta que se elimine esta prealarma. Esta
prealarma enclavada se puede eliminar con tan solo presionar el botén Restablecer en el
panel frontal del DGC-2020, colocar la maquina en el Modo APAGADO o colocar al
disyuntor en el estado adecuado.

Accion correctiva: Revise el cableado del DGC-2020 hacia el disyuntor. Verifique que el
DGC-2020 reciba el estado correcto de abierto/cerrado desde el disyuntor. Verifique que
el disyuntor reciba los comandos abrir/cerrar desde el DGC-2020. Si se emplean
comandos de disyuntor de pulso, verifique que el pulso sea lo suficientemente largo para
que el disyuntor cambie de estado. Considere aumentar el Tiempo de espera de cierre de
disyuntor.

FL SINDIS RED P

Falla de sincronizacion de disyuntor de red principal (Prealarma)

Causa: El Retardo de activacion por falla de sincronizador expiré mientras el generador
estaba intentando sincronizar y cerrar el disyuntor. Si la maquina varia dentro de los
criterios de tension y fase o deslizamiento para la sincronizacion, no anunciara una falla
del sincronizador, incluso si el generador no se cierra debido a que se logré la
sincronizacion. Una vez que se anuncia esta prealarma, ha fallado la sincronizacion y el
sincronizador no intentara mas realizar la sincronizacién. Esta prealarma enclavada se
puede eliminar al presionar el boton Restablecer en el panel frontal del DGC-2020, al
colocar la maquina en el Modo APAGADO o al emitir una solicitud de apertura de
disyuntor.

Acciodn correctiva: Revise el cableado del DGC-2020 hacia el disyuntor. Verifique que el
DGC-2020 reciba el estado correcto de abierto/cerrado desde el disyuntor. Considere
aumentar el Retardo de activacién por falla de sincronizador. Revise la sintonizacion del
controlador de velocidad. Si es posible, vuelva a sintonizarlo para que sea mas agresivo.
Revise el cableado de la salida de desvio de velocidad y tension.

FALLO MPU P

Falla de activacién magnética (Prealarma)
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Causa: EI DGC-2020 no recibe pulsos de la activacién magnética que detecta los dientes
del volante para la deteccion de velocidad. Esto se aplica a las unidades que no son ECU
Unicamente y utilizan un sensor de activacién magnética para detectar los dientes del
volante y determinar las rpm del motor. Esto ocurrira solo si la Fuente de velocidad esta
establecida en MPU-FREQ. Cuando esta establecida en MPU-FREQ, la MPU sera la
fuente de velocidad. Si no se detecta la MPU, el DGC-2020 utilizara la Frecuencia de
generador como la fuente de velocidad y anunciara una Prealarma de falla de MPU.

Accidn correctiva: Extraiga el sensor de activacion magnética y limpie la suciedad o las
virutas metalicas. Verifique que el sensor de la MPU esté posicionado para mantener la
distancia correcta entre el sensor y los dientes del volante. Revise el nivel de tension de la
salida de la MPU y verifique que esté dentro del rango especificado para la entrada de la
MPU del DGC-2020. Revise el cableado del sensor de la MPU al DGC-2020 y corrija los
problemas.

CODIGOS DE FALLA mtu

Cadigos de falla mtu (prealarma)

Causa: Una unidad de control del motor mtu ha enviado cédigos de falla al DGC-2020.

Accion correctiva: Verifique los codigos de falla y corrija los problemas que se informan. Si
es necesario, comuniquese con el fabricante del motor para obtener ayuda.

AEM MULTIPLES P

AEM-2020 multiples (Prealarma)

Causa: Se detecta mas de un AEM-2020 en la red del bus de la CAN.

Accion correctiva: Asegurese de que solo un AEM-2020 se encuentre en la red del bus de
la CAN.

VARIOS CEM P CEM-2020 muiltiples (Prealarma)
Causa: Se detecta mas de un CEM-2020 en la red del bus de la CAN.
Accidn correctiva: Asegurese de que solo un CEM-2020 se encuentre en la red del bus de
la CAN.
VARIOS LSM P LSM-2020 multiples (Prealarma)
Causa: Se detecta méas de un LSM-2020 en la red del bus de la CAN.
Accidn correctiva: Asegurese de que solo un LSM-2020 se encuentre en la red del bus de
la CAN.
PARADA NORM Apagado normal (Estado)
Causa: La unidad ha pasado de estar en marcha a no estar en marcha debido a la
secuencia de apagado normal.
Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.
MODO PAR El DGC-2020 ingresé en el Modo apagado (Estado)
Causa: Este estado indica que el DGC-2020 ingreso en el Modo APAGADO.
Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.
FLLO TRAN ACEITE Falla de emisor de presién de aceite (Estado)
Causa: Si el DGC-2020 lee un emisor de presion de aceite, la entrada desde el emisor se
encuentra fuera del rango valido para el dispositivo. Si el DGC-2020 recibe presion de
aceite a través del bus de la CAN desde una ECU del motor, pero la ECU envia un cddigo
especial que indica que ha fallado el emisor, Falla de emisor de presién de aceite también
sera verdadero.
Accion correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.
FLLO TRAN ACEITE A Falla de emisor de presion de aceite (Alarma)

Causa: El estado de Falla de emisor de presion de aceite es verdadero y la configuracion
de la alarma de Falla de emisor de presion de aceite esta establecida en Alarma.

Accion correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.

FLLO TRAN ACEITE P

Falla de emisor de presién de aceite (Prealarma)

Causa: El estado de Falla de emisor de presion de aceite es verdadero y la configuracion
de la alarma de Falla de emisor de presién de aceite esta establecida en Prealarma.

Accion correctiva: Revise el emisor, el cableado del emisor y el cableado comun del
emisor desde el bloque de motor hasta el DGC-2020 y/o la ECU del motor.

SOBREAR A

Sobrearranque (Alarma)

Causa: El motor excedid el umbral de Tiempo de arranque de ciclo o Cantidad de ciclos
de arranque y no arranco.

Acciodn correctiva: Verifique que el motor reciba combustible y que el arrancador rote el
motor adecuadamente para el arranque del motor. Verifique que la tensién de la bateria
sea suficiente para brindar el arranque del motor. Revise que el cableado de la bateria al
arrancador no tenga conexiones sueltas, sucias o corroidas. Detecte y corrija cualquier
problema que pudiera impedir el arranque del motor.

ACTIV PRU SOBREV mtu P

Prueba activada de sobrevelocidad (Prealarma)
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Causa: Esta prealarma se envia al DGC-2020 a través del bus de la CAN cuando una
ECU de la mtu realiza una prueba de sobrevelocidad.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

SOBREVELOCIDAD mtu A

Sobrevelocidad (Alarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que ocurrié una condicion de sobrevelocidad. Esto es una advertencia y el
DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el
motor.

Accion correctiva: Revise el sensor de velocidad y el cableado. Asegurese de que el ruido
eléctrico no se esté acoplando al cableado del emisor de velocidad. Revise el regulador
del motor y los ajustes. Consulte la documentacion de la mtu para obtener los
procedimientos adicionales para diagnosticar las causas de los problemas relacionados
con el motor y la velocidad.

FALLO CEBADO mtu P

Falla de cebado (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que ocurrié una condicion de falla de cebado. Esto es una advertencia y el
DGC-2020 no causara un apagado de la maquina. Sin embargo, la ECU podria apagar el
motor.

Accion correctiva: Revise el nivel de fluido de cebado y la bomba de cebado. Revise que
los conductos de cebado no tengan obstrucciones ni fugas. Revise las prealarmas
relacionadas con la ECU, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el
fabricante del motor si es necesario.

PARADA PROT

Apagado de proteccion (Estado)

Causa: Este estado indica que el DGC-2020 ha pasado por un apagado de proteccion.

Accion correctiva: Determine la alarma relacionada que causé el apagado de proteccion y
realice las acciones correctivas para esa alarma.

ARRAN REMOTAS

Se solicité el Arranque remoto mediante BESTCOMSPIus o Modbus (Estado)

Causa: Este estado indica que se recibié una solicitud de arranque remoto.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

RESET

Se restablecié el DGC-2020 (Estado)

Causa: Este estado indica que el DGC-2020 salié del restablecimiento. Esto ocurre si se
interrumpe la potencia y se la vuelve a suministrar al DGC-2020 o si se realiza una
actualizacion del firmware. También ocurre después de que se restablece cualquier
dispositivo de vigilancia.

Accion correctiva: Si se registran ocurrencias inesperadas de restablecimiento, busque los
motivos por los que la potencia se podria interrumpir y volver a suministrar
inesperadamente al DGC-2020. Por ejemplo, la bateria baja o una falla del cargador de
bateria.

RTD EN 101 (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de
resistencia que indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 1. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTD EN101A (1to 8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 1. La configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma.

Accion correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTDEN10O1P (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 1. La configuracién de la alarma esta
establecida en Prealarma.
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Accidn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTD EN 102 (1 to 8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de
resistencia que indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 2. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparecera en el registro de eventos, pero no se anunciara.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTDEN102A (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 2. La configuracién de la alarma esta
establecida en Alarma.

Accion correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTDEN102P (1to 8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por arriba de Sobre umbral 2. La configuracion de la alarma esta
establecida en Prealarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

RTD EN 1 OOR (1 to 8)

Entrada de RTD X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia mas
alla del rango configurado. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.
El estado esta disponible para la I6gica y aparecera en el registro de eventos, pero no se
anunciara. El estado puede ser verdadero si la configuracion de la alarma de Fuera de
rango esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el RTD y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el RTD si es necesario.

RTD EN 1 OORA (1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia mas
alla del rango configurado. La configuracién de la alarma esta establecida en Alarma.

Accion correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el RTD y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el RTD si es necesario.

RTD EN 1 OOR P (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia mas
alla del rango configurado. La configuracion de la alarma esta establecida en Prealarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el RTD y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el RTD si es necesario.

RTD EN 1 U1 (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de
resistencia que indica una temperatura por debajo de Sub umbral 1. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparece en el registro de eventos, pero no se anuncia.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.
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RTDEN1U1A(1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por debajo de Sub umbral 1. La configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

RTDEN1U1P (1to8)

Entrada analégica X configurable por el usuario sub 1 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por debajo de Sub umbral 1. La configuracion de la alarma esta
establecida en Prealarma.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

RTD EN 1 U2 (1 to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de
resistencia que indica una temperatura por debajo de Sub umbral 2. El usuario puede
programar el texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la légica y
aparece en el registro de eventos, pero no se anuncia.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

RTD EN 1 U2 A (1to 8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por debajo de Sub umbral 2. La configuracion de la alarma esta
establecida en Alarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

RTDEN1U2P (1to8)

Entrada analdgica X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 8) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de RTD programable recibe un valor de resistencia que
indica una temperatura por debajo de Sub umbral 2. La configuracion de la alarma esta
establecida en Prealarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de resistencia que mide el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

MODO MAR

ElI DGC-2020 ingreso en el Modo marcha (Estado)

Causa: Este estado indica que el DGC-2020 ingres6 en el Modo MARCHA.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.

VEL ACEL BAJ mtu P

Velocidad baja de marcha (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la velocidad de marcha es baja.

Accion correctiva: Revise la velocidad de arranque. Revise la velocidad de marcha y el
regulador. Revise los codigos de diagndstico de fallas relacionados con la ECU, las
prealarmas, el estado y los codigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del
motor si es necesario.

ARRAN FUN CON CARGA

El elemento de la I6gica Marcha con carga recibié una solicitud de arranque (Estado)

Causa: Este estado indica que el elemento de la I6gica RUNWLOAD ha iniciado una
solicitud de Arranque de marcha con carga.

Acciodn correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accion correctiva.

PARADA FUN CON CARGA

El elemento de la I6gica Marcha con carga recibié una solicitud de parada (Estado)

Causa: Este estado indica que el elemento de la ldgica RUNWLOAD ha iniciado una
solicitud de Parada de marcha con carga.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.

SCREEN ERROR

Error de pantalla (Estado)

Causa: Este estado indica que el procesador intenté mostrar algo en la pantalla LCD del
panel frontal, pero no pudo debido a que faltan datos o se encuentran dafiados.
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Accion correctiva: Interrumpa la potencia y vuelva a suministrarla al DGC-2020. Si aun
ocurre el error, vuelva a cargar el firmware del DGC-2020. Si persiste el problema, puede
ser necesario reemplazar el DGC-2020.

FALL FLA SERLEC

Falla de lectura flash en serie (Prealarma)

Causa: Ocurrié una falla de lectura flash en serie.

Accidn correctiva: No se espera que ocurra esta falla durante el funcionamiento normal. Si
se registra alguna ocurrencia, vuelva a cargar el firmware y los ajustes del DGC-2020. Si
persiste el problema, puede ser necesario reemplazar el DGC-2020.

MODIFICADO AJUSTES

Se cambio un ajuste mediante BESTCOMSPIus, Modbus o la interfaz del panel frontal
(Estado)

Causa: Este estado indica que se cambiaron los ajustes del DGC-2020.

Accion correctiva: Funcionamiento correcto. No se requiere ninguna accioén correctiva.

FALLO TRANS VEL

Falla de emisor de velocidad (Estado)

Causa: El DGC-2020 no recibe datos de rpm de ninguna fuente de velocidad. Debido a
que no hay una medicién valida de rpm, la alarma de falla de emisor de velocidad apagara
la unidad.

Accion correctiva: Si la fuente de velocidad es una activacién magnética, consulte la
Prealarma de falla de la MPU para obtener las acciones correctivas. Si la fuente de
velocidad es la frecuencia del generador, verifique que se reciban la tensién y la
frecuencia CA validas en la fase AB del generador del DGC-2020. Verifique que el DGC-
2020 mida la frecuencia del generador. Si no es asi, revise el cableado, la configuracién
del PT y la salida del generador para determinar por qué el DGC-2020 no mide la
frecuencia del generador. Si el motor esta controlado por la ECU, la fuente de velocidad
es la ECU, a menos que la Fuente de velocidad del generador esté establecida en GEN-
FREQ, en cuyo caso, solo se utiliza la frecuencia del generador como fuente de velocidad.
Si la ECU es la fuente de velocidad, vea la medicion de rpm del generador y verifique que
el valor sea valido. Si muestra NS, la ECU no envia las rpm del motor al DGC-2020.
Cuando la ECU no envie los datos de rpm al DGC-2020, consulte al fabricante del motor
para obtener las acciones correctivas.

FALLO TRANS VEL A

Falla de emisor de velocidad (Alarma)

Causa: El DGC-2020 no recibe datos de rpm de ninguna fuente de velocidad. Debido a
que no hay una medicién valida de rpm, la alarma de falla de emisor de velocidad apagara
la unidad.

Accion correctiva: Si la fuente de velocidad es una activacién magnética, consulte la
Prealarma de falla de la MPU para obtener las acciones correctivas. Si la fuente de
velocidad es la frecuencia del generador, verifique que se reciban la tensién y la
frecuencia CA validas en la fase AB del generador del DGC-2020. Verifique que el DGC-
2020 mida la frecuencia del generador. Si no es asi, revise el cableado, la configuracién
del PT y la salida del generador para determinar por qué el DGC-2020 no mide la
frecuencia del generador. Si el motor esta controlado por la ECU, la fuente de velocidad
es la ECU, a menos que la Fuente de velocidad del generador esté establecida en GEN-
FREQ, en cuyo caso, solo se utiliza la frecuencia del generador como fuente de velocidad.
Si la ECU es la fuente de velocidad, vea la medicion de rpm del generador y verifique que
el valor sea valido. Si el valor es valido, todo deberia estar bien. Si muestra NS, la ECU no
envia las rpm del motor al DGC-2020. Cuando la ECU no envie los datos de rpm al DGC-
2020, consulte al fabricante del motor para obtener las acciones correctivas.

FALL DEM VEL P

Falla de demanda de velocidad (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determiné que la fuente de demanda de velocidad o lo datos de rpm no eran validos.

Accidn correctiva: Extraiga el sensor de activacion magnética y limpie la suciedad o las
virutas metalicas. Verifique que el sensor de la MPU esté posicionado para mantener la
distancia correcta entre el sensor y los dientes del volante. Revise el nivel de tensién de la
salida de la MPU y verifique que esté dentro del rango especificado para la entrada de la
MPU del DGC-2020. Revise el cableado del sensor de la MPU al DGC-2020 y corrija los
problemas. Si la fuente de velocidad es una activacién magnética, consulte la Prealarma
de falla de la MPU para obtener las acciones correctivas. Si la fuente de velocidad es la
frecuencia del generador, verifique que se reciban la tensién y la frecuencia CA validas en
la fase AB del generador del DGC-2020. Verifique que el DGC-2020 mida la frecuencia
del generador. Si no es asi, revise el cableado, la configuracién del PT y la salida del
generador para determinar por qué el DGC-2020 no mide la frecuencia del generador. Si
el motor esta controlado por la ECU, la fuente de velocidad es la ECU, a menos que la
Fuente de velocidad del generador esté establecida en GEN-FREQ, en cuyo caso, solo se
utiliza la frecuencia del generador como fuente de velocidad. Si la ECU es la fuente de
velocidad, vea la medicién de rpm del generador y verifique que el valor sea valido. Si
muestra NS, la ECU no envia las rpm del motor al DGC-2020. Cuando la ECU no envie
los datos de rpm al DGC-2020, consulte al fabricante del motor para obtener las acciones
correctivas.
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VELO MUY BAJA mtu P

Velocidad demasiado baja de motor (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envié al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la velocidad de marcha del motor es baja.

Accion correctiva: Revise la velocidad de marcha y el regulador. Revise la ECU y verifique
que esté configurada de manera que la velocidad de marcha normal no dispare esta
prealarma. Revise los cédigos de diagnodstico de fallas relacionados con la ECU, las
prealarmas, el estado y los cédigos de fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del
motor si es necesario.

PRIORIZ SS ACTIVADA mtu P

Anulacion de apagado (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que se encuentra en vigencia una Anulaciéon de apagado del sistema de
seguridad.

Accion correctiva: Quite la Anulacion de apagado del sistema de seguridad para eliminar
la prealarma. En general, la Anulacion de apagado del sistema de seguridad se envia de
la ECU al DGC-2020, cuando esta en vigencia la Priorizacion Battle del DGC-2020. La
eliminacién de la Priorizacion Battle en el DGC-2020 probablemente elimine también la
Anulacién de apagado del sistema de seguridad. Si no es asi, la Anulacidon de apagado
del sistema de seguridad se establece en la ECU mediante otros medios (por ejemplo,
una entrada de contacto) y se debe quitar para eliminar la prealarma.

VELOC ARRA BAJA mtu P

Velocidad baja de arranque (Prealarma)

Causa: Esta prealarma se envi6é al DGC-2020 porque una ECU del motor de la mtu
determind que la velocidad de arranque es baja.

Accidn correctiva: Revise la velocidad de arranque y el regulador. Revise los codigos de
diagnostico de fallas relacionados con la ECU, las prealarmas, el estado y los cédigos de
fallas de la mtu. Comuniquese con el fabricante del motor si es necesario.

TERMOPAR 1 01 (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 2) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura
por arriba de Sobre umbral 1. El usuario puede programar el texto de la cadena del
evento. El estado esta disponible para la légica y aparece en el registro de eventos, pero
no se anuncia.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura que mide el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 O1 A (1t02)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 1 (X =1 a 2) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
arriba de Sobre umbral 1. La configuracién de la alarma esta establecida en Alarma.

Acciodn correctiva: Verifiqgue que el valor de temperatura que mide el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 O1 P (1t02)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 1 (X = 1 a 2) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
arriba de Sobre umbral 1. La configuracién de la alarma esta establecida en Prealarma.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 02 (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 2) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura
por arriba de Sobre umbral 2. El usuario puede programar el texto de la cadena del
evento. El estado esta disponible para la légica y aparece en el registro de eventos, pero
no se anuncia.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 02 A (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 2) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
arriba de Sobre umbral 2. La configuracion de la alarma esta establecida en Alarma.
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Accioén correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 02 P (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sobre 2 (X = 1 a 2) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
arriba de Sobre umbral 2. La configuracién de la alarma esta establecida en Prealarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Espere que se enfrie el dispositivo si corresponde o realice la accion correctiva
para disminuir la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 OOR (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 2) (Estado)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide un valor de temperatura
mas alla del rango operativo de la entrada de termopar. El usuario puede programar el
texto de la cadena del evento. El estado esta disponible para la logica y aparece en el
registro de eventos, pero no se anuncia. El estado puede ser verdadero si la configuracion
de la alarma de Fuera de rango esta establecida para Solo estado, Alarma o Prealarma.

Accidn correctiva: Verifiqgue que el valor de temperatura medido por la entrada se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el termopar y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el termopar si es necesario.

TERMOPAR 1 OOR A (1to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 2) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide un valor de temperatura
mas alla del rango configurado. La configuracion de la alarma esta establecida en Alarma.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el termopar y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el termopar si es necesario.

TERMOPAR 1 OOR P (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario fuera de rango (X = 1 a 2) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide un valor de temperatura
mas alla del rango configurado. La configuracion de la alarma esta establecida en
Prealarma.

Accién correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el transductor se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise la
integridad del cableado entre el termopar y el AEM-2020. Verifique que no haya cables
abiertos o acortados. Reemplace el termopar si es necesario.

TERMOPAR 1 U1 (110 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 1 (X =1 a 2) (Estado)

Causa: Este estado indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura
por debajo de Sub umbral 1. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.
El estado esta disponible para la I6gica y aparece en el registro de eventos, pero no se
anuncia.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 U1 A (110 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 1 (X =1 a 2) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
debajo de Sub umbral 1. La configuracion de la alarma esta establecida en Alarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 U1 P (1to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 1 (X =1 a 2) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
debajo de Sub umbral 1. La configuracién de la alarma esta establecida en Prealarma.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 U2 (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 2) (Estado)

Descripcién Funcional
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Cadena de eventos

Descripcidon/causal/accion correctiva del evento

Causa: Este estado indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura
por debajo de Sub umbral 2. El usuario puede programar el texto de la cadena del evento.
El estado esta disponible para la I6gica y aparece en el registro de eventos, pero no se
anuncia.

Accidn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 U2 A (1 to 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 2 (X =1 a 2) (Alarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
debajo de Sub umbral 2. La configuracion de la alarma esta establecida en Alarma.

Acciodn correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

TERMOPAR 1 U2 P (110 2)

Entrada de termopar X configurable por el usuario sub 2 (X = 1 a 2) (Prealarma)

Causa: Esto indica que la entrada de termopar programable mide una temperatura por
debajo de Sub umbral 2. La configuracién de la alarma esta establecida en Prealarma.

Accioén correctiva: Verifique que el valor de temperatura medido por el termopar se
encuentre dentro de los limites operativos normales. Si esto parece ser correcto, revise el
dispositivo por el que se mide la temperatura para determinar por qué se supero el
umbral. Realice la accién correctiva para aumentar la temperatura del dispositivo.

PARO DESCONOCIDO A

Paro Desconocido (Alarma)

Causa: EI DGC-2020 detecta que el motor ha parado porque las RPM bajaron hasta cero,
pero el DGC-2020 no inicié un paro.

Accion correctiva: Revisa los codigos de diagnéstico de problemas y/o conecte la
Herramienta de Servicio si el motor es un motor equipado de unidad ECU. Consulte al
fabricante del motor para mas informacién.

BATERIA DEBIL P

Bateria débil (Prealarma)

Causa: La tensioén de la bateria medida mientras el motor esta arrancando se encuentra
por debajo del umbral de la prealarma de Tension débil de bateria.

Accion correctiva: Revise el nivel de tension de la bateria, los circuitos de carga de la
bateria y las conexiones desde la bateria hasta el motor. Cargue la bateria si es
necesario. La prealarma no se eliminara hasta que ocurra un ciclo de arranque en el que
la tension esté por sobre el umbral de la prealarma de Tension débil de bateria o se
interrumpa la potencia y se la vuelva a suministrar al DGC-2020.

DGC-2020
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4 « Software BESTCOMSP/Ius®

BESTCOMSPIus® es una aplicacion de PC basada en Windows® que brinda una interfaz de usuario
grafica (GUI) facil de utilizar con los productos de comunicacion Basler Electric. EI nombre
BESTCOMSPIus es un acréonimo que significa Herramientas de Software Eléctrico Basler (BEST) para
Comunicaciones, Operaciones, Mantenimiento, y Configuraciones (COMS).

BESTCOMSPIus proporciona al usuario un sistema de clic para parametrar y controlar el DGC-2020. Las
propiedades de BESTCOMSPIus permiten que la configuraciéon de uno o varios DGC-2020 sea rapida y
eficiente. Una de las principales ventajas de BESTCOMSPIus es la posibilidad de crear un esquema de
configuraciones, registrarlo como un archivo para luego cargarlo al DGC-2020 al gusto del usuario.

BESTCOMSPIus dispone de plugins que permiten al usuario utilizar diferentes productos Basler Electric.

Los plugins DGC-2020 se abren en el shell principal BESTCOMSPIus con el mismo esquema légico por
defecto suministrado con el DGC-2020. Esto permite que el usuario tenga la opcién de desarrollar un
archivo de configuraciones personalizado, modificando el esquema légico por defecto o creando un
esquema unico a partir de una pagina en blanco.

La légica programable BESTlogic™ Plus se utiliza para programar las funciones de proteccion del
generador, las alarmas, las entradas y salidas del DGC-2020. Esto es posible gracias al método de
arrastrar y soltar. El usuario puede arrastrar los elementos, los componentes, las entradas y las salidas a
la red del programa y efectuar conexiones entre ellos para crear el esquema légico deseado.

La Figura 4-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del plugin DGC-2020 vy el
BESTCOMSPlus.

(=] BESTCOMSPlus - [DGC-2020 - SettingsFile3]
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Figura 4-1. Componentes Tipicos de la Interfaz de Usuario

Instalacion

El software BESTCOMSPIus se basa en Microsoft® .NET Framework. La funcionalidad de configuracion
que instala BESTCOMSPlus en su ordenador, instala también el plugin DGC-2020 y .NET Framework
(en caso de no estar aun instalados). EIl BESTCOMSPIus opera con sistemas que usan Windows® 7
SP1, Windows 8.1, Windows 10 version 1607 (Edicidon de aniversario) o posterior y Windows 11. Las
recomendaciones del sistema para .NET Framework y BESTCOMSPIus se indican en el Tabla 4-1.

DGC-2020

Software BESTCOMSPlus®
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Tabla 4-1. Recomendaciones del Sistema para BESTCOMSPIus y .NET Framework

T.|po de Componente Recomendado
sistema
32/64 bit procesador 2 GHz
32/64 bit RAM 1 GB (minimo), 2,0 GB (recomendado)
200 MB de espacio libre (si .NET Framework ya esta instalado en el PC).
32 bit Disco Duro — - -
4.5 GB de espacio libre (si .NET Framework no se ha instalado aun en el PC).
200 MB de espacio libre (si .NET Framework ya esta instalado en el PC).
64 bit Disco Duro — - -
4.5 GB de espacio libre (si .NET Framework no se ha instalado aun en el PC).

Para instalar y activar BESTCOMSPIus, el usuario de Windows debe disponer de los derechos de
administrador. Un usuario de Windows con derechos limitados no esta autorizado a registrar los archivos
en determinadas carpetas.

Instalacion de BESTCOMSPIus®

NOTA

No conectar el cable USB hasta que no haya terminado la instalacioén por
complete. Conectar el cable USB antes de que termine la instalacion podria
ocasionar errores inesperados o no deseados.

Descargar BESTCOMSPIus

Utilice el siguiente procedimiento para descargar BESTCOMSPIus desde el sitio web de Basler Electric.
1. Navegue hasta https://www.basler.com/Downloads.

2. Seleccione DGC-2020 en el menu desplegable del modelo.

3. En el encabezado Software, haga clic en el enlace de descarga de BESTCOMSPlus.

4. Inicie sesion o cree una cuenta para continuar con la descarga.

Instalar BESTCOMSPIus

Ejecute el archivo de instalacion de la aplicacion BESTCOMSPIus. La utilidad de instalacion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el complemento
DGC-2020 para BESTCOMSPIus en su PC.

Cuando termine la instalacién de BESTCOMSPlus, se afiadira una carpeta Basler Electric en el menu de
programas Windows. El acceso a esta carpeta se efectia haciendo clic en el botén Start (Inicio) de
Windows vy, luego, accediendo a la carpeta Basler Electric del menu Programs (Programas). La carpeta
Basler Electric dispone de un icono que, inicia BESTCOMSPIus al hacer clic.

Conecte el DGC-2020 e inicie BESTCOMSPIus®

El plugin del DGC-2020 es un médulom que corre dentro de la cobertura BESTCOMSP/us. El plugin
DGC-2020 contiene ajustes operacionales y ldgicos para unicamente el DGC-2020.

Conectar un Cable USB

El controlador USB fue copiado a su PC durante la instalacién del BESTCOMSPIus y es instalado
automaticamente luego de encender el DGC-2020. El progreso de la instalacion del controlador USB es

Software BESTCOMSPIlus® DGC-2020
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mostrados en el area de la barra de tarea de Windows. Windows le notificara cuando la instalacion esté
completa.

Conecte un cable USB entre la PC y su DGC-2020. Aplique potencia operativa al DGC-2020. Espere
hasta que la secuencia de arranque esté completa.

Iniciar BESTCOMSP/us®

Para iniciar BESTCOMSPlus, hacer clic en el boton de Windows Start, apunte a Programs, Basler Electric y,
luego haga clic en el icono BESTCOMSPIus. Durante la activacion inicial, se muestra la pantalla
BESTCOMSPIus Select Language (Figura 4-2).

Se puede seleccionar la visualizacion de esta pantalla siempre que se inicie BESTCOMSPIus o se puede
seleccionar un idioma para evitar la aparicion de esta pantalla en el futuro Hacer clic en OK para continuar.
Posteriormente, es posible el acceso a esta pantalla seleccionando Tools y Select Language (Herramientas y
Seleccion de Idioma) de la barra de menu.

BESTCOMSPlus® Seleccionar Idioma

Deutsch

English Durante Amangue de BESTCOMSPlus®.
francais ™ er Cuadro de Didlogo

Eﬁggfﬁfs " Ltilizar el ldioma Seleccionado

o (iE{ ) IB kR

Aceptar

Figura 4-2. Seleccién de Idioma de BESTCOMSPIlus

Se abre la ventana plataforma BESTCOMSPIus. Seleccione New Connection (Nueva Conexion) del
menu desplegable Communication (Comunicacién) y seleccionar DGC-2020. Ver Figura 4-3.

|2 BESTCOMSPlus® =Npey X

Archivo | Comunicacién | Herramientas Ventana Ayuda

MNueva Conexion L4 MNueveo Dispositive
BE1-11

BESTsrvr
DECS-150
DECS-250
DGC-2020
DGC-2020ES
DGC-2020HD
1EM-2020

Load Share Module
PCS5-250

RTD Module

Figura 4-3. Menu Desplegable Comunicacion

La pantalla de Conexion del DGC2020 mostrada en la Figura 4-4 aparecera

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®
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Figura 4-4. Pantalla de Conexién del DGC-2020

Seleccione USB via Serial RS232, USB y marcar COM Port (puerto de comunicacion). Los controladores
USB se instalan automaticamente durante el proceso de instalacion del BESTCOMSPIus. Para
seleccionar el puerto de comunicacion (COM Port) correcto, abrir el Windows® Device Manager (Director
de Dispositivos Windows®) y ampliar la arborescencia de los Puertos COM y LPT. Ubicar el dispositivo
denominado CP2101 USB en UART Bridge Controller (Controlador Puente UART) (COMx). El numero
del COM Port aparecera entre paréntesis (COMx). Antes de abrir el Device Manager, comprobar que se

suministra la alimentacion al

DGC-2020 y el cable USB esta conectado. Ver la Figura 4-5.

EEX

£ Device Manager

File Action View Help
&g =
- Parts (COM & LPT) ~
r;y" Communications Port (COM1)
(;," CP210x IUSE to UART Bridge Controller {COM3)
7 ECP Printer Port (LPT1) v

Figura 4-5. Windows Device Manager

Instalacion del Controlador USB en caso de fallo en la Instalacion Automatica

Para instalar el controlador USB para el DGC-2020:

1. Aplicar potencia util al DGC-2020 y esperar que culmine la secuencia de arranque.

2
3.
4

Software BESTCOMSPIlus®

Conectar un cable USB entre la PC y el DGC-2020.
Aparece el cuadro de dialogo Found New Hardware Wizard (Asistente nuevo equipo detectado).

Seleccionar “No, not this time” (No por esta vez) y seleccionar Next para continuar.

DGC-2020
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5. Seleccionar “Install from a list or specific location (Advanced)” (Instalacién desde una lista o
ubicacion especifica (Avanzada)) y seleccionar Next para continuar.

6. Navegar hasta C:\Program Files\Basler Electric\BESTCOMSPIus\USBDeviceDrivers\ y
seleccionar Next para continuar.

Una vez terminada la instalacion del controlador, es posible tener que reiniciar el ordenador.

Comunicaciones

Comunicacion con modem (Opcional)

Si la conexidn se efectia en el DGC-2020 mediante una linea telefonica, seleccionar USB via Serial
RS232, Modem, y marcar el numero de teléfono Phone Number. Para seleccionar el puerto de
comunicacion (COM Port) correcto, abrir Windows Device Manager (Director de Dispositivos Windows) y
ampliar la arborescencia Modems. Hacer un clic derecho en el nombre del médem y seleccionar
Properties (Propiedades). Abrir la pestafa Advanced para visualizar el puerto de comunicacion. Referirse
a Comunicaciones, Configuracién de Modem, para mas informacion.

Serie RS232

Si se conecta al DGC-2020 a través de un puerto serial, seleccione USB a través de Serial RS232, Serial
RS232. Para seleccionar el puerto COM correcto, abra el Administrador de dispositivos de Windows y
expanda la rama de los Puertos (COM y LPT). Seleccione el Puerto de Comunicaciones o Puerto Serial
correctos. Para mas informacion, consulte el capitulo de Comunicaciones, Ajuste RS232.

Comunicacion Ethernet

Es posible comunicar con el DGC-2020 mediante el mddulo de reparto de carga opcional LSM-2020.
Para utilizar las funcionalidades Ethernet del LSM-2020, se deben configurar los parametros de la red en
el LSM-2020. Los ajustes de red del DGC-2020 pueden ser configurados a través de la Device
Discovery en BESTCOMPSPIus a través del panel frontal del DGC-2020 o a través del DGC-2020 y se
envian al LSM-2020 por la interfaz CANbus. Se emplea el siguiente procedimientos pueden ser usados
para configurar los parametros de la red en el LSM-2020 y conectar el DGC-2020 por medio de Ethernet
utilizando el LSM-2020.

Configurar los Ajustes de Red del LSM-2020 a través del Descubrir Dispositivo en BESTCOMSPIus

1. Navegar hasta alcanzar Settings (Ajustes), System Params (Parametros del sistema), Remote
Module Setup (Confguracién de Médulo Remoto), LSM Setup (Ajustes del LSM) en la interfaz HMI
del panel frontal y comprobar que se ha activado el LSM-2020 con la direccion CANbus apropiada
para que el DGC-2020 y el LSM-2020 estén conectados correctamente. Si una conexién USB es
activa en el DGC-2020, el LSM-2020 permite la parametrizacién y la direccién CANbus puede
encontrarse utilizando el explorador de las configuraciones (Settings Explorer) en BESTCOMSP/us
para abrir la arborescencia System Parameters (Parametros del sistema), Remote Module Setup
(Confguracién de Médulo Remoto) como se muestra en la Figura 4-24. EI DGC-2020 anunciara una
prealarma si el LSM-2020 no esta conectado correctamente mientras esta activado. Si la conexion es
valida, se pueden configurar los ajustes de la red del LSM-2020 mediante la interfaz USB del DGC-
2020.

2. En BESTCOMSPIus haga clic en el manu desplegable Comunicaciones y seleccione Nueva
Comunicacion, Conexién de Médulo de Reparto de Carga. La pantalla Conexién Médulo de Reparto
de Carga. Vea la Figura 4-6.

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®
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Figura 4-6. Pantalla de Conexion de Médulo de Carga Compartida

3. Haga clic en el botén Ethernet bajo Descubrimienteo de Dispositivo (Exploarar par Encontrar los
Dispositivos Conectados)

4. Luego de rastrear dispositivos conectados, la pantalla Descubrimiento del Dispositivo aparecera. Vea
Figura 4-7.

Descubrimiento del Dispositivo

Momera de Sene | Direcoion [P |0 del Dizpositiva Actualizar
EO1149308 10.0.1.97 Default LoadShare
EO0958555 10.0.255.203 Default LoadShare

Detalles

Configurar

Conectar

Afadir

Afadilo Todo

Cancelar

QIR

Figura 4-7. Pantalla Descubrimiento del Despositivo

5. Use el mouse para resaltar el modulo de Reparto de Carga de Carga deseado y haga clic en el botén
Configurar.

6. La pantalla Configurar aparece. Ver Figura 4-8.

Software BESTCOMSPIlus® DGC-2020
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Configurar - Load Share Module-EOD958599 g]
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Figura 4-8. Configure — Médulo de Reparto de Carga

Asignar una Direccion IP, Puerta de Acceso por Defecto, y Mascara de Subred para el Médulo de
Reparto de Carga ingresando valores en el mismo rango que su red o PC. Si DHCP dera usado,
tilde el casillero Usar DHCP.

Haga clic en Enviar al Dispositivo. Una contrasefia es requerida. La contrasefia por defecto es
“OEM”, El LSM-2020 se reiniciara y usara los nuevos ajustes.

Confiqurar los Ajustes de Red LSM-2020 a través del Panel Frontal del DGC-2020

1.

Navegue a la pantalla Ajustes, Params de Sistemas, Configuracion Médulo Remoto, Configuracion
LMS en la HMI del panel frontal y verifique que el LSM-2020 esta habilitado con la direccion correcta
de CANBus de modo que el DGC-2020 y el LSM-2020 esta correctamente vinculos. Si una conexion
USB al DGC-2020 est4 activa, ajuste de habilitar LSM-2020 y la direccion CANBus puede ser
encontrada usando el Explorador de Ajustes en el BESTCOMSP/us para abrir la rama de arbol
Parametros de Sistema, Configuracion Médulo Remoto. EI DGC-2020 anunciara una pre-alarma si el
LSM-2020 ni esta conectada apropiadamente cuando esta habilitado. Si la conexion es valida, los
ajustes de red del LSM-2020 puede ser configurado a través del panel frontal del DGC-2020.

Navegue a la pantalla Ajustes, Params de Sistemas, Configuracion Médulo Remoto, Configuracion
LMS, Ajustes TCP/IP en la HMI del panel frontal.

Las opciones configurables incluyen:

IP Address (direccion IP): La direccién de protocolo Internet a utilizar por el LSM-
2020.
Subset Mask (mascara de subred): La mascara utilizada para determinar la gama de la

subred actual.
Default Gateway (puerta de enlace por defecto):

El ordenador por defecto para enviar los datos destinados
a un ordenador que no radica en la subred.

Use DHCP (utilizar DHCP): Esta opcién permite configurar automaticamente los
parametros IP Address, Default Gateway y Subnet Mask
por medio de DHCP. Sélo puede emplearse si la red
Ethernet dispone de un servidor DHCP correctamente
configurado en funcionamiento. El LSM-2020 no actua
como un servidor DHCP.

Los valores para estas opciones deberan ser comunicadas por el administrador del sitio si se debe
compartir la red entre el LSM-2020 y otros equipos. Si el LSM-2020 funciona en una red
independiente, la direccion IP puede elegirse en los siguientes rangos, conforme a la lista
comunicada por el grupo IETF en su publicacion RFC 1918 (Address Allocation for Private Networks
/ asignacioén de direcciones IP privadas).

10.0.0.0 - 10.255.255.255

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®
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172.16.0.0 - 172.31.255.255
192.168.0.0 - 192.168.255.255

Si el LSM-2020 funciona en una red independiente, el parametro Subnet Mask (mascara de subred)
debe quedar en 0.0.0.0 y el dato Default Gateway (puerta de enlace por defecto) puede
parametrizarse en cualquier direccion IP valida, elegida en el mismo rango que la direccion IP del
LSM-2020.

Hacer clic en el botén Editar para cambiar ajustes. Luego que los ajustes estan configurados, haga
clic en el botdn Editar otra vez para salir.

Use la flecha Izquierda para navegar de vuelta a la pantalla de Configurar LSM en la HMI del panel
frontal. Antes de abandonar la pantalla Ajustes TCP/IP, el LSM-2020 reiniciar[a y usar[a los nuevos
ajustes.

Meétodo Alternativo para Confiqurar los Ajustes de Red del LSM-2020 a través del DGC-2020

1.

Navegue a la pantalla Ajustes, Params de Sistemas, Configuracion Médulo Remoto, Configuracion
LMS en la HMI del panel frontal y verifique que el LSM-2020 esta habilitado con la direccion correcta
de CANBus de modo que el DGC-2020 y el LSM-2020 esta correctamente vinculado. Si una
conexion USB al DGC-2020 esta activa, ajuste de habilitar LSM-2020 y la direccion CANBus puede
ser encontrada usando el Explorador de Ajustes en el BESTCOMSPIus para abrir la rama de arbdl
Parametros de Sistema, Configuracion Médulo Remoto como se muestra en la Figura. El DGC-2020
anunciara una pre-alarma si el LSM-2020 ni esta conectada apropiadamente cuando esta habilitado.
Si la conexién es valida, los ajustes de red del LSM-2020 puede ser configurado a través de la
interfase USB del DGC-2020.

Conectarse con el DGC-2020 mediante el puerto USB siguiendo las instrucciones del parrafo
Comunicacién USB. En el menu desplegable File (archivo), seleccionar Configure (configurar),
Ethernet. Si se ha conectado correctamente el LSM-2020, la pantalla de configuracién del puerto
Ethernet (Figura 4-9) aparece.

Configurar Puerto Ethernet @@@

[ descargar ] ’Enviar al dispositivo] [ Cemar l
Direccion IP
10 |0 L |10

Puerta de enlace por defecto

10 |0 L il

Mascara de subred

255 | |255 | [255 | o

[] Wtilizar DHCP

Figura 4-9. Pantalla de configuracion del puerto Ethernet

Las opciones configurables incluyen:

IP Address (direccion IP): La direccién de protocolo Internet a utilizar por el LSM-
2020.

Software BESTCOMSPIlus® DGC-2020
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Default Gateway (puerta de enlace por defecto):

El ordenador por defecto para enviar los datos destinados
a un ordenador que no radica en la subred.

Subset Mask (mascara de subred): La mascara utilizada para determinar la gama de la
subred actual.

Use DHCP (utilizar DHCP): Esta opcién permite configurar automaticamente los
parametros IP Address, Default Gateway y Subnet Mask
por medio de DHCP. Sélo puede emplearse si la red
Ethernet dispone de un servidor DHCP correctamente
configurado en funcionamiento. EI LSM-2020 no actia
como un servidor DHCP.

Los valores para estas opciones deberan ser comunicadas por el administrador del sitio si se debe
compartir la red entre el LSM-2020 y otros equipos. Si el LSM-2020 funciona en una red
independiente, la direccién IP puede elegirse en los siguientes rangos, conforme a la lista
comunicada por el grupo IETF en su publicacion RFC 1918 (Address Allocation for Private Networks
/ asignacién de direcciones IP privadas).

10.0.0.0 - 10.255.255.255

172.16.0.0 - 172.31.255.255

192.168.0.0 - 192.168.255.255

Si el LSM-2020 funciona en una red independiente, el parametro Subnet Mask (mascara de subred)
debe quedar en 0.0.0.0 y el dato Default Gateway (puerta de enlace por defecto) puede
parametrizarse en cualquier direccion IP valida, elegida en el mismo rango que la direccién IP del
LSM-2020.

3. Hacer clic en el botdn Send fo Device (enviar al dispositivo), ubicado en la pantalla de configuracion
del puerto Ethernet. Una ventana de confirmacion aparece, indicando al usuario que el LSM-2020 se
reinicializara tras el envio de los ajustes. Hacer clic en el botdn de confirmacién Yes para enviar los
ajustes. Después de la reinicializacion de la unidad y cuando la secuencia de alimentacién esta
finalizada, el LSM-2020 esta listo para ser empleado en una red.

4. Se pueden comprobar eventualmente los ajustes del LSM-2020 seleccionando Download Settings
(descargar los ajustes) y Logic (l6gica) en el menu desplegable Communication. Se descargan
entonces los ajustes activos a partir del LSM-2020 y del DGC-2020. Comprobar que los ajustes
descargados corresponden con los ajustes enviados previamente.

5. Las conexiones con el DGC-2020 pueden efectuarse por Ethernet, utilizando un LSM-2020
configurado con ajustes de red adecuados. Cuando se realiza una nueva conexién con el DGC-2020,
la opcién Ethernet Connection ilustrada en la Figura 4-7 permite al usuario marcar la direccion IP del
LSM-2020 con la cual conectarse. El boton Ethernet, debajo Device Discovery (descubrimiento de
los dispositivos), Scan for Connected Devices (Escanear para encontrar los dispositivos conectados)
permite detectar automaticamente cualquier dispositivo LSM-2020 conectado en la red local.

Nota

El PC que hace funcionar BESTCOMSPIus debe estar configurado
correctamente para comunicar con el LSM-2020. ElI PC debe tener
una direccion IP perteneciente al mismo rango de subred que el LSM-
2020 -si el LSM-2020 funciona en una red local privada. De lo
contrario, el PC debera tener una direccion IP valida, con acceso a
Internet, y el LSM-2020 debera estar conectado con un enrutador
correctamente configurado. En el PC, los ajustes de la red dependen
del sistema de explotacion instalado. Para mas detalles, referirse al
manual del sistema de explotacién. En la mayoria de los PC
equipados con Microsoft® Windows®, se puede acceder a los ajustes
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de la red mediante el icono Network Connections (conexiones de la
red) ubicado en el panel de control.

Microsoft Windows 2000 y XP SP1 integran un error de programacion
potencial, que puede impedir el buen funcionamiento del
descubrimiento de los dispositivos (Device Discovery). Este problema
también puede plantearse si el PC que hace funcionar
BESTCOMSPIlus tiene varias tarjetas de interfaz de red. Para mas
detalles, referirse al articulo 827536 de la base de conocimientos
Microsoft®.

Las actualizaciones del firmware al LSM-2020 se efectian mediante
el puerto Ethernet. Las actualizaciones al DGC-2020 sélo pueden
efectuarse por medio de su puerto USB.

Establecimiento de la comunicacion

La comunicacion entre BESTCOMSPIus y el DGC-2020 se establece haciendo clic en el botén Connect
(Conectar) de la pantalla DGC-2020 Conexién (ver Figura 4-4) o haciendo clic en el botén Connect en la
barra de menu inferior de la pantalla principal BESTCOMSPlus (ver Figura 4-1). Si aparece un mensaje
de error “Unable to Connect to Device” (Imposible de Conectarse al Dispositivo), comprobar que las
comunicaciones se han configurado correctamente. Si se establece la comunicacién, BESTCOMSPIus
leera automaticamente todos los ajustes y la l6gica del DGC-2020 y la cargara en la memoria
BESTCOMSPIlus. Ver Figura 4-10.

Procesando, Esperar Por Favor...

Acceso a los Parametros del Dispositivo (Leer)

(Esperar Por Favaor...)

Figura 4-10. Procesamiento, Esperar Por Favor...

Propiedades Avanzadas

Haga click en el botén Avanzada en la pantalla Conexiones para mostrar la caja de dialogo Propiedades
Avanzadas. Los ajustes por defecto se muestran en la Figura 4-11.
Propiedades Avanzadas E|

Auto Reconectar

Hakilitar

cargar los ajustes depues reconectarse

30000 |§| Fetardo (ms)

5999999993 (5] Méximo Nimero de Intantos

Miscelaneos

cargar los ajustes despues la conection inicial

[ Aoeptar ] [ Cancelar

Figura 4-11. Propiedades Avanzadas
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Barras de Menu

Las barras de menu se sitian en la parte superior de la pantalla BESTCOMSPIus (ver Figura 4-1).La
barra de menu superior dispone de cinco menus desplegables Con la barra de menu superior, es posible
gestionar los archivos de configuracion, configurar los ajustes de comunicaciones, cargar y descargar de
archivos de configuracion / seguridad, asi como comparar los archivos de configuracion. La barra de
menu inferior consta de iconos seleccionables. Dicha barra se utiliza para cambiar la visualizacion de
BESTCOMSPIus, abrir un archivo de configuracién, conectar / desconectar, visualizar previamente la
impresion de medicidn, cambiar a modo live y enviar un archivo de configuracién al DGC-2020.

Barra de Menu Superior

Las funciones del menu principal son listadas y descriptas en la Tabla 4-2.

Tabla 4-2. Barra de Menu Principal (Apariencia BESTCOMSPIlus®)

Item Menu Descripcion
Archivo
Nuevo Crea un nuevo archivo de configuracion
Abrir Abre un archivo de configuracion existente
Cerrar Cierra un archivo de configuracion
Guardar Guarda archivo de configuraciones
Guardar Como Guarda archivo de configuracién con otro nombre
Exportacién a archivo Guarda los parametros como archivo *.
Imprimir Imprimir, exportar o enviar un archivo de
configuracion.
Propiedades Visualiza las propiedades de un archivo de
configuracion
Historial Visualiza el historial de un archivo de configuracién
Archivos Recientes Abre un archivo abierto previamente
Salir Cierra el programa BESTCOMSPlus
Comunicacioén
Nueva Conexién Elige un nuevo dispositivo o BE1-11
Cerrar Conexion Cierra la conexion de comunicacion entre
BESTCOMSPIus y BE1-11
Descargar Configuracion Y Logica desde el Descarga los parametros logicos y operativos del
Dispositivo dispositivo.
Cargar Configuracion y Légica al Dispositivo Carga los parametros operativos y légica en el
dispositivo
Cargar Logica Carga los parametros légicos en el dispositivo
Descargar Seguridad Descarga los parametros de seguridad del
dispositivo
Cargar Seguridad Carga los pardmetros de seguridad en el dispositivo
Cargar Seguridad al Dispositivo Cargar los ajustes de Seguridad al Dispositivo
Configurar Ajustes Ethernet
Carga de los Archivos Del Dispositivo Carga un paquete de dispositivo (firmware / médulo
de idioma)
Herramientas
Seleccionar Idioma Selecciona el idioma BESTCOMSPIus
Crear una Contrasefia para Archivo Proteccion con contrasefia de un archivo de
configuracion
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Item Menu

Descripcion

Comparar los Archivos de Configuracién

Compara los archivos de configuracién

Auto Exportar Medicion

Exporta datos de medicion en un intervalo definido
por el usuario

Registrador de Eventos -Ver

Visualiza el registro de los eventos BESTCOMSPIus

Registro de eventos: Creacion de registros prolijos

Habilitar/inhabilitar registros prolijos

Registro de eventos: Creacion de registros prolijos de
las comunicaciones

Habilitar/inhabilitar registros prolijos de las
comunicaciones

Establecer shell predeterminado

Seleccione la vista de shell de producto

predeterminada para BESTCOMSPIus. Las
opciones incluyen Vista estandar, Vista actualizada
o Vista combinada.

2020)

Generar certificado (esta funcién no aplica al DGC-

Genera un certificado

DGC-2020)

Dispositivos aceptados (esta funcién no aplica al

Visualizar y borrar certificados aceptables

Ayuda

Comprobar las Actualizaciones

Verifica las actualizaciones BESTCOMSPIus por
Internet

Ajustes de comprobar las actualizaciones

Habilitar o modificar comprobacién automatica de
actualizaciones

Acerca de

Vision general, detalles de construccién e
informacion del sistema

Barra de Menu Inferior (Plugin DGC-2020)

Las funciones de la barra de menu inferior son listadas en la Tabla 4-3.

Tabla 4-3. Barra de Menu Inferior (Plugin BE1-11)

Boton Menu Descripcion
Wi - Este icono seleccionable permite visualizar el Panel de Medicion, el Panel de
Configuraciones o la Visualizacion de la Informacién de ajuste.
Abre y guarda espacios de trabajo. Espacios de trabajos personalizados hacen
cambios entre tareas mas faciles y mas eficientes.
= Open File Abre un archivo de configuracion guardado.
@ Connect Conectar: Abre la pantalla DGC-2020 Connection, permitiendo la conexion

mediante un Puerto USB o un médem. Este botdn sélo aparece cuando un
DGC-2020 no esta conectado.

ﬂ Disconnect

Desconectar: Usado para desconectar un DGC-2020 conectado. Este boton sélo
aparece cuando el DGC-2020 esta conectado.

1] Preview Meketing

Al hacer clic en este icono aparecera la pantalla Print Preview donde se muestra
una vista previa de la impresion de la Medicion. Hacer clic en el icono impresora
para imprimir.

| | Export Metering

Permite que todas los valores medidos sean exportados en un archivo *.csv o
*
Axt.

Ciptions -

Al hacer clic, aparece una lista desplegable. Live Mode Settings (Ajustes del
Modo Live) coloca BESTCOMSPIus en el modo Live, a partir de aqui se envian
automaticamente los parametros modificados al dispositivo en tiempo real.
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Boton Menu

Descripcion

Send Settings

Envia ajustes al BESTCOMSPIus cuando el DGC-2020 no esta funcionando en
el Modo Live. Hacer clic en este botdn tras modificar los parametros a fin de

enviar los parametros modificados al DGC-2020.

Explorador de Configuraciones

El Explorador de Configuraciones de BESTCOMSPIus es una herramienta ideal para navegar por las
diferentes pantallas de configuraciones del plugin DGC-2020, indicadas en los parrafos siguientes.

La configuracién légica serd necesaria tras efectuar algunos cambios de configuracion. Para mas
detalles, referirse a la Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

Entrada de ajustes

Al ingresar los ajustes en el BESTCOMSPIus, cada ajuste se valida contra limites prestablecidos. Los
ajustes ingresados que no se apegan a los limites prestablecidos se aceptan, pero de les ponen
banderas de incumplimiento. La Figura 4-12 ilustra un ejemplo de ajustes con bandera que no cumplen
(localizador A) y la ventana de Validacién de ajuste localizador B) usado para diagnosticar los ajustes

con falla.
18 BESTCOMSPIus® - [DGC-2020 - SettingsFilel] - O X
1B Archive Comunicacién Herramientas Ventana Ayuda - F X
Ver= | [ Abrir Archivo @ Conectar | @] Previsualizacién de Medicion [ ] Exportacin de Medicién Opciones~
Explorador de Configuracién ' x Configuracion del Sistema )/Corilgumon del Lanzamiento ] X
E-DGC-2020 Py

(- Ajustes generales
[~ Comunicaciones
[ Pardmetros del Sistema
Configuracién del Sistema
Datos Nominales
- Configuracién modulo remoto
P
- Reinicic automatico
- Prueba temporizador
- Deteccién de Transformadores
- Control relé
-+ Deteccién config autom
- Entradas Programables
Salidas Programahbles
Proteccidn configuracién
Configuracién de Alarmas
- Proteccidn del Generador
- Gestién de Disyuntores
- Ajustes control desviacién regulader
- Gestién de generadores multiples
- Transmisores Programables
- Logica Programable BESTlogic™Plus

Configuracién del Lanzamiento

Pre-Arranque
Temporizacién de Prelanzamiento (3)

E—

Configuracion del Contacto de Prearranque

(® Abierto Tras Desconexion
(0 Cerrado Durante el Funcionamiento

Configuracion reposo prearrangue
() Off durantte reposo

(®) On durante reposo

(O Precalentamiento antes del lanzamiento

Re arranque

Retraso Re arranque (s)

<
la Validacion de los ajustes
| & 2 Errores|| £y 0 Advertencias || ) 0 Mensajes |
Nombre del gjuste
& systemConfigGroup.preCrankDelay2

& systemConfigGroup. crankDisconnect imit2

Lanzador

Estilo de Lanzamiento

(®) Ciclo

() Continuo

Ciclo

Nimere de Ciclos de Lanzamiento

Duracién de Cicle de Lenzamiento (s)

I

Tiempo de reposo (s)
5

Continuo
Tiempo de Lanzamiento Continuo (s)

10

v
>
1 x
Revalidar =~ Haga clic en el enlace del Nombre del Ajuste para abrir la pantalla donde estd el ajuste.
WValor del dispositivo Mensaje de error
31 systemConfigGroup.preCrankDelay2. Value 31is out of range (...

j(‘ Configuracion del Lanzamiento Infermacién sobre la Configuracion -‘./ la Validacidén de los ajustes

DGC-2020.Parametros del Sistema.Configuracién del Lanzamiento

systemConfigGroup. crankDisconnectlimit2, Value 101is out of r

Lanzador Desconectado

Limite de Desconexién de Lanzamiento (%)

)
Desconexion proceso lanzamiento |

(®) Desactivar
() Activar

Presién desconexién proc

anzamienta
35.0

Enfriamiento

Activacion enfriamiento modo Off
Desactivar ~
Configuracién de enfriamiento

Solo cuando esta cargado ~

Duracién de Refrigeracién Sin Carga (min)

## FUERA DE LINEA

Figura 4-12. Ajustes con bandera que no cumplen y la Ventana de validaciéon de ajuste

La ventana de validacion de ajuste, vista al seleccionar la pestafia de Validacién de Ajuste (localizador
C), despliega tres tipos de anuncios; errores, advertencias y mensajes. Un error describe un problema
como un ajuste que esta fuera de rango. Una advertencia describe una condicién donde los ajustes de
soporte no son validos, haciendo que otros ajustes no cumplan con los limites prestablecidos. Un
mensaje describe un problema menor de ajuste que lo resolvié de manera automatica el
BESTCOMSPIus. Un ejemplo de una condicién que dispara un mensaje es el ingreso de un valor de
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ajuste con una resolucion que excede el limite impuesto por BESTCOMSPIus. En esta situacion, el valor
se redondea automaticamente y se dispara un mensaje. Cada anuncio lista un nombre con hipervinculo
para el ajuste que no cumple y un mensaje de error que describe el problema. Hacer clic en el nombre
del ajuste con hipervinculo lo lleva a la pantalla de ajuste con el ajuste causante del problema. Si hace
clic derecho en el nombre del ajuste con hipervinculo restablecera el ajuste a su valor predeterminado.

Nota

Es posible guardar un archivo de ajustes del DGC-2020 en
BESTCOMSPIus con ajustes que no cumplen. Sin embargo, no es
posible cargar ajustes que no cumplen al DGC-2020.

Parametros del Sistema y DGC-2020

Antes de utilizarse, el DGC-2020 debe configurarse para que funcione en la aplicacion prevista. La
descripcidn de dichos ajustes de configuracién se organiza de la siguiente manera:
Ajustes generales

Comunicaciones

Parametros del sistema

Entradas programables

Salidas programables

Proteccion configurable

Configuracion de alarma

Proteccion del generador

Gestion de los disyuntores

Transmisores programables

Logica Programable BESTlogic™ Plus

NOTA

En las siguientes descripciones, los superindices (por ejemplo, ajusteX) marcan
palabras y frases relacionadas a los ajustes del DGC-2020. Cada superindice
hace referencia a los ajustes ilustrados en BESTCOMSP/us. Las notas al final de
cada grupo de descripciones brindan el rango e incremento para cada ajuste.

Ajustes Generales

Los ajustes generales del DGC-2020 se basan en parametros que controlan la pantalla de interfaz del
panel delantero y los indicadores. Otros ajustes generales son la configuracién del numero de estilo, la
identificacion del DGC-2020, la informacién de la version DGC-2020 y la configuraciéon de seguridad del
dispositivo.

Interfaz del panel delantero

La pantalla HMI del panel frontal de BESTCOMSPIus se ilustra en la figura 4 14 y se describe en los
parrafos siguientes.

Valor de contraste LCD

El contraste de la pantalla LCD (pantalla de cristal liquido) del panel delantero puede ajustarse conforme
al angulo de visién utilizado o para compensar las condiciones del entorno.

Modo de suspensiéon del panel frontal

La funcion ahorro de energia, referida como modo Sleep, apagara el calentador y la luz de
retroiluminacion de la pantalla LCD del panel delantero cuando el DGC-2020 esté en modo Off o cuando
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no esté en funcionamiento el modo Auto (no en modo Run) y no se presione un botén durante mas de 15
minutos. La visualizacién normal se reanuda cuando se presiona cualquier botén del panel delantero o al
activar a distancia el grupo electrégeno mediante el ATS (interruptor de transferencia automatica). El
modo Sleep se activa y desactiva en BESTCOMSPIus.

Diagrama de una linea

En el panel delantero se puede mostrar un diagrama unifilar de la configuracion del hardware del
disyuntor. Este diagrama cambia en tiempo real para reflejar el estado actual de los disyuntores
configurados. El diagrama unifilar esta inhabilitado de forma predeterminada. Consulte la Seccién 2 para
obtener mas informacién.

Visualizacion de horas del motor

Cuando se habilitan las horas de marcha del motor, se muestran las horas de funcionamiento del motor
en la pantalla de Resumen del panel frontal.

Informacién general Tipo de pantalla

La pantalla tipo Resumen puede ajustarse para Texto o Simbdlica. Cuando se ajusta a Simbdlico, los
nombres de los parametros se despliegan como simbolos.

Pantalla de escape

Cuando la Visualizacion de Escape se ajusta a Invertida, el fondo del LCD, donde se despliega el estado
de escape, se ve oscuro con texto color claro. Cuando se ajusta a Normal, el fondo de la pantalla LCD es
claro, con texto oscuro.

Pantalla de visualizacion del estado del escape

El ajuste de la Pantalla de Visualizacion de estado de Escape define dénde se muestran el nivel DEF y
estado de escape. Seleccione Pantalla de Resumen para mostrar el nivel DEF y la pantalla del estado de
escape solo en la pantalla de Resumen o seleccione Todas las pantallas operativas para mostrar el nivel
DEF y pantalla de estado de escape, en todas las pantallas que aparecen automaticamente durante la
operacion normal.

Pantalla del cargador de bateria

Cuando la Visualizacion de Cargador de Bateria esta habilitada, la tension y la corriente de salida del
cargador de la bateria se muestran en la pantalla de Resumen del panel frontal.

Mostrar el nivel de combustible por debajo

Las RPM se muestran en la pantalla de descripcion general del panel frontal si la configuraciéon de la
funcion de nivel de combustible esta desactivada o el nivel de combustible esta por encima del nivel
establecido en la configuracion de visualizacion del nivel de combustible por debajo (%).

El nivel de combustible se muestra en la pantalla de descripcion general del panel frontal cuando cae por
debajo del nivel establecido en la configuracion Mostrar nivel de combustible por debajo (%) si la funcién
de nivel de combustible no esta desactivada.

Habilitar pantalla DEF

Esta configuracién habilita o deshabilita la visualizacidn de los niveles de DEF en la pantalla de
informacion general del panel frontal. Algunos motores que no emplean tratamiento de escape basado
en DEF todavia transmiten un nivel de DEF. Dado que el nivel no tiene sentido, esta configuracion
permite al usuario eliminar la visualizacion del nivel DEF del panel frontal.

Bateria y pantalla de RPM

Esta configuracion selecciona si el voltaje de la bateria y/o las rpm se muestran en la pantalla de
informacion general del panel frontal. Si se selecciona la opcidn Alternativa, la pantalla alternara entre el
voltaje de la bateria y las rpm.
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Seleccion de idioma

Los médulos de idiomas especificos pueden cargarse en el DGC-2020. Cuando culmine la carga del
modulo de idioma, utilizar el selector Language para seleccionar el idioma apropiado.

Pantalla de desplazamiento

Cuando se activa la pantalla de desfile (Scrolling Screen), la pantalla de indice, en el panel frontal,
visualiza todos los items de desfile. La temporizacion de la pantalla de desfile (Scrolling Screen Delay)
determina la velocidad de desfile. Al desactivar esta funcionalidad, sélo se visualizan los datos VOLT,
AMP, PH, Hz, OIL, FUEL, TEMP, y BATT en la pantalla de indice del panel frontal. Los valores de fase
son conmutados a un ritmo definido por el parametro de Phase Toggle Delay (retraso de conmutacién de
fase). Cuando el retraso de conmutacion de fase esté en cero, la informacién sobre cada fase se obtiene
pulsando las teclas con flecha ascendente y descendente en el panel delantero.

Inicializacion del mensaje

Dos mensajes personalizados de inicializacion se visualizan en la pantalla de arranque inicial del DGC-
2020.

Los ajustes de la interfaz del panel delantero se ilustran en Figura 4-13.

Interfaz del Panel Fronial

Valor de Contraste del LCD Ajustes configurables indice interfaz HMI
ltem 1 Pantzlla de desfile Item 9 Pantalla de desfile Item 17 Pantalla de desfile

Modo Reserva del Panel Frontal Presién del Aceite bt VBC Gen v KwH Gen ~
() Desactivar Item 2 Pantalla de desfile Item 10 Pantalla de desfile ltem 18 Pantalla de desfile
(®) Activar Temp. del Refrigerante - VCAGen - 1A Gen ~
Esquema Unifilar Item 3 Pantslla de desfile Item 11 Pantalla de desfile ltem 19 Pantalla de desfile
@ Desactivar Tensién de la Bateria v VAN Gen v 1B Gen -
O Adtivar Item 4 Pantzlla de desfile Item 12 Pantallz de desfile ltem 20 Pantalla de desfile
Mesirar haras del moter RPM v VBN Gen v IC Gen ~
Activar & Item 5 Pantalla de desfile Item 13 Pantalla de desfile
Tipo de pantalls de informacién general Fuente RPM v VCN Gen -
Texto i Item 6 Pantslla de desfile Item 14 Pantalla de desfile

Pantalla de escape Nivel del Combustible: v Frec Bus v
L] i Item 7 Pantalla de desfile Item 15 Pantalla de desfile

Fantalla de estado de escape Tiempo de funcionamiento ~ Tensién Bus -
Todas las partalias ¥ Item 2 Pantalla de desfile Item 16 Pantalla de desfile

Pantalla del cargador de bateria VAB Gen ~ Frec. Gen ~
Activar ~

Mostrar nivel de combustible al ser inferior (%)
100

Monitor Def
Activar ~

Visor De Bateria E Rpm

Bateria ~

Seleccidn de ldioma

Sistema Briténico ~

Activacion pantalla de desfile (Scrolling)

Desactivar ~

Temporizacién Pantalla de desfile (s)
5

Retarda fase palanca (s)

Mensaje de inicializacién 1

DGC-2020

Mensaje de inicializacién 2

Figura 4-13. Ajustes de la interfaz HMI del panel delantero

Numero de Estilo

Cuando un PC que utiliza BESTCOMSPIus se comunica con un DGC-2020, el nimero de estilo del
DGC-2020 se muestra automaticamente en la ficha Numero de Estilo de BESTCOMSPIus.

Cuando se configuran los parametros del DGC-2020 sin conexién, se puede ingresar el numero de estilo
para la unidad que se va a configurar en BESTCOMSPIus a fin de habilitar la configuracion de los
parametros especificos.

La pantalla Style Number (Numero de estilo) de BESTCOMSP/us se ilustra en la Figura 4-14.
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Numero de Estilo
DGC-2020 Namero de Estilo
DGC-2020- 5 ~|1  ~||B  ~|[R ~||B ~|%X ~|[E ~|A ~|H
DGC-2020 Opciones Namero de Estilo
§  « Tipode Entrada de Deteccion de Corriente 5) BACTs
1) 1ACTs
1 +  Frecuencia del Generador 1) 50/60 Hz
2) 400 Hz
B -~ Contactos de Salida A) 7 Contactos de Salida
B} 15 Contactos de Salida
R w | Puerto RS-485 Interno V)] Sin Puerto R3-485 Interno
R) Con Puerto RS-485 Interno
B - DBateria Auxiliar para RTC N} Sin Bateria
B) Con Bateria
¥ ~ Modem coniniciacién de llamada x) Excluir Modem
R} RS-232
E -~ Proteccion del Generador S) Proteccion del Generador Estandar
E) Proteccion Mejorada del Generador
A ~ | Sincronizador Automatico N} Sin Sinc. Autom.
A) Con Sinc. Autom.
H Calentador LCD H) Con Calentador LCD

Figura 4-14. Selecciones y Definiciones del Cuadro de Estilo DGC-2020

Informacion del Dispositivo

Es posible obtener informacion sobre el DGC-2020, LSM-2020 (Mddulo de Reparto de Carga), y el CEM-
2020 (Moédulo de Expansion de Contacto) al comunicarse con BESTCOMSPIus.

DGC-2020

La informacién sobre un DGC-2020 conectado al BESTCOMSPIus puede obtenerse en la ficha
Device Info de BESTCOMSPlus.

Seleccione la version de la aplicacion y la version del hardware al configurar los ajustes del
DGC-2020 en linea. Al estar en linea, la informacién de sélo lectura incluye la version de la
aplicacion, la version del cédigo de arranque, fecha de la construccion de la aplicacion, el
numero de serie, el codigo de articulo de la aplicacion, el numero del modelo, la version Médulo
de Idioma, el Codigo de Articulo del Médulo de Idioma, y Version de caracteres del moédulo y
numero de parte de caracteres del modulo.

Es posible que el usuario asigne la informacién especifica del sitio para el DGC-2020. Esta
etiqueta incluye el nombre de la unidad.

Moédulo de Reparto de Carga

La informacion sobre un modulo de reparto de carga en conexion con el BESTCOMSPIus puede
obtenerse en la ficha Device info (Informacion del dispositivo) de BESTCOMSPIus

Cuando se esta en linea, la informacion de sdlo lectura incluye la versién de la aplicacion, la
version del codigo de arranque, fecha de la construccion de la aplicacién, el numero de serie, el
cédigo de articulo de la aplicaciéon y el nimero del modelo.

Moddulo de Expansion de Contacto

La informacion sobre un CEM-2020 conectado al BESTCOMSPIus puede obtenerse en la ficha Device
info de BESTCOMSPlus.

Cuando se esté en linea, la informacion de sélo lectura incluye la version de la aplicacion, la version del
cédigo de arranque, fecha de la construccién de la aplicacion, el nimero de serie, el cédigo de articulo
de la aplicacion, y el numero del modelo.

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®
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Los valores y los ajustes de la informacion del dispositivo BESTCOMSP/us se ilustran en la Figura 4-15.

Médulo de Expansién Analégica (AEM)

La informacién sobre un AEM-2020 conectado al BESTCOMSPIus puede obtenerse en la pestafia

Device info (info dispositivo) de BESTCOMSPIus.

Cuando se esta en linea, la informacion de sélo lectura incluye la versién de la aplicacién, la version del
cédigo de arranque, fecha de la construccion de la aplicacion, el nUmero de serie, el cédigo de articulo

de la aplicacion y el numero del modelo.

Los valores y los ajustes de los datos del dispositivo de BESTCOMSPIus se ilustran en la Figura 4-15

Info dispositivo

Mumero de Version de la Aplicacicn Namero de Modelo

5=x.20.02 v |— |
Mamero de Version de Equipo Nimero de Serie

3 v [— |
Wersion de la Aplicacion Fecha de construccidn de aplicacién
— | [Yry-um-0D |
Wersidn del Cédige de Arrangue Cédigo de Articulo de la Aplicacion
Wersion del Madulo ldioma Cadigo Articule del Madulo |diema
Version del mddulo de fuente Nimero de pieza del madulo de fuente
ldentificacidn

Cadena del Nombre de la Unidad

DGC-2020

Mddulo de reparto de carga

Versién de la Aplicacidn MNimero de Serie

Wersién del Cédigo de Arranque Cédigo de Articulo de la Aplicacidn
Fecha de construccion de aplicacidn Nimero de Modelo

[YYrY-Mm-DD | [— |

Modulo de extencion de contactos

Version de la Aplicacidn MNamero de Serie

Version del Cédigo de Arrangue Cadigo de Articulo de la Aplicacidn
Fecha de construccidn de aplicacidn Nimero de Modelo

[rrv-Mm-DD | [— |

Modulo de expansion analdgica (AEM)

Wersion de la Aplicacidn MNamero de Serie

Version del Codigo de Arrangue Codigo de Articulo de la Aplicacidn
Fecha de construccidn de aplicacidn Nimero de Modelo

[rryy-MM-DD | |— |

Figura 4-15. Valores y Ajustes de la Informacion del Dispositivo
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Configuracion de la seguridad del dispositivo

La proteccion con contrasefas evita todo cambio no autorizado de los parametros del DGC-2020. Las
contrasenas del DGC-2020 hacen la distincién entre las minusculas y las mayusculas. Existen tres
niveles de proteccion por contrasefias. Cada uno de estos niveles de proteccion se describe en los
siguientes parrafos.

e OEM Access. Este nivel de contrasefia permite el acceso a todos los parametros. La contrasefia por
defecto para este nivel de protecciéon es OEM.

o Settings Access. Este nivel de contrasefia permite efectuar toda operacién, salvo cargar el firmware y
suprimir el registro de los eventos del dispositivo. La contrasefa por defecto para este nivel de ajuste es SET.

e Operator Access. La contrasefia por defecto para este nivel de operador es OP. Este nivel de
contrasefia permite leer todos los parametros y efectuar modificaciones a:

Contraste de pantalla LCD

Modo Sleep

Fecha / Hora

Todas las Temporizaciones por Fallo del Transmisor
Conversion Métrica

Prealarma por bajo nivel de combustible

Alarma por bajo nivel de combustible

Contacto de Prearranque tras Lanzamiento

Tiempo de Enfriamiento

Temporizacion de Prelanzamiento

Reinicializacion de Intervalo de Mantenimiento
Todos los controles en la pantalla Control disponibles mediante el Explorador de
Medicién en BESTCOMSPIus

Cambio de contrasenas

@)

O 0O 0O 0O OO O O O 0 0

Sdélo se pueden cambiar las contrasefias después de haber establecido la comunicacién entre el PC y el
DGC-2020. Todo cambio de contrasefia sera efectuado a partir de la pantalla Device Security Setup.
Utilizar el Explorador de Configuraciones en BESTCOMSPIus para abrir la pantalla General Settings,
Device Security Setup.

El contenido de la pantalla Device Security Setup depende del nivel de proteccién utilizado para acceder
a la pantalla. Por ejemplo, un usuario que inicié su sesion de utilizacién con una contrasena de tipo
settings-access solo puede cambiar las contrasefias settings-access y operator-access passwords, mas
no la contrasefia OEM-Access. La Figura 4-16 ilustra la pantalla Device Security Setup (Instalacién de
seguridad del dispositivo) con los tres niveles de acceso mostrados.

Para cambiar una contrasefa, seleccionar el nivel de acceso, ingresar la nueva contrasena y hacer clic
en el botdon Save Password (Guardar contrasefa).

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®
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Configuracion de la Seguridad del Dispositivo

Informacidon sobre el Usuario Seleccionado

Nivel de Acceso Contrasefia
. Nivel de Acceso
OEM (Fabricarite) OEM
Operario op [OEM (Fabricante) |
Parametros SET Contrasefia

[oEM |

Guardar Contrasena

Figura 4-16. Instalacion de la Seguridad del Dispositivo

Coémo guardar contrasefias en un archivo de ajustes del DGC-2020

Las contrasenas se pueden modificar mientras BESTCOMSP/us esta conectado al DGC-2020, luego se
pueden guardar los ajustes de la sesion de BESTCOMSPIus en un archivo de ajustes. Este archivo
contendra las nuevas contrasefias. Ademas, puede modificar las contrasefas fuera de linea en un
archivo de ajustes, guardarlas con un archivo y posteriormente cargarlas en un DGC-2020.

Al guardar contrasefias en un archivo de ajustes cuando BESTCOMSPIus esta conectado a DGC-2020
(en linea):

1.

10.
11.

Cuando esta conectado a un DGC-2020 con BESTCOMSPIus, haga clic en SETTINGS
EXPLORER (Explorador de ajustes) > GENERAL SETTINGS (Ajustes generales) > DEVICE
SECURITY (Seguridad del dispositivo).

Se le pedira que introduzca una contrasefia.

Introduzca una contrasefia que sea del mismo nivel o de un nivel superior a la contrasefia que
desea modificar. BESTCOMSPIus mostrara todas las contrasefias de un nivel igual e inferior al
nivel de la contrasefia que introdujo.

Haga clic en la contrasena que desea modificar. Escriba la nueva contrasefia en el ajuste
“Password” (Contrasefia) que se activé cuando hizo clic en la contrasefia a modificar.

Haga clic en el botén “Save” (Guardar) para guardar la nueva contrasefia en la memoria de
BESTCOMSPIus (todavia no esta en el DGC-2020).

Repita los pasos 4 y 5 para todos los niveles de contrasefias que quiere modificar.

Una vez que se han modificado todas las contrasefias, en el ment de BESTCOMSPlus,
seleccione Upload Security (Cargar seguridad) desde el menu desplegable Communications
(Comunicaciones). En este paso las contrasefias se envian al DGC-2020. Si no se lleva a cabo
este paso, se podrian perder todas las modificaciones.

Cierre la pestafia Device Security (Seguridad del dispositivo) en BESTCOMSP/us.

Vuelva a abrir la pestafia Device Security (Seguridad del dispositivo) en BESTCOMSPlus. Este
proceso hara que se vuelvan a leer las contrasefias del DGC-2020.

Verifique que las contrasefias que obtuvo del DGC-2020 son correctas.

Una vez que se hayan cargado todos los ajustes deseados en el DGC-2020, guarde el archivo
de ajustes. El archivo de ajustes resultante tiene las contrasefias que se guardaron como parte
de los ajustes guardados.

Software BESTCOMSPIlus® DGC-2020
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12.

En este momento, se ha guardado correctamente la informacién de las contrasefias en el archivo
de ajustes. Ha finalizado el proceso de guardar las contrasefias en el archivo de ajustes.

Coémo guardar las contrasefias en un archivo de ajustes al trabajar fuera de linea

1.

© ® N o

13.
14.

15.
16.

Cuando un archivo de ajustes esta abierto en BESTCOMSPIus, haga clic en SETTINGS
EXPLORER (Explorador de ajustes) > GENERAL SETTINGS (Ajustes generales) > DEVICE
SECURITY (Seguridad del dispositivo).

Se le pedira que introduzca una contrasefia.

Introduzca una contrasefia que sea del mismo nivel o de un nivel superior a la contrasefia que
desea modificar. BESTCOMSPIus mostrara todas las contrasefias de un nivel igual e inferior al
nivel de la contrasefia que introdujo.

Haga clic en la contrasena que desea modificar. Escriba la nueva contrasefa en el ajuste
“Password” (Contrasefia) que se activé cuando hizo clic en la contrasefia a modificar.

Haga clic en el botén “Save” (Guardar) para guardar la nueva contrasefia en la memoria de
BESTCOMSPlus .

Repita los pasos 4 y 5 para todos los niveles de contrasefias que quiere modificar.
Cierre la ficha Device Security (Seguridad del dispositivo) en BESTCOMSPlus.
Guarde el archivo de ajustes.

Ciérrelo haciendo clic en la X en la esquina superior derecha del archivo de ajustes o cierre
BESTCOMSPlus.

. Reinicie BESTCOMSPlus si lo ha apagado.
11.
12.

Vuelva a abrir el archivo de ajustes que guardo con la informacién de las contrasefias.

Cuando un archivo de ajustes estd abierto en BESTCOMSPlus, haga clic en SETTINGS
EXPLORER (Explorador de ajustes) > GENERAL SETTINGS (Ajustes generales) > DEVICE
SECURITY (Seguridad del dispositivo).

Se le pedira que introduzca una contrasefa.

Hagalo para el nivel mas alto de contrasefia modificada; deberia ser la nueva contrasefia
modificada.

Cuando se muestran las contrasefias, verifique que son correctas.

En este momento, se ha guardado correctamente la informacion de las contrasefias en el archivo
de ajustes. Ha finalizado el proceso de guardar las contrasefas en el archivo de ajustes.

Coémo cargar las contrasefias desde el archivo de ajustes en el DGC-2020

1.
2.

Conéctese al DGC-2020 con BESTCOMSPIus.

Una vez que lo haya hecho, haga clic en el botén “Open File” (Abrir archivo) que se usa para
cargar un archivo de ajustes en el DGC-2020.

Se le preguntara si quiere cargar los ajustes y la l6gica en el DGC-2020. Seleccione Yes (Si) si
necesita cargar ajustes y logica. Seleccione No si todo lo que necesita hacer es actualizar la
seguridad. Si selecciona No, el archivo de ajustes se abre en la memoria de BESTCOMSP/us.

Independientemente de si cargd ajustes y logica en el DGC-2020 o no, el proximo paso es
seleccionar Upload Security (Cargar seguridad) desde el menu desplegable Communications
(Comunicaciones).

NO intente ver las contrasefas antes de realizar el paso 4. Si lo hace, se descargaran las
contrasenas existentes del DGC-2020 y sobrescribiran las nuevas contrasefias que se cargaron
en la memoria de BESTCOMSP/us desde el archivo de ajustes.

Si se le pide una contrasefia, introduzca una de un nivel igual a la del nivel mas alto de
contrasena que desea modificar.
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Las contrasefas se cargan en el DGC-2020.

8. Después de cargar las nuevas contrasefnas, seleccione GENERAL SETTINGS (Ajustes
generales) > DEVICE SECURITY SETUP (Configuracion de seguridad de dispositivo) en settings
explorer (explorador de ajustes) de BESTCOMSPIus. Verifique que las contrasefias son
correctas.

9. Estoincluye la carga de contraseinas desde el archivo de ajustes en el DGC-2020

Ajuste del reloj

La configuracion del horario de verano y la coordinacién de la hora local con la hora universal (si asi se
desea) se realiza en esta pantalla. Si se requiere, ingrese UTC (Coordinacién de hora universal) Offset
UTC (Coordinacién de hora universal) Offset. Elija el tipo de Configuracion de DST y luego establezca el
Dia de comienzo, Dia de fin,y Desvio.

La pantalla Configuracion de reloj de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-17.

Advertencia de Reloj no confiqurado: Habilitar o Inhabilitar.

Cuando estéa habilitada la advertencia de Reloj no configurado, el DGC-2020 notifica al usuario cuando el
reloj no esta configurado. La advertencia de Reloj no configurado aparece como una indicacion intermitente
en la pantalla de resumen del panel frontal.

La advertencia aparece cuando se reemplaza la bateria del reloj en tiempo real y el reloj en tiempo real
pierde la hora. La advertencia desaparece automaticamente una vez que se configura la hora. Si se acaba
o se extrae la bateria del reloj en tiempo real, la advertencia aparece cada vez que se interrumpe y se
vuelve a suministrar potencia al DGC-2020 si el ajuste esta habilitado.

Ajuste del Reloj

Configuracian de diferencia horaria
Desvio TUC (min)

I

Configuracion de hora de verano
Configuracidn de DST Referencia de tiempo Start/End (inicio/final)

Deshabilitar i (®) Con Relacién a la Hora Local
(") Con Relacién ala Hora Universal (TUC)

Dia Inicial

Mes Ocurrencia del dia Dia de la semana Hora (h} Minuto (min)
Marzo Segundo Domingo 2

Dia Final

Mes Ocurrencia del dia Dia de la semana Hora (h) Minuto (min)
Maviembre Primero Domingo 2

Configuracion Sesgo
Hora (h) Minuto (min)
1

Advertencia Reloj no Fijado

() Desactivar
(®) Activar

Figura 4-17. Ajuste del Reloj
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Comunicaciones

Los ajustes de comunicacion del DGC-2020 comprenden parametros de configuracion para la CANBus,
la ECU el médem y la comunicacion RS-485.

Configuracion del CAN Bus

La interfaz CANBus DGC-2020 posibilita una comunicacion de alta velocidad entre el DGC-2020 y la
unidad de control del motor (ECU), en motores eléctricamente controlados. Si se ha habilitado la opcion
ECU, el DGC-2020 ignorara la temperatura del refrigerante analogo, la presion de aceite y las entradas
de la velocidad del motor y utilizara la ECU para estos parametros. Asimismo, el DGC-2020 dejara de
contar el tiempo de funcionamiento del motor y empezara a utilizar el tiempo de funcionamiento
registrado por el ECU.

Cuando se habilita, el DGC-2020 recibira y conservara los cédigos de diagnostico de averias (DTCs) no
solicitados de una ECU con capacidades DTC.

Las primeras versiones de las especificaciones J1939 no eran claras acerca de como los 19 bits de los
SPN se organizaban en sus lugares asignados en los datos. Si bien estaba claro qué bytes y bits
contenian los 19 bits de datos de SPN, no estaba claro si los datos dentro de los bytes estaban
organizados con el primer bit mas significativo o el primer bit menos significativo. Tampoco estaba claro
cual byte era el mas significativo y cual era menos significativo. La ambigtiedad llevé a varios fabricantes
de motores a la adopcién de tres métodos diferentes de conversion de datos en nimeros SPN.

Esto se soluciond en las especificaciones J1939 y el bit de Método de Conversion SPN fue agregado.
Cuando este bit es cero, el método de conversién se indica como versién 4. El DGC-2020 va a ajustar
automaticamente el método de conversion a 4 cuando el bit CM sea igual a cero; esto ocurre para la
mayoria de los tipos de motores. Sin embargo, si el bit CM es 1, lo que indica que el método de
conversion SPN no es 4, el usuario debera consultar al fabricante del motor para conocer el método
correcto de conversion SPN y asi establecer la configuracion del Método de Conversion SPN en el DGC-

2020.

Un DGC-2020 que funciona en una red CANbus se identifica mediante un niumero de direccién unico. La
Direccion CANBus es establecida internamente por el DGC-2020 cuando cierto tipo de ECUs son
seleccionados en la pantalla Configuraciéon ECU, y en este caso, el valor ingresado por ususario no

aplica. Ver Tabla 4-4.

DGC-2020

Tabla 4-4. Direccion CANBus para Tipo ECU

Tipo ECU Direcciéon CANBus
Estandard Seleccionable por Usuario
Volvo Penta 17
mtu MDEC 6
mtu ADEC 1
mtu ECU7/ECUS8 6
GM/Doosan Seleccionable por Usuario
Cummins 220
mtu Smart Connect | 234
Scania 39
John Deere Seleccionable por el usuario
Isuzu Seleccionable por el usuario
CPC4 Daimler Seleccionable por el usuario
Yanmar Seleccionable por el usuario
Deutz Seleccionable por el usuario

Woodward PG Plus

230
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Establezca la direccion solicitada por la ECU del motor que funcione en la red de comunicaciones de
J1939. En ciertos casos, hay mas de una ECU transmitiendo datos en la red J1939. De ser asi, configure
la Direccién Secundaria de la ECU del Motor reclamada por la ECU Secundaria del Motor. Para mas
informacion sobre la manipulacién de la direccion J1939, consulte Ajuste del Bus CAN. Cuando se
selecciona GM/Doosan como el tipo de la ECU, el valor de este ajuste se ignora y el valor de la direccion
de la ECU del motor es siempre 0.

En aplicaciones en las que la ECU no tiene una alimentacién continua, el DGC-2020 puede suministrar
energia la ECU y enviar impulsos a la ECU para actualizar sus datos de control del motor. Es posible
utilizar el RUN del DGC-2020 o la salida del relé de Prearranque para aplicar potencia a la ECU. Si se
selecciona el contacto de Prearranque, la salida RUN se cerrara aun durante el lanzamiento y el
funcionamiento del grupo electrogeno a fin de indicar aparte que el grupo electrégeno esta funcionando.
Para aplicaciones donde no se requiere enviar impulsos a la ECU, se puede desactivar esta funcién de
impulsos.

Fuente de la tasa de bits

Este parametro especifica si la tasa de bits de CAN viene determinada por el ajuste de Configuracion de
la ECU o por el ajuste de usuario de Tasa de bits.

Si se establece en el ajuste de Configuracion de la ECU, las configuraciones de ECU de tipo mtu MDEC
y mtu ECU7/8 dan como resultado una tasa de bits de 125 kbps. Otras selecciones dan como resultado
una tasa de bits de 250 kbps.

Si se establece en el ajuste de usuario de Tasa de bits, las opciones de seleccidon posibles para la tasa
de bits incluyen 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps y 1000 kbps.

Fuente de temperatura del refrigerante

Habiendo seleccionado la opcién Desde la ECU, la unidad DGC-2020 acepta los datos de temperatura
del refrigerante de la ECU en el Bus CAN. Habiendo seleccionado la Entrada Desde DGC, la unidad
DGC-2020 acepta los datos de temperatura del refrigerante de la entrada de emisor de motor de
temperatura del refrigerante.

Fuente de presion de aceite

Habiendo seleccionado la opcién Desde la ECU, la unidad DGC-2020 acepta los datos de presién de
aceite de la ECU en el Bus CAN. Habiendo seleccionado la opciéon Desde DGC seleccionada, la unidad
DGC-2020 acepta los datos de presion de aceite de la entrada de emisor de motor de presiéon de aceite.

El la pantalla de Configuracion del CANBus ilustrada en la Figura 4-18.

Fuente del tiempo de funcionamiento del motor

Con la ECU seleccionada, el DGC-2020 acepta datos de horas del motor de la ECU en CAN 2 (ECU).
Con DGC seleccionado, el DGC-2020 usa horas de motor rastreadas internamente.

Limitaciones de las ECUs

Con ciertos modelos de ECU, no se puede parar el motor con una fuente externa sin cortar la
alimentacion de la ECU. La Unica manera de cortar el combustible del motor y apagarlo es
interrumpiendo la alimentacion de la ECU. Los fabricantes de ECUs aplican sus propios limites del
régimen motor para reiniciar el trasiego de combustible al motor. Si se pone la ECU en marcha y el motor
sigue funcionando a un régimen superior a 60 rpm, la ECU activa automaticamente la alimentacién de
combustible. Las ECUs J1939 de Detroit Diesel, por ejemplo, se configuran con un punto limite de 60
rpm.

La imposibilidad de parar el motor sin cortar la alimentacion de la ECU plantea dos problemas. El
primero, es que la Unica manera de parar el motor consiste en apagar la ECU y esperar que la velocidad
del motor disminuya por debajo de las 60 rpm antes de volver a poner la ECU en marcha. De lo
contrario, el motor sigue funcionando. El segundo problema se plantea porque, con la ECU apagada, no
se pueden medir y actualizar el nivel del refrigerante, la prealarma / alarma de la temperatura del
refrigerante y el control del lanzamiento.
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La solucion del DGC-2020

El DGC-2020 resuelve las limitaciones de las ECUs gracias a la utilizacién de cuatro temporizadores:

o Engine Shutdown. Es el tiempo, en segundos, durante el cual el DGC-2020 permanece
desconectado de la ECU, cuando pasa de la marcha a la parada, antes de emitir el primer
impulso. Este temporizador debe dejar un tiempo suficiente para que se ralentice el motor de
manera que, durante la emision de los impulsos por el DGC-2020, la ECU no pueda hacer
funcionar el motor.

e Pulse Cycle Time. Es el tiempo, en minutos, que espera el controlador antes de iniciar los impulsos.
El rango es de 1 a 1.440 minutos.

e Settling Time. Es el tiempo, en décimas de segundo, necesario para recoger los datos, después
de la conexion con la ECU, durante los impulsos (estado pulsing). Este lapso permite enviar todos
los valores medidos y ajustarlos conforme al protocolo J1939. Los valores enviados inicialmente
por la ECU son, en ocasiones, bajos, y la ECU tarda un tiempo en promediar sus propios valores
de datos. El rango abarca de 55.000 a 150.000 milisegundos.

e Response Timeout. Es el tiempo, en segundos, asignado para intentar establecer comunicacion
con la ECU, cuando el DGC-2020 esta emitiendo impulsos (estado pulsing) o en curso de conexion
(estado connecting).

Configuracion del CAN bus

Interfaz CAN bus Control de Contacto de ECU
Asistencia ECL Seleccionar Salida Impulsos
Activar i © Contacto de Combustible (") Desactivar
Dsistencia DG () Contacto de Preamanque © Activar
Desactivar w
Walores de Tiempo Relacionados con la ECU
e Lo Parada del Motor (s) st e 1ES]
= 15 6.000
g;eocién Lol Duracién de Ciclo de Impulso (min) Temponzacion de Respuesta (s)

R 15 5
Direccién de ECU del motor
1]

Direccion de la ECU del motor secundario
204

Fuente de |z tasa de bits
Configuracién ECU w
Seleccion de velocidad de bits
Fuente temp refrigerante
ECU w

Fuente pres aceite
ECU w

Fuente del tiempo de marcha de maquina
ECU e

Figura 4-18. Configuracion del CAN Bus

Configuraciéon ECU

El DGC-2020 puede configurarse en Standard, Volvo Penta, mtu MDEC, mtu ADEC, o mtu ECU7/ECUS,
GM/Doosan, CUMMINS o mtu Smart Connect, Scania, John Deere, Isuzu, Daimler CPC4, Yanmar,
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Deutz o Woodward PG Plus. Cuando los Parametros de Transmision Gen esta habilitado, las consultas
de los parametros medidos del generador por el DGC-2020 sobre el CANbus son listados en la Tabla
4-5. El ajuste Transmitir Parametros del Generador no es usado cuando el Tipo ECU esta puesto para
mtu MDEC, mtu ECU7/ECUS8, o mtu Smart Connect. EI PGN de Potencia Total de CA del Generador
(PGN 0Ox00FEO05 65029) se transmite a una velocidad seleccionable por el usuario.

Tabla 4-5. Transmitir Parametros del Generador

Puesta en Bytes
Nombre PGN SPN Parametro Unidades escala/ dentro de
PGN (Hex) compensacién los Datos
P del PGN
, Exportar Total de kW
Energia AC 65018 2468 HoFr)as kWh n/d 1a4
Total del
Generador (FDFA) 2469 :_r:)pr)g;tar Total de kW KWh n/d 5a8
Potencia Reactiva Total del
2456 | Generador Var n/d Ta4d
'Fl;otal _ 2464 Generator Overall Power PF x Compensacion 5a6
otencia Factor 16,384 -1
Reactiva 65028
AC del (FEO4) 0O=adelanto
Generador Factor de Potencia General 01:retardo 7, bits 1 &
2518 de Atraso n/d 10=error >
11=no
disponible
Potencia AC Potencia Real Total de
Total del 65029 | 2*°2 | Generador Vatios n/d Ta4
Generador (FEO5) 2460 Potencia Aparente Total VA o 528

del Generador

Tension L-L AC RMS

2440 | b omedio del Generador | Voltios n/d a2

Cantidades —
) Tension L-N AC RMS
égrgaez'igas 65030 2444 Promedio del Generadqr Voltios n/d 3a4d
o S| pign |Feence KOO 125 |
Generador .
2448 Cornentfe AC RMS . 7a8
Promedio del Generador | Amperios | n/d
Temperatura del
Temperature | 65262 110 Refrigerante del Motor °c Compensacion 1
del Motor (FEEE) (No enviado cuando -40 °C
CANbus esta habilitado.)
Nivel/

Presion de Aceite del
100 | Motor (No enviado cuando | kpa x 4 n/d 4
CANDbus esta habilitado.)

Presion del 65263
Fluido del (FEEF)
Motor

Mistral Bara (?ZSEZF78) 96 Navel de Combustible % x 2,5 n/d 2

Cuando se habilita el ajuste del Transmision de Parametro de Control de Motor, el DGC-2020 envia
instrucciones de control de motor, como las RPM Solicitadas, Solicitud de Arranque, Solicitud de Parada
y algunos parametros propietarios de control por el Bus CAN al ECU del motor. Cuando se deshabilita el
ajuste Transmision de Parametro de Control de Motor, se deshabilita la transmision de instrucciones de
control de motor desde el DGC-2020 al ECU del motor, excepto que el parametro de comunicacién
J1939 del ECU del motor al DGC-2020 sigue ocurriendo.

Modo de arranque

El modo de Arranque especifica si el motor deberia arrancar normalmente o lo mas rapidamente posible.
Cuando se selecciona el modo normal, el motor pasara por una secuencia de arranque normal cuando
arranque. Cuando se selecciona el Modo rapido, el motor pasara por una secuencia de arranque rapido
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si la ECU del motor esta programado para un arranque rapido. Se deberia emplear el arranque normal
cuando el tiempo de arranque del generador no sea critico. Sin embargo, si hubiera un apagén, se
deberia emplear el arranque rapido para restaurar la potencia lo mas rapidamente posible.

Volvo Penta

Para configurar DGC-2020 en Volvo Penta*, es necesario configurar dos ajustes adicionales: Seleccion
de velocidad y Posicion del acelerador. El ajuste de Seleccionar Velocidad configura la ECU Volvo Penta
para que el motor funcione en la primera o segunda velocidad de base. Si el motor fue configurado por
Volvo para aplicaciones de 60 Hz, la primera velocidad de base es de 1800 rpm y la segunda velocidad
de base, 1500 rpm. Si el motor fue configurado por Volvo para aplicaciones de 50 Hz, la primera
velocidad de base es de 1.500 rpm y la segunda velocidad de base, 1.800 rpm. El ajuste de la Posicion
del Acelerador se expresa como un porcentaje e indica a la ECU Volvo Penta dénde ajustar la velocidad
del motor (trim) en funcién de la velocidad de base. La gama de parametrizacién es la velocidad de base,
+120 rpm. Un ajuste al 0% hara que el motor funcione a 120 rpm por debajo de la velocidad de base; con
un ajuste al 50%, el motor funcionara a la velocidad de base y con un ajuste al 100%, funcionara a 120
rpm por encima de la velocidad de base. El ajuste de la posicién del acelerador es lineal, con un
aumento de 2,4 rpm / porcentaje. Este parametro no se guarda en la memoria no volatil y su valor por
defecto se define al 50% después de cada interrupcion y restauracion de la alimentacion del DGC-2020.

La posicion del pedal del acelerador se establece en cero (0) cuando el motor no esta en funcionamiento
o cuando existe una solicitud de ralenti. Esto es especificado por Volvo.

Se envian un valor de suma de verificacion (checksum) y un valor de contador junto con los datos de
posicion del pedal del acelerador, para que la ECU pueda detectar que se estan produciendo
actualizaciones de dicho pedal. Si las actualizaciones dejan de producirse, la velocidad del motor
acabara retornando a las RPM de ralenti configuradas.

El DGC-2020 envia los siguientes parametros a una ECU de Volvo Penta a través de las
comunicaciones exclusivas de Volvo de J1939:
e Solicitud de arranque: se envia cuando se arranca el motor.
e Solicitud de parada: se envia cuando se apaga el motor.
e Solicitud en ralenti: se envia cuando el elemento légico Solicitud en ralenti es verdadero (true) en
BESTlogicPlus.

e Solicitud de precalentamiento: se envia en cualquier momento que el DGC-2020 tendria
normalmente su relé PRE cerrado para los motores que requieran un contacto de
precalentamiento.

e Posicion del pedal del acelerador: se envia en base al ajuste de la posicion del pedal del
acelerador. Si el ajuste de la posicién del pedal del acelerador se deja al valor predeterminado de
50%, esto se calcula y se envia en base al régimen del motor (r. p. m.) programado para lograr el
régimen del motor (r. p. m.) deseado. Si hay un LSM-2020 presente y el DGC-2020 detecta que
el disyuntor del generador esta cerrado, el DGC-2020 estd en modo de control de kW y la
posicion del pedal del acelerador se envia en base a la salida del control de kW para ajustar el
acelerador del motor para control de kW.

e Velocidad primaria/secundaria del motor: se envia en base al ajuste de Seleccion de velocidad y
el estado del elemento Anulacion de frecuencia alterna en BESTIlogicPlus. La velocidad primaria
se envia cuando el ajuste Seleccion de velocidad esté configurado para primaria, y la velocidad
secundaria se envia cuando el ajuste Seleccidn de velocidad esta configurado para secundaria.
Sin embargo, estos se invierten si la Anulacién de frecuencia alterna es verdadera (true). Un
ajuste de resultados de primaria en secundaria se envia y un ajuste de resultados de secundaria
en primaria se envia cuando la Anulacién de frecuencia alterna es verdadera (true).

* La configuracion ECU Volvo Penta es applicable sélo a los modelos EDC3 y EMS2 de los
controladores de motor Volvo Penta.

Cummins

Cuando se selecciona Cummins como tipo de ECU, se envian los siguientes pardmetros al motor a
través de las comunicaciones exclusivas de Cummins de J1939:
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e Solicitud de arranque: se envia cuando se arranca el motor.
e Solicitud de parada: se envia cuando se apaga el motor.

e Solicitud en ralenti: se envia cuando el elemento légico Solicitud en ralenti es verdadero (true) en
BESTlogicPlus.

e Velocidad nominal (50 o 60 Hz): se envia en base al ajuste de Velocidad nominal del DGC-2020.
Sin embargo, estos se invierten si la Anulacion de frecuencia alterna es verdadera (true). Un
ajuste de 60 Hz en Velocidad nominal hace que se envien 50 Hz y un ajuste de 50 Hz en
Velocidad nominal hace que se envien 60 Hz cuando la Anulacion de frecuencia alterna es
verdadera (true).

Un parametro se entrega para configurar las comunicaciones de control del generador. Si los PGN
estandar para el Control Uno del Generador y el Control Dos del Generador son difundidas por el
generador, la unidad ECU los usara. Si los PGN no son difundidos, la unidad ECU esperara a que el
PGN (0xFF69) que gobierna el Motor Cummins y el PGN (0xFF73) de Control del Generador Cummins.
Si el usuario selecciona Estandar para el ajuste de Comunicaciones de Control del Generador, el DGC-
2020 no difundira OxFF69 and OxFF73 para minimizar la carga en el Bus CAN.

Filtro de Diesel de Particulas (DPF)

Los ajustes de filtro de particulas de diesel son usados cuando el ECU esta configurado para Standard,

Volvo Penta, mtu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu Smart Connect o Yanmar. El DGC-2020 soporta los

parametros que estan relacionados a las filtros de particulas diesel implementadas en ciertos motores

para alcanzar os requerimientos de emision Tier 4. Tres prealarmas proveen el estado del DPF:

e Prealarma de Regenerar DPF Requerido — anuncia cuando la lampara de estado de DPF consultada
sobre CANbus indica que se requiere regeneracion.

e Prealarma de Regenerar DPF deshabilitado — anuncia cuando el motor ECU reporta via CANbus que
la regeneracion esta deshabilitada.

e Prealarma de Alta Temperatura de Escape— anuncia cuando el ECU reporta via CAN Bus que una
condicion de alta temperatura de escape existe.

Dos parametros son provistos para iniciar o deshabilitar regeneracién DFP. El primero, Regeneracion
Manual, es transmitida el motor sobre CAN Bus para iniciar regeneracion DPF. La segunda, Deshabilitar
Regeneracion, es transmitida el motor sobre CAN Bus para deshabilitar regeneraciéon DPF. Operacion
extendida con regeneracion deshabilitada es no recomendada.

Configuracion Velocidad

El control de velocidad y reparto de carga de kW sobre J1939 y ECU7/ECUS8 es implementado sobre
CAN Bus cuando el ajuste Requerir rpom CAN Bus esta habilitado. Esto esta implementado para todos los
ECUs. El ajuste rpm de Motor define las rpm del motor nominal requeridas. El ajuste rpm en vacié es las
rpm requeridas cuando el elemento logico IDLE REQUEST es verdadero. El ajuste Ancho de Banda de
rpm’ define el rango de rpm en el cual el DGC-2020 usara apra alcanzar el reparto de carga. Por
ejemplo, si el ajuste rpm del Motor es 1800 y el Ancho de Banda de RPM esta puesta a 100, el requerir
rom puede ir desde 1750 a 1850 rpm cuando el reparto de carga esta en efecto.

mtu
Si el motor esta configurado como mtu MDEC, sera necesario configurar tres ajustes adicionales:
e Tipo médulo MDEC - Especifica el tipo de médulo MDEC.

e Interruptor demanda de velocidad — Especifica la fuente de demanda de velocidad para el ECU
de motor mtu.

e Tasa de Trasmisién Viva NMT — Especifica la tasa a la cual los mensajes son transmitidos al
motor ECU.

Si el motor esta configurado como mtu ADEC, sera necesario configurar los siguientes ajustes:

e Interruptor demanda de velocidad — Especifica la fuente de demanda de velocidad para la ECU
del motor mtu.
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Prueba de sobrevelocidad — Lleva de forma temporal una ECU mtu a sobrevelocidad para
efectuar la prueba de sobrevelocidad.

Interruptor parametros de regulador — Especifica los parametros de regulador que debe utilizar la
ECU mtu.

Reinicializacién disparo — Reinicia las informaciones tales como el combustible de disparo
utilizado, las horas de disparo, el tiempo de ralenti de disparo, etc.

Cebado aceite Int. — Hace que la ECU mtu efectie un ciclo de lubricacién interna.
CAN Start Stop Configuration: especifica cuando difundir el estado de Start / Stop.

Cuando esta configuracion se establece en Constante, el inicio o la detencién son verdaderos en
todo momento. Cuando se establece en Encendido para Arranque / Parada, el inicio es
verdadero solo mientras se inicia y la parada es verdadera solo mientras se detiene. Cuando se
establece en Disabled, start y stop se implementan en el protocolo, pero nunca se establecen en
true. Cuando se establece en No implementado, los parametros booleanos de inicio y parada de
J1939 se configuran en 0x03 (No implementado) para las ECU mtu ADEC y mtu Smart Connect,
y ni el inicio ni la parada se envian en el Protocolo MCS5 para las ECU mtu ECU7 / 8 o MDEC.

Si el motor esta configurado como mtu ECU7, sera necesario configurar los siguientes ajustes:

Interruptor demanda de velocidad — Especifica la fuente de demanda de velocidad para la ECU
del motor mtu.

Prueba de sobrevelocidad — Lleva de forma temporal una ECU mtu a sobrevelocidad para
efectuar la prueba de sobrevelocidad.

Aceleracion — Aumenta la velocidad de la ECU mtu.

Ralentizacion — Reduce la velocidad de la ECU mtu.

Limite de demanda de velocidad — Activa o desactiva el limite de demanda de velocidad.
Aumento de ralenti — Configura el ralenti de la ECU mtu.

Reinicializacion disparo — Reinicia las informaciones tales como el combustible de disparo
utilizado, las horas de disparo, el tiempo de ralenti de disparo, etc.

Cebado aceite Int. — Hace que la ECU mtu efectie un ciclo de lubricacion interna.
Selector Ajuste mtu 50 Hz 60 Hz - Selecciona la frecuencia de operacion mtu.
Cebado de arranque de motor — Activa o desactiva el cebado de arranque del motor.
Priorizacién de ventilador — Activa o desactiva la priorizacién del ventilador.
Conmutador — Activa o desactiva el conmutador

Interruptor parametros de regulador — Especifica los parametros de regulador que debe utilizar la
ECU mtu.

Seleccidén de ajuste de parametros del regulador — Configura la seleccion de ajuste de
parametros del regulador.

Interruptor de régimen nominal CAN 1y 2 — Activa o desactiva el interruptor de régimen nominal
CAN 1y 2.

Desactivacion corte de cilindro 1 y 2 — Activa o desactiva la funcidon de desactivacion de corte de
cilindro 1y 2.

Tipo de mtu ECU7/ECUS - Especifica el tipo de Modulo ECU7/ECUS.

Tasa de Transmision NMT Viva - Especifica la tasa a la cual mensajes son transmitidos al motor
ECU.

CAN Start Stop Configuration: especifica cuando difundir el estado de Start / Stop.

Si el motor esté configurado como mtu Smart Connect, la configuracion de los siguientes ajustes es
necesaria:
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e Interruptor de Demanda de Velocidad — Especifica la fuente de demanda de velocidad para el
ECU del motor mtu

e Prueba de Sobrevelocidad - Lleva de forma temporal una ECU mtu a sobrevelocidad para
efectuar la prueba de sobrevelocidad.

e Aceleracion - Aumenta la velocidad de la ECU mtu.
e Relantizacion - Reduce la velocidad de la ECU mtu.
e Limite de demanda de velocidad - Activa o desactiva el limite de demanda de velocidad.

e Reinicializacion disparo - Reinicia las informaciones tales como el combustible de disparo
utilizado, las horas de disparo, el tiempo de ralenti de disparo, etc.

e Cebado aceite Int. - Hace que un motor ECU mtu efectle un ciclo de lubricacién interna

e Cambio de Param del Gobernador— Especifica cuales parametros del gobernador deberia usar e
mtu ECU.

e Desactivar Recorte Cilindro 2 — Activa o desactiva la el recorte de cilindro 2.

e Modo Operativo del Motor - Selecciona el modo operative del motor 1 or 2.

Comunicaciones de la ECU de un motor Scania

La mayoria de los parametros del bus de la CAN se envian desde las ECU del motor Scania a través de
las comunicaciones J1939 estandar. Sin embargo, algunos parametros exclusivos adicionales se envian
a través de las comunicaciones J1939 exclusivas de Scania. Los comandos exclusivos Start (Arranque),
Stop (Parada) e Emergency Stop (Parada de emergencia) se envian desde el DGC-2020 a la ECU del
Scania. La ECU comunica las prealarmas de niveles de fluido de escape diésel (DEF), asi como también
Fluido DEF bajo, Gravedad baja de DEF, Inducciéon de DEF e Induccién severa de DEF al DGC-2020 a
través de los parametros exclusivos de Scania. En el Apéndice E, Tratamiento del escape puede
encontrar informacién adicional sobre los parametros relacionados con el DEF.

John Deere

El ajuste de interbloqueo de regeneracion permite la transmision de parametros exclusivos de John
Deere en el bus de la CAN J1939.

El parametro interbloqueo de regeneracion se envia a través del PGN de mensaje de bloqueo de la CAN
de limpieza/regeneracion fija, que es PGN 61194. Cuando el valor de interbloqueo de regeneracion de
DGC esta habilitado, el DGC-2020 envia un valor de 01 (binario) para la configuracién "permitido" de dos
bits que permite que se produzca la regeneracion. Cuando el valor de interbloqueo de regeneracion de
DGC-2020 esta deshabilitado, el DGC-2020 envia un valor de 00 (binario) para la configuracién "no
permitido" de dos bits que inhibe la regeneracion.

El DGC-2020 envia solicitudes de activacion del arrancador al ECU a través del PGN de control de
arranque del motor de J1939 SAE. Cuando el DGC-2020 le solicita la activacién al arrancador, le envia un
valor de 01 (binario) para el parametro de activacion del arrancador de dos bits. De lo contrario, el DGC-
2020 envia un valor de 00 (binario) para el parametro de activacion del arrancador de dos bits.

Isuzu

Cuando el tipo de la ECU se establece para Isuzu, los botones Borrar memoria de la ECU y Solicitud de
modo de escape estan operativos. Cuando se hace clic en el botén de Borrar memoria de la ECU,
permanecera durante cinco segundos y a continuacién se apagara, enviando una solicitud de borrado de
memoria de cinco segundos a la ECU del motor. Cuando se hace clic en el boton Solicitud de modo de
escape, un apagado temporal de induccion se envia a la ECU para que no funcione el motor.

CPC4 Daimler

Cuando el tipo de la ECU se establece para Daimler CPC4, el DGC-2020 supervisa la difusiéon del estado
de la luz del limite de par (LIM) a través de comunicaciones propietarias J1939 de la ECU del motor Daimler
al DGC-2020. Cuando el estado de la luz LIM supervisada indica que la luz esta encendida sélida, el DGC-
2020 anuncia una prealarma con el simbolo LIM y el texto “Limite de par”’. Cuando el estado de la luz LIM
supervisada indica que la luz esta parpadeando, el DGC-2020 anuncia una prealarma con el simbolo LIM
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y el texto “Limite severo de par”. EI DGC-2020 también despliega el simbolo LIM en la parte de despliegue
de estado de escape del despliegue de panel frontal.

Woodward PG Plus

Cuando el tipo de ECU se configura como Woodward PG Plus, el ajuste de Seleccion de Combustible se
activa. La ECU solicita el valor de este ajuste y lo utiliza para controlar el motor con el tipo de
combustible adecuado.

La Seleccion de Combustible de la ECU puede ser Diésel, Gas Natural, Propano Liquido o Bicombustible
(GN o GLP).Yanmar

Algunas combinaciones DTC-FMI informan diferentes Cédigos P de Yanmar, dependiendo si el motor
tiene tres o cuatro cilindros. El ajuste del Numero de cilindros especifica cuantos cilindros existen en el
motor.

La pantalla del BESTCOMSPIus de Configuracion ECU es ilustrada en la Figura 4-19.

Configuracién ECU

Tipo de ECU
Esténdar - Volvo Penta MTU (MDEC, ADEC, ECU7/ECUS)
ar Velocidad Tipo de Médulo MTU ECU7/ECUS Tasa de Transmisidn NMT Activa (ms)

501

Select

Transmisién de Parémetros del Mator
Activar bt
Configuracion ECU

Reinicializacién disparo - S
p: cia nominal CAM interruptor 2

Borrar memoria de ECU

Solictud de modo de escape 6n corte de cilindro 1
Medo de inicio

Normal et

John Deere ) -
in corte de cilindro 2

cion de Enclavarse

Filtro Diesel de Particulas (DPF)
Regeneracién Manual
Configuracion de la ECU Cummins

c de comunicaciones del control del generador

Deshabilitar Regeneracién

n de Arranque/Paro del CAN

Parada v

de ajuste pardmetros del regulador
Parametros Transmision Gen L
Configuracion de la ECU Yanmar

Desactivar ~ -
Canfidad de cilindros

Sotencia nominal CAN interruptor 1

Tasa de transmisién de energia de CA del generador

S0 mseq Selector Ajuste MTU 50 Hz 60 Hz
Woodward PG Plus

de combustible

Figura 4-19. Configuracién ECU

Prealarmas de la ECU

Se notifica una prealarma cuando se cumple una condicién programada para activarla. Cuando se
presenta una condicion de prealarma, esta se notifica (parpadeando) en la pantalla LCD; el indicador de
alarma del panel frontal parpadea intermitentemente y la salida de la bocina (si esta programada y
habilitada) alterna entre un estado energizado y desenergizado. La alarma sonora se restablece
pulsando el boton de Silencio de Alarma del panel frontal. Cuando la ECU transmite un mensaje con
datos que anulan dicha condicién, todas las notificaciones mostradas se restablecen automaticamente.

Las prealarmas activas se visualizan en la pantalla principal del LCD. EI LCD notifica una prealarma
activa alternando el mensaje de prealarma con los datos que se muestran habitualmente. Todas las
prealarmas se visualizan de forma individual y secuencial, desplazandose a través de la lista de
prealarmas del LCD.

Las prealarmas de la ECU se describen en los siguientes parrafos. Las prealarmas pueden habilitarse y
ajustarse en BESTCOMSPIus o a través de la HMI del panel frontal.

La pantalla de prealarmas de la ECU de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-20.
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Prealarmas de la ECU

Fallo de Com. ECU
© Desactivar

() Activar

Hollin de la ECU
(O Desactivar

O Activar

Prealarma de regeneracion
() Desactivar

© Activar
Prealarmas Def

() Desactivar

© Activar

DTC Activo

Figura 4-20. Prealarmas de la ECU

Fallo de comunicacién con la ECU

Los ajustes de prealarma por fallo de comunicacion de la ECU constan de una Unica configuracion de
habilitaciéon/deshabilitacion. Si esta habilitada, se notifica una prealarma por fallo de comunicacion de la
ECU cuando el DGC-2020 detecta un problema de comunicacion en la interfaz J1939 que vincula el
DGC-2020 con la ECU (unidad de control del motor).

Hollin en la ECU

Se pueden habilitar o deshabilitar las prealarmas de nivel de hollin provocadas por cualquiera de las
siguientes condiciones:

o Cddigos de diagndstico de fallas con SPN 3719 (Porcentaje de carga de hollin del filtro de
particulas diésel del sistema de postratamiento 1) y valores del Indicador de Modo de Falla (FMI)
de 15 (Datos altos: menos severo), 16 (Datos altos: moderadamente severo) o 0 (Datos altos:
mas severo).

e El estado del filtro de particulas diésel del sistema de postratamiento, enviado desde la ECU del
motor como parte del PGN 0xFD7C (Estado del filtro de particulas diésel), tiene un valor de 4.

Prealarma de regeneracion

Se pueden habilitar o deshabilitar las prealarmas de regeneracion generadas por el estado del filiro de
particulas diésel del sistema de postratamiento, el cual es enviado desde la ECU del motor como parte
del PGN 0xFD7C (Estado del filiro de particulas diésel) cuando este presenta un valor de 1
(Regeneracion necesaria: nivel bajo), 2 (Regeneracion necesaria: nivel moderado) o 3 (Regeneracion
necesaria: nivel alto).

Habilitar prealarmas de DEF

El ajuste «Habilitar prealarmas de DEF» permite al usuario desactivar cualquier prealarma relacionada
con el DEF en el DGC-2020. Se han dado casos en los que algunos motores que carecen de sistemas
de tratamiento de gases de escape basados en DEF envian informacién a través del bus CAN J1939, lo
que provoca que el DGC-2020 active prealarmas relacionadas con el DEF. Dado que estas prealarmas
no resultan aplicables en este tipo de sistemas, pueden desactivarse mediante este ajuste.

DTC activo

Los ajustes de prealarma por DTC (cddigo de diagnostico de averia) activo constan de un Unico ajuste
de habilitacién/deshabilitacion. Si tanto el soporte CAN como el de DTC estan habilitados, se puede
activar una prealarma por «DTC activo» para notificar la presencia de una condicion que esté
provocando el envio de un DTC desde la ECU hacia el DGC-2020.
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Configuracién de velocidad

El control de velocidad y reparto de carga de kW sobre J1939 y ECU7/ECUS8 se implementa sobre el Bus
CAN cuando se habilita el ajuste de Solicitud de RPM del Bus CAN, para la Solicitud de RPM o el Control
de Desvio del Gobernador. Esto permite al usuario seleccionar el método preferido de control de RPM.

RPM del motor

El ajuste de las RPM del motor se enviara como las RPM solicitadas —en forma de Solicitud de
Velocidad TSC1 (J1939)— cuando el motor esté en funcionamiento y el elemento légico IDLE REQUEST
sea FALSO.

Recordar ajustes de velocidad

Se suministra una opcién de Recordar ajustes de velocidad para establecer como guardar los ajustes de
RPM segun los comandos de aumentar/disminuir. Cuando se selecciona Si, los ajustes de RPM segun
comandos de aumentar/disminuir se guardan en la memoria y se utilizan para todas las sesiones de
marcha posteriores. Esto es verdadero cuando la potencia se apaga y enciende en DGC-2020. Cuando
se selecciona No, los ajustes de RPM segun comandos de aumentar/disminuir se guardan sélo por la
duracion de la sesion de marcha actual. Los ajustes de se eliminan la préoxima vez que el motor se pone
en marcha o que se enciende o apaga la unidad DGC-2020.

RPM en ralenti

El ajuste de RPM en ralenti es el régimen de RPM solicitado cuando el elemento l6gico IDLE REQUEST
(solicitud de ralenti) es verdadero. Las RPM de ralenti se enviaran como las RPM solicitadas, bajo la
sefial J1939 TSC1 Speed Request, cuando el motor esté en funcionamiento y el elemento l6gico IDLE
REQUEST sea VERDADERO.

Ancho de banda de RPM

El ajuste del Ancho de banda de RPM, define el rango de RPM que el DGO-2020 usara para lograr el
reparto de carga. Por ejemplo, si el ajuste de RPM del Motor es de 1800 y el Ancho de banda de RPM se
ajusta a 100, la solicitud de RPM puede ir de 1750 a 1850 RPM cuando el reparto de carga esta en
efecto.

Suma de chequeo de RPM

Algunas de las mas recientes unidades ECU no responden a la solicitud de velocidad TSC1 cuando la
velocidad es un valor constante a menos que se implementen un Contador de mensajes y una Suma de
chequeo o ‘Checksum’. Este ajuste habilita o inhabilita el Contador de Mensajes o la Suma de chequeo
de RPM.

Ajustes de Velocidad
Requerimienta RPM por CAN bus
Solicitud de RPM w
Régimen (RPM) del motor

1,800

Recordar ajustes de velocidad
Si w
RPM ccicse

Ancho de Banda de RPM

Suma de control de RPM

Desactivar ~

Figura 4-21. Ajustes de velocidad
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Configuracion del regulador de tensién

ElI DGC-2020 transmite los parametros de punto de ajuste de tension y compensacion de subfrecuencia
a reguladores de tension Marathon DVR200E+. La pantalla Voltage Regulator Setup (Configuracién de
regulador de tensién) (Figura 4-22) se encuentra en BESTCOMSPIus® Settings Explorer (Explorador de
ajustes) en la categoria Communications (Comunicaciones), CAN Bus (Bus de la CAN). El ajuste CAN
bus Type (Tipo de bus de la CAN) le permite al usuario seleccionar qué tipo de bus de la CAN se utiliza
para transmitir parametros al regulador de tension. El valor Primary Voltage Setpoint (Punto de ajuste
primario de tensién) representa el punto de ajuste normal deseado para la tension del sistema. El
Alternate Voltage Setpoint (Punto de ajuste de tension alternativo) se transforma en el punto de ajuste de
tension deseado del sistema cuando el Traspaso a linea baja es verdadero (true). El intervalo en el cual
el DGC-2020 puede desviarse del reparto de var del regulador de tension y del ajuste de tension se
puede configurar mediante el ajuste Voltage Adjust Bandwidth (Ancho de banda de ajuste de tensién).
Cuando el DVR2000E+ esta en el modo Field Current Regulation (Regulacion de corriente de campo,
FCR), el punto de ajuste normal deseado de la corriente de campo se establece usando el ajuste Field
Current (Corriente de campo). El ajuste Underfrequency Knee Primary (Codo de subfrecuencia primaria)
permite ajustar la tension de codo normal deseada de la subfrecuencia. Cuando low line override
(traspaso a linea baja) es verdadero (true), Alternate Underfrequency Knee (Codo alterno de
subfrecuencia) se transforma en la tension de codo activo de la subfrecuencia. También se puede
especificar el valor del ajuste Underfrequency Slope (Pendiente de subfrecuencia) deseado.

Configuracion de Regulador de Voltaje

Tipo de bus dela CAN Configuracion de Corriente de Campo bajo €l Modo de Regulacion de Corriente de Campo
No hay w 0.000

Punto de Ajuste de Voltaje Primario Redilla de la Subfrecuencia Primaria

1200

Punto de Ajuste de Voltaje Alternc Redilla de Subfrecuencia Alterna

200

Ancho de Banda del ajuste de Veltaje Pendiente de Subfrecuencia

00

Figura 4-22. Configuracion de Regulador de Voltaje

Configuracién del cargador de bateria

La tension y corriente de salida del cargador de bateria puede desplegarse en la pantalla de resumen del
panel frontal y en BESTCOMSP/us. Para habilitar la pantalla del cargador de bateria en la pantalla de
resumen del panel frontal, navegue hasta el Explorador de ajuste > General Settings (Ajustes generales)
> Front Panel HMI (HMI del panel delantero) en BESTCOMSPIus y configure Pantalla del cargador de
bateria como Habilitada.

El tipo de Bus CAN se puede configurar como Estandar o Sens. El estado y los bloques légicos de la
prealarma estan disponibles en BESTlogicPlus. Hay disponibles distintas prealarmas para cada tipo de
Bus CAN.

Figura 4-23, Figura 4-24 y Figure 4-25 ilustran las pantallas de Configuracion del cargador de bateria de
BESTCOMSPlus.

Configuracion del cargador de bateria

Cargador de bateria 1 Cargador de bateria 2
Tipo de bus de la CAN Tipo de bus de la CAN
Estandar w Mo hay w

Figura 4-23. Configuracién del cargador de bateria
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Cargador de bateria 1

Activar w

Habilitar prealarma de falla de bateria
Activar w

Habilitar prealarma de falla de cargador
Activar w

Habilitar prealarma de CA apagada
Activar w

Prealarmas del cargador de bateria

Habilitar prealarma de falla de las comunicaciones

Cargador de bateria 2

Habilitar prealarma de falla de

Activar

Habilitar prealarma de falla de bateria
Activar

Habilitar prealarma de falla de cargador
Activar

Habilitar prealarma de CA apagada

Activar

35 COMUNICaciones

Figura 4-24. Prealarmas del cargador de bateria

Cargador de bateria 1
Habilitar prealarma de limite térmico
Activar w

Habilitar prealarma de tensidn CC alta

Desactivar ~

Habilitar prealarma de tensién CC baja

Dezactivar w

Habilitar prealarma de tensién de arrangue baja

Dezactivar w

Habilitar prealarma de ajustes no vélidos

Deszactivar w

Habilitar prealarma de falla de la unidad Gnica

Dezactivar w

Prealarmas del cargador de bateria Sens

Cargador de bateria 2

Habilitar prealarma de limite térmico
Desactivar

Hahilitar prealarma de tension CC alta

Desactivar

Desactivar

Habilitar prealarma de tension de arrangue baja
Desactivar

Habilitar prealarma de ajustes no validos
Desactivar

Habilitar prealarma de falla de |a unidad Gnica

Desactivar

Figure 4-25. Sens Battery Charger Pre-Alarms

Configuraciéon del Médem (opcional)

Los controladores de DGC-2020, cuyo nimero de estilo es xxxxxRxxx, estan equipados con un puerto
RS-232. Este puerto permite la comunicacion con un médem externo suministrado por el usuario con
capacidad para aceptar llamadas entrantes y salientes.

Dicho médem permite que el DGC-2020 pueda marcar hasta cuatro nimeros de teléfono e indica las
condiciones seleccionadas por el usuario en cuanto a beepers especificos. Dichas condiciones incluyen:

e Alarma disparo 32
e Alarma disparo 40

e Alarma disparo 47
e Alarma disparo 51-1
e Alarma disparo 51-2

e Alarma disparo 51-3

e Alarma disparo 59-1

e Alarma disparo 59-2

e Alarma de disparo 27-1
Alarma de disparo 27-2
Alarma disparo 32

e Alarma disparo 40

e Alarma disparo 47

e Alarma de disparo 51-1

DGC-2020
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Alarma de disparo 51-2

Alarma de disparo 51-3

Alarma de disparo 59-1

Alarma de disparo 59-2

Disparo de Desplazamiento de Vector 78

Alarma disparo 810

Alarma disparo 81U

Disparo ROCOF 81

Prealarma de disparo 27-1

Prealarma de disparo 27-2

Prealarma disparo 32

Prealarma disparo 40

Prealarma disparo 47

Prealarma de disparo 51-1

Prealarma de disparo 51-2

Prealarma de disparo 51-3

Prealarma de disparo 59-1

Prealarma de disparo 59-2

Prealarma disparo 810

Prealarma disparo 81U

Fallo com AEM

Alarma por fallo de reinicio auto

Entrada auxiliar X Cerrada (X =1 a 16)

Limite de salida AVR

Estado por fallo de cargador de bateria
Prealarma de sobretension de bateria

Fallo de comunicaciones con el CEM

Alarma Comun

Pre-alarma Comun

Elemento config. X Estado (X =de 1 a 8)

Alarma por fallo de transmisor de temperatura del refrigerante
Prealarma por fallo del transmisor de temperatura del refrigerante
Temporizador de enfriamiento activo

Pre-alarma Bajo Fluido DEF

Pre-alarma Vaciado Fluido DEF

Pre-alarma Desaceleracion Motor DEF
Pre-alarma Induccion Pre-severa DEF
Pre-alarma Induccion Severa DEF

Pre-alarma Priorizar Induccién DEF
Regeneracion DPF Inhibida

Regeneracion DPF Requerida

Pre-alarma Nivel Alto de Hollin DPF

Pre-alarma Nivel Moderadamente Alto de Hollin DPF
Pre-alarma Nivel Severamente Alto de Hollin DPF
Pre-alarma AEM duplicada

Pre-alarma CEM duplicada

Pre-alarma LSM duplicada

Alarma de Cierre ECU

Alarma de parada de emergencia

Motor en marcha

Estatuto de deteccion fuga de combustible
Alarma de fallo del transmisor del nivel de combustible
Prealarma de fallo del transmisor del nivel de combustible
Limite de salida GOV

Alarma de temperatura alta del refrigerante
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Prealarma de temperatura alta del refrigerante
Alta Temperatura de Escape

Prealarma de combustible alto

Prealarma por falta de ID

Prealarma por repeticion de ID

Pérdida de comunicaciones entre generadores
Prealarma de sobrecarga kW - 1

Prealarma de sobrecarga kW - 2

Prealarma de sobrecarga kW - 3

Alarma de pérdida de comunicaciones con la ECU
Prealarma de pérdida comunicaciones con la ECU
Alarma de pérdida de deteccion de la tensién del generador
Prealarma de tension baja de la bateria

Estatuto de nivel bajo de refrigerante

Prealarma de temperatura baja del refrigerante
Alarma de combustible bajo

Prealarma de combustible bajo

Alarma de presién baja del aceite

Prealarma de presién baja del aceite

Fallo de comunicaciones con el LSM

Alarma de fallo del transmisor de velocidad MPU
Alarma de fallo del transmisor de la presién de aceite
Prealarma de fallo del transmisor de la presion de aceite
Alarma de overcrank

Alarma de sobrevelocidad

Prealarma de mantenimiento programado

El interruptor no esta en posicién Auto

Alarma de fallo de transferencia

Alarma de Cierre Inesperado

Salida virtual x Estado (x =1 a 8)

Prealarma de tension de bateria débil

Dial-Out (Conexion saliente)

El DGC-2020 utiliza el protocolo alfanumérico de telelocalizacion (TAP), version 1.7, para comunicarse
con companias de localizadores. Este formato de datos determina siete bits de datos con paridad par.
En caso de ser necesario, se puede determinar ocho bits de datos sin paridad.

El mensaje string, enviado por el DGC-2020, puede limitarse a una extension proporcionada por los
beepers receptores. Si un mensaje, que el DGC-2020 debe transmitir, sobrepasa el limite de mensaje
permitido por el beeper, el DGC-2020 efectuara multiples llamadas a fin de transmitir el mensaje
completo.

EI DGC-2020 envia los mensajes de salida a un intervalo definido por el usuario. Dicho intervalo permite
al operario conectarse al DGC-2020. Un segundo intervalo definido por el usuario determina la
frecuencia de intentos de salida tras un fallo por conexion saliente.

Puede necesitar incluir un “1” o el cédigo de area, o ambos. Si esta seguro que necesita nimeros extras,
marque el numero en su teléfono. Si escucha un sonido de modem, el nimero marcado es correcto.

Dial-In (Conexién entrante)

Cuando el médem DGC-2020 comparte una linea utilizada para la comunicacién vocal, es posible
aumentar el numero de timbrazos requerido para que el médem responda a fin de dar tiempo a un
operario para responder la llamada telefénica entrante. Se pueden configurar ajustes adicionales usando
los comandos de cadena de inicializacion del médem.

La pantalla del BESTCOMSPIus de Configuracion de Modem es ilustrada en la Figura 4-26.
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Configuracion del Médem

Nuimero de Salida 1

ﬂ

Nimero de Salida 2

D

Nimero de Salida 3

ﬂ

MNiimero de Salida 4

ﬂ

Timbrazos hasta Respuesta del Madem

I

Temporizacion de Médem Fuera de Linea (min)

jury
=]

Cadena de Inicializacidén de Medem

ﬂ

1D Biper 1

N

ID Biper 2

R

ID Biper 3

N

ID Biper 4

CE—

Temporizacion de Activacion por Interconexidn Saliente
158 v

Limite de Memaoria Intermedia de Biper
80 Chars ~

Formato de Datos de Comunicacidén del Biper
7bits - Paridad Par

Figura 4-26. Instalacion del Modem

Confiquracion del Modem a través de la HMI del Panel Frontal

Condiciones de conexién saliente

[ Alto alarmar de la temperatura del liguido refrigerador
[] Mlarma de Presidén Baja de Aceite

[] Marma fallo transmisor temperatura de refrigerante
[] Mlarma fallo transmisor presién de aceite

[] Mlarma fallo transmisor nivel de combustible

[] Marmar del fall del remitente de la velocidad del MPU
[ Pérdida de tension del generador deteccion el alarmar
[] Mlarma de Nivel Bajo de Combustible

|:| Estado de Nivel Bajo de Refrigerante

[] Mlarma de Overcrank

[] Marma de Parada de Emergencia

[] Mlarma de sobrevelocidad

[] Pre-flarmar de Mivel Bajo de Combustible

[] Pre-flarmar de Mivel Alto de Combustible

[] Prealarma de Temperatura Baja del Refrigerante

[] Prealarma fallo transmisor temperatura de refrigerants
[] Prealarma fallo transmisor presidn de aceite

[] Prealarma fallo transmisor nivel de combustible

[] Prealarma de Sobretensicén de |a Bateria

[] Pre-flarmar de Scbrecarga en kiw - 1

[] Prealarma de Temperatura Alta del Refrigerante

[] Prealarma de Presicn Baja de Aceite

[] Prealarma Par Baja Tensidn de la Bateria.
[] Prealarma de Tensién de Bateria Débil

[] Pre-Alarmar de Mantenimiente Programado

Si una conexion USB o Ethernet no esta disponible, el modem puede ser completamente configurado a
través del panel frontal. Navegue a MAIN MENU > SETTINGS > COMMUNICATION > MODEM SETUP
e ingrese los parametros para Numeros de Salida, IDs de Localizador, Tonos de Respuesta, Retardo
Fuera de Linea, Retardo de Discado, Limite del Buffer del Localizador, y Formato de Datos de

Comunicacion del Localizador.

Luego que el modem esta configurado correctamente, una conexiéon a modem entre una computadora
corriendo BESTCOMSPIus y el DGC-2020 puede ser establecida.

Configuraciéon RS-485 (Opcional)

Los controladores DGC-2020 provistos del puerto de comunicacion RS-485 opcional (niumero de estilo
xxxRxxxxx) pueden monitorearse y controlarse mediante una red sondeada que emplea el protocolo
Modbus. Los parametros del puerto RS-485 ajustable incluyen la velocidad en baudios, la paridad, la
direccion del puerto, y la asignaciéon Modbus heredada. Los parametros del puerto RS-485 fijo incluyen el
numero de bits de datos (8) y los bits de parada (1).

Cuando Guardar automaticamente esta habilitado, los ajustes se guardan automaticamente en la
memoria no volatil después de un Modbus. Como alternativa, cuando se inhabilita el ajuste de Guardar
automaticamente, debe escribir en el registro de Guardar todos los ajustes Modbus para guardarlos.

Los valores de registro Modbus para el DGC-2020 se indican y definen en el Anexo B Comunicaciones
Modbus.

Los parametros del puerto RS-485 de BESTCOMSPIus se ilustran en Figura 4-27.
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Configuracion del RS5485
Velocidad en Baudies

9600 Baudios ~

Paridad

Sin paridad £

Direccion del Modbus

Guardar automaticamente Modbus

Auto Guardar

Activar -

Asignacion Modbus heredada
DGC-1000 w

Figura 4-27. Configuracion del RS-485

Ajuste RS232

Los controladores de DGC-2020, cuyo numero de estilo es xxxxxExxx, estan equipados con un puerto
RS-232. Este puerto permite la comunicaciéon con un médem externo suministrado por el usuario, o
directamente a través del cable serial RS232 del DGC-2020 a una PC. La Funcién del Puerto trasero se
selecciona en la pantalla de Ajuste RS232.

Nota

Comunicacion en serie requiere un cable modelo nulo.

La pantalla de Configuracién de RS232 de BESTCOMS Plus se ilustra en Figura 4-28.

Ajustes RS5232
La comunicacidn serial podria requerir un cable de médem nulo.
Funcidn del puerto trasero

Madem -

Figura 4-28. Ajuste RS232

Parametros del Sistema

Los parametros del sistema configuran el DGC-2020 para funcionar con una aplicacion especifica y se
dividen en ocho categorias: ajustes de sistema, y datos nominales, configuracién del médulo remoto,
ajustes de lanzamiento, rearranque automatico, temporizador de ejercicio, transformadores de deteccion,
control de relé, y deteccién de auto configuracion.

Ajustes del Sistema y Valores Nominales

Los siguientes ajustes se utilizan para configurar el DGC-2020 para operaciones con una aplicacion
especifica del grupo electrégeno. Referirse a la Figura 4-29, Configuraracion de Sistema, y, Figura 4-30
Datos Nominales. Haga clic en el botdn Editar en la pantalla Datos Nominales para hacer cambios a los
datos nominales y clic en el botéon Guardar cuando termine. Los ajustes de Transformadores de Sensado
son descriptos mas tarde en esta seccion bajo Transformadores de Sensado.

Parametros Eléctricos del Grupo Electrogeno

Los parametros eléctricos del grupo electrogeno que utiliza el DGC-2020 incluye el tipo de conexién, el
régimen de potencia y de tensién del grupo electrégeno.

DGC-2020 Software BESTCOMSPlus®




4-40 9400272891

Los tipos de conexion del grupo electrogeno que aloja el DGC-2020 incluyen tres configuraciones
trifasicas (en triangulo, en estrella y en triangulo de cuatro hilos) y dos configuraciones monofasicas
(deteccién entre las fases Ay Bo Ay C).

Los tipos de conexion de deteccion del bus son monofésicos vy trifasicos.

El ajuste Phase Rotation (Rotacion de fases) le permite seleccionar la rotacién ABC o CBA segun la
conexion de la rotacién de la fases de la maquina. El DGC-2020 calcula el &ngulo de potencia como el
angulo entre la tension entre las fases Ay B y la corriente de la fase B, luego aplica un factor de
compensacion de angulo determinado por el ajuste de rotacion de fases. Si la conexion de la rotacion de
fases actual de la maquina no coincide con el ajuste de la rotaciéon de fases, el calculo del angulo de
potencia sera incorrecto, lo que puede tener como resultado un error de calculo de kW, kVar y del factor
de potencia.

EI DGC-2020 es compatible con los grupos electrogenos que tienen regimenes de potencia de hasta
9 999 kW y regimenes de tension de hasta 99 999 V CA.

El ajuste System Type (Tipo de sistema) se utiliza con el arbitraje de cierre del disyuntor del bus inactivo.
Para obtener mas informacion, consulte la Seccion 3, Descripcién funcional, Arbitraje de cierre del
interruptor de bus inactivo.

El ajuste Alternate Frequency (Frecuencia alterna) define la velocidad nominal de la maquina para la
funcion speed trim (ajuste de velocidad) cuando el elemento l6gico Traspaso a frecuencia alterna es true
(verdadero). EI DGC-2020 recalcula el punto de ajuste de velocidad como:

Alternate Frequency Setting)

Alternate Speed Trim Setpoint = Speed Trim Setpoint X ( Rated Frequency Setting

Por ejemplo, una maquina tiene una frecuencia nominal de 60 Hz, el punto de ajuste de velocidad se
establece en 59,5 Hz y la frecuencia alterna se establece en 50 Hz. Cuando el elemento logico alternate
frequency override (traspaso a frecuencia alterna) es true (verdadero), el DGC-2020 calcula el punto de
ajuste de velocidad alterna para que sea 59,5 x (50/60) = 49,58 Hz.

La funcion de proteccion 32 utiliza el régimen de kW del grupo electrégeno cuando se determina la
activacion. La funcién de proteccion 40Q utiliza los kvar nominales (que se calculan a partir del régimen
de kW del grupo electrégeno) y el ajuste del factor de potencia nominal cuando se determina la
activacion.

Medicién de la Velocidad del motor

El DGC-2020 puede estar configurado para detectar la velocidad del motor a partir de la captacién
magnética (MPU), de la frecuencia del grupo electrégeno o de ambas opciones (MPU y frecuencia del
grupo electrégeno). En los motores con ECU de bus de la CAN, si se selecciona MPU o MPU Fre
(Frecuencia de MPU) como Speed Signal Source (Fuente de sefial de velocidad), el DGC-2020 utilizara
el bus de la CAN como fuente de velocidad cuando la CAN esté habilitada. Si se establece Gen Freq
(Frecuencia de generador) como Speed Signal Source (Fuente de sefal de velocidad), el DGC-2020
utilizara la frecuencia del generador.

Cuando la velocidad del motor se obtenga a partir de la frecuencia del grupo electréogeno, el DGC-2020
utilizara la frecuencia (nominal) del grupo electrégeno y las r. p. m. nominales para calcular el régimen
del motor (r. p. m.).

Cuando la velocidad del motor se obtenga a partir de la MPU, el DGC-2020 utilizara las r. p. m.
nominales' y la cantidad de dientes del volante para calcular el régimen del motor.

La senal de velocidad a partir de la MPU tendra prioridad cuando la frecuencia del grupo electrégeno y la
MPU estén seleccionadas como fuente de velocidad del motor. Si se han seleccionado ambas opciones
(MPU y frecuencia del grupo electrégeno) y se produce una falla en la MPU, el DGC-2020 utilizara
automaticamente la frecuencia del grupo electrégeno como fuente de velocidad del motor.

Cuando se utiliza la interfaz del bus de la CAN, el ajuste speed signal source (fuente de sefal de
velocidad) se debe establecer en MPU o MPU_Gen. Esto permite que el DGC-2020 reciba los datos de
velocidad del motor que envia la ECU a través del protocolo SAE J1939.
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Limite del EPS

El ajuste que el usuario configura en este umbral permitira determinar si el sistema de alimentacion de
emergencia esta suministrando carga. Este ajuste se expresa como un porcentaje del régimen primario
(nominal) del transformador de corriente (CT) del grupo electrégeno.

El ajuste Low Line Scale Factor (Factor de escala de linea baja) se utiliza para ajustar automaticamente
el ajuste del umbral de EPS en aplicaciones que podrian utilizar mas de un tipo de conexién de grupo
electrégeno. El ajuste del factor de escala se implementa cuando el DGC-2020 detecta un cierre de
contacto en una entrada de contacto programada para activar la puesta en escala de los ajustes. El valor
del ajuste del factor de escala sirve como multiplicador para el ajuste del umbral. Por ejemplo, si el DGC-
2020 recibe una entrada de contacto de factor de escala y el ajuste scale factor (factor de escala) es
2000, el ajuste del umbral se duplicara (2000 x ajuste de umbral).

Medicién / Unidades de Medicién

El usuario puede configurar el DGC-2020 para que muestre e informe la temperatura de refrigerante y
presion de aceite de motor en unidades del sistema britanico o en unidades métricas de medida. La
presion de aceite de motor tiene un parametro adicional para unidades métricas de presion.

Configuracion del medidor

El ajuste «Corriente minima del generador para medicion» define la corriente minima requerida para la
medicion. EI DGC-2020 mostrara cero (0) en la medicidn para cualquier nivel de corriente inferior a este
punto de ajuste.

Tension de la bateria

El DGC-2020 usa la tension nominal de la bateria del arrancador para detectar y anunciar una
sobretension de bateria, o bateria baja o débil.

Conformidad con la NFPA

El DGC-2020 se puede utilizar en una aplicacién que esté sujeta al cumplimiento de la norma 110 de la
NFPA. Se admiten los niveles 1y 2 de la norma 110. La seleccion del nivel 1 o 2 afectara el
funcionamiento del DGC-2020 del siguiente modo:

El nimero de ciclos de lanzamiento se configura en 3

La duracién de los ciclos de lanzamiento esta definida en el valor de 15 segundos.

La duracién del lanzamiento continuo se fija a 45 segundos.

El limite de activacion de la prealarma por temperatura baja del refrigerante se configura en 70°F.

Funcién nivel del combustible

El ajuste Function (Funcidn) le permite seleccionar cuatro tipos de combustible: Fuel Lvl (Niv comb),
Natural Gas (Gas natural), Liquid Propane (Propano liquido) o Disabled (Inhabilitado). Al seleccionar un
tipo de combustible que no sea Fuel Lvl (Niv comb), se inhabilitara cualquier indicacién de nivel de
combustible, alarma y prealarma y se inhabilitara el valor de nivel de combustible en la pantalla Engine
(Motor) de Metering Explorer (Explorador de medicién) en BESTCOMSPIus. Si la configuracion de la
funcion esta desactivada, las RPM se mostraran en la pantalla de descripcién general del panel frontal
en lugar del nivel de combustible.

El uso de un transductor de 0 V - 10 V 0 4 mA - 20 mA es posible cuando se conecta un modulo de
expansion analogico (AEM-2020). Utilice el ajuste Source (Fuente) para seleccionar la entrada analégica
AEM-2020 que esta conectada al transductor.

Establezca el intervalo de porcentaje maximo y minimo para las entradas analdgicas del AEM-2020
utilizando los ajustes de porcentaje maximo y minimo. El intervalo maximo y minimo de las entradas
analégicas del AEM-2020 se establecen por separado. Consulte Entradas programables, Entradas
analogicas remotas, a continuacion, para obtener mas informacion.
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Temporizacion Encendido

En algunos casos, la ECU tarda mas que el DGC-2020 en energizarse. Se puede utilizar el ajuste power
up delay (Retardo de energizacion) con el objeto de retrasar la emision de pulsos inicial de la ECU para
buscar datos durante la energizacién del DGC-2020.

Frecuencia del Generador

La frecuencia del generador esta definida por el numero de estilo (Figura 4-14) del DGC-2020.

Factor de potencia nominal

Este es el factor de potencia al cual se especifican los kW nominales.

Potencia nominal del grupo electrogeno (kW)

Esta configuracién especifica la potencia nominal en kW del generador al valor nominal del factor de
potencia.

Potencia nominal alternativa del grupo electrégeno 1—4 (kW)

En algunos casos, los motores pueden disponer de diferentes fuentes de combustible, y la potencia
nominal del generador en kW puede variar en funcion de la fuente de combustible utilizada. Es posible
seleccionar opciones alternativas en BESTlogicPlus mediante el elemento l6gico «Generator Alternate
kW».

Datos Nominales Calculados

A continuacion se enumeran los parametros de los datos nominales calculados.

Rated kVA = Rated kW
ate ~ Rated PF
Rated kvar = Rated kVA\ 1 — Rated PF?2

Rated kVA
Rated L-L Volts\3

Rated Phase Amps (3-phase machine) =

Rated kVA

Rated Phase Amps (1-phase machine) = Rated LLVolts

Rated S d Volts = Rated Volt (Gen PT Secondary VOltS)
regsecondary Tolts = Rare@ TR Gen PT Primary Volts
Rated S darv Phase A — Rated Phase A (CTSecondaryAmpS)
ated Secondary Phase Amps = Rate ase Amps |~ Primary Amps

Factor de escala de linea de baja de tension nominal

El ajuste de factor de escala de linea de baja tensién nominal conserva las ganancias del sistema
cuando una maquina se cambia de una configuracién de linea de alta tension (donde los bobinados
generalmente estan en series) a una de linea de baja tensién (donde los bobinados generalmente estan
en paralelo). Cuando los bobinados estan en serie, por lo general, un cambio dado en la desviacion del
regulador de tension generara el doble de cambio en la tensién de salida que la misma carga en desvio
en una configuracion de linea de baja tension.

El uso correcto del ajuste de tensién nominal y el ajuste de factor de escala de linea de baja tensién
nominal en una maquina reconfigurable, es configurar la tensién nominal con la linea de alta tensién de
la maquina y colocar el factor de escala en 0,5 para ajustar la tensién nominal en el calculo de trim de
tension cuando la anulacion de linea de baja esta activada.
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Configuracion del Sistema

Tipo de Sistema

Generador Simple ~ Funcién

Nimero de Dientes del Volante

126.0
Fuente de |z Sefial de Velocidad Transmisor
MPL_Freq ~

Temporizacidn aumento de potencia (s) 100

Configuracion Nivel Combustible

Nivel Combustible

Porcentaje Maximo

1 Porcentaje Minimo

Nivel de la NFPA
O Ceno

~ ) Uno

() Dos

EPS Alimentando Carga
Factor de E: I
1.000

scala de

or Minimo

c

Limite del EPS (% of CT Pri)
3

Unidades del Sistema

O Sistema Britanico
() Sistema Métrico

Unidades de Presion Métrica

bar
kPa/MPa

Configuracion del medidor
Corriente minima del generador para el medidor (%)
20

Figura 4-29. Ajustes del Sistema

Datos Nominales

Datos Nominales

Deteccion de Transformadores
TP del Generador

Tensién Primaria del TP del Generador (V)
480

Tension Segundaria del TP del Generador (V)
480

TP del Bus
Tension Primaria del TP del Bus (V)
480

Tensién Segundaria del TP del Bus (V)
480

TC del Generador
Tipo de Entrada de Deteccidn de Corriente
BACTs W

Corriente Primaria del TC del Generador (4)
500

Factor de Escala TC Gen de Linez Baja
1.000

Datos Nominales
Tenzidén Nominal (W L-L)
480

Tension Nominal Segundaria [V L-L)

480

Tension Nominal (Factor de Escala de Valor Minima)
1.000

Corriente Mominal del Fase (&)

451

Corriente Mominal Segundaria del Fase (A)
451

Factor de potencia nominal
0.200

Clasificacicn en kW del grupo electrégeno (ki)

300

Clasificacién de k'w/' del grupo electrégeno alternative 1 (kW)

300

Clasificacion de kW' del grupo electrogeno alternativo 2 (k)

300

300

300

kWA Neminales
375
kvar Nominales
225

Régimen Nominal del Motor (rpm)

1.800

Cancelar Aceptar

Frecuencia
Frecuencia del Generador
50,60 Hz ~

Frecuencia nominal de la unidad
60 Hz ~

Frecuencia Alterna (Hz)
60.00

Tension de la Bateria
O12v
0O 24v

Miscelaneo
Cenexién del Generador
En estralla w

Conexién a la Barra
Monofasica AB ~

Retacidn de Fase
ABC W

Clasificacién de k' del grupo electrégeno alternativo 3 (ki)

Clasificacién de k' del grupo electrégeno alternativo 4 (k)

Configuracion Médulo Remoto

Figura 4-30. Datos Nominales

Los siguientes ajustes se utilizan para configurar el LSM-2020, CEM-2020, y AEM-2020.

Moddulo de reparto de carga

Si un LSM-2020 opcional esta habilitado, se debe indicar una direccion A J1939. Utilice el ajuste LSM
Auxiliary Input Source (Fuente de entrada auxiliar de LSM) para seleccionar la fuente de los valores de

DGC-2020
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entrada utilizados para controlar el DGC-2020. Si selecciona Local, el LSM-2020 utiliza los valores de
entrada medidos localmente. Si selecciona System Manager (Administrador del sistema), el LSM-2020
utiliza los valores de entrada que se reciben a través de las comunicaciones entre grupos electrégenos
desde la unidad designada como el administrador del sistema. Observe que la unidad en el sistema con
el Id. de secuenciaciéon mas bajo (distinto de cero) es el administrador del sistema.

Moédulo de expansion de contacto

Si el CEM-2020 opcional esta habilitado, se debe indicar una direccion A J1939. Seleccionar numero de
salidas CEM-2020.

Modulo de expansién analégica (AEM)

Si el AEM-2020 opcional esta habilitado, se debe indicar una direccién A J1939.

Los parametros del sistema de BESTCOMSPIus (DGC-2020, parametros del Sistema, configuracion de
moddulo remoto) se ilustran en la Figura 4-31.

Configuracién modulo remoto
Madulo de reparto de carga Modulo de extencion de contactos Modulo de expansion analdgica (AEM)
() Desactivar () Desactivar () Desactivar
(®) Activar (®) Activar (®) Activar
Direccion J 1938 L5M Direccian J 1935 CEM Direccion J1935 AEM
Fuente Auxiliar Entrada LSM Salidas CEM
Local v 18 Salidas ~

Figura 4-31. Configuraciéon del médulo remoto

Ajustes para lanzamiento

Se puede programar el DGC-2020 para un lanzamiento continuo o un lanzamiento ciclico. El lanzamiento
ciclico permite intentar arrancar el motor varias veces. Cada intento de arranque consiste en un intervalo
fijo de lanzamiento del motor seguido de un intervalo de descanso. El lanzamiento continuo permite un
unico intento de arranque del motor de larga duracién.

EI DGC-2020 utiliza la sefial de velocidad del motor (provista por una excitacion magnética (MPU) o la
frecuencia del generador) y el ajuste del Limite de Desconexiéon de Lanzamiento para detectar el
arranque del motor (y determinar cuando parar el lanzamiento del motor). El ajuste del Limite de
Desconexién de Lanzamiento se expresa como un porcentaje de la velocidad nominal del motor.

Es posible retardar el lanzamiento continuo o ciclico tras iniciar el arranque del motor. Durante este
lapso, la salida del Prearranque se cierra para alimentar las bujias de calentamiento del motor o la
bomba de engrase. La salida de Prearranque puede configurarse para abrirse una vez acabado el
lanzamiento del motor o permanecer cerrada durante el funcionamiento del motor.

La salida de prearranque se puede configurar durante el estado de reposo. Si se selecciona Precalentar
antes de la manivela, la salida de prearranque se cierra durante el tiempo de retardo de prearranque
antes de ingresar al primer estado de arranque o cualquier estado de arranque subsiguiente. Si el ajuste
de Retraso de prearranque es mas largo que el intervalo de descanso, la salida de Prearranque se cierra
durante todo el tiempo de descanso.

Un ajuste de tiempo minimo de arranque puede ayudar a prevenir desconexiones prematuras de
arranque al ignorar los datos de transmision de rpm del motor hasta que haya transcurrido el tiempo
minimo de arranque.

Por ejemplo, suponga que el tiempo de ciclo de arranque y el tiempo de reposo son 30 segundos, el
tiempo de retardo de prearranque es de 15 segundos y se selecciona Precalentar antes de arrancar.
Entonces, cuando se desee arrancar el motor, ocurriria lo siguiente:

e Retraso previo al arranque de 15 segundos
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e Manivela durante 30 segundos

e Descanse por 15 segundos

e Retraso de reposo y pre-arranque durante 15 segundos

e Manivela durante 30 segundos

e Retraso de reposo y pre-arranque durante 15 segundos

e Manivela durante 30 segundos

o Repitiendo hasta que el motor arranque o se haya producido el numero maximo de ciclos de
arranque.

Para otro ejemplo, suponga que el tiempo de ciclo de arranque y el tiempo de reposo son 30 segundos,
el tiempo de retardo previo al arranque es 60 segundos y se selecciona Precalentar antes de arrancar.
Entonces, cuando se desee arrancar el motor, ocurriria lo siguiente:
e Retraso previo al arranque de 60 segundos
e Manivela durante 30 segundos
e Retraso de descanso y pre-arranque durante 30 segundos (la configuracién del tiempo de
descanso controla la duracion de este estado)
e Manivela durante 30 segundos
e Retraso de descanso y pre-arranque durante 30 segundos (la configuracion del tiempo de
descanso controla la duracion de este estado)
e Manivela durante 30 segundos

e Repitiendo hasta que el motor arranque o se haya producido el nimero maximo de ciclos de
arranque.

En condiciones normales de funcionamiento, las rpm del motor se usan para determinar la desconexion
del lanzamiento. La Desconexion de lanzamiento de presion de aceite proporciona una indicacion
secundaria de que el motor esta en funcionamiento de modo que la marcha se desconecte incluso si no
esta funcionando ninguna fuente de rpm del motor. Al estar habilitado, la presion del aceite se usa como
comprobacién de que el motor esta funcionando. Si la presién de aceite del motor esta por encima del
umbral, la marcha se desconectara del motor.

Enfriamiento del motor

Tras eliminar una carga del grupo electrégeno, el DGC-2020 puede garantizar un motor apropiado, asi
como el enfriamiento del turbocompresor, manteniendo el funcionamiento del motor durante un lapso
especificado por el usuario. La temporizacion de enfriamiento se inicia conforme a una de las siguientes
condiciones:

e Se elimina la carga del grupo electrogeno y se puede apagar el motor.
El Interruptor de Transferencia Auto (ATS) se desbloquea cuando funciona en el modo Auto
Inicio de la parada a distancia del motor
Inicio del Modo de Apagado de Refrigeracion
Inicio del elemento de l6gica Requerimiento de Refrigeracion
Inicio del elemento de légica Requerimiento de Enfriamiento y Parada

Note que si el ajuste de la Configuracion de Enfriamiento esta puesto en ‘Solo cuando esta cargado’, el
DGD-2020 solo pase por una secuencia de enfriamiento si el generador ha suministrado carga (esto es,
que habia suficiente corriente para que se ilumine el LED de Suministro de Carga en el panel frontal con
el generador en marcha) y ocurre una de las condiciones anteriores, para iniciar la secuencia de
enfriamiento. Si el ajuste de la Configuracion de enfriamiento esta puesto en ‘Siempre’, el DGC-2020
pasa por una secuencia de enfriamiento después de cada sesién de marcha, sin importar los niveles de
carga. Ademas, el enfriamiento puede ocurrir durante el funcionamiento normal antes de que cualquiera
de las condiciones anteriores se produzcan. Si el motor fue cargado, luego se retira la carga durante el
funcionamiento normal y el temporizador de tiempo comienza a cronometrar desde que se esta
produciendo el enfriamiento debido a la ausencia de carga. Si una de las condiciones anteriores se
produce después de que se ha eliminado la carga, puede haber un periodo de enfriamiento reducido a
"normal" ya que algo de refrigeracion se ha producido, o el tiempo de enfriamiento puede omitirse si el
temporizador de enfriamiento ha transcurrido durante el funcionamiento normal del motor. Esto reduce el
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gasto innecesario de combustible pasando por un ciclo de enfriamiento que no es necesario ya que se
ha producido un enfriamiento parcial o total.

Enfriamiento Modo Off

Cuando el Enfriamiento en Modo Off esta habilitado, al pulsar una vez el botéon OFF del panel delantero
del DGC-2020, la unidad se descargara, abrira el disyuntor, y pasara por un ciclo de enfriamiento durante
el Tiempo de Enfriamiento Sin Carga. Al final del ciclo de enfriamiento, la unidad se pondra en modo
OFF. Si se desea parar la maquina de inmediato, al pulsar dos veces el botéon OFF, la unidad se pondra
inmediatamente en modo OFF. Ademas, si se pulsa el boton OFF mientras haya un Enfriamiento en
Modo Off en curso, la unidad parara inmediatamente. Si la unidad esta en modo RUN cuando se pulsa el
boton OFF, permanece en RUN durante el tiempo restante del ciclo de enfriamiento. Si la maquina esta
en modo AUTO cuando se pulsa el botén OFF, permanece en modo AUTO hasta que termine el ciclo de
enfriamiento y parada, o hasta que se pulse una segunda vez el botdn OFF para forzar la unidad a pasar
al modo OFF. El indicador OFF se encendera para indicar que se esta realizando un enfriamiento en
modo off. La unidad indicara ademas “OFF MODE COOLDN” cuando se visualice el temporizador de
enfriamiento.

Si se pulsa el boton RUN con un Enfriamiento en Modo Off en curso, el enfriamiento sera suspendido y
la unidad pasara al modo RUN.

Si se pulsa el boton AUTO con un Enfriamiento en Modo Off en curso, el enfriamiento en modo off sera
cancelado y la unidad volverd al funcionamiento normal en AUTO. Asi, si existen condiciones en que la
unidad funciona normalmente en AUTO, continuara a funcionar en AUTO. Si existen condiciones en que
la unidad se para normalmente en AUTO, la unidad terminara el ciclo de enfriamiento restante, y luego
parara y permanecera en AUTO.

Si el Enfriamiento en Modo Off no se ha habilitado, pulsar el boton OFF una vez en cualquier momento
forzara la unidad a pasar al modo OFF.

La funcionalidad de Enfriamiento en Modo Off funciona sélo a partir de los botones de la HMI del panel
delantero. Cualquier mando OFF recibido mediante el control BESTlogicPlus 6 BESTCOMSPIus resulta
en una transicion inmediata de la maquina al modo OFF.

Si el ajuste de nivel NFPA esta establecido para 1 6 2, el ajuste para habilitar el Enfriamiento en Modo
Off se cancela y no se autoriza el enfriamiento en modo OFF.

Reiniciar

El intento de arrancar el motor después de un apagado normal antes de que las RPM del motor se hayan
establecido en cero puede tensionar un motor en ciertas situaciones. El Retardo de Reinicio inhibe los
intentos de arrancar el motor inmediatamente después de un apagado normal por la duracion del
temporizador de Retardo de Reinicio. Este retardo deberia permitirle al motor bajar las revoluciones en
forma apropiada antes de intentar reiniciar.

Los ajustes del lanzamiento del motor de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Parametros del Sistema, Ajustes
de lanzamiento) se ilustran en la Figura 4-32.
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Configuracion del Lanzamiento
Pre-Arranque Lanzador Lanzador Desconectado
Temperizacion de Prel (s) Estilo de Lanzamiento Limite de Desconexion de Lanzamiento (%)
L ] @G
- i (O Continuo . . " ) .
Configuracion del Contacto de Prearrangue Desconexion proceso lanzamiento presion de aceite habilitada
(®) Abierto Tras Desconexion Ciclo (®) Desactivar
() Cemado Durante &l Funcionamienta N il e e () Activar
. . Presién desconexién proceso de lanzamiento (psi)
Configuracion reposo prearrangue =
(O Off durante reposo Duracién de Ciclo de Lanzamiento (s) —
() Precalentamiento antes del lanzamiento Enfriamiento
Tiempo de reposo (s)
Activacion enfriamiento modo Off
Re arranque Desactivar ~
Retraso Re arranque (s) Continuo Configuracién de enfriamiente
l:l Tiempo de Lanzamiento Continuo (s) Solo cuando est3 cargado w
10 ) . .
Duracidn de Refrigeracidn Sin Carga (min)
Minimo (CR—
Tiempo minime de marcha de arrangue (s)

Figura 4-32. Configuracion de Lanzamiento

Rearranque automatico

Si el DGC-2020 se ha apagado debido a una condicién de alarma, el rearranque automatico, de estar
habilitado, borrara las alarmas automaticamente. Se hace un intento de rearrancar el motor despues de
un retardo de tiempo predeterminado si la entrada del contacto ATS esta cerrada. Si no hay presente un
contacto de ATS, la unidad permanecera en estado LISTO con las alarmas borradas. No se intentara el
rearranque si esta presente una alarma por bajo combustible o una parada de emergencia. El numero de
intentos de reinicio es programable. Los intentos de rearranque automaticos se registran en el registro de
sucesos.

Los ajustes de rearranque automatico de BESTCOMPSPIus (DGC-2020, Parametros del sistema,
Rearranque automatico) se ilustran en la Figura 4-33.

Reinicio automatico

Reinicie auto habilitado
Activar w

Intervalo auto del recomenzar (min)

Tentativas reinicio auto

Figura 4-33. Ajustes del rearranque automatico

Temporizador de ejercicio

El temporizador de ejercicio se utiliza para iniciar el grupo electrégeno en un tiempo predeterminado y
funcionar durante un periodo definido por el usuario. El modo define la frecuencia con la que funcionara
el grupo electrégeno. Si se selecciona mensual, también se debe seleccionar el dia del mes de inicio. Si
se selecciona semanalmente, también se debe seleccionar el dia de la semana para comenzar. Si se
selecciona el dia de la semana del mes, también se deben seleccionar el dia de inicio de la semanay la
semana del mes. Si se selecciona Intervalos de N semanas, también deben seleccionarse Dia de inicio
de la semana, Intervalo de semana y Fecha de inicio. También se pueden definir ajustes para Hora de
inicio y Minuto de inicio. Las horas y los minutos del periodo de funcionamiento definen cuanto tiempo el
grupo electrégeno funcionara en cada sesién. Las configuraciones de Hora de inicio y Horas del periodo
de ejecucion aceptan valores de 0 a 23, en incrementos de 1 hora. Los ajustes de Minuto de inicio y
Minutos del periodo de funcionamiento aceptan valores de 0 a 59, en incrementos de 1. Si
Funcionamiento con carga esta habilitado, el DGC-2020 cierra el interruptor del generador durante el
tiempo de funcionamiento.
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Se pueden asignar entradas y salidas de contacto a la funcién. Consulte la seccion 5, Légica
programable BESTlogicPlus para obtener mas informacion.

Los ajustes de temporizador de ejercicio BESTCOMSPIus (DGC-2020, Parametros del sistema,
Temporizador de ejercicio) se ilustran en la Figure 4-34.

Prueba temporizador

Modo Hora de inicio (h)

Mensualmente ~ I:I

Dia (del mes) de inicio Minuto de inicio (min)

R

Dia (de la semana) de inicio Horas pericdo de funcicnamiento (h)
Domingo I:I

Semana del Mes Minutos periodo funcicnamiento (min)
Prmero N

Intervale de semanas Fungionamiento con carga

1 No w

Fecha de inicio
Mes

Enero

Figure 4-34. Ajustes del temporizador de ejercicio

Transformadores de deteccion

Tres ajustes de los juegos de transformadores configuran el DGC-2020 para operaciones con un sistema
especifico. Dichos ajustes, junto con la tensién del generador, la corriente del generador y la tensién del
bus detectados por el DGC-2020, habilitan el DGC-2020 a valores propios del sistema métrico, protegen
el generador y sincronizan el generador con el bus (s6lo nimero de estilo xxxxxxxAXx).

Haga clic en el botén Datos Nominales en la pantalla Transformadores de Sensado para hacer cambios
a los datos nominales y haga clic en el botén Guardar cuando termine:

Ajustes del Transformador de Tension (PT) del Generador

Los ajustes del PT del generador establecen el nivel de tensién nominal primario (lado del generador) y
secundario (lado del DGC-2020) en el transformador de deteccién de tension del generador.

Ajustes del Transformador de Bus

La funcién del interruptor de transferencia automatica utiliza los regimenes primario y secundario del
transformador del bus, los cuales controlan una entrada monofasica o trifasica* del bus para detectar
una falla de la red. Los controladores que cuentan con un sincronizador automatico (nimero de estilo
xxxxxxxAx) también utilizan los regimenes primario y secundario del transformador del bus. El ajuste
primario establece la tensién nominal presente en las fases A, By C del bus. El ajuste secundario
establece la tensién nominal detectada en la entrada de tensién del bus del DGC-2020.

Ajustes del Transformador de Corriente (CT) del Generador

El ajuste del CT del generador establece el nivel de corriente nominal primario (lado del generador) en el
transformador de deteccion de corriente del generador.

El numero de estilo del controlador determina el valor secundario del CT del generador. Un DGC-2020
con un numero de estilo de 1xxxxxxxx utiliza un valor nominal secundario del CT de 1 A. Un DGC-2020
con un namero de estilo de 5xxxxxxxx utiliza un valor nominal secundario del CT de 5 A.
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El Factor de Escala CT de Linea Baja es usado para automaticamente ajustar la Corriente Primaria del
CT del Generador en aplicaciones que pueden utilizar mas de un tipo de conexién de grupo electrégeno
El ajuste de factor de escala es implementado cuando el DGC-2020 sensa un cierre de contacto en un
entrada de contacto programable para activar escalado de los ajustes. El valor del factor de escala sirve
como un multiplicador para el ajuste del Corriente Primaria del CT. Por ejemplo, si la entrada de contacto
es recibida por el DGC-2020 y el factor de escala es 2.000, el Corriente Primaria del CT sera doblado
(2.000 x Corriente Primaria del CT del Generador).

Los ajustes de los transformadores de deteccion de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Parametros del
Sistema, Transformadores de Deteccidn) se ilustran en Figura 4-35.

Deteccion de Transformadores

Datos Nominales

Deteccion de Transformadores
TP del Generador

Tension Primaria del TP del Generador (V)

00

Tension Segundaria del TP del Generador (V)

a0

TP del Bus
Tension Primaria del TP del Bus (V)

AT

Tension Segundania del TP del Bus (V)

A0

TC del Generador
Tipo de Entrada de Deteccidn de Corriente

5ACTs

Corriente Primaria del TC del Generador (4)

Figura 4-35. Parametros de los Transformadores de Detecciéon

Control relé

El parametro operativo por defecto para los relés Arranque, Ejecutar, y Prearranque es “Predefined”
(predefinido) o estandar. Cualquiera de estos relés puede ser operado de forma logica seleccionando el
ajuste “Programable”. Los relés operados de forma légica (programables) deben ser instalados utilizando
BESTlogicPlus.

El ajuste de control de relé (DGC-2020, Parametro de Sistema, Control de relé) son ilustrados en la
Figura 4-36.
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Control relé

Control rele

Arrangue

Predefinido w
Ejecutar

Predefinide w

Prearrangue

Predefinido v

Figura 4-36. El ajuste de control de relé

Deteccion automatica de la configuracion

Cuando esta habilitada, esta funcion permite que el DGC-2020 detecte automaticamente su
configuracién de deteccion en relacion con el generador. Las posibles configuraciones de deteccién son
trifasicas, monofasicas AB y monofasicas AC, las cuales se basan en mediciones de tension de linea
(L-L).

Una vez que arranca el grupo electrogeno, se detectara automaticamente la configuracion del generador.
La medicién y la proteccion del generador se ajustan en consecuencia. Las funciones programables
Single Phase Override (Traspaso a monofasica), Single Phase AC Sense Override (Traspaso a
deteccion monofasica AC) y Low Line Override (Traspaso a linea baja) se establecen automaticamente
segun lo indican las tensiones de linea detectadas.

Cuando se detecta una operacion monofasica, el DGC-2020 conmuta a la configuracion monofasica A-B
o0 monofasica A-C, como se especifica en el ajuste Single Phase Detect Generator Connection
(Deteccion del generador de conexion monofasica).

Se producira un retardo de un segundo en la deteccion para evitar que el DGC-2020 alterne entre las
configuraciones detectadas. Cuando el DGC-2020 se encuentre en modo OFF (Apagado) o el motor no
esté en marcha, la funcién Automatic Configuration Detection (Deteccién automatica de configuracion)
permanecera inhabilitada. Se considerara que el DGC-2020 se encuentra en la ultima configuracién
valida que se detect6 automaticamente.

Se recomienda que las funciones programables y el elemento légico no se asignen a entradas de
contacto cuando esté habilitada la opcion Automatic Configuration Detection (Deteccion automatica de
configuracion).

e Funcion programable Single Phase Override (Traspaso a monofasica)

e Funcion programable Single Phase AC Sense Override (Traspaso a deteccién monofasica AC)

e Funcion programable Low Line Override (Traspaso a linea baja)

e Elemento légico Single Phase Override (Traspaso a monofasica)

Limite de deteccion monofasica. Si la diferencia entre la tension L-L maxima y minima es superior a este
limite, la unidad sera autodetectada como en configuracién monofasica. La detecciéon de una
configuracién monofasica activa la funciéon programable Single Phase Override (priorizacion monofésica)
y/o la funcién programable Single Phase AC Override (priorizacion monofasica AC) para forzar el DGC-
2020 a pasar al modo monofasico apropiado, como lo especifica el ajuste de Conexion del generador de
deteccién monofasica. Si se asignan entradas por contacto a las funciones programables Single Phase
Override y Single Phase AC Sense Override, los resultados de la deteccion automatica de la
configuracion seran considerados como datos ORed en relacion con lo que indican las entradas por
contacto.

Limite de deteccion Low Line. Si el promedio de las tensiones Fase-Neutro validas correspondientes a la
configuracién detectada es superior a este limite, la unidad sera detectada como estando en una
configuracién High Line (de alta tension). Si el promedio es inferior a este limite, la unidad sera detectada
como en configuracién Low Line (de baja tension). Cuando se detecta una configuraciéon Low Line, se
activa la funcién programable Low Line Override (priorizacién Low Line) para imponer al DGC-2020 la
configuracién Low Line. Si se asignan entradas por contacto a las funciones programables Single Phase

Software BESTCOMSPIlus® DGC-2020



9400272891 4-51

Override y Low Line Override, los resultados de la deteccion automatica de la configuracion seran
considerados como datos “OR” en relacién con lo que indican las entradas por contacto.

Conexidn del generador de deteccién monofasica. Este ajuste indica si la maquina debe estar en
configuracion monofasica AC 6 AB cuando se detecta como en configuracion monofésica.

La pantalla Deteccion Configuracion Automatica BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 4-37.

Deteccién config autom
Deteccidn config autom
Activar
Desactivar ~

Limite de deteccidn monofasica (V)
VL-L

i
(=}

Limite de deteccion de valor minimao (V)

Conexidn del generador de deteccion monofasica

AB ~

Figura 4-37. Ajuste de Auto Deteccion

Entradas Programables

Las entradas de contacto del DGC-2020 pueden asignarse para activar diferentes funciones y, una vez
activadas emitir una alarma o prealarma. El usuario puede asignar a cada entrada una designacion a fin
de facilitar la identificacion. La descripcion de dichos ajustes se organiza de la siguiente manera:

o Entradas por contacto

e Funciones programables

e Entradas remotas LSM (disponibles con un médulo de reparto de carga LSM-2020 opcional).

e Entradas remotas configurables (disponibles con un Mddulo de expansién de contacto CEM-2020
opcional)

e Entradas analdgicas remotas (disponibles con un moédulo de expansion analégica AEM-2020
opcional).

e Entradas RTD remotas (disponibles con un médulo de expansion analégica AEM-2020 opcional).

e Entradas termopar remotas (disponibles con un moédulo de expansion analégica AEM-2020
opcional).

Entradas por contacto

Cada una de las 16 entradas de contacto puede configurarse de manera independiente para anunciar
una alarma o prealarma cuando la entrada detecte el cierre de un contacto. El usuario puede ajustar la
temporizacion para retardar el la generacion de un alarma o prealarma cuando la entrada esta
configurada como una alarma o prealarma. El estado de la entrada esta inmediatamente para el
BESTIlogicPlus en una pantalla de Entradas de Contacto y en el panel frontal en BESTlogicPlus. Por
defecto, todas las entradas estan configuradas de manera que no activen una alarma o prealarma.

Para facilitar la identificacion de las entradas de contacto, el usuario puede asignar un nombre a cada
entrada.

Los contactos se pueden reconocer siempre o sélo cuando el motor esta en funcionamiento

Los contactos de entrada estan incorporados en un esquema de légica programable seleccionandolos
del grupo de las E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la Seccion 5, Légica Programable
BESTlogicPlus.

El estado de las entradas por contacto esta disponible en la I6gica programable de BESTlogicPlus
cuando se selecciona “None”/“No hay” en la configuracién de las alarmas.
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Los ajustes BESTCOMSPIus para las entradas de contacto configurables (DGC-2020, Entradas
Programables, Entradas por contacto) se ilustran en Figura 4-38.

Funcio

Entradas por contacto

Entrada n®1 Entrada n°2 Entrada n°3

Configuracidn de Alarmas Configuracidn de Alarmas Configuracién de Alarmas

Mo hay w No hay w No hay w
Temporizacién de Activacion (s) Temporizacién de Activacion (s) Temporizacién de Activacion (s)

Texto de la Etigueta Texto de la Etigueta Texto de la Etigueta

[INPUT 1 | [INPUT 2 | [INPUT 3 |
Reconecimiento del contacto Reconecimiento del contacto Reconecimiento del contacto

Siempre w Siempre w Siempre w

Entrada n°4 Entrada n°5 Entrada n°6

Cenfiguracién de Alarmas Cenfiguracién de Alarmas Configuracién de Alarmas

ay, h -

Figura 4-38. Ajustes de las entradas por contacto

nes programables

Cualquiera de las 16 entradas de contacto puede programarse para reconocer cualquiera de los nueve

tipos de

funciones:

Interruptor de Transferencia Automatica - Cuando el Modo de entrada se establece en Sencillo, la
funcion ATS inicia y hace funcionar el generador mientras la entrada ATS es verdadera y el DGC-
2020 esta en modo Automatico. Cuando el modo de entrada se establece en complementario, se
debe seleccionar una entrada normalmente abierta y una entrada normalmente cerrada. Mientras
la entrada normalmente abierta esta cerrada, la entrada normalmente cerrada esta abierta y el
DGC-2020 esta en modo automatico, la funciéon ATS inicia y hace funcionar el generador. Si la
entrada normalmente abierta y las entradas normalmente cerradas estan en estados no opuestos
durante un intervalo de tiempo mayor que la duracion del retardo de error de circuito, se producira
una prealarma de error de circuito ATS. La configuraciéon de Accion de error de circuito dicta si el
generador debe arrancar o no cuando se produce un error de circuito ATS.

Priorizacién Delta Puesta a Tierra - Utiliza la deteccion Delta Puesta a Tierra si la conexién del
generador esta configurada en Delta.

Priorizacion Battle - Cuando es verdadera una condicién de Anulacion de Parada, el DGC-2020
anuncia una Prealarma de Anulacion de parada y se registra en la bitacora de eventos. Si ocurre
una alarma mientras es verdadera una condicion de Cancelacion de parada, la alarma se anuncia
en el panel frontal de la DGC-2020 y se registra en la bitacora de eventos, pero no detendra el
motor. La DGC-2020 monitorea las RPM del motor durante la Cancelacion de parada. Si las rpm
del motor se reducen hasta cero mientras una alarma aun esta activa durante una condicién de
Cancelacion de Parada, la DGC-2020 procede a emitir una parada normal para evitar que fluya el
combustible mientras el motor no estd en marcha. La alarma de parada de emergencia tiene
prioridad sobre la anulacién de batalla. El motor se detendra si se activa la parada de emergencia
independientemente del estado de anulacién de batalla.

Priorizacién de Valor Minimo - El ajuste del valor minimo del factor escala ajusta los parametros
51, 27 y 59.

Priorizacién Monofasica - La unidad cambia a la configuraciéon de deteccion monofasica y utiliza el
Ajuste de Deteccion de Priorizacion Monofasica (A-B 0 A-C). (Nota: Se aplica solo si no se activa
la entrada de la Priorizacion Monofasica (A-C)).

Priorizaciéon AC Monofasica (A-C) - La unidad cambia a la configuracién de deteccion monofasica
A-C, incluso si el ajuste de Deteccién de Priorizacion Monofésica esta configurado en A-B (Nota:
Se aplica so6lo si se activa la entrada de la Priorizacién Monofasica).

Fallo Cargador de Bateria - Si se activa la entrada seleccionada, se anuncia una alarma o
prealarma seleccionada por el usuario tras la temporizacién de la activacién.
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o Nivel Bajo del Refrigerante - Si se activa la entrada seleccionada, se anuncia una alarma o

prealarma seleccionable por el usuario tras la temporizacion de la activacion.

o Deteccién fuga de Combustible - Si se activa la entrada seleccionada, se anuncia una alarma o

prealarma seleccionable por el usuario tras la temporizacion de la activacion.

e Un ajuste de la configuracion de alarma en “None”/’"No hay” impide la activaciéon de una funcion
por una entrada por contacto. El estado de las entradas por contacto esta disponible en la l6gica
programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “None”/’No hay” en la configuracion de

alarma.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para funciones programables (DGC-2020, Entradas Programables,
Funciones Programables) se ilustran en la Figura 4-39.

Funciones Programables

Modo de entrada
Simple ~
Entrada de "Normalmente abierto”

Mo hay ~
N. Entrada C.
Mo hay

Retraso por Emror del circuito (s)

Agcion por Error del circuito
Mo hay
Reconocimiente del contacto

Siempre

Priorizacion de Valor Minimo
entrada

Mo hay v

Reconocimiento del contacto

Siempre

Fallo Cargador de Bateria
entrada

Mo hay v
Configuracidn de Alarmas

Mo hay ~
Temporizacidn de Activacion (s)
Reconocimiento del contacto

Siempre

Interruptor de Transferencia Automatica

Priorizacion Delta Puesta a Tierra

entrada

Mo hay w

Reconocimiente del contacte

Siempre R

Priorizacion Monofasica
entrada

Mo hay ~

Reconocimiento del contacte

Siempre ~

Deteccion de la Priorizacion Monofasica

® AB Oac

Nivel Bajo del Refrigerante
entrada

Mo hay ~
Configuracidn de Alarmas

No hay ~
Temporizacidn de Activacion (s)
Reconocimiento del contacto

Siempre

Priorizacian Battle

entrada

No hay w

Reconocimiento del contacte

Siempre

Priorizacion AC Monofasica
entrada

Mo hay

Reconocimients del contacto

Siempre

Deteccidn Fuga de Combustible
entrada

Mo hay ~
Configuracidn de Alarmas

No hay ~
Temporizacidn de Activacidn (s)
Reconecimiento del contacto

Siempre

Entradas remotas LSM

Un LSM-2020 opcional (médulo de reparto de carga) brinda una entrada configurable que se puede utilizar
como fuente de punto de consigna para el control de var, PF o kW. Se indican los parametros para la
tension de entrada max y min, y la corriente de entrada min y max. Referirse a los Ajustes de Control de
Desviacion en esta seccion para informacion, seleccionando la entrada LSM-2020 como fuente de punto

de consigna.

DGC-2020

Figura 4-39. Ajustes de Funciones Programables
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Las entradas remotas LSM estan incorporadas en el esquema de logica programable del BESTlogicPlus
mediante la seleccion del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la Seccion 5, Logica
Programable BESTlogicPlus.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para la entrada remota LSM (DGC-2020, Entradas programables,
Entradas Remotas LSM) se ilustran en la Figura 4-40.

Entradas remotas LSM

Entrada n®1
Tipo de entrada

Tensidn w

Tensidon min Entrada (V)

Tension méx entrada (V)

Corriente min Entrada (m&)
Corriente mdx Entrada (mA)

20.0

Figura 4-40. Configuracion de las entradas remotas LSM

Entradas por contacto remotas

Un CEM-2020 (Mddulo de Expansién de Contacto) presenta 10 entradas por contacto. Cada una de estas
10 entradas puede configurarse de manera independiente para anunciar una alarma o prealarma® cuando
la entrada detecte el cierre de un contacto. El usuario puede ajustar la temporizacién® para retardar el
reconocimiento de la entrada de un contacto. Por defecto, todas las entradas estan configuradas de
manera que no activen una alarma o prealarma.

Para facilitar la identificacién de las entradas por contacto, el usuario puede asignar un nombre€ a cada
entrada.

Se pueden reconocer los contactosP siempre o s6lo cuando el motor estd en marcha.

Las entradas por contactos remotos estan incorporadas en el esquema de logica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTIogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

El estado de las entradas remotas por contacto es disponible en la I6gica programable de BESTlogicPlus
cuando se selecciona “None”/“No hay” en la configuracién de alarma.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las entradas por contacto remotas (DGC-2020, Entradas
Configurables, Entradas remotas por contacto) se ilustran en la Figura 4-41.
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Eniradas de contacto remotas

Entrada n®17

Configuracién de Alarmas

Mo hay w

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Texto de |a Etiqueta

[INPUT 17

Reconocimiento del contacto

Siempre

Entrada n°20

Configuracién de Alarmas

Entrada n®18
Configuracicn de Alarmas

Mo hay w

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Texto de la Etiqueta

[INPUT 18

Reconecimiento del contacto

Siempre

Entrada n"21

Configuracicn de Alarmas

Entrada n®19
Configuracicn de Alarmas

Mo hay -

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Texto de |a Etigueta

[INPUT 13

Reconocimiento del contacto

Siempre

Entrada n°22

Configuracicn de Alarmas

hay i h ~

Figura 4-41. Ajustes de Entradas Remotas por Contacto

Entradas analégicas remotas

Un AEM-2020 (Mddulo de Expansiéon de Contacto) opcional provee ocho entradas analégicas. Para
facilitar la identificacion de las entradas analdgicas, el usuario puede asignar un nombre a cada entrada.

Hay que seleccionar el tipo de entrada y la cantidad de histéresis. Una temporizacién de armado,
ajustable por el usuario, permite desactivar la funcién de reconocimiento de las entradas analdgicas
durante el arranque del motor. Cuando esta activada, una alarma de tipo Fuera de gama avisa al
usuario que hay un circuito abierto o deteriorado en una entrada analdgica.

Las gamas deben haberse ajustado para el tipo de entrada seleccionado. El dato Param Min esta
relacionado con el dato Min Input Current (corriente de entrada min.) o el dato Min Input Voltage (tension
de entrada min.) y el dato Param Max esta relacionado con el dato Max Input Current o Max Input
Voltage.

Cada entrada analégica puede configurarse independientemente para anunciar una alarma, una
prealarma o Unicamente un estado cuando la sefial de la entrada analdgica cae por debajo del limite.. Un
parametro de temporizacién de la activacion, ajustable por el usuario, permite retrasar el anuncio de la
alarma tras haberse sobrepasado el limite.

Las entradas analdgicas remotas estan incorporadas en el esquema de légica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

Se desactiva una entrada analdgica cuando el parametro de Configuraciéon de alarma esta en “None”/’"No
hay”. El estado de las entradas analdgicas remotas esta disponible en la Iégica programable de
BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado Unicamente”.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las entradas analdgicas remotas (DGC-2020, Entradas
programables, Entradas remotas analdgicas) se ilustran en la Figura 4-42. Se ilustra la Entrada analdgica
n°1.
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Entrada analdgica remota #1

Texto de la Etigueta Temporizacion de Armado (3)

[AGIN | L]

Histéresis (%) Tipo de alarma Fuera de gama

No hay v

Tipo de entrada

Tensidn w

Gamas

Pardm min Corriente min Entrada (md) Tensién min Entrada (V)

Pardm max Corriente max Entrada (mA) Tension max entrada (V)

556.369.00 00

Limite #1
Inferior Superior a Temporizacion de Activacion (s)
Limite Limite o ]

Configuracion de Alarmas

No hay v

Limite #2

Inferior
Limite

Configuracion de Alarmas

Configuracion de Alarmas

Mo hay w

Superior a
Limite

Caonfiguracion de Alarmas

Temporizacion de Activacion (s)

R

No hay w~ No hay ~

Figura 4-42. Ajustes de las entradas remotas analégicas

Entradas RTD remotas

Un AEM-2020 (Modulo de Expansion de Contacto) opcional provee ocho entradas RTD. Para facilitar la
identificaciéon de las entradas RTD, el usuario puede asignar un nombre a cada entrada.

Hay que seleccionar la cantidad de histéresis y el tipo RTD. Una temporizacion de armado, ajustable por
el usuario, permite desactivar la funcién de reconocimiento de las entradas RTD durante el arranque del
motor. Cuando esta activada, una alarma de tipo Fuera de gama avisa al usuario que hay un circuito
abierto o deteriorado en una entrada RTD.

Cada entrada RTD puede configurarse independientemente para anunciar una alarma, una prealarma o
Unicamente un estado cuando la sefal de la entrada RTD cae por debajo del limite. Un parametro de
temporizacion de la activacion, ajustable por el usuario, permite retrasar el anuncio de la alarma tras
haberse sobrepasado el limite.

Las entradas remotas de RTD estan incorporadas en el esquema de légica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

Se desactiva una entrada RTD cuando el parametro de Configuracion de alarma esta en “None”/’"No
hay”. El estado de las entradas RTD remotas esta disponible en la l6gica programable de BESTlogicPlus
cuando se selecciona “Status Only” / “Estado Unicamente”.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las entradas RTD remotas (DGC-2020, Entradas programables,
Entradas remotas RTD) se ilustran en la Figura 4-43. Se ilustra la Entrada RTD n°1.
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Entrada RTD remota #1

Texto de la Etigueta
[RTDIN 1 |

Temporizacion de Armado (3)

I

Histéresis (%)
Tipo RTD
100 chmios Plating w

Limite #1

Inferior

Limite (°F)

Configuracién de Alarmas

No hay e

Limite #2

Inferior
Limite (*F)

Configuracion de Alarmas

Tipo de alarma Fuera de gama

No hay

Superior a
Limite (°F)
Caonfiguracién de Alarmas

No hay w

Superior a
Limite (°F)

Configuracion de Alarmas

o

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Temporizacién de Activacion (s)

CH—

No hay ~ No hay ~

Figura 4-43. Ajustes de las entradas remotas RTD

Entradas termopar remotas

Un AEM-2020 (Modulo de Expansion de Contacto) opcional provee dos entradas termopar. Para facilitar
la identificacion de las entradas termopar, el usuario puede asignar un nombre a cada entrada.

Hay que seleccionar la cantidad de histéresis. Una temporizacién de armado, ajustable por el usuario,
permite desactivar la funcién de reconocimiento de las entradas termopar durante el arranque del motor.
Cuando esta activada, una alarma de tipo Fuera de gama avisa al usuario que hay un circuito abierto o
deteriorado en una entrada termopar.

Cada entrada termopar puede configurarse independientemente para anunciar una alarma, una
prealarma o Unicamente un estado cuando la sefial de la entrada termopar cae por debajo del limite. Un
parametro de temporizacién de la activacion, ajustable por el usuario, permite retrasar el anuncio de la
alarma tras haberse sobrepasado el limite.

Se desactiva una entrada termopar cuando el parametro de Configuracion de alarma esta en “None”/’No
hay”.

Las entradas termopar remotas estan incorporadas en el esquema de légica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

El estado de las entradas termopar remotas esta disponible en la l6gica programable de BESTlogicPlus
cuando se selecciona “Status Only” / “Estado Unicamente”.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las entradas termopar remotas (DGC-2020, Entradas

programables, Entradas remotas termopar) se ilustran en la Figura 4-44. Se ilustra la Entrada termopar
n°1.
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Texto de la Etigueta

Entrada termopar remota #1

Configuracién de Alarmas

Temporizacion de Armado (3)

Histéresis (%)

Limite #1
Inferior Superior a Temporizacidn de Activacidn (s)
Limite (°F) Limite (°F) PO ]
Configuracién de Alarmas Configuracién de Alarmas
No hay w No hay w

Limite #2
Inferior Superior a Temporizacion de Activacidn (s)
Limite (°F) Limite (°F) P ]

Configuracién de Alarmas

No hay e No hay w

Figura 4-44. Ajustes de las entradas remotas termopar

Salidas Programables

Los contactos de salida del DGC-2020 incluyen cuatro contactos de salida programables por el usuario si
el nimero de estilo es xxAxxxxxx. Si el numero de estilo es xxBxxxxxx, se proponen doce contactos. Un
Moédulo de Expansion de Contacto CEM-2020 opcional incluye 24 contactos de salida adicionales. Un
opcional CEM-2020H (Mdédulo de Expansién de Contacto — Alta Corriente) provee 18 contactos de
salida.

Salidas por contacto

Para facilitar la identificacion de las salidas por contacto, el usuario puede asignar un nombre a cada
salida por contacto.

Las salidas por contacto estan incorporadas en el esquema de logica programable del BESTlogicPlus
mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la Seccién 5,
Loégica Programable BESTlogicPlus.

Los ajustes de BESTCOMSPIus para contactos de salida configurables (DGC-2020, Salidas
Programables, Salidas por contacto) se ilustran en la Figura 4-45.
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Salidas por coniacto

Salida n®1 Salida n°2 Salida n®3
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
|OUTF‘UT1 QUTPUT 2 OUTPUT 3
Salida n°4 Salida n°5 Salida n°6
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
QUTPUT 4 QUTFUT & OUTPUT &
Salida n®7 Salida n°8 Salida n°9
Texto de la Etigueta Texto de la Etiqueta Texto de |a Etigueta
[ouTPUT 7 [ouTPUT 8 [ouTPUT S

Salida n®10 Salida n°11 Salida n®12
Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta Texto de la Etiqueta
OUTPUT 10 [ouTPUT 11 [ouTPUT 12

Figura 4-45. Ajustes de las salidas por contacto

Elementos configurables

Elementos configurables estan conectados al esquema Iégico como salidas. Los elementos
configurables estan incorporados en el esquema de légica programable del BESTlogicPlus mediante la
seleccion del grupo de Elementos en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la Seccion 5, Légica
Programable BESTlogicPlus. Cada uno de los ocho elementos se puede configurar independientemente
para anunciar una alarma o una pre-alarma. Un tiempo de retadro ajustado por el usuario se puede
configurar para retrasar el reconocimiento de un elemento. Por defecto, todos los elementos estan
configurados de tal modo que no disparan una alarma o pre-alarma. Para hacer mas facil la identificacion
de los elementos, a cada uno de los elementos se le puede dar un nombre de usuario asignado. Si se
emplea para una alarma o pre-alarma, el nombre asignado por el usuario es lo que aparecera en la
anunciacion de la alarma o pre-alarma en el registro de eventos del DGC-2020. Elementos pueden ser
reconocidos siempre o sélo cuando el motor esté en marcha. Un retardo de armado ajustable por el
usuario inhabilita al elemento configurable durante el arranque del motor. Si el retardo de armado se
establece en cero, el elemento configurable esta activo en todo momento, incluso cuando el motor no
esta en marcha. Si el retardo de armado se establece en un valor diferente de cero, el elemento
configurable estara inactivo cuando el motor no esté en marcha y no se activara hasta después de que el
motor arranque y el retardo de armado haya transcurrido. El estado de los elementos configurables esta
disponible en la l6gica programable de BESTlogicPlus cuando "None -Ninguno" esta seleccionado para
la configuracién de alarma. El estado de los elementos configurables puede ser utilizado como légica de
entrada, para realizar otras l6gicas en el programa, similar a légica de control por relés. Ademas, el
estado de los elementos configurables se puede utilizar para generar salidas de discado de médem,
adonde muestra el nombre asignado por el usuario para el modem equipado en el DGC-2020.

Los parametros de BESTCOMSPIus para los elementos (DGC-2020, Salidas Programables, Elementos
Configurables) se ilustran en la Figura 4-46.
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Elementos configurables

Elemento # 1 configurable

Configuracién de Alarmas

Mo hay w

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Texto de |a Etiqueta

|CONFIG ELEMENT 1

Reconocimiento del contacto
Siempre

Temporizacion de Armado (s)

b ]

Elemento # 4 configurable

Configuracidn de Alarmas

hay o

Salidas por contacto remotas

Elemento # 2 configurable

Configuracién de Alarmas

No hay e

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Texto de la Etigueta

|CONFIG ELEMENT 2

Reconocimiento del contacto
Siempre

Temporizacion de Armado (s)

L

Elemento # 5 configurable

Configuracién de Alarmas

Elemento # 3 configurable

Configuracién de Alarmas

Mo hay w

Temporizacion de Activacion (s)

b ]

Texto de |a Etigueta
|CONFIG ELEMENT 3 |

Reconocimiento del contacto
Siempre w

Temporizacion de Armado (3)

o]

Elemento # 6 configurable
Configuracién de Alarmas

h ~

Figura 4-46. Ajustes de Elementos Configurables

Para facilitar la identificacion de las salidas por contacto, el usuario puede asignar un nombre a cada

salida por contacto.

Las salidas por contacto remotas estan incorporadas en el esquema de légica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

Los parametros de BESTCOMSPIus para las salidas remotas por contacto (DGC-2020, Salidas
Programables, Salidas Remotas por Contacto) se ilustran en la Figura 4-47.

Salida n®13
Texto de |a Etiqueta

Salidas de contacto remotas

[OUTPUT 13

Salida n®16
Texto de la Etiqueta

OUTPUT 16

Salida n®19
Texto de la Etiqueta

[OUTPUT 13

alida p22

2,

Salida n®14
Texto de la Etiqueta

QUTPUT 14

Salida n®17
Texto de la Etiqueta

OUTPUT 17

Salida n®20
Texto de la Etiqueta

|OUTPUT 20

Salidg n"23

Salida n®15
Texto de la Etiqueta
OUTPUT 15

Salida n®18
Texto de la Etiqueta
OUTPUT 18

Salida n®21
Texto de la Etiqueta
[OUTPUT 21 |

Salida n"24

2,

Figura 4-47. Configuracion de las salidas por contacto remotas

Salidas analégicas remotas

Un AEM-2020 (Modulo de Expansion de Contacto) opcional provee cuatro salidas analégicas.

La seleccion de parametros permite elegir un parametro para controlar la salida. Los parametros
seleccionables se enumeran a continuacion.

e Presion de aceite

e Temp. del refrigerante
e Voltaje de la bateria
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RPM

Nivel de combustible

Gen VAB

Gen VBC

Gen VCA

Gen VAN

Gen VBN

Gen VCN

Frecuencia del bus

Voltaje del bus

Frecuencia del generador
FP del generador

Gen IA

Gen IB

GenlIC

KW A

KW B

KW C

KW totales

KVA A

KVA B

KVA C

KVA totales

Entrada analdgica 1

Entrada analégica 2

Entrada analégica 3

Entrada analdgica 4

Entrada analdgica 5

Entrada analégica 6

Entrada analdgica 7

Entrada analdgica 8

Entrada RTD 1

Entrada RTD 2

Entrada RTD 3

Entrada RTD 4

Entrada RTD 5

Entrada RTD 6

Entrada RTD 7

Entrada RTD 8

Termopar 1

Termopar 2

Presion de suministro de combustible
KVAR A

KVAR B

KVAR C

KVAR totales

Presién del riel de inyectores
Combustible total consumido
Temperatura del combustible
Temperatura del aceite del motor
Temperatura del intercooler del motor
Presion del refrigerante
Caudal de combustible
Presién de sobrealimentacion
Temperatura del colector de admision
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Temperatura del aire de carga

Porcentaje de carga del motor

Bus VAB

Bus VBC

Bus VCA

Porcentaje de carga en KW

Numero de unidades en linea

Capacidad total del sistema en KW

KW totales generados por el sistema

KVAR totales generados por el sistema
Numero de unidades

Nivel del tanque DEF 1 (%)

Nivel del tanque DEF 2 (%)

Capacidad del sistema fuera de linea (KW)
Porcentaje de KW totales generados por el sistema
Temp. de salida de gases del DPF

Presion del carter

Presion diferencial del filtro de combustible
Presién diferencial del filtro de aceite

Voltaje del cargador de baterias 1

Corriente del cargador de baterias 1

Voltaje del cargador de baterias 2

Corriente del cargador de baterias 2
Temperatura de la bateria 1

Temperatura de la bateria 2

Temp. de entrada del DOC

Salida del DOC

Presion diferencial de la valvula de mariposa 1
Presién de suministro de combustible gaseoso
Nivel de aceite del motor

Hay que seleccionar el parametro y el tipo de salida. Cuando esta activada, una alarma de tipo Fuera de
gama avisa al usuario que hay un circuito abierto o deteriorado en una salida analégica. Un parametro de
temporizacion de la activacion retrasa el anuncio de la alarma Fuera de gama.

Las gamas deben haberse ajustado para el tipo de salida seleccionado. El dato Param Min esta
relacionado con el dato Min Output Current (corriente de salida min.) o el dato Min Output Voltage
(tension de salida min.) y el dato Param Max esta relacionado con el dato Max Output Current o Max
Output Voltage.

Se desactiva una salida analégica cuando el parametro de Configuracion de alarma esta en “None”/”"No
hay”. El estado de las salidas analégicas remotas esta disponible en la I6gica programable de
BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado Unicamente”.

Las salidas analégicas remotas estan incorporadas en el esquema de ldgica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las salidas analégicas remotas (DGC-2020, Entradas
programables, Salidas remotas analdgicas) se ilustran en la Figura 4-48. Se ilustra la Salida analégica
n°1.
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Salida analdgica remota #1

Seleccidn pardam Tipo salida

Presion del Aceite - Tensidn ~

Tipo de alarma Fuera de gama Temporizacién de activacion Fuera de gama (s)

oy v O

Gamas

Pardm min Corriente de salida min. (mA) Tension de salida min. (V)

-999.999.00

Pardm max Corriente de salida max. (md) Tension salida max. (V)

5555590 a

Figura 4-48. Ajustes de las salidas analégicas remotas

Proteccién Configurable

Un AEM-2020 (Modulo de Expansidon Analdgica) opcional provee una proteccion configurable que puede
utilizarse cuando la proteccion estandar, disponible con el DGC-2020, no basta para satisfacer los
requerimientos de la aplicacion. Se facilitan ocho items de proteccién configurables. Para facilitar la
identificacion de los items, el usuario puede asignar un nombre a cada item.

La Seleccion de parametros permite seleccionar un parametro para monitorizar. Los parametros
seleccionables se enumeran a continuacion.
Presién de aceite
Temp. del refrigerante
Voltaje de la bateria
RPM

Nivel de combustible
Gen VAB

Gen VBC

Gen VCA

Gen VAN

Gen VBN

Gen VCN

Frecuencia del bus
Voltaje del bus
Frecuencia del generador
FP del generador
Gen IA

Gen IB

GenlIC

KW A

KW B

KW C

KW totales

KVA A

KVA B

KVAC

KVA totales

Entrada analdgica 1
Entrada analdgica 2
Entrada analégica 3
Entrada analdgica 4
Entrada analdgica 5
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Entrada analégica 6

Entrada analdgica 7

Entrada analdgica 8

Entrada RTD 1

Entrada RTD 2

Entrada RTD 3

Entrada RTD 4

Entrada RTD 5

Entrada RTD 6

Entrada RTD 7

Entrada RTD 8

Termopar 1

Termopar 2

Presién de suministro de combustible
KVAR A

KVAR B

KVAR C

KVAR totales

Presién del riel de inyectores
Combustible total consumido
Temperatura del combustible
Temperatura del aceite del motor
Temperatura del intercooler del motor
Presion del refrigerante

Caudal de combustible

Presién de sobrealimentacion
Temperatura del colector de admision
Temperatura del aire de carga
Porcentaje de carga del motor

Bus VAB

Bus VBC

Bus VCA

Porcentaje de carga en KW

Numero de unidades en linea
Capacidad total del sistema en KW
KW totales generados por el sistema
KVAR totales generados por el sistema
Numero de unidades

Nivel del tanque DEF 1 (%)

Nivel del tanque DEF 2 (%)
Capacidad del sistema fuera de linea (KW)

Porcentaje de KW totales generados por el sistema

Temp. de salida de gases del DPF

Presion del carter

Presion diferencial del filtro de combustible
Presion diferencial del filtro de aceite
Voltaje del cargador de baterias 1
Corriente del cargador de baterias 1
Voltaje del cargador de baterias 2
Corriente del cargador de baterias 2
Temperatura de la bateria 1

Temperatura de la bateria 2

Temp. de entrada del DOC

Salida del DOC

Presién diferencial de la valvula de mariposa 1
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e Presién de suministro de combustible gaseoso
¢ Nivel de aceite del motor

Hay que seleccionar el parametro a controlar. Una temporizacién de armado, ajustable por el usuario,
permite desactivar la funcién de proteccion configurable durante el arranque del motor. Si el retardo de
armado es puesto a cero, la proteccion configurable esta active todo el tiempo, incluyendo cuando el
motor no esta en marcha. Si el retado de armado es puesto a un valor no cero, la proteccion configurable
estd inactiva cuando el motor no esta en marcha, y no se vuelve activa hasta que motor sea arrancado y
el retardo de armado haya sucedido. Un parametro permite ajustar la histéresis.

Cada item de proteccion configurable puede configurarse independientemente para anunciar una alarma,
una prealarma o Unicamente un estado cuando el parametro seleccionado cae por debajo del limite. Un
parametro de temporizacién de la activacion, ajustable por el usuario, permite retrasar el anuncio de la
alarma tras haberse sobrepasado el limite.

Se desactiva la proteccién configurable cuando el parametro de Configuracion de alarma esta en
“‘None”/”No hay”.

Nota

La temporizacion de armado no debe ser ajustado a cero, si la presion
del aceite o la tension de bateria es seleccionado para configurar la
proteccion y el umbral de configuracion alarma esta configurado en
Alarma. Configurar temporizaciéon de armado a cero causara una
alarma inmediata y el motor no arrancara.

Los elementos configurables de proteccion estan incorporados en el esquema de légica programable del
BESTlogicPlus mediante la seleccién del grupo de E/S en BESTlogicPlus. Para mas detalles, consulte la
Seccion 5, Légica Programable BESTlogicPlus.

El estado de la proteccién configurable esta disponible en la I6gica programable de BESTIlogicPlus
cuando se selecciona “Status Only” / “Estado Unicamente”.

Los parametros BESTCOMSPIus para la proteccion configurable (DGC-2020, Salidas programables,
Proteccion configurable) se ilustran en la Figura 4-49. Se ilustra la Proteccion configurable n°1.
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Proteccién configurable # 1

Texto de la Etigueta

|CONF PROT 1

Seleccidn param
Presion del Aceite

Temporizacion de Armado (s)

R

Histéresis (%)

Limite #1
Inferior
Limite (p=1)

Configuracién de Alarmas

No hay e

Limite #2

Inferior
Limite (psi)

Configuracion de Alarmas

No hay ~

Superior a
Limite (psi)
Caonfiguracién de Alarmas

No hay w

Superior a
Limite (psi)
Configuracion de Alarmas

No hay ~

Temporizacion de Activacion (s)

P ]

Temporizacién de Activacion (s)

R

Figura 4-49. Ajustes de la proteccion configurable

Factores de Escala Configurables

El Factor de Escala de Frecuencia Alterna es usado cuando la Frecuencia del Generador o Frecuencia
del Bus es seleccionado como el parametro de proteccion. El Factor de Escala de Tension de Linea Baja
es usado cuando la seleccién de parametro para proteccion configurable es puesta para Gen VAB, Gen
VBC, Gen VCA, Gen VAN, Gen VBN, Gen VCN, o Bus Volts. El factor de escala de corriente baja es
usado cuando la seleccién de parametro para proteccion configurable es puesta Gen IA, Gen IB, o Gen

IC.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para factores de escala de proteccion configurable (DGC-2020,

Proteccion Configurable, Factores de Escala) son ilustrada en la Figura 4-50.

Factores de Escala

Factor de Escala de Frecuencia Alterna

1.000

Factor de Escala Tensidn de Linea Baja

1.000

Factor de Escala de Corriente de Linea Baja

1.000

Figura 4-50. Ajustes de Factores de Escala de Proteccion Configurable
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Configuracion de Alarma

Las alarmas y prealarmas del DGC-2020 pueden utilizarse para anunciar el estado de un sistema, grupo
electrégeno y transmisor del motor. La descripcion de los ajustes de configuracion de la alarma se
organiza de la siguiente manera:

e Configuracion de Bocina
e Prealarmas

e Alarmas

e Fallo del Transmisor

Configuracion de Bocina

Bocina

Un contacto de salida configurado ( a través de légica programable) para energizar una bocina” puede
ser habilitado y deshabilitado a través del BESTCOMSPIus en el panel frontal del DGC-2020.

No en Bocina Auto Habilitada

Este ajuste® permite a la bocina anunciar cuando el DGC-2020 no esta en modo auto.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para la configuracion de la bocina (DGC-2020, Configuracién de
Alarma, Configuracion de Bocina) son ilustrada en la Figura 4-51.

Configuracién Bocina

Bocina

(") Desactivar
(®) Activar

Mo en Bocina Auto Habilitada

(C) Desactivar
(®) Activar

Figura 4-51. Ajuste de Configuraciéon de Bobina

Prealarmas

Se anuncia una prealarma cuando se presenta una condicion programada para activar una prealarma. Si
se produce una situacion de prealarma, ésta se anunciara (parpadeo) en la pantalla LCD, el indicador de
Alarma del panel delantero parpadea y la salida de la Bocina (si esta programada y habilitada)
intermitente. La alarma sonora se reinicia pulsando el botén Alarm Silence (alarma muda) del panel
delantero. Una vez terminada la situacion de prealarma para prealarmas para la mayoria de las alarmas,
la visualizacién de todos los anuncios se reinicia automaticamente. Algunas prealarmas no se limpian
automaticamente y deben ser limpiadas presionando el botén en el panel frontal o proveyendo una
entrada al elemento légico de Reset en el BESTlogicPlus. Las siguientes prealarmas no se limpian
automaticamente:

e Prealarma de Bateria Débil

e Prealarma de Falla de Cierre del Interruptor

e Prealarma de Falla de Apertura del Interruptor

e Prealarma de Falla en el Sincronizador

e Prealarma de Tasa de Cambio de Frecuencia 81 ROC DF/DT

e Prealarma de Desplazamiento de Vector 78.
Las prealarmas activas se visualizan en la pantalla principal de la LCD. La LCD anuncia la activacion de
una prealarma alternando el mensaje de prealarma con los datos normalmente visualizados. Todas las

prealarmas se visualizan, en secuencia, de modo individual, mediante el enrollado de la lista de
prealarmas de la pantalla LCD.
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Cada prealarma del DGC-2020 se describe en los siguientes parrafos. Las prealarmas pueden
habilitarse y ajustarse en el BESTCOMSPIus o mediante el panel delantero HMI.

Los ajustes de prealarma de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Configuracién de Alarmas, Prealarmas) se
ilustran en Figura 4-52.

Prealarmas

Fallo com AEM Fallo de comm. del CEM Fallo comunicaciones LSM Fallo comunicaciones entre generadores. Limite salida GOV

Fallo suma de control Inversa Falla Gierre del Interuptor

O Desactvar
© Activar

Nivel Bajo del Refrigerante Temperatura Baja del Refrigerante Temp. Alta del Refrigerante Limite salida AVR monitor

O Desactvar Limite (%) O Desactvar Limite (') O Desactvar Limite (') Desaetivar Temporizacion de Activacin (s) © Solo Transicién
50 50 O Activar 250 10 O Siempre:

O Desactvar

© Activar O fativar

Baja Presion de Aceite Nivel Bajo de Combustible Nivel Alto de Combustible Falla Apertura del Interuptor Falla del Sincronizador
O Desactvar Limite (psi) O Desactvar Limite (%) O Desactvar Limite (%) O Desactvar O Dessctivar

O Activar 50 O Activar O Activar %0 O Activar © Activar

it acion (s) monitor

O Solo Transicién

O Siempre

Tension de Bateria Débil
Q Desacivar Limite
O Activar 150 v

0
H
1

Intervalo de Mantenimiento
O Desaciiver Limite ()
O Activar 500

Sobretension de la Bateria
O Desactivar Limite
Temporizacién de Activacisn (s) O Actvar 300

10 1.250 Per Unit

083 Perlnit

Sobrecarga kW del motor - 1
O Desactvar Limite tifisico (%) Histéresis tifisica (%) Limite monofasico (%) Histéresis monafasica (%) Factor de Escala de Valor Minimo
O Actvar 105 1 105 1 1.0

Sobrecarga kW del motor - 2
© Desactivar
O Activar

105

Sobrecarga kW del motor - 3
O Desactivar Limite trifésico (%) Histéresis trifasica (%) Limite monofésico (%) Histéresis monofésica (%) Factor de
O #ctivar 105 1 105 1 1.0

Figura 4-52. Configuracion de las prealarmas

Nivel alto de combustible

Los ajustes de la prealarma por nivel alto de combustible incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar,
un ajuste de limite y una temporizacion de la activacion. En caso de estar habilitada, la prealarma por
nivel alto de combustible se activa cuando el nivel de combustible medido supera el limite. Los ajustes de
la histéresis funcionan como una desactivacion por prealarma al evitar la rapida conmutacion de la
anunciacion de alarma.

Tension de bateria baja

Los ajustes de la prealarma por tension de bateria baja incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar, un
ajuste de limite y una temporizacion de activacion. En caso de estar habilitada, una prealarma por
bateria baja se activa cuando la tensién de la bateria es inferior al limite durante la temporizacién de
activacion. El ajuste de limite se basa en el ajuste de la tensién nominal de la bateria en la ficha System
Settings (Ajustes del Sistema) de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Ajustes del Sistema, Pardmetros del
Sistema).

Tension de bateria débil

Los ajustes de la prealarma por tension de bateria débil incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar,
un ajuste de limite y una temporizacion de activaciéon. En caso de estar habilitada, una prealarma por
tension de bateria débil se activa durante el lanzamiento del motor si la tensién de la bateria es inferior al
ajuste de limite durante la temporizacién de activacién. Los ajustes del limite se basan en el ajuste de la
tension nominal de la bateria en la ficha System Settings (Ajustes del Sistema) de BESTCOMSPIus
(DGC-2020, Parametros del Sistema, Ajustes del Sistema).

La prealarma por bateria débil se reinicia por el panel delantero, al navegar en la pantalla Alarms-Status,
Pre-Alarms. Para esto, desplazarse por la lista de prealarmas hasta visualizar “Weak Battery” y pulsar el
botén Reset.

Sobretension de la bateria

Los ajustes de la prealarma por sobretension de la bateria incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar
y un ajuste de limite fijo. Si esta habilitada, la prealarma de sobretension de bateria se activara cuando la
tension de la bateria aumente por sobre el ajuste del umbral durante el transcurso de dos segundos.
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Intervalo de mantenimiento

Los ajustes de la prealarma por intervalo de mantenimiento incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar
y un ajuste de limite. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma de intervalo de
mantenimiento cuando el programador de mantenimiento del DGC-2020 alcanza cero en su cuenta
regresiva a partir del ajuste de tiempo limite. Se reinicializa la prealarma de intervalo de mantenimiento a
partir del panel frontal del DGC-2020 o mediante BESTCOMSPlus.

Para resetear la prealarma de intervalo de mantenimiento en el panel frontal del DGC-2020, navegar
hasta AJUSTES > PARAM DEL SISTEMA > AJUSTES DEL SISTEMA > pantalla de RESETEO
MANTENIMIENTO. El nivel de acceso Operator, Settings 6 OEM es requerido para poder resetear la
prealarma de intervalo de mantenimiento. Si no se ha activado la prealarma de intervalo de
mantenimiento, el parametro de RESETEO MANT. No es visible en el panel frontal.

Para resetear la prealarma de intervalo de mantenimiento mediante BESTCOMSPlus, utilizar el
Explorador de medicion para abrir la pantalla de las Estadisticas de funcionamiento y hacer clic en el
boton Resetear Intervalo de Mantenimiento.

Sobrecarga del motor kW

Es posible determinar el nivel de carga del motor comparando la salida de la potencia del grupo
electrogeno y la salida nominal del grupo electrégeno. Hay tres prealarmas de sobrecarga del motor
disponibles que monitorizan la potencia trifasica real cuando esta activa la deteccién trifasica o la
potencia monofasica si esta activa la detecciéon monofasica. Los ajustes de cada prealarma constan de
un ajuste para habilitar / deshabilitar, un ajuste de limite trifasico, ajuste de histéresis trifasica, ajuste de
limite monofasico, ajuste de histéresis trifasica y ajuste de factor de escala de valor minimo. En caso de
estar habilitada, la prealarma por sobrecarga del motor se activa cuando el nivel de potencia medido
supera el ajuste de limite. El ajuste del limite se expresa como un porcentaje de los valores nominales en
kW del grupo electrégeno en la ficha System Settings (Ajustes del Sistema) de BESTCOMSPIus (DGC-
2020, Parametros del Sistema, Ajustes del Sistema). El ajuste de histéresis funciona como una pérdida
de sefial de prealarma evitando la interrupcion rapida del anuncio de la alarma. Cuando la priorizacién
del valor minimo esta activa, los limites trifasicos y monofasicos de deteccién se multiplican por el valor
minimo del factor escala. El efecto es que el limite del valor minimo = limite trifasico o monofasica x valor
minimo del factor escala.

Nivel bajo de combustible

Los ajustes de la prealarma por nivel bajo de combustible incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y
un ajuste de limite. Si esta habilitada, la prealarma de bajo nivel de combustible se activara cuando el
nivel medido de combustible cae por debajo del ajuste del umbral durante el transcurso de dos
segundos. Los ajustes de la histéresis funcionan como una desactivacién por prealarma al evitar la
rapida conmutacién de la anunciacion de alarma. Una vez que la prealarma de Nivel bajo de combustible
se ha activado, no se apagara hasta que el combustible se incremente a un nivel igual al del umbral mas
el ajuste de la histéresis.

Temperatura alta del refrigerante

Los ajustes de la prealarma por temperatura alta del refrigerante incluyen un ajuste para habilitar /
deshabilitar y un ajuste de limite. Si esta habilitada, la prealarma de temperatura de refrigerante alta se
anuncia cuando la temperatura del refrigerante del motor supera el ajuste del umbral durante el
transcurso fijo de cuatro segundos. El retardo de armado inhabilita la funcidn de la prealarma High
Coolant Temp (Alta temperatura de refrigerante) durante el tiempo ajustado por el usuario durante el
arranque del motor. El ajuste High Coolant Temp Alarm Arming Delay (Retardo de armado de
temperatura de refrigeracion alta) determina la duracion del retardo. Las Unidades del Sistemas son
configuradas en la pantalla Ajustes de Sistema.

Temperatura baja del refrigerante

Los ajustes de la prealarma por temperatura baja del refrigerante incluyen un ajuste para habilitar /
deshabilitar y un ajuste de limite. Si esta habilitada, la prealarma de temperatura de refrigerante alta se
activa cuando la temperatura del refrigerante del motor cae por debajo del ajuste del umbral durante el
transcurso de cuatro segundos. Las Unidades del Sistemas son configuradas en la pantalla Ajustes de
Sistema.
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Bajo nivel de refrigerante

Los ajustes de la prealarma por bajo nivel de refrigerante incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y
un ajuste de limite. Si esta habilitada, la prealarma de bajo nivel de refrigerante se activara cuando el
nivel medido de refrigerante cae por debajo del ajuste del umbral durante el transcurso de dos segundos.

Baja presion de aceite

Los ajustes de la prealarma por baja presion de aceite incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y un
ajuste de limite. Si esta habilitada, la prealarma de baja presion de aceite se activa después de un
retardo de dos segundos cuando la presion de aceite del motor cae por debajo del ajuste del umbral. El
retardo de armado inhabilita la funcion de la prealarma de baja presién de aceite durante el tiempo
ajustado por el usuario durante el arranque del motor. El ajuste Low Oil Pressure Alarm Arming Delay
(Retardo de armado de alarma de presién de aceite baja) determina la duraciéon del retardo. Unidades
del Sistemas y presién métrica son configuradas en la pantalla.

Limite de salida de desviacion AVR

Los ajustes del limite de salida de desviacion AVR incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y un
ajuste de temporizacion de activacion. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma de limite
de salida de desviacion AVR una vez que se haya alcanzado el limite de salida de desviacién AVR y
expirada la temporizacion de activacion. Este ajuste sélo se aplica cuando se utiliza el Médulo de
Reparto de Carga opcional.

Limite de salida de desviacion GOV

Los ajustes del limite de salida de desviacion GOV incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y un
ajuste de temporizacion de activacion. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma de limite
de salida de desviacion GOV una vez que se haya alcanzado el limite de salida de desviacién GOV y
expirada la temporizacion de activacion. Este ajuste sélo se aplica cuando se utiliza el Médulo de
Reparto de Carga opcional.

Fallo de comunicaciones entre generadores

Los ajustes de la prealarma por fallo de comunicaciones entre generadores incluyen un ajuste unico para
habilitar / deshabilitar. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma por fallo de
comunicaciones entre generadores cuando un generador individual detecta que habia sido conectado a
una red del generador, pero ha perdido la conexion. Este ajuste sélo se aplica cuando se utiliza el
modulo de reparto de carga opcional.

Fallo de comunicaciones con el LSM

Los ajustes de la prealarma por fallo de comunicaciones con el LMS incluyen un ajuste unico para
habilitar / deshabilitar. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma por fallo de
comunicaciones con el LMS cuando se pierde la comunicacién entre el médulo de reparto de carga
opcional y el DGC-2020.

Falta de ID

Los ajustes de la prealarma por falta de ID incluyen un ajuste Unico para habilitar / deshabilitar. En caso
de estar habilitada, se anuncia una prealarma por falta de ID cuando no se detecta el ID de secuencia
previsto de un médulo de reparto de carga en la red.

Repeticion de ID

Los ajustes de la prealarma por repeticiones de ID incluyen un ajuste Unico para habilitar / deshabilitar.
En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma por repeticiones de ID cuando dos o mas modulos
de reparto de carga indican el mismo ID de secuencia previsto.

Fallo de comunicaciones del CEM-2020

Los ajustes de la prealarma por fallo de comunicaciones del CEM-2020 incluyen un ajuste unico para
habilitar / deshabilitar. En caso de estar habilitada, se anuncia una prealarma por fallo de
comunicaciones con el CEM-2020 cuando se pierde la comunicacion entre el DGC-2020 y un CEM-2020
opcional.
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Fallo de las comunicaciones del AEM

Los ajustes de la prealarma por fallo de las comunicaciones del AEM-2020 incluyen un ajuste unico de
activacion / desactivacion. En caso de estar activada, se anuncia una prealarma por fallo de las
comunicaciones del AEM-2020 cuando se pierde la comunicacién entre el DGC-2020 y el AEM-2020
opcional.

Fallo suma de control

La prealarma de fallo de suma de control se activara cada vez que falle uno de los célculos internos de la
suma de control utilizados para fines de integridad de datos. Eso indica que ciertos parametros de
usuario o codigos de firmware fueron corrompidos.

La prealarma de fallo de suma de control puede ser cancelada pulsando el botén de reinicializacion del
panel delantero. No obstante, la prealarma se activara la préxima vez que se compruebe la suma de
control si los datos siguen siendo corrompidos. Ciertos calculos de la suma de control se realizan sélo
cuando la unidad esta alimentada, por eso puede que no se active hasta la proxima vez que haya una
potencia de funcionamiento.

En caso de prealarmas de fallo de suma de control constantes, intentar las siguientes acciones para
rectificar el problema:

1. Cargar los parametros por defecto manteniendo UP+DOWN en el panel delantero, estando
alimentada la unidad. Tras cargar los parametros por defecto, cargar el archivo de configuracion
BESTCOMSPIus si es necesario.

Precaucion

Cargar ajustes por defecto borrara los ajustes del usuario. Todos los
reportes y eventos seran limpiados. EL BESTCOMSPIus® puede ser
usado para descargar los ajustes y salvar a un archive asi los ajustes
puede n ser reestablecidos luego.

2. Si el problema persiste, volver a cargar el archivo firmware con BESTCOMSPIus.
3. Si el problema persiste, contactar con la asistencia técnica de Basler Electric.

La prealarma de fallo de suma de control puede ser desactivada con el ajuste de activacion de la
prealarma de fallo de suma de control. La desactivacion de este ajuste sélo desactiva el anuncio de la
prealarma, y no rectifica ningun error.

La prealarma de fallo de suma de control puede activarse después de un cambio de versién de firmware
mediante BESTCOMSPlus. En este caso, la prealarma de fallo de suma de control no indica ningun
error. La prealarma puede ser cancelada con el boton de reinicializacion o variando los ciclos de potencia
de la unidad. Si vuelve a activarse la prealarma, en ese caso indica un error y se deben iniciar acciones
correctivas, como se menciona anteriormente.

Falla de Sincronizador

Los ajustes de pre-alarma de falla de sincronizador consiste de un ajuste Unico activar/desactivar. Si esta
activado, una pre-alarma de Falla de Sincronizador es anunciada si el DGC-2020 esta corriendo el
autosincronizador para alinear la tension del generador y la tension del bus para cerrar un interruptor, y
el DGC-2020 no recibe realimentacién desde el estado del interruptor indicando que esta cerrado antes
que el tiempo de retardo de activacion de falla de sinc ha terminado.

Falla de Cierre del Interruptor

Los ajustes de pre-alarma de falla de Cierre Interruptor consiste de un ajuste de un Unico
activar/desactivar y un ajuste de monitoreo. Si esta activado, una pre-alarma de Falla de Cierre de
Interruptor es anunciada si el DGC-2020 ha enviado una salida de cierre de interruptor, y no ha recibido
realimentacién del estado del interruptor indicando que esta cerrado antes que el tiempo de espera de
cierre del interruptor ha terminado. El ajuste Monitorear determina si esta condicion se monitorea solo
durante las transiciones o en todo momento.
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Falla de Apertura del Interruptor

Los ajustes de pre-alarma de falla de Apertura Interruptor consiste de un ajuste de un Unico
activar/desactivar un ajuste de monitoreo. Si esta activado, una pre-alarma de Falla de Apertura de
Interruptor es anunciada si el DGC-2020 ha enviado una salida de cierre de interruptor, y no ha recibido
realimentacién del estado del interruptor indicando que esta abierto antes que el tiempo de espera de
cierre del interruptor ha terminado. El ajuste Monitorear determina si esta condiciéon se monitorea solo
durante las transiciones o en todo momento.

Rotacién Reversa

Los ajustes de pre-alarma de Rotacion Reversa consisten en el ajuste activar/desactivar. Si esta
activado, se anuncia una pre-alarma de Rotacidon Reversa si el generador medido o la rotacion de fase
del bus difiere de la rotacién de fase especificada en la pantalla Parametros del Sistema > Ajustes del
Sistema.

Datos Nominales y Valores Por Unidad

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades
nativas o valores por unidad. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSP/us automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tensién, y los datos nominales asociados con ellos es
Tensioén de Bateria (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)

e Tension de Bateria Baja

e Tension de Bateria Débil

e Sobretension de Bateria

Alarmas

Se anuncia una alarma cuando se presenta una situacién programada para activar una alarma. En caso
de alarma, el indicador Alarma del panel delantero se enciende, la salida de la Bocina (si esta
programada y habilitada) se activa y la pantalla LCD del panel delantero indica la causa de la alarma. La
alarma detiene el motor mediante la apertura del contacto de salida del Combustible. Las alarmas se
resetean cuando el DGC-2020 se ajusta al modo Off.

Cada alarma del DGC-2020 se describe en los siguientes parrafos. Las alarmas pueden habilitarse y
ajustarse en el BESTCOMSPIus o mediante el panel delantero HMI.

Los ajustes de alarma de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Configuracion de Alarma, Alarmas) se ilustran en
Figura 4-53.

Temperatura alta del refrigerante

Los ajustes de la alarma por temperatura alta del refrigerante incluyen un ajuste para habilitar /
deshabilitar y un ajuste de limite. Si esta habilitada, la alarma de alta temperatura de refrigerante se
disparara después de un retardo de cuatro segundos, cuando la temperatura del refrigerante de motor
supere el ajuste del umbral. La temporizacién de armado desactiva la alarma por temperatura alta del
refrigerante durante un lapso ajustable por el usuario a partir del arranque del motor. Las Unidades del
Sistemas son configuradas en la pantalla Ajustes de Sistema.

Baja presion de aceite

Los ajustes de la alarma por baja presién de aceite incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar, una
temporizacion de activacion y un ajuste de limite. Si esta habilitada, la alarma de baja presidn de aceite
se activa después de un retardo de dos segundos cuando la presién de aceite del motor cae por debajo
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del ajuste del umbral. La temporizacién de activacion deshabilita la funcion alarma por baja presion de
aceite para el tiempo ajustado el usuario durante el arranque del motor. Unidades del Sistemas y presién
métrica son configuradas en la pantalla.

Sobrevelocidad

Los ajustes de la alarma por sobrevelocidad incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar, una
temporizacion de la activacion y un ajuste de limite. En caso de estar habilitada, una alarma por
sobrevelocidad se activa cuando la velocidad del motor (en rpm) supera el ajuste de limite durante la
temporizacion de la activacion.

Nivel bajo de combustible

Los ajustes de la alarma por nivel bajo de combustible incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar, un
ajuste de temporizacion de la activacion y un ajuste de limite. En caso de estar habilitada, una alarma
por nivel bajo de combustible se activa cuando el nivel de combustible medido es inferior al ajuste de
limite durante la temporizacion de activacion. Los ajustes de la histéresis funcionan como una
desactivacion por alarma al evitar la rapida conmutacién de la anunciacion de alarma.

Bajo nivel de refrigerante

Los ajustes de la alarma por bajo nivel de refrigerante incluyen un ajuste para habilitar / deshabilitar y un
ajuste de limite. Si esta habilitada, la alarma de bajo nivel de refrigerante se disparara cuando el nivel
medido de refrigerante cae por debajo del ajuste del umbral durante el transcurso de dos segundos.

Nota: Para poder configurar esta alarma, se debe habilitar la opcién de activacién de la ECU (ECU
Support) en la pantalla de configuracion del CANBus (Comunicaciones, Configuraciéon del CANbus).

Nivel bajo de refrigerante del Bus RPM

Este ajuste habilita o inhabilita el informe de alarma de bajo nivel de refrigerante desde un Codigo de
diagnéstico de problema (DTC) cuando se habilita el Bus CAN.
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Alarmas

Temp. Alta del Refrigerante
(C) Desactivar Limite (°F) Temporizacién de Armado (5)
@® Activar |275 | |60

Baja Presidn de Aceite
() Desactivar Limite (psi) Temporizacién de Armado (s)
@® Activar [150 | [10

Sobrevelocidad
() Desactivar Limite (%) Temporizacion de Activacion (ms)

@ Activar 1110 | |50

Nivel Bajo de Combustible

(C) Desactivar Limite (%) Temporizacidn de Activacidn (5) Histéresis (%)

@ et E B

Nivel Bajo del Refrigerante
(®) Desactivar

() Activar

Limite (%)

Nivel bajo de refrigerante de bus de la CAN

() Desactivar
(®) Activar

Figura 4-53. Configuracion de las alarmas

Fallo del Transmisor

El DGC-2020 puede configurarse para anunciar una prealarma o alarma cuando se detecta la pérdida de
una sefal en la entrada del transmisor de nivel de combustible, presion de aceite, temperatura del
refrigerante. El reconocimiento de contacto se puede ajustar a ‘Siempre’ 0 a ‘Solo con el motor en
marcha’. Se pueden ajustar los valores de resistencia Minima y Maxima. Cuando el ajuste de Pantalla SF
se ajusta a Habilitada, se despliega “SF” en vez del parametro medido, cuando el valor de resistencia
excede el rango especificado por los valores de Resistencia Minimo y Maximo. Asimismo, es posible
configurar la activacion de una prealarma o alarma en caso de deteccion de la pérdida de tension del
generador (cuando el DGC-2020 esta funcionando en modo Run o Auto con los ATS cerrados). La
alarma por fallo del transmisor de velocidad esta siempre habilitada. Para cada prealarma / alarma de
transmisor / deteccién, el usuario puede ajustar la temporizacién.

Falla de deteccion de tension

La funcion de falla sensora de tensiéon monitorea las tensiones linea-a-neutral del generador. Si
cualquiera de las tensiones linea-a-neutral disminuye abajo del 2 % de la tensién secundaria del CT por
la duracion del Retardo de activacion, el DGC-2020 detecta una condicién de Falla de sensor de tension
y anuncia una alarma con base en el ajuste de la Configuracién de alarma.

En una configuracion de Triangulo aterrizada en la que una fase (A,B o C) de la conexion de triangulo
esta aterrizada, es probable que ocurra una condiciéon de falla de sensor de tension.

En los sistemas con conexion de Triangulo donde la entrada neutral del DGC-2020 no esta conectada,
no hay certeza sobre cual de las tensiones linea-a-neutral va a ser monitoreada por el DGC-2020.
Podrian presentarse anuncios falsos de Falla de sensor de tension.

Se recomienda usar la deteccién de Desequilibrio de fase para detectar problemas de sensores en las
configuraciones de Triangulo y de Triangulo aterrizada.

Alarmas y Prealarmas
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Los avisos de alarma y prealarma por pérdida de sefiales de velocidad del motor no puede programarlos
el usuario y funciona de la siguiente manera. Si la MPU (excitacién magnética) o la frecuencia del
generador estadn programados como unica fuente de velocidad del motor y la fuente de sefiales falla, se
activa una alarma y el motor se detiene. Si, por otro lado, la fuente de velocidad del motor esté
configurada como MPU y frecuencia del generador y se produce la pérdida de una de las fuentes de
sefales, se anunciara una prealarma. En caso de que haya pérdida de ambas sefiales de velocidad, se
activara una alarma y el motor se detendra.

Los ajustes del BESTCOMSPIus para las funciones por fallo del transmisor (DGC-2020, Configuracion de
Alarmas, Fallo del transmisor) se ilustran en la Figura 4-54.

Fallo de Transmisor

Fallo del Transmisor de Temperatura de Refrigerante
Configuracién de Alarmas Reconocimiento del contacto Temporizacidn de Activacién (min) Resistencia minima (chm) Resistencia maxima (ohm) Pantalla de SF

No hay ~ Siempre ~ 5 5 3100 Desactivar ~

Fallo del Transmisor de Presion de Aceite
Configuracién de Alarmas Reconocimiento del contacto Temporizacién de Activacidn (s) Resistencia minima (chm) Resistencia maxima (chm) Pantalla de SF
No hay ~ Siempre v 10 5 280 Desactivar ~

Fallo del Transmisor de Nivel de Combustible
Configuracién de Alarmas Reconecimiento del contacto Temporizacién de Activacién (s) Resistencia minima (chm) Resistencia maxima (chm) Pantalla de SF

No hay ~ Siempre ~ 10 5 280 Desactivar ~

Fallo de Deteccion de Tension
Configuracién de Alarmas Temporizacién de Activacién (s)
No hay ~ 10

Fallo del Transmisor de Velocidad
Temporizacién de Activacidn (s)
10

Fallo transmisor nivel de refrigerante
Configuracién de Alarmas

Marma ~

Fallo de Transmisor Global
Configuracién de Alarmas

Alama ~

Figura 4-54. Configuracion para Fallo del transmisor

Proteccion del Generador

Se garantizan dos tercios de proteccion del protector. Los controladores del DGC-2020 con el nimero de
estilo xxxxxxSxx garantizan una proteccién estandar que incluyen elementos de subtensién (27),
sobretensioén (59), sobrefrecuencia (810), subfrecuencia (81U), potencia invertida (32R) y pérdida de
excitacion (40). Los controladores cuyo nimero de estilo es xxxxxxExx garantizan una mejor proteccion
que incluyen elementos de proteccion estandar, ademas de elementos de tension de secuencia de fases
(47) sobrecorriente de tiempo (51), desplazamiento de vector (78) y ROCOF (81).

La descripcién de la proteccion del generador se organiza de la siguiente manera:
Tensioén (27, 59, 47)

Frecuencia (81)

Potencia invertida (32R)

Pérdida de excitacion (40Q)

Sobrecorriente (51)

Proteccion de Pérdida de RED (78 y ROCOF)

Proteccion contra tensiones (27, 59, 47)

Los elementos de proteccion contra tensiones incluyen dos elementos contra las subtensiones, dos
elementos contra las sobretensiones y un elemento para las tensiones de secuencia de fases (nUmero
de estilo de tipo xxxxxxExx Unicamente).

Subtension (27-1, 27-2)

Se proporcionan dos juegos de ajustes de subtensién para cada elemento: uno para las conexiones
trifasicas del generador y otro para las conexiones monofasicas del generador. El ajuste de excitacion
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configurado se basa en el lado secundario del transformador de tensién (DGC-2020). Al recibir la entrada
de contacto de priorizacion monofésica, el DGC-2020 cambia automaticamente los ajustes de subtension
trifasica a ajustes de subtension monofasica.

Se anuncia una situacién de subtensidn cuando el promedio de la tension trifasica (modo three-phase) o
fase a fase (modo single-phase) es inferior al ajuste de excitacién correspondiente a 27 durante la
temporizacion correspondiente a 27. El usuario puede seleccionar también un anuncio de subtension
para activar una prealarma (advertencia) o alarma (parada). Asimismo, el usuario puede configurar un
anuncio de subtension para cerrar una salida programable.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefal de subtension evitando la interrupcion rapida
de la salida de la excitacion.

Un ajuste de la inhibiciéon basada en la frecuencia evita que ocurra un disparo 27 durante una situacién
de subtension asociada al arranque del sistema.

El ajuste del valor minimo del factor escalaF se utiliza para configurar automaticamente los ajustes de
excitacion de subtension en aplicaciones que pueden utilizar mas de un tipo de conexiones del grupo
electrégeno. El ajuste del factor escala se aplica cuando el DGC-2020 detecta el cierre de un contacto en
una salida de contacto programada para activar la escala de los ajustes de proteccion. El ajuste del valor
del factor escala funciona como multiplicador de los ajustes de excitacion. Por ejemplo, si el DGC-2020
recibe una entrada de contacto del factor escala y el ajuste del factor escala es 2.000, el ajuste de
excitacion se duplicara. (2.000 x PU).

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la proteccion de subtensidon durante el arranque
del motor. La proteccion de subtensién esta inactiva cuando el motor no esta en marcha y no se activa
hasta después de que el motor arranque y el retardo de armado haya transcurrido.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuracidon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento légico de Subtension son verdaderos. El estado del elemento esta
disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
Unicamente”.

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidad®. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSP/us automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tension Secundaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Tension Nominal Secundaria (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos
Nominales)

e Excitacion Trifasica Subtension 27-1
e Excitacion Monofasica Subtension 27-1
e Excitacion Trifasica Subtension 27-2
e Excitacion Monofasica Subtension 27-2

Los ajustes de alarma de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccién del generador, Tension, Subtension)
se ilustran en la Figura 4-55. Se muestra el elemento 27-1.
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Figura 4-55. Ajustes de la protecciéon contra las subtensiones

Sobretension (59-1, 59-2))

Se proporcionan dos conjuntos de ajustes de sobretension para cada elemento: uno para las conexiones
trifasicas del generador y otro para las conexiones monofasicas del generador. El ajuste de excitacion
configurado se basa en el lado secundario del transmisor de tension (DGC-2020). Al recibir la entrada de
contacto de priorizacién monofasica, el DGC-2020 cambia automaticamente los ajustes de sobretension
trifasica a ajustes de sobretensién monofasica.

Se anuncia una situacion de sobretension cuando el promedio de la tension trifasica (modo three-phase)
o fase a fase (modo single-phase) es superior al ajuste de excitacién correspondiente a 59 durante la
temporizacion correspondiente a 59. El usuario puede seleccionar también un anuncio de sobretension
para activar una prealarma (advertencia) o alarma (parada). Asimismo, el usuario puede configurar un
anunci6 de sobretensién para cerrar una salida programable.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefial de sobretensién evitando la interrupcién
rapida de la salida de la excitacion.

El ajuste del valor minimo del factor escala se utiliza para configurar automaticamente los ajustes de
excitacién de sobretension en aplicaciones que pueden utilizar mas de un tipo de conexion del grupo
electrégeno. El ajuste del factor escala se aplica cuando el DGC-2020 detecta el cierre de un contacto en
una salida de contacto programada para activar la escala de los ajustes de proteccion. El ajuste del valor
del factor escala funciona como multiplicador de los ajustes de excitacion. Por ejemplo, si el DGC-2020
recibe una entrada de contacto del factor escala y el ajuste del factor escala es 2.000, el ajuste de
excitacion se duplicara. (2.000 x PU).

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la proteccion de sobretension durante el
arranque del motor. La proteccién de sobretension esta inactiva cuando el motor no esta en
funcionamiento y no se activa hasta después de que el motor arranque y el retardo de armado haya
transcurrido.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuraciéon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento l6gico de Sobretensién son verdaderos. El estado del elemento esta
disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
Unicamente”.

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidadf. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSP/us automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el pardametro datos nominales asociado con él.
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Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tensién Secundaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Tension Nominal Secundaria (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos
Nominales)

Excitacion Trifasica Sobretensién 59-1
Excitacion Monofasica Sobretension 59-1
Excitacion Trifasica Sobretensiéon 59-2
Excitacién Monofasica Sobretensién 59-1

Los ajustes de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccién del generador, Tension, Sobretensién) se
ilustran en la Figura 4-56. Se muestra el elemento 59-1.

Sobretension
589-1 Elemento
Factor de Escala de Walor Mimmo Trifasica Monofasica
1.000 Excitacion (W L-1) Excitacion (W L-L)
Temporizacién de Armado (5) v v
CI 0.260 Per Unit 0.260 Per Unit
Histéresis (V) Histéresis (V)
Temporizacion de Activacion (s) Temporizacion de Activacion (3)
Configuracién de Alarmas Configuracién de Alarmas
Mo hay w Mo hay e

Figura 4-56. Ajustes de proteccion contra las sobretensiones

Desequilibrio de fase (47)

Los controladores DGC-2020 con una proteccion mejorada del generador (nimero de estilo XxxxxxExx)
pueden protegerse contra los desequilibrios de tensién entre cualquiera de las tres fases. El ajuste de
excitacion configurado se basa en el lado secundario del Transmisor de Tensién (DGC-2020). Se
anuncia una situacién de desequilibrio de fase cuando la diferencia entre cualquiera de las tres fases de
tension del generador es superior al ajuste de excitacion 47 durante el ajuste de la temporizacion de
activacion 47. El usuario puede seleccionar también un anuncio de desequilibrio de fases para activar
una prealarma (advertencia) o alarma (parada). Asimismo, el usuario puede configurar un anuncio de
desequilibrio de fases para cerrar una salida programable.

El ajuste de histéresis funciona como pérdida de senal de desequilibrio de fase evitando la rapida
interrupcion de la salida de la excitacion.

Un ajuste de factor de escala de linea baja es usado para automaticamente ajustar la excitacion de
desbalance de fase en aplicaciones que pueden utilizar mas de un tipo de conexion de grupo
electrégeno. El ajuste de factor de escala es implementado cuando el DGC-2020 sensa un cierre de
contacto en una entrada de contacto programable para activar el escalado del ajuste de proteccion. El
valor del ajuste del factor de escala sirve como un multiplicador para el ajuste de excitacion. Por ejemplo,
si una entrada de contacto de factor de escala es recibido por el DGC-2020 y el ajuste de factor de
escala es 2.000, el ajuste de excitacion sera doblado (2.000 x PU).

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la protecciéon de desequilibrio de fase durante el
arranque del motor. La proteccién de desequilibrio de fase esta inactiva cuando el motor no esta en
funcionamiento y no se activa hasta después de que el motor arranque y el retardo de armado haya
transcurrido.
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El elemento esta inhabilitado cuando la configuracidon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento légico de desequilibrio de fase son verdaderos. El estado del elemento
estéa disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
Unicamente”.

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidad. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPlus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSPJus automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tensién Secundaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Tension Nominal Secundaria (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos
Nominales)

e Excitacion de Desequilibrio de Fase 47

Los ajustes de proteccion de voltaje de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccion del generador, Tension,
Desequilibrio de fase) se ilustran en la Figura 4-57.

Desequilibrio de fases

47 Elemento

Excitacion

iI
=

010 Per Unit

Histéresis (V)

I

Temporizacion de Activacion (s)
Configuracién de Alarmas
Mo hay w

Factor de Escala de Valor Minimo

Temporizacion de Armado (s)

Figura 4-57. Ajuste de proteccion del desequilibrio de fases

Se proporcionan dos conjuntos de ajustes de proteccion de frecuencia: uno para la subfrecuencia (81U)
y otro para la sobrefrecuencia (810).

Subfrecuencia (81U)

Se anuncia una situacion de subfrecuencia cuando la frecuencia del generador es inferior al ajuste de
excitacion 81U durante el ajuste de temporizacion de activacion 81U. El usuario puede seleccionar
también un anuncio de subfrecuencia para activar una prealarma (advertencia) o alarma (parada).
Asimismo, el usuario puede configurar un anuncio de subfrecuencia para cerrar una salida programable.

Un ajuste de la inhibicidon basada en la frecuencia evita que ocurra un disparo 81U durante una situacion
de subtension asociada al arranque del sistema.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefial de subfrecuencia evitando la interrupcion
rapida de la salida de la excitacion.
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Sobrefrecuencia (810)

Cuando la frecuencia del generador supera el ajuste de excitacién 810 durante el ajuste de
temporizacién de activacion 810, se anuncia una situacion de sobrefrecuencia. El usuario puede
seleccionar también un anuncio de sobrefrecuencia para activar una prealarma (advertencia) o alarma
(parada). Asimismo, el usuario puede configurar una condicién de sobrefrecuencia para cerrar una salida
programable.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefial de sobrefrecuencia evitando la interrupcién
rapida de la caida de la excitacion.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuraciéon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento logico de Frecuencia son verdaderos. El estado del elemento esta
disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
unicamente”.

Retardo de armado

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la proteccién de subfrecuencia y sobrefrecuencia
durante el arranque del motor. La proteccién de subfrecuencia y sobrefrecuencia esta inactiva cuando el
motor no esta en marcha y no se activa hasta después de que el motor arranque y el retardo de armado
haya transcurrido.

Factor de Escala de Frecuencia Alterna

Un factor de escala de frecuencia alterna es usado para ajuste automatico del ajuste de excitacién de
frecuencia en aplicaciones que puede ser utilizado mas de una frecuencia operativa. Por ejemplo, una
maquina que es configurada entre 50 o 60Hz de operacidn. El ajuste de factor de escala es
implementado cuando el DGC-2020 sensa un cierre de contacto conectado al elemento légico
Priorizaciéon de Frecuencia Alterna de la Légica Programable de BESTlogicPlus. Cuando el Priorizacion
de Frecuencia Alterna es verdadero, el ajuste del factor de escala sirve como un multiplicador para el
ajuste de excitacion. Por ejemplo, si una entrada de contacto de factor de escala es recibido por el DGC-
2020 y el ajuste de factor de escala es 2.000, el ajuste de excitacién sera doblado (2.000 x PU).

Por Unidad

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
hertz reales o valores por unidad. Los ajustes por unidad estan disponibles para Excitacién (810/81U) e
Inhibir Tension. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula
el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de datos nominales (en la
pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un valor por unidad es
editado, BESTCOMSPIus automaticamente recalcula el valor nativo basado en el ajuste por unidad y el
parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Frecuencia en Hz, y los valores de datos nominales
asociados con ellos es Frecuencia Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)

e Excitacion 81 U

e Excitacion 81 O

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tensiéon Secundaria, y los valores de datos nominales

asociados con ellos es Tension Secundaria Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos
Nominales)

e Tension de Inhibicion 81 U

Los ajustes de proteccién de frecuencia de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccion del generador,
Frecuencia) se ilustran en la Figura 4-58.
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Frecuencia
81 Elemento
Factor de Escala de Frecuencia Alterna 81U 810
Excitacion Excitacién
Temporizacién de Armado (5) Hz Hz
o ] 0.9667 Per Unit 1.0333 Per Unit
Histéresis (Hz) Histéresis (Hz)
Temporizacidn de Activacidn (s) Temporizacion de Activacidn (s)
Tension de Inhibician Configuracion de Alarmas
0146 Per Unit
Configuracion de Alarmas
Mo hay v

Figura 4-58. Ajuste de Proteccion de Frecuencia

Proteccion de potencia invertida (32R)

Se proporcionan dos conjuntos de ajustes de potencia invertida: uno para conexiones del generador
trifasico y uno para las conexiones del generador monofasico. El ajuste de la excitacién introducido se
basa en el porcentaje del Valor Nominal KW del Grupo electrogeno en la pantalla de Datos de Valor
Nominal. Cuando el DGC-2020 recibe una entrada de contacto de priorizacion monofasica, los ajustes de
proteccion de potencia invertida automaticamente alternan de los ajustes trifasicos a los ajustes de
proteccion de potencia invertida monofasicos. El elemento 32R monitorea la potencia real trifasica
cuando esta activa la deteccion trifasica, o la potencia real monofasica si esta activa la deteccién
monofasica.

Cuando el wataje total en la direccion del disparo (generador que absorbe potencia) es mayor que el
ajuste de excitacion durante el ajuste de temporizador de activacidon 32R, se anuncia una condicion de
potencia invertida. Un anuncio de potencia invertida puede ser seleccionado por el usuario para que
dispare una prealarma (advertencia) o una alarma (parada). El usuario también puede configurar un
anuncio de potencia invertida para cerrar una salida programable.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefial de potencia invertida evitando la interrupcion
rapida de la salida de excitacion.

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la proteccion de potencia inversa durante el
arranque del motor. Si el retardo de armado se establece en cero, la proteccion de potencia inversa esta
activa en todo momento, incluso cuando el motor no esta en funcionamiento. Si el retardo de armado se
establece en un valor diferente de cero, la proteccion de potencia inversa esta inactiva cuando el motor
no esta en funcionamiento y no se activa hasta después de que el motor arranque y el retardo de armado
haya transcurrido.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuracion de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento Iégico de Potencia inversa son verdaderos. El estado del elemento esta
disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
unicamente”.

Los ajustes de proteccién de potencia invertida de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccion del
generador, Potencia inversa) se ilustran en la Figura 4-59.
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Potencia Inversa
32R Elemento

Temporizacién de Armado (5) Trifasica
. Excitacién (%)

Histéresis (%)

Monofasica
Excitacion (%)

Histéresis (%)

Temporizacion de Activacidn (s) Temporizacion de Activacion (s)

Configuracidn de Alarmas Configuracién de Alarmas

Mo hay e No hay ~

Figura 4-59. Ajustes de proteccion de potencia inversa

Proteccion de pérdida de excitacion (40Q)

Se proporcionan dos grupos de ajustes de pérdida de excitacién: uno para conexiones del generador
trifasico y uno para las conexiones del generador monofasico. El ajuste de la excitacién introducida se
basa en el porcentaje del valor nominal Kvar en la pantalla de Datos de Valor Nominal. Cuando el DGC-
2020 recibe una entrada de contacto de priorizacion monofasica, los ajustes de proteccion de pérdida de
excitacién automaticamente alternan de los ajustes trifasicos a los ajustes de proteccion de pérdida de
excitaciéon monofasicos.

Cuando se pierde la potencia de excitacion de un generador, éste actia como un gran inductor. El
generador empieza a absorber grandes cantidades de vars. El 40Q funciona por el principio de que si un
generador empieza a absorber vars por fuera de su curva de capacidad de estado estable, lo probable
es que haya perdido su suministro de excitacién normal. EI 40Q monitorea la potencia real trifasica
cuando esta activa la deteccion trifasica, o la potencia real monofasica si esta activa la deteccién
monofasica. Compara la potencia reactiva con la curva de respuesta 40Q definida por el ajuste de
excitacion 40Q. Consulte la Figura 4-60.
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Figura 4-60. Curva de capacidad del generador contra respuesta 40Q

Si la potencia reactiva esta dentro de la region de disparo del 40Q a lo largo de la duracién del ajuste de
temporizacién de activacion del 40Q, se anuncia una pérdida de la condicion de excitacion. Un anuncio
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de pérdida de excitacion puede ser seleccionado por el usuario para que dispare una prealarma’
(advertencia) o una alarma (parada). El usuario también puede configurar un anuncio de pérdida de
excitacion para cerrar una salida programable. El calculo usado en el DGC-2020 para la region de
disparo es dado por:

Trioping Redi 400 Picicun + (1) (Actual Watts = 100)
= — | *
ripping Region Q Pickup 3 BT o

Donde las unidades de Regién de Disparo y el ajuste de excitaciéon 40Q son porcentaje de var nominal.

El ajuste de histéresis funciona como una pérdida de sefial de pérdida de excitacion evitando la
interrupcion rapida de la salida de excitacion.

Se recomiendan temporizaciones de activacion para el disparo. Agregar un ligero retardo ayudara a
asegurar que no ocurran falsas alarmas por condiciones de fallos transitorios u oscilaciones en el
sistema de potencia.

Un retardo de armado ajustable por el usuario inhabilita la proteccion de pérdida de excitacion durante el
arranque del motor. Si el retardo de armado se establece en cero, la proteccion de pérdida de excitacion
esta activa en todo momento, incluso cuando el motor no esta en funcionamiento. Si el retardo de
armado se establece en un valor diferente de cero, la proteccion de pérdida de excitacion esta inactiva
cuando el motor no esta en funcionamiento y no se activa hasta después de que el motor arranque y el
retardo de armado haya transcurrido.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuracidon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento légico de pérdida de excitacidon son verdaderos. El estado del elemento
estéa disponible en la légica programable de BESTlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
Unicamente”.

Los ajustes de proteccion de pérdida de excitacion de BESTCOMSP/us (DGC-2020, Proteccién del
generador, Pérdida de excitacion) se ilustran en la Figura 4-61.

Pérdida de excitacion
40Q Elemento

Temporizacidn de Armado (5] Trifésica Monofasica
CI Excitacion (%) Excitacidn (%)
Histeresis (%) Histéresis (%)
Temporizacion de Activacion (s) Temporizacion de Activacion (s)
Configuracion de Alarmas Configuracidn de Alarmas
Mo hay ~ No hay ~

Figura 4-61. Ajuste de proteccion de pérdida de excitacion

Proteccion contra sobrecorriente (51-1, 51-2, 51-3)

Se proporcionan dos conjuntos de ajustes de sobrecorriente: uno para las conexiones trifasicas del
generador y otro para las conexiones monofasicas del generador. El ajuste de excitaciéon configurado se
basa en el lado secundario del transformador de corriente (DGC-2020). Cuando el DGC-2020 recibe la
entrada de contacto de priorizacidn monofasica, los ajustes de proteccion contra sobrecorriente cambian
automaticamente de ajustes trifasicos a ajustes de proteccion de sobrecorriente monofasico.

Cuando alguna de las corrientes de fase supera el ajuste de excitacion durante la temporizacion de la
sobrecorriente, se anuncia una situacién de sobrecorriente. El usuario puede seleccionar también un
anuncio de sobrecorriente para activar una prealarma (advertencia) o alarma (parada). Asimismo, el
usuario puede configurar un anuncio de sobrecorriente para cerrar una salida programable.
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El parametro de ajuste del tiempo y el parametro de curva controlan la temporizacion de sobrecorriente.
El parametro de curva puede configurarse en F (fijo), P (Programable) o es posible seleccionar una de
las 16 curvas de temporizacién inversa. Cuando se selecciona el parametro de curva fija, el parametro
de ajuste del tiempo determina la temporizacidon de sobrecorriente sin considerar el nivel de corriente del
generador. Cuando se selecciona una de las curvas de temporizacion inversa, el parametro de ajuste del
tiempo, junto con el nivel de corriente medida del generador, determina la temporizacion de
sobrecorriente. Cuando se configuran ajustes de proteccion contra sobrecorriente en BESTCOMPlus, se
crea automaticamente un plot de los ajustes para ilustrar la curva de excitacién de sobrecorriente. Las
curvas caracteristicas de temporizacion disponibles se muestran a continuacion y se ilustran en el Anexo
A, Curvas Caracteristicas de Sobrecorriente Temporizada.

e A, standard inverse (inversa estandar) e L1, long inverse (bastante inversa)

e B, very inverse (muy inversa) e L2, long inverse (bastante inversa)

C, extremely inverse (extremadamente inversa) e M, moderately inverse (moderadamente

D, definite (definitiva) inversa)

e P, programmable (programable)

E1, extremely inverse (extremadamente

inversa) e S1, short inverse (poco inversa)
e E2, extremely inverse (extremadamente e S2, short inverse (poco inversa)
inversa)

e V1, very inverse (muy inversa)

G, long inverse (bastante inversa) « V2, very inverse (muy inversa)

I1, inverse (inversa)
e |2, inverse (inversa)

El ajuste del valor minimo del factor escala se utiliza para adaptar automaticamente los ajustes de
excitacién de sobrecorriente en aplicaciones que pueden utilizar mas de un tipo de conexién del grupo
electrégeno. El ajuste del factor escala se aplica cuando el DGC-2020 detecta el cierre del contacto en
una entrada del contacto programada para activar la escala de los ajustes de proteccién. El ajuste del
valor del factor escala funciona como multiplicador de los ajustes de excitacién. Por ejemplo, si el DGC-
2020 recibe una entrada de contacto del factor escala y el ajuste del factor escala es 2.000, el ajuste de
excitacion se duplicara. (2.000 x PU).

Es posible configurar el grafico para visualizar la curva monofasica o trifasica conforme a los ajustes del
lado izquierdo del diagrama.

También esta provista una seleccion de las caracteristicas de reseteo integrado o instantaneo. Para
calcular el tiempo restante hasta el reseteo, referirse al Anexo A, Curvas caracteristicas Tiempo
Sobrecorriente.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuraciéon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento légico de Sobrecorriente son verdaderos. El estado del elemento esta
disponible en la l6gica programable de BESTIlogicPlus cuando se selecciona “Status Only” / “Estado
Unicamente

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidad. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSPIus automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el pardmetro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Corriente Secundaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Corriente Nominal Secundaria (en la pantalla Pardmetro de Sistema, Datos
Nominales)
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Excitacién Trifasica Sobrecorriente 51-1
Excitacion Monofasica Sobrecorriente 51-1
Excitacion Trifasica Sobrecorriente 51-2
Excitacién Monofasica Sobrecorriente 51-2
Excitacion Trifasica Sobrecorriente 51-3
Excitacion Monofasica Sobrecorriente 51-3

4-85

Los parametros de proteccion contra sobrecorriente de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccion de
Generador, Sobrecorriente) se ilustran en la Figura 4-62. El elemento 51-1 es mostrada.

Curvas Programables para Proteccion de Sobrecorriente

Caracteristicas de Sobrecorriente inversa para curvas de disparo y reseteo programable curvas estan
definidas por la ecuacién 4-1 y 4-2 respectivamente. Estas ecuaciones cumplen con la norma IEEE
C37.112-1996. Los coeficientes especificos de la curva se definen por las curvas patrones listadas en el
Apéndice A, Curvas Caracteristicas Tiempo Sobrecorriente. Cuando se selecciona una curva P de
caracteristicas de sobrecorriente de tiempo inverso, los coeficientes utilizados en la ecuacién son los
definidos por el usuario. Definiciones para estas ecuaciones se presentan en el Tabla 4-6.

Ecuacion 4-1.Caract. Disparo Tiempo SC

Ecuacion 4-2. Caract. Reseteo Tiempo SC

AD RD
TT:N—Q+BD+K TR:2—
M™-C) | M~ —1|
Tabla 4-6. Definiciones para Ecuaciones 4-1 y 4-2
Parametro Descripcion Explicacién
T Tiempo para Disparo Tlempo que le llevara a la funcién 51-x en agotar el
tiempo y disparar.
D Dial de Ajuste Tiempo Dial de ajuste de tiempo para la funcion 51-x.
Corriente medida en multiplos de la activacion. El
M Multiplo de Activacion algoritmo de tiempo posee un rango dinamico de 0 a 40
veces la activacion.
A Coeficiente gspemﬂco ala Afecta el alcance efectivo del tiempo del dial.
curva seleccionada
. - Afecta un término constante en la ecuacion de tiempo.
Coeficiente especifico a la . o
B : Tiene mayor efecto en la forma de la curva a multiplos
curva seleccionada L
altos de activacion.
Afecta el multiplo de activacion donde la curva se
c Coeficiente especifico a la aproxima a infinito si se le permite continuar por debajo de
curva seleccionada la activacion. Tiene mayor efecto en la forma de la curva
cercana a la activacion.
Multiplo de excitacion Afecta en cuan inversa las caracteristicas son. Tiene
N Exponencial especifico ala | mayor efecto en la forma de la curva a valores bajos y
curva seleccionada medios de activacion.
K Constante Caracteristicas de término minimo de demora.
Tr Tiempo para Resteo Relevante si 51-x esta configurado para reseteo integral.
R Coeficiente especifico a la Afecta la velocidad del reseteo cuando un reseteo integral
curva seleccionada es seleccionado.
Coeficiente especifica de . . .
. Afecta cuan inversas las caracteristicas son. Tiene efecto
Q denominandor a la curva . . ;
. mas grande cuando Q esta subiendo.
seleccionada.
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Ajustes Curvas Programables (P)

Coeficientes de la curva se introducen utilizando BESTCOMSPlus. El Tabla 4-7 lista los ajustes
programables de la curva.

Tabla 4-7. Coeficientes Programables de la Curva Caracteristica Tiempo Corriente

Ajuste Rango Incremento Predeterminado
Coeficiente A 0 a 600 0.0001 0.2663
Coeficiente B 0a25 0.0001 0.0339
Coeficiente C Oa1 0.0001 1.0000
Coeficiente N 0.5a25 0.0001 1.2969
Coeficiente Q 0.1a10 0.0001 1.0000
Coeficiente R 0a30 0.0001 0.5000

BESTCOMSPIlus es utilizado para definir las Constantes Programables de la Curva 51-x. Para programar
las Constantes de la Curva, abrir la rama del arbol Generator Protection/Current (Proteccién
Generador/Corriente) y seleccionar los elementos de sobrecorriente a modificar. Seleccionar P de la
Curva en el menu desplegable y luego entre los valores calculados para cada constante

Los coeficientes programables de la curva sdélo pueden ser introducidos cuando la curva P es elegida
como elemento de proteccion del menu desplegable de la curva.

Sobrecormente

51-1 Elemento

Factor de Escala de Valor Minimo TriféSica Curva S1 en Tlme Dlal =1
1,000 10°
Trifésico Monofasica
Excitacion Excitacidn
2
L]
Time Dial Time Dial o
-
E
=]
Curva Curva o
wm 10
51 ~ 51 ~ c
@
Configuracién de Alarmas Configuracion de Alarmas o 1
No hay ~ No hay ~ E' \
- A
Tipo de reseteo Tipo de reseteo |: 100
Instartanco - Instartdneo v R
N,
1 \\
Visualizacion \\
(©) Monofasica 10,1 T
(®) Trifasica
10° 10
Multiple de excitacion (xPU)

Figura 4-62. Ajustes de proteccion contra las sobrecorrientes

Proteccion de Pérdida de Principal

La proteccion de pérdida de principal consiste de un elemento de desplazamiento de vector y una tasa
de cambio de elemento de frecuencia (numero de estilo xxxxxxExx Unicamente). La funcionalidad de
estos elementos es similar en la forma de que ambos intentan conectar en generador desde la red
cuando una pérdida de red o falla de red ocurre, evitando que el generador de permanezca ligado a la
red si la red retorna debido a un dispositivo de recierre externo. Cuando el principal se pierde, es similar
a que la carga del generador cambie abruptamente dado que el generador estd manejando todo entre la
salida del generador y el interruptor principal que removio la energia principal. Un cambio de carga como
este es como causar un cambio de velocidad, el cual puede resultar en que el generador salga de fase
con la red cuando un recierre ocurre.

La proteccion de perdida de principal esta solo activa cuando el generador esta en paralelo a la red
indicado cuando el elemento légico Paralelo a la Red es verdadero en BESTlogicPlus. La proteccién es
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inhibida por cinco segundos después de que Paralelo a la Red primero se vuelve verdadero asi transitar
a cerrar sobre la red no causara fallas.

Para minimizar disparos falsos, la proteccién de perdida de red es deshabilitada si cualquiera de los
interruptores no estan cerrados.

Desplazamiento de Vector (78)

El elemento de desplazamiento de vector dispara el interruptor cuando detecta un desplazamiento de
fase en la tension del generador. Un cambio repentino en el Angulo de fase de generador ocurre cuando
la red es perdida. Este cambio de angulo de fase resulta en un cruce por cero mas temprano de la
tension del generador si la carga del generador decrece o un cruce por cero mas tarde si la carga del
generador crece. Este desplazamiento del cruce por cero (desplazamiento de vector) esta expresado en
grados. Un disparo ocurrira si el desplazamiento del vector excede el ajuste de Excitacion. Un ajuste es
provisto para abrir el interruptor Principal de Falla o Apertura de Interruptor Generador en Falla. Un
ajuste adicional es brindado para configurar la proteccion para anunciacion de Alarma, Prealarma, o
Estado cuando se dispara. El estado de disparo del elemento de Desplazamiento de Vector (78) esta
disponible para ser configurado en BESTlogicPlus para Alarma, Prealarma, o Estado.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuraciéon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento légico de Cambio de vector son verdaderos.

Disparo de Desplazamiento de Vector (78) son memorizadas. Son limpiadas presionando el boton de
Reset en el panel frontal o poniendo el DGC-2020 en modo Off.

El ajuste de proteccion de desplazamiento de vector del BESTCOMSP/us (DGC-2020, Proteccion del
Generador, Proteccion de Perdida de RED, Vector de Cambio(78)) son ilustrada en la Figura 4-63.

Vector de Cambio (78)

Vector de Cambio (78)
Excitacion (7)

Apertura Interruptor Principal en Falla
Activar w

Apertura Interruptor Generador en Falla

Desactivar ~

Configuracidn de Alarmas

Mo hay £

Figura 4-63. Ajuste de Proteccion de Vector de Cambio

ROCOF (81)

El elemento ROCOF (tasa de cambio de frecuencia) dispara el interruptor cuando un cambio de
frecuencia resulta de un repentino cambio en la carga. Un disparo ocurrira si la tasa de cambio excede el
ajuste Excitacién y la Temporizaciéon de Activacion ha expirado. Un ajuste es provisto ara abrir el
interruptor principal o el interruptor del generador en falla. Un ajuste adicional configura la proteccion
para es brindado para configurar la proteccién para anunciacién de Alarma, Prealarma, o Estado cuando
se dispara. El estado de disparo del elemento de ROCOF (81) esta disponible para ser configurado en
BESTIlogicPlus para Alarma, Prealarma, o Estado.

El elemento esta inhabilitado cuando la configuracidon de alarma se ajusta a “Ninguno” o cuando la
entrada de Bloque o el elemento I6gico de ROCOF son verdaderos.

La ROCOF (81) son memorizadas. Son limpiadas presionando el boton de Reset en el panel frontal o
poniendo el DGC-2020 en modo Off.

El ajuste de protecciéon ROCOF (81) del BESTCOMSPIus (DGC-2020, Proteccion del Generador,
Proteccion de Perdida de RED, ROCOF (81)) son ilustrada en la Figura 4-64.
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ROCOF (81)

Proteccion ROCOF
Excitacion (Hz/S)

Apertura Interruptor Principal en Falla
Activar v

Apertura Interruptor Generador en Falla

Desactivar w
Temporizacion de Activacian (s)
0.000

Configuracion de Alarmas

Mo hay ~

Figura 4-64 . Ajustes de Proteccion ROCOF

Administracién del disyuntor

Las funciones de administracion del disyuntor DGC-2020 incluyen el control de dos disyuntores
continuos o controlados por pulso, la transferencia de carga tras la deteccion de una falla en la red de
alimentacion, dos modos de sincronizaciéon automatica del grupo electrégeno y la configuracion de la
deteccion de bus estable o inactivo. Las transiciones abiertas se implementan en las transferencias de
carga hacia y desde la red de alimentacion.

La descripcion de la administracion del disyuntor esta organizada de la siguiente manera:

Hardware del disyuntor

Falla de la red de alimentacion
Deteccion de la condicion del bus
Sincronizador

Hardware del disyuntor

De manera predeterminada, hay un disyuntor (del generador) habilitado para el control y la supervisiéon
del DGC-2020. En las aplicaciones que requieren el control de un disyuntor del generador y del disyuntor
de la red de alimentacién, se puede habilitar y configurar un segundo disyuntor (de la red de
alimentacioén).

Se admiten disyuntores controlados por pulso o entradas continuas. Se proporcionan distintas
configuraciones para los anchos de pulso de apertura y cierre de cada disyuntor y un retardo de
transicion. Durante el retardo de transicion, las salidas de apertura o cierre se eliminan para permitir que
se restablezcan los interbloqueos del disyuntor antes de que se inicialice una nueva salida de apertura o
cierre. La configuracion acepta valores de 0 segundos a 1000 segundos en incrementos de 1 segundo.

Durante la sincronizacién del generador con el bus (solo modo Anticipatorio), el DGC-2020 utiliza el
tiempo de cierre del disyuntor para calcular el tiempo 6ptimo de cierre del disyuntor.

Cuando se emite un comando de cierre, el DGC-2020 supervisa el estado del disyuntor y anuncia una
falla del disyuntor si este no se cierra dentro del tiempo definido en el retardo de tiempo de espera de
cierre del disyuntor. En general, este parametro se establece en un tiempo mayor que el doble del
tiempo de cierre del disyuntor.

El parametro Configuracion de salida de falla del disyuntor indica si la salida del disyuntor se elimina o se
mantiene durante la condicion de prealarma de falla de apertura del disyuntor o falla de cierre del
disyuntor.

Luego de una falla de apertura o cierre del disyuntor, el DGC-2020 puede intentar volver a abrir o cerrar
el disyuntor una cantidad de veces predefinida. La cantidad de intentos para abrir o cerrar el disyuntor y
la duracion de tiempo entre cada intento pueden ser programadas por el usuario.
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Cuando un dispositivo externo cambia el estado del disyuntor, el parametro Accién de cambio del estado
externo indica como responde el DGC-2020 al cambio de estado. EI DGC-2020 puede ignorar los
cambios de estado del disyuntor externo, puede respetarlos siempre o puede respetarlos solo cuando
esta en modo Automatico. Cuando el DGC-2020 respeta los cambios de estado del disyuntor externo,
emite salidas que corresponden al cambio en el estado del disyuntor. Si una fuente externa abre el
disyuntor, el DGC-2020 emite una salida de apertura del disyuntor. Del mismo modo, si una fuente
externa cierra el disyuntor, el DGC-2020 emite una salida de cierre del disyuntor.

El parametro Cierre de bus inactivo habilitado le permite a la maquina cerrar su disyuntor en un bus
inactivo. Si lo desea, puede utilizar esta opcion para asegurarse de que una sola maquina por vez pueda
cerrar el disyuntor en un bus inactivo, lo que evitaria que varias maquinas, que posiblemente estén fuera
de fase entre si, cierren el disyuntor en el bus inactivo al mismo tiempo. Cuando este parametro esta
inhabilitado, la maquina solo puede cerrar el disyuntor en un bus estable.

Sincronizacién de arranque

La sincronizacion de arranque es un medio para arrancar un sistema de generadores cuando los
disyuntores del generador se cierran en un bus inactivo cuando el generador se detiene. Una vez
cerrados todos los disyuntores, los grupos electrégenos arrancan y se inicia su sincronizacion cuando los
AVR estan conectados. Si el parametro Cierre de generador inactivo habilitado esta habilitado, permite el
cierre del disyuntor en un bus inactivo cuando el generador esta inactivo.

En general, no se posible cerrar el disyuntor del generador cuando el generador esta inactivo. No
obstante, en los casos en que se requiere conectar un generador que esta “inactivo” a un bus que esta
“inactivo” para la sincronizacién de arranque, el generador y el bus deben estar reconocidos como
“inactivos”. Para permitir el cierre del disyuntor del generador desde un generador “inactivo” a un bus
“inactivo”, los parametros Cierre de bus inactivo habilitado y Cierre de generador inactivo habilitado, en el
parametro Hardware del disyuntor, deben estar habilitados. Una vez cerrados todos los disyuntores, los
grupos electrégenos arrancan y se inicia su sincronizacion cuando los AVR estan conectados. El usuario
debe desarrollar una légica para arrancar los generadores y activar la excitacion en los reguladores de
tensién en el momento correcto para un arranque ordenado del sistema.

PRECAUCION

Tenga cuidado al conectar generadores “inactivos” a un bus “inactivo”. Se
podrian ocasionar operaciones no deseadas o dafos en el sistema si el bus
“se activa” mientras se conectan generadores “inactivos”.

La pantalla Hardware del disyuntor de BESTCOMSPIus se muestra en la Figura 4-65.

Material de Disyuntores

Material del Disyuntor del Generador Disyuntor de Generador y de Red

Material del Disyuntor de Red

Configurada Tipo de Contacto Duracién de Cisrre del Disyuntor (ms) Tiempo de Espera de Cierre de Disyuntor (s)
O No ) Impulso

®si ® Continuo Duracidn de Impulso de Abertura (s) Intentos de apertura

Activacion de cierre del bus Configuracidn de salida con falla del interruptor

(®) Desactivar (®) Conservar Duracién de Impulso de Cierre (s) Intentos de cierre

O Activar O Quitar 0.01 1

Cierre Habilitado con Gen Muerto Accion externa de cambio de estado ietio e leneinnlle) (=i e T )

® Desactivar @ Ignorar O Sequir sempre 5

O Activar O Sequir en Automético

Configurado Tipo de Contacto Duracién de Ciy
®No Impulso 100
Osi Continuo scidn de Impulso de Aberturs (s) e
Configuracion de salida con falla del interruptor 1
Conservar Duracién de Impulso de Cierre (s) Intentos de cierre
Quitar 0.01 1
Accion externa de cambio de estado Retardo para transicin (s) Retardo para reintento (s)
Ignerar Seguir sempre L 5
Sequir en Automatico
Figura 4-65. Hardware del disyuntor
DGC-2020 Software BESTCOMSPIlus®



4-90 9400272891

Diagrama unifilar del hardware del disyuntor

En el panel delantero se muestra un diagrama unifilar de la configuracién del hardware del disyuntor. Este
diagrama cambia en tiempo real para reflejar el estado actual de los disyuntores configurados. Consulte la
Seccion 2, Interfaz hombre-maquina para obtener detalles.

Falla de la red de alimentacion

Cuando se configuran (se habilitan) dos disyuntores, el DGC-2020 se puede habilitar para transferir
automaticamente potencia de carga desde la red de alimentacién al grupo electrégeno durante una falla
de la red de alimentacion. Esta funcion también habilita el DGC-2020 para volver a transferir la carga a la
red de alimentacién una vez que se restaura la conexién de la red de alimentacion. Los parametros
incluyen un retardo de transferencia, un retardo de devolucién, un tiempo de transferencia maximo y un
tiempo maximo de devolucion.

La operacién automatica del disyuntor se puede inhabilitar a través de la Logica programable de
BESTlogicPlus. Cuando el elemento Inhibicidn de operacion automatica del disyuntor esta establecido en
verdadero, evita todas las operaciones automaticas del disyuntor.

Cuando el valor Transferencia de falla de alimentacion esta establecido en habilitado, la maquina se
configura como una maquina de fallas de alimentacién o una maquina de alimentacién de reserva que se
activa cuando falla el servicio de energia. Existen dos tipos de transiciones entre el generador y el
servicio de energia que se establecen con el parametro Tipo de transferencia de falla de alimentacion:
(1) las transiciones abiertas en las que el generador y el disyuntor de alimentacidn nunca se cierran al
mismo tiempo y (2) las transiciones cerradas en las que el generador se conecta en paralelo con el
servicio de energia durante un breve periodo para transferir carga al generador desde el servicio de
energia (una captacion de carga) o para transferir carga desde el generador al servicio de energia.

La funcion Transferencia de falla de alimentacion se puede inhabilitar a través de la Légica programable
de BESTlogicPlus. Cuando el elemento Inhibicion de transferencia de falla de alimentacion esta
establecido en verdadero, evita la transferencia automatica de la carga por falla de alimentacion.

En las transiciones abiertas, cuando se produce una falla de alimentacion, el DGC-2020 arranca el
generador una vez caducado el tiempo de transferencia. El DGC-2020 abre el disyuntor de alimentacion
antes de que arranque el motor o después de que el generador se estabilice, segun el parametro
Configuracion de apertura del disyuntor de alimentacion. Una vez abierto el disyuntor de alimentacion, el
DGC-2020 cierra el disyuntor del generador para impulsar la carga. Cuando la energia de la red de
alimentacion se restablece, y una vez caducado el tiempo de Retardo de devolucion de falla de
alimentacion, el generador abre el disyuntor y cierra el disyuntor de alimentacion. Si el monitor en fase
estd habilitado y el tiempo de Retardo de devolucién de falla de alimentaciéon ha caducado, el generador
espera hasta que detecte que las fases estan alineadas entre el generador y la red de alimentacion antes
de realizar la transicion de apertura desde el generador al servicio de energia.

Se proporciona una funcién Open Transition Delay (Retardo de transicion abierta) para permitir el ingreso
de un lapso especificado por el usuario para el caso de que ambos disyuntores estén abiertos. Por ejemplo,
esta funcion se puede utilizar para prevenir dafios en los motores de gran tamano, durante la carga, al
propiciar la pérdida de velocidad por completo durante las transiciones abiertas. El retardo de transicién
abierta esta activo cuando tanto el disyuntor del generador como el disyuntor de red estan abiertos o
cuando el disyuntor de red esta cerrado y el bus de red esta inactivo.

En las transiciones cerradas, cuando se produce una falla de alimentacién, el DGC-2020 arranca el
generador una vez caducado el tiempo de transferencia. EIl DGC-2020 abre el disyuntor de alimentacion
antes de que arranque el motor o después de que el generador se estabilice, segun el parametro
Configuracion de apertura del disyuntor de alimentacion. Una vez abierto el disyuntor de alimentacion, el
DGC-2020 cierra el disyuntor del generador para impulsar la carga. Cuando la energia de la red de
alimentacion se restablece, y una vez caducado el tiempo de Retardo de devolucion de falla de
alimentacion, el generador se sincroniza con el servicio de energia y cierra el disyuntor de alimentacion,
conectando en paralelo el generador con el servicio de energia. Mientras el generador esté conectado en
paralelo con el servicio de energia, disminuira la carga hasta que se encuentre en el nivel del Punto de
ajuste del disyuntor abierto o por debajo de este nivel, o hasta que el generador haya estado conectado
en paralelo con el servicio de energia durante el tiempo maximo permitido que se especifica en el
parametro Tiempo maximo en paralelo. Por ultimo, el generador abre el disyuntor, dejando la carga en el
servicio de energia, se enfria y se detiene. Dado que la salida de kW del generador aumenta durante las
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transiciones cerradas, generalmente se requiere un modulo de reparto de carga (LSM-2020) para
proporcionar sefiales de desvio del regulador al regulador del motor.

La anulacién de transiciones cerradas se puede habilitar a través de la Légica programable de
BESTlogicPlus. Cuando el elemento Anulacidn de transiciones cerradas se establece en verdadero,
fuerza una transicién cerrada por falla de alimentacion, anulando el parametro Tipo de transferencia de
falla de alimentacion abierta.

Si el parametro Alarm State Transfer to Mains (Transferencia a alimentacion en estado de alarma) esta
habilitado, el DGC-2020 puede transferir la carga a un servicio de energia estable cuando se encuentra
en estado de alarma. Si este parametro esta inhabilitado, el DGC-2020 no realizara ninguna transicion de
la carga hacia o desde el servicio de energia cuando se encuentre en estado de alarma.

Cuando el elemento Reverse Rotation Inhibit (Inhibicidn de rotacion inversa) esta habilitado, evita la
transferencia de carga automatica por falla de la red cuando se determina que la maquina tiene rotacion
de fases inversa.

La pantalla Mains Fail (Falla de la red) de BESTCOMSP/us se ilustra en la Figura 4-66.

Elementos I6gicos de Falla de la red

Existen cuatro elementos Iégicos en la Ldgica programable BESTIlogicPlus que se pueden utilizar en una
magquina configurada para la operacién durante una falla de la red con el fin de transmitir la carga desde
la red de alimentacion al generador. Estos cuatro elementos légicos son Mains Fail Test (Prueba de falla
de la red), Load Take Over (Captacion de carga), Stop kvar Ramp (Detener rampa de kVar) y Stop kW
Ramp (Detener rampa de kW).

Cuando el elemento légico Prueba de falla de alimentacién es verdadero, el generador reacciona
exactamente como si la red de alimentacion hubiese fallado: el disyuntor de alimentacion se abre, el
tiempo de Retardo de transferencia de falla de alimentacion caduca, el generador arranca y se estabiliza
y el generador cierra el disyuntor para impulsar la carga. Cuando el elemento légico Prueba de falla de
alimentacion es falso, el generador reacciona como si la red de alimentacion se hubiese restablecido: el
tiempo de Retardo de devolucién de falla de alimentaciéon caduca y el generador transmite la carga
desde el generador al servicio de energia en una transicion abierta o cerrada, segun el parametro Tipo
de transferencia de falla de alimentacion.

El elemento I6gico Captacion de carga es similar, excepto que la maquina no actia como si la red de
alimentacion hubiese fallado y los temporizadores de retardo de devolucién y transferencia se ignoran. Si
el Tipo de transicion de falla de alimentacién se establece en Abierto y el elemento logico Captacién de
carga es verdadero, el disyuntor de alimentacion se abre, el generador arranca y se estabiliza y el
disyuntor del generador se cierra para impulsar la carga. Cuando el elemento légico Captacion de carga
es falso, el generador abre el disyuntor y cierra el disyuntor de alimentacion para transmitir la carga al
servicio de energia. Si la funcidon Monitor en fase esta habilitada, la transicion no se realiza hasta que las
fases del generador y del servicio de energia no estén alineadas.

Si el Tipo de transicion de falla de alimentacién se establece en Cerrado y el elemento I6gico Captacion
de carga es verdadero, el generador arranca, se sincroniza con el servicio de energia y cierra el
disyuntor del generador. El generador captara la carga hasta que la impulse a un nivel igual al parametro
Nivel de carga base en el parametro Control de desvio del regulador o hasta que el generador esté
conectado en paralelo con el servicio de energia durante el tiempo maximo permitido que se especifica
en el parametro Tiempo maximo en paralelo. Una vez que la carga haya alcanzado el Nivel de carga
base o una vez que el Tiempo maximo en paralelo haya caducado, el disyuntor de alimentacion se abrira
dejando la carga en el generador. Cuando el elemento logico Captacién de carga es falso, el generador
se conecta en paralelo con el servicio de energia. Mientras el generador esté conectado en paralelo con
el servicio de energia, disminuira la carga hasta que se encuentre en el Punto de ajuste del disyuntor
abierto o por debajo de este punto, o hasta que el generador haya estado conectado en paralelo con el
servicio de energia durante el tiempo maximo permitido que se especifica en el parametro Tiempo
maximo en paralelo. Por ultimo, el generador abre el disyuntor, dejando la carga en el servicio de
energia, se enfria y se detiene.
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NOTA

El elemento l6gico En paralelo con alimentacion debe ser verdadero siempre
que el generador esté conectado en paralelo con el servicio de energia. Las
transiciones en paralelo hacia y desde la red de alimentacién no funcionaran
correctamente si el elemento l6gico En paralelo con alimentacién no esta
establecido correctamente.

Cuando el elemento légico Stop kW Ramp (Detener rampa de kW) es true (verdadero), el generador
detiene la rampa de kW y mantiene una salida constante. Por ejemplo, esto se puede utilizar en
transiciones cerradas donde un dispositivo externo detecta flujo de potencia en el disyuntor de red.
Cuando el dispositivo externo detecta un flujo de potencia cero en el disyuntor de red, envia una entrada
al DGC-2020. A través de BESTlogicPlus, el elemento légico Stop kW Ramp (Detener rampa de kW)
recibe la entrada true (verdadera) y provoca que se detenga la rampa de kW. En esta configuracion, el
generador capta la carga hasta que alguna de las siguientes situaciones es true (verdadera):

o El elemento légico Stop kW Ramp (Detener rampa de kW) es true (verdadero).
e Se agota el retardo de tiempo paralelo maximo.
e EIDGC-2020 recibe una solicitud de disyuntor abierto desde un dispositivo externo.

Cuando el elemento légico Stop kvar Ramp (Detener rampa de kvar) es true (verdadero), el generador
detiene la rampa de kvar y mantiene una salida constante. Este elemento tiene los mismos usos béasicos
que el elemento Stop kW Ramp (Detener rampa de kW).

Fallo de Red
Transferencia de los Fallos de Red Configuracion de apertura del interruptor de la red principal Temporizacién de la Transferencia de los Fallos de Red (s)
(®) Desactivar (®) Aranque de generador
O Activar O Generador estable Temporizacion de Retorno de los Fallos de Red (s)
Transferencia a red principal en estado de alarma por falla Rotacidn Inversa Inhibida
(®) Desactivar () Desactivar Tiempo de Transferencia Max. de los Fallos de Red (s)
O e © e
Tipo de Transferencia durante Falla Principal Monitor en Fase Tiempo m&xime de retorne por falla de alimentacicn (s)
(O Cerada (®) Desactivar
(®) Abrir O Activar M Tiempo de Paralelo (s)
05
Retardo de transicion abieriz (s)

Figura 4-66. Falla de alimentacion

Deteccioén del Estado del Bus
Los ajustes de deteccidn de bus son provistos para el sensado del generador y sensado de bus.

Sensado del Generador

El ajuste del Limite de generador Inactivo es controlado por el Limite de Gen Muerto y el ajuste de la
Temporizacion de la Activacion del Bus Inactivo. Se identifica un gen inactivo cuando la tensién es menor
que el ajuste limite durante la temporizacion. Normalmente, no es posible cerrar el interruptor del
generador cuando el generador esta muerto. De todos modos, en casos donde es requerido conectarse
a un generador que esta “muerto” a un bus que esta “muerto” para propésitos de sincronizacién de
arranque, ambos el generador y el bus debe ser reconocido como “muerto”. Para permitir un cierre del
interruptor del generador desde un generador “muerto” a un bus “muerto”, ambos el ajuste Habilitar
Cierre de Bus Muerto y Habilitar Cierre de Gen Muerto, en ajustes de Hardware del Interruptor, debe
estar habilitado.

Precaucion

Tenga precaucion cuando conecte generadores “muertos” a un bus
“muerto”. Operaciones indeseadas o dafios del sistema podrian
ocurrir si el bus se vuelve “vivo” mientras generadores “muertos”
estan conectados.
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Antes de que el DGC-2020 inicie el cierre normal del disyuntor (un generador estable es cerrado a un
bus muerto o bus estable) las tensiones del generador. El DGC-2020 utiliza varios ajustes para
determinar la estabilidad de la tensién. Dichos ajustes incluyen los niveles de excitacion y pérdidas de
sefales para la sobretensién, subtension, sobrefrecuencia y subfrecuencia. Dos temporizadores
controlan el reconocimiento de la estabilidad del bus. La tensién debe ajustarse a los parametros de
estabilidad de excitacién y pérdidas de sefiales durante la Temporizacion de la Activacion del Gen
Estable. No se considera el cierre del disyuntor si la tensidon no se ajusta a los parametros de estabilidad
de excitacion y pérdidas de sefales durante la activacion del parametro Temporizacion de Bus Estable .
Cuando el bus no alcanza le criterio de tensién o frecuencia para la condicién de Bus Estable, el estado
del bus es reportado como Falla de Bus (no estable) luego de la duracién del Temporizacién de
Activacion de Bus en Falla.

Las condiciones de estado del generador se definen con mas detalle a continuacién:

e El generador estable se convierte en VERDADERO después de que el generador esté dentro de los
criterios de frecuencia y voltaje en la configuracién estable del generador durante un tiempo igual al
retraso de activacion estable del generador.

e Generador estable se convierte en FALSO inmediatamente (sin demora) si el generador esta fuera
de los criterios de frecuencia y voltaje en la configuracion Generador estable.

e El generador fallido se convierte en VERDADERO después de que el generador esta fuera de los
criterios de frecuencia o voltaje en la configuracion estable del generador, pero por encima de la
configuracion de voltaje muerto del generador durante un tiempo igual al retraso de activacion fallido
del generador.

e El generador fallido se convierte en FALSO inmediatamente (sin demora) si el generador esta dentro
de los criterios de frecuencia y voltaje en la configuracion estable del generador o si el voltaje esta
por debajo de la configuracién de voltaje muerto del generador.

e Generator Dead se convierte en TRUE después de que el voltaje del generador esté por debajo del
nivel de la configuracion de Generator Dead Voltage durante un tiempo igual al Generator Dead
Activation Delay.

e Generator Dead se convierte en FALSE inmediatamente (sin demora) si el voltaje del generador esta
por encima de la configuracion de Generator Dead Voltage.

Si se desea en logica controlar una salida TRUE cuando el generador es estable, pero la salida no se
convierte en FALSE hasta que el generador estd muerto o falla, se podria usar un pestillo de prioridad de
restablecimiento como se indica en la Figura 4-67.
Enirada de Estado
GENBRKSTA

Ljuste Salida-0OUT

Enirada de Estado Salida OUTPUT 1
GEMDEAD Restablecer

Entrada de Estado

GEMFAIL

Figura 4-67. Légica de condiciones del generador con pestillo de prioridad de restablecimiento

Se aplica un factor de escala Low Line (baja tension) a los elementos de deteccién de subtensién y
sobretensién con bus estable y con generador estable para optimizar la adaptabilidad para las maquinas
reconfigurables.

Cuando la priorizacion del valor minimo esta activa, los limites de deteccion para sobretension y
subtension se multiplican por el valor minimo del factor escala. El efecto es que el limite del valor minimo
= limite ajuste elemento x valor minimo del factor escala.
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Un factor de escala de frecuencia alterna es usado para ajuste automatico de los ajustes de excitacion
de frecuencia en aplicaciones que usan mas de un frecuencia operativa. Por ejemplo, una maquina que
es configurada entre 50 o 60Hz de operacién. El ajuste de factor de escala es implementado cuando el
DGC-2020 sensa un cierre de contacto conectado al elemento légico Priorizacién de Frecuencia Alterna
de la Ldgica Programable de BESTlogicPlus. Cuando el Priorizacién de Frecuencia Alterna es verdadero,
el ajuste del factor de escala sirve como un multiplicador para el ajuste de excitacion. Por ejemplo, si una
entrada de contacto de factor de escala es recibido por el DGC-2020 y el ajuste de factor de escala es
2.000, el ajuste de excitacion sera doblado (2.000 x PU).

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidad‘. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPIus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSP/us automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tensién Primaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Tensién Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)

e Umbral de Gen Muerto

e Excitacion Sobretensién Estable de Gen

e Caida Sobretensién Estable de Gen

e Excitacion Subtension Estable de Gen

e Caida Subtension Estable de Gen

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Frecuencia en Hz, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Frecuencia Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)
e Excitacion Sobrefrecuencia Estable de Gen

e Caida Sobrefrecuencia Estable de Gen

e Excitacion Subfrecuencia Estable de Gen

e Caida Subfrecuencia Estable de Gen

Sensado de Bus

La deteccidon de tensiéon de bus muerto del DGC-2020 es controlada por el ajuste Limite de Bus Muerto y
Temporizacidn de Activacién de Bus Muerto. Un bus muerto es reconocido cuando la tensién decrece
por debajo del ajuste de umbral para una duracién del tiempo del ajuste de retardo.

Antes de que el DGC-2020 inicie un cierre de a un bus que no esta muerto, la tension debe ser estable.
El DGC-2020 usa varios ajustes para determinar la estabilidad de la tensién Estos ajustes incluyen
niveles de excitacion y caida para sobretensién, subtension, sobrefrecuencia, subfrecuencia. El
reconocimiento de la estabilidad del bus es ademas controlada por dos temporizadores. Condiciones de
tension deben alcanzar los ajustes de estabilidad de excitacion y caida por la duracion del Temporizacién
de Activacion de Bus Estable. El cierre del interruptor no es considerado si las condiciones de tension no
alcanzan los ajustes de estabilidad de excitacion y caida por la duracion del Temporizacién de Activacion
de Bus Estable. Cuando el bus no alcanza el criterio de tensioén o frecuencia para la condiciéon de Bus
Estable, el estado del bus es reportado como Falla de Bus (no estable) luego de la duracién de la
Temporizacién de Activacion de Bus en Falla.

Las condiciones de estado del autobus se definen con mas detalle a continuacioén:

e Bus estable se convierte en TRUE después de que el bus esté dentro de los criterios de frecuencia y
voltaje en la configuracion estable del bus durante un tiempo igual al retardo de activacién estable
del bus.

e Bus estable se convierte en FALSO inmediatamente (sin retraso) si el bus esta fuera de los criterios
de frecuencia y voltaje en la configuracién de Bus estable.
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e Bus Failed se convierte en TRUE después de que el bus esta fuera de los criterios de frecuencia o
voltaje en la configuracion de Bus Estable, pero por encima de la configuracién de Bus Dead Voltage
durante un tiempo igual al Bus Failed Activation Delay.

e Bus fallido se convierte en FALSO inmediatamente (sin retraso) si el bus esta dentro de los criterios
de frecuencia y voltaje en la configuracion estable del bus o si el voltaje esta por debajo de la
configuracion de voltaje muerto del bus.

e Bus Dead se convierte en TRUE después de que el voltaje del bus esté por debajo del nivel de la
configuracién de Bus Dead Voltage durante un tiempo igual al Bus Dead Activation Delay.

e Bus Dead se convierte en FALSE inmediatamente (sin retraso) si el voltaje del bus esta por encima
de la configuracion Bus Dead Voltage.

Si se desea en légica controlar una salida TRUE cuando el bus es estable, pero la salida no se convierte
en FALSE hasta que el bus esta muerto o falla, se podria usar un Reset Priority Latch como se indica en
la Figura 4-68.

Entrada de Estado
BUSSTAELE
Resetear el Ciemre de Prionidad
Entrada de Estado BAjuste Salida -0UT1
Salida
p Restablecer
Entrada de Estado

BUSFAIL

Figura 4-68. Légica de condiciones de bus con pestillo de prioridad de restablecimiento

El los elementos de deteccién de sobretension y subtension del Bus Estable tiene dos factores de escala
de linea baja aplicados a términos para mejorar la versatilidad para maquinas reconfigurables. Cuando la
priorizacién de linea baja esta activa, los umbrales para la detecciéon de sobretension y subtensién son
multiplicados por el factor de linea baja. El efecto es que el limite del valor minimo = limite ajuste
elemento x valor minimo del factor escala.

Un factor de escala de frecuencia alterna es usado para ajuste automatico de los ajustes de excitacion
de frecuencia en aplicaciones que usan mas de un frecuencia operativa. Por ejemplo, una maquina que
es configurada entre 50 o 60Hz de operacién. El ajuste de factor de escala es implementado cuando el
DGC-2020 sensa un cierre de contacto conectado al elemento légico Priorizacién de Frecuencia Alterna
de la Légica Programable de BESTlogicPlus. Cuando el Priorizacién de Frecuencia Alterna es verdadero,
el ajuste del factor de escala sirve como un multiplicador para el ajuste de excitacion. Por ejemplo, si una
entrada de contacto de factor de escala es recibido por el DGC-2020 y el ajuste de factor de escala es
2.000, el ajuste de excitacion sera doblado (2.000 x PU).

Los ajustes que estan relacionados a los valores de la maquina pueden ser ajustados en unidades de
tension reales o valores por unidad. Cuando una unidad nativa esta editada, el BESTCOMSPlus
automaticamente recalcula el valor por unidad basado en el ajuste de la unidad nativa y el parametro de
datos nominales (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales) asociada con él. Cuando un
valor por unidad es editado, BESTCOMSP/us automaticamente recalcula el valor nativo basado en el
ajuste por unidad y el parametro datos nominales asociado con él.

Una vez que todos los valores por unidad estan asignado, si los parametros de datos nominales son
cambiados, el BESTCOMSPIus automaticamente recalcula todos los ajustes de unidad nativa basados
en los parametros de datos nominales modificados.

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Tension Primaria, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Tension Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)

e Umbral de Bus Muerto

Excitacidon Sobretensién Estable de Bus

Caida Sobretension Estable de Bus

o Excitacion Subtensién Estable de Bus
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e Caida Subtension Estable de Bus

Los siguientes ajustes tienen unidades nativas de Frecuencia en Hz, y los valores de dato nominales
asociados con ellos es Frecuencia Nominal (en la pantalla Parametro de Sistema, Datos Nominales)
e Excitacion Sobrefrecuencia Estable de Bus

e Caida Sobrefrecuencia Estable de Bus

e Excitacion Subfrecuencia Estable de Bus

e Caida Subfrecuencia Estable de Bus

Los ajustes de deteccion del estado del bus de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestidon de Disyuntores,
Deteccion del Estado del bus) se ilustran en la Figura 4-69.

NOTA

Los ajustes de excitacion y limite de tensién en la pantalla de Deteccion de
Estado del Bus se ingresan con valores primarios (lado del generador de VT).
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Deteccion de la Condicion del Bus

Retardo Activado Gen Muerto (3)

v
0.063 Per Unit

Generador estable

Ajuste Sobretension

‘U
a@-
o, =
= 4
a
o
o
@
i
=0
A

Excitacion (W L-L)
y 27 v
Per Unit 0.265 Per Unit
Ajuste Sobrefrecuencia
Excitacidn Pérdida de sefial
62.00 Hz E1.80 Hz
1.0333 Per Unit 1.0300 Per Unit
Retardo Activacidn Gen Estable (=)
Deteccion del Bus

Configuracion de las Condiciones del Bus
Limite de Bus Inactive

v
0.063 Per Unit
Bus estable

Ajuste Sobretension

Excitacién (W L-L) Pérdida de sefial

Ea— w v
Per Unit 0.265 Per Unit

Ajuste Sobrefrecuencia
Pérdida de sefial

2.00 Hz £1.80 Hz
0333 Per Unit 1.0300 Per Unit

Activacion por Bus Estable (s)

= =

_Lg —lmE
g g
= 5
] &
g 5
o-
=
[=9
b

Temporizacion de Activacion por Bus Inachivo (s)

Retardo Activacidn Gen Muerto (s)

Ajuste Subtension

Excitacion (W L-L) Pérdida de senal

v i v
0.240 Per Unit 0.244 Per Unit

Ajuste Subfrecuencia

Excitacidn Pérdida de sefial

58.00 Hz 58.20 Hz

0.9667 Per Unit 0.5700 Per Unit

actor de Escala de Valor Minimo Factor de Escala de Frecuencia Alterna

—
=
=]
=]

1.000

Temponizacion de Activacion por Fallo del Bus (s)

Ajuste Subtension

Excitacidn (V L-L) Pérdida de sefial

v v
0.240 Per Unit 0.244 Per Unit

Ajuste Subfrecuencia

Excitacién Pérdida de sefial
58.00 Hz 58.20 Hz
0.9667 Per Unit 0.5700 Per Unit

Factor de Escala de Frecuencia Alterna

1.000 1.000

Figura 4-69. Ajustes de Deteccion del Estado del Bus

Sincronizador Automatico (opcional)

Existen dos métodos de sincronizacion del generador: anticipacién y el bucle de enganche de fase (PLL).
En ambos métodos, el DGC-2020 ajusta la frecuencia y la tension del generador para igualarlas a las del
bus (red eléctrica) y, luego, conecta el generador al bus mediante el cierre del disyuntor. EI modo
Anticipatory tiene la capacidad adicional de compensar el tiempo de cierre del disyuntor (la temporizacion
entre la emisién del mando de cierre del disyuntor y el cierre de las cuchillas del disyuntor). EI DGC-2020
calcula el angulo de fase avanzada requerido para compensar el tiempo de cierre del disyuntor al
controlar la diferencia de frecuencia entre el generador y el bus.

Una pantalla de mediciones del sincronizador esta disponible en la HMI bajo Mediciones, Generador,

Sincronizador. Ver Figura 4-70.

DGC-2020
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SYNCHRONIZER
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Figura 4-70. Pantalla Sincronizador

Los ajustes del sincronizador automatico de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestién de los disyuntores,
Sincronizador) esta ilustrados en la Figura 4-72.

Correccion de frecuencia

La correccion de la frecuencia del generador se establece mediante el ajuste de la banda de frecuencia y
se afina mediante el ajuste del angulo de cierre del disyuntor. El ajuste de la banda de frecuencia
establece la maxima desviacion posible de la velocidad (frecuencia) del generador a partir de la
frecuencia del bus. El ajuste Limite de Control de Deslizamiento Min y Limite de Control de
Deslizamiento Max son usados para calcular el erroe de frecuencia de deslizamiento y suministrar control
de frecuencia de deslizamiento continuo cuando esté en sincronizacidon de encanche de fase. Si la
magnitud de la frecuencia esta por encima del Limit de Control Max, el error es igual al Error Max en
polaridad opuesta. Si la magnitud de la frecuencia esta por debajo del Limit de Control Min, el error es
calculado internamente por el DGC-2020. El error de frecuencia de deslizamiento es mostrado en la
Figura 4-71. Para minimizar el impacto en el bus durante la sincronizacion, el ajuste Fgen>Fbus puede
habilitarse de manera que fuerce a la frecuencia del generador a superar la frecuencia del bus al
momento del cierre del disyuntor. Si fuera el caso, el DGC-2020 incitara a que la frecuencia del
generador sea superior a la frecuencia del bus antes del cierre del disyuntor. El ajuste del angulo de
cierre del disyuntor define la diferencia maxima de angulo de fase permitida entre el generador y el bus.
Para el cierre del disyuntor a considerar, el angulo de deslizamiento debe seguir siendo menor que este
ajuste durante la temporizacién de la activaciéon de sincronizacion.

Slip Error

r
= Max (-) = Max (+)

I I

I I

I Slip Error=0 | Slip Erro
! ! P0064-49
Figura 4-71. Error de Frecuencia de Deslizamiento

Correccion de tension

La correccion de tension del generador se define mediante la pantalla de tension. Este ajuste, expresado
como un porcentaje de la tension del bus, determina la banda de tensién del generador que afecta la
tension del bus al momento de considerarse el cierre del disyuntor. Si el ajuste Vgen>Vbus esta
habilitado, el DGC-2020 incitara a que la tension del generador sea superior a la tensién del bus por una
cantidad igual al ajuste de regulacion dividido por dos.

Cierre del cortacircuitos

Cuando los criterios de sincronizacion se cumplen, el DGC-2020 emite una salida de cierre de
cortacircuitos. Si se configuran las salidas por pulsos, la salida se mantiene por la duracion del Tiempo de
Pulso de cierre del cortacircuitos. Si las salidas constantes se configuran, la salida de cierre se mantiene
constantemente. Si no se cumplen los criterios de sincronizacién después de emitir la salida de cierre del
cortacircuitos, después de un retardo de 250 ms se quita la salida de cierre del cortacircuitos. A veces el
“brinco” en el sistema causado por el cierre del cortacircuitos hace que el sistema viole por un momento
los criterios de sincronizacion. El retraso de 250 ms permite tiempo para que el DGC-2020 “proteja” el
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brinco y reciba un estado de Cortacircuitos Cerrado, evitando con ello la posibilidad de remocion de salida
por cierre prematuro del cortacircuitos.

Fallo de sincronizacion

El ajuste de temporizacion de activacion por fallo de sincronizacién establece la duracion maxima
deseada para que se produzca la sincronizacién. Si la sincronizacion (cierre del disyuntor) deja de
producirse dentro de este tiempo, se cancelara la sincronizacién del generador, anunciandose un fallo.

Ajustes de Ganancia

Los ajustes de ganancia de velocidad de sincronismo y tensién de sincronismo son provistos para
incrementar la ganancia de lazo del sincronizador automatico. Esto permite a la funcién del sincronizador
ser agresiva durante sincronizacion y estable durante operacién de trim de velocidad

NOTA

Si la frecuencia del generador es 400 Hz, NO se aplicaran los ajustes de la
pantalla Sychronizer (Sincronizador) En este caso, BESTCOMSP/us no permitira
el cambio de dichos ajustes.

Cuando se usa el sincronizador del DGC-2020, es recomendado que salidas
locales a relé sean usadas para comando de cierre del interruptor para minimizar
la posibilidad de cierres fuera de angulos de cierre no deseados.

Sincronizador

Tipo de Sincronizacion Fgen > Fbus Temporizacién de Activacion por Sincronizacion (s)

Bucle de Bloqueo de Fase T

Frecuencia de Deslizamiento (Hz) Activar Temporizacion de Activacion por Fallo de Sincronizacion (s)
Vgen = Vbus

Limite de Control de Deslizamiento Min (Hz) (®) Desactivar Ganancia Sincrona de Velocidad

Limite de Control de Deslizamiento Max (Hz) Ganancia Sincrona de Tensidn

1000

entana de Tensidn (%)

Angulo de Cierre del Disyuntor (%)

Figura 4-72. Ajustes del Sincronizador

Ajustes de Control de Desvio

Ajustes son provistos para Control de Desvio de AVR y control de Desvio del Gobernador. Referirse al
Apéndice C para instrucciones de Sintonia de Ajustes del PID de Velocidad y PID de Control de Carga.

Ajustes del control de desviacion del AVR

El tipo de salida de control de desviacion debe ajustarse para activarse cuando funcione sin el médulo de
reparto de carga opcional

El DGC-2020 ajusta la tension y la frecuencia del generador emitiendo sefiales de correccion de tension
al AVR (regulador automatico de tension) del generador. Las sefiales de correccion se emiten en forma
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de cierres de contactos de salida. Dichas sefiales de correccién pueden ser continuas o proporcionales
La correccion proporcional utiliza impulsos de control de anchuras e intervalos variados. Al principio, se
emiten impulsos largos si hay una gran diferencia de tensién y frecuencia. Conforme entran en accién los
impulsos de correccion y se reducen las diferencias de tension y frecuencia, las anchuras de los
impulsos de correccion disminuyen proporcionalmente. Los impulsos de correccién proporcionales
resultan ventajosos en aplicaciones donde los impulsos de correccion fijos podrian rebasar los objetivos
de ajuste del desvio de la regulacion y del corrimiento de la frecuencia.

Cuando se conecta un LSM-2020 opcional, el tipo de salida de control de desviacion debera ajustarse en
analdgico. Esto habilita un ajuste de tension y un controlador de PID.

Para lograr el reparto de var de Ethernet entre maquinas en un sistema aislado, se deben cumplir las
siguientes condiciones:

e El control Var/PF debe estar habilitado en la pantalla Ajustes de control de desvio del AVR.

e Se debe establecer una conexion entre el DGC-2020 y el LSM-2020.

e Los LSM-2020 deben estar conectados entre si a través de Ethernet en la red de comunicaciones
internas del grupo electrégeno.

La Seccién 9, LSM-2020 (Médulo de reparto de carga) ofrece informacion de configuraciéon y diagramas

de conexion para el reparto de carga.

Trim de tension

El ajuste voltage trim enable (trim de tension habilitado) mantiene la tension del sistema en el punto de
ajuste mientras el sistema estd en modo islanded var sharing (reparto de Var aislado). Cuando se
selecciona Habilitar cuando el disyuntor del generador esté cerrado, el trim de tensién se habilita cuando
el disyuntor del generador esté cerrado, pero se deshabilita cuando el disyuntor del generador esta
abierto. Este es el valor predeterminado. Cuando se selecciona Siempre habilitado, el trim de tension
siempre estara habilitado.

El error Trim de Tensién se calcula como la diferencia entre la tensidon medida y el punto de ajuste de
trim de tension dividido por la tensiéon nominal de la maquina. Cuando esta diferencia es menor que el
ajuste de banda inactiva de trim, el controlador de trim de tensién lo tratara como un error de cero. Si el
funcionamiento del sistema parece "nervioso" cuando el trim de tensidon esta habilitado, establecer una
banda inactiva no cero podria proporcionar un funcionamiento mas fluido del sistema. Ademas, si las
magquinas parecen no compartir kvar de forma equitativa cuando el trim de tensién esta activado, es
probable que establecer una banda inactiva no cero pueda hacer que se compartan mejor los kvar. La
banda inactiva del trim de tensién esta en unidades de porcentaje.

El punto de ajuste de trim de tension define la fuente para el trim de tension. Las selecciones son tension
nominal y ajuste de tension de trim.

El ajuste desvio de trim remoto selecciona una entrada analoga para usar como desvio al punto de
ajuste de trim de tensién. El ajuste desvio de trim remoto (%)especifica el rango, en porcentaje, del punto
de ajuste de trim de tension activo sobre el cual el trim de tension puede estar desviado.

El ajuste tension de trim define el valor del trim de tensién en voltios. Los valores de tension alterna 1 a
tension alterna 4 definen el valor de trim de tension cuando el elemento l6gico Traspaso a Tension
Alterna es verdadero en la loégica programable de BESTlogicPlus.

Controlador de PID

El controlador del PID controla el desvio de tension del LSM-2020 al regulador de tension. El controlador
ajusta la salida de desvio para llevar a cero el error entre la tension deseada y la tensién medida del
generador. Se proporcionan ajustes para ganancia proporcional, ganancia integral, ganancia derivada,
constante derivativa de filtro, y ganancia de bucle abierto del controlador PID.

Control var / PF

El controlador var/PF se utiliza para implementar el control de var y del factor de potencia en el
generador cuando esta puesto en paralelo a la instalacién, como lo indica el elemento légico Parallel to
Mains (paralelo a la red) de BESTlogicPlus. Si el control Var/PF esta habilitado, el disyuntor del
generador esta cerrado, el generador esta estable y el tipo de salida de control de desvio se establece
en analdgico (requiere LSM-2020), se activara el controlador Var/PF. Si el elemento légico En paralelo a
red principal es verdadero (true), el controlador Var/PF regulara la salida de kvar del generador para
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alcanzar los niveles de factor de potencia o kvar deseados. Cuando no esta en paralelo con la red
principal, el controlador Var/PF controlara la salida de kvar para lograr un reparto de energia reactiva
entre todos los generadores del sistema a través de comunicaciones internas del grupo electrégeno. Si el
disyuntor del generador estd abierto o el controlador estd deshabilitado, la maquina funcionara en caida
de tension.

Cuando el control esta habilitado y el modo de control esta en var, el punto de consigna var puede ser
derivado de un parametro de usuario o de una entrada analégica. El DGC-2020 calcula un punto de
consigna kvar operativo en base al ajuste de la fuente de punto de consigna kvar. Cuando esta en
Parametro de usuario, el punto de consigna operativo kvar es igual al punto de consigna kvar
configurado. Cuando el ajuste de la fuente de punto de consigna kvar esta fijado en entrada LSM-2020 6
entrada AEM-2020, el punto de consigna operativo kvar es igual al valor calculado a partir de la entrada
analdgica. Los parametros estan disponibles para los valores kvar analog. Max y kvar analog. Min.

Cuando el modo de control esta fijado en PF, el punto de consigna PF puede ser derivado de un
parametro de usuario o de una entrada analégica. EI DGC-2020 calcula un punto de consigna PF
operativo en base al ajuste de la fuente de punto de consigna PF. Cuando esta en Parametro de usuario,
el punto de consigna operativo PFr es igual al punto de consigna PF configurado. Cuando el ajuste de la
fuente de punto de consigna PF esta fijado en entrada LSM-2020 6 entrada AEM-2020, el punto de
consigna operativo PF es igual al valor calculado a partir de la entrada analdgica. Los parametros son
disponibles para los valores PF analog. Max y PF analog. Min.

Cuando se conecta un LSM-2020 opcional, el tipo de salida de control de desvio deberia ajustarse en
analdgico. De esta manera, se activa un controlador PID que controla la desviacion var/PF del LSM-2020
en el regulador de tension. El controlador ajusta la salida desviacion para llevar a cero el error entre el
Var/PF del generador deseado y el var/PF del generador medido. Se proporcionan ajustes para ganancia
proporcional, ganancia integral, ganancia derivada, constante derivativa de filtro, ganancia de bucle
abierto y ganancia en paralelo con red principal del controlador PID.

La caida de tensién porcentual que se usara cuando la unidad esté en modo de caida depende del
ajuste del porcentaje de caida. En el modo de caida de tension se ingresa cada vez que se abre el
disyuntor del generador. La caida de tension también es el modo cuando el disyuntor del generador esta
cerrado y el control de Var/PF esta deshabilitado. Si quiere inhabilitar la caida de tension, establezca el
porcentaje de caida en 0. El ajuste Ganancia de caida de tension determina el factor de ganancia
aplicado al porcentaje de caida de tension para compensar las diferencias del regulador y alcanzar la
caida deseada. Para probar la caida, la unidad debe estar funcionando a plena carga y se debe
comparar la tension resultante en el generador con la caida deseada. Si no es posible hacer funcionar la
unidad a plena carga, la prueba de caida puede realizarse con una carga parcial. La tensién esperada se
determina mediante la siguiente ecuacion.

Reduccidn de la tension prevista en el estatismo — (carga real / capacidad de la maquina) * (porcentaje
de estatismo/100) * tension nominal.

Si la caida de la tensién real no coincide con el valor previsto, calcular el error dividiendo la caida
prevista y la caida real, el resultado sera la ganancia de estatismo.

La velocidad de rampa se define como el ratio, en el porcentaje de la capacidad de la maquina, al que la
maquina aumentara su var/PF cuando se carga o se conecta. Asimismo, la maquina utiliza dicho ratio
para la descarga antes del enfriamiento. Si sélo esta activa una maquina, el aumento no sera valido.

Después de incrementar gradualmente (en rampa) la salida de kvar de un generador para colocarlo en
linea o fuera de linea, podria producirse un exceso. La probabilidad de que se obtenga un exceso de
kvar aumentara a medida que aumente la gradiente de la rampa. Generalmente, el exceso se reduce al
disminuir la gradiente de la rampa al valor mas bajo que se pueda ajustar. Si el exceso contintia siendo
un problema, se puede utilizar el ajuste Ramp Overshoot Reduction (Reduccion de exceso de rampa).
Un ajuste de reduccion de exceso del 0 % no afectara el exceso. Un ajuste del 100 % reducira al maximo
el exceso. La reduccion de exceso de rampa debe estar establecida en el nivel 6ptimo. Una reduccion
insuficiente puede provocar un exceso, mientras que una reduccién excesiva puede producir un
subalcance.

Los ajustes de control de desviacion del AVR de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Ajustes Control
Desviacion, Ajustes de Control de Desviacién AVR) se ilustran en la Figura 4-73.
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Ajustes control desviacion AVR
Tipo salida control de desviaci6n Ancho de Impulso de Correccitn (s) var I PF
Cortacto v 00 Activacion del control Porcentaie Droop (%) Fuente punto de consignz PF
Tipo contacto control de desviacién  Intervalo de Impulsos de Correcidn (s) Desactivar - 0.000 Auste del usuario v
Continuo > 1 Moo control Ganancia de estatismo de tensién (- Capacitivo / + Inductivo)
Tension Control PR hd 1.000 Punto de consigna PF
Ganancia proporcional (Kp) Ajuste Habilitado ajuste de Ajuste de Tension Ganancia proporcional (Kp) e ETE(EE )
1.000 Adtivar Cuanda Intemuptor Generador Cerrado Adjuste de Tensién (V L-L) PF analég méx
0 0 Tensién Altermo 1 (VL-L) PF analg min
derivada (Kd) Punto de Consigna Adjuste de Tensicn 0 Punto de consigna kvar (%)
Tensén Nomina Tensicn Atomo2 (VL)
& derivativa de filtro (td) Desviacién Ajuste Remota 0 derivativa de filtro (td) Fuente punto de consigna kvar
0 No hay v Tension Altemo 3 (V L-L) Auste del usuario ~
s de bucle abierto(Kg) Demvicr L Fanata (2] 0 G de bucle abierto{Kg) kvar analég max (%)
Tensién Ahtemo 4 (VL-L) 1000
0 kvar analg min (%)
100.0

Figura 4-73. Ajustes control desviacion AVR

Ajustes de control de desviacion del regulador

El tipo salida de control de desviacion debe ajustarse para activarse cuando funcione sin el médulo de
reparto de carga opcional.

El DGC-2020 ajusta la tension y frecuencia del generador emitiendo sefiales de correccion de velocidad
al regulador del generador. Las sefales de correccion se emiten en forma de cierres de contactos de
salida del DGC-2020. Dichas senales de correccion pueden ser continuas o proporcionales. La
correccion proporcional utiliza impulsos de control de anchuras e intervalos. Al principio, se emiten
impulsos largos si hay una gran diferencia de tensién y frecuencia. Conforme entran en accion los
impulsos de correccion y se reducen las diferencias de tension y frecuencia, las anchuras de los
impulsos de correccion disminuyen proporcionalmente. Los impulsos de correccidn proporcionales
resultan ventajosos en aplicaciones donde los impulsos de correccion fijos podrian rebasar los objetivos
de ajuste del desvio de regulacion y del corrimiento de frecuencia.

Cuando se conecta un médulo de reparto de carga opcional, el tipo de salida de control de desvio
deberia ajustarse en analdgico. De esta manera, se activa un controlador PID que controla la sehal de
desviacion del médulo de reparto de carga al regulador de velocidad. El controlador ajusta la salida de
desviacion para llevar a cero el error entre la velocidad del generador deseada y la velocidad del
generador medida. Se proporcionan ajustes para ganancia proporcional, ganancia integral, ganancia
derivada, constante derivativa de filtro y ganancia de bucle abierto del controlador PID.

El ajuste de activacion del trim de velocidad ajusta el trim de velocidad al punto de consigna del trim de
velocidad cuando el disyuntor del generador esta cerrado y la maquina ya no esta puesta en paralelo a la
utilidad.

Cuando la diferencia entre la velocidad medida y el punto de ajuste de trim de velocidad es menor que la
banda inactiva de trim, el controlador de trim de velocidad lo tratara como un error de cero. Si el
funcionamiento del sistema parece "nervioso" cuando el trim de velocidad esta habilitado, establecer una
banda inactiva no cero podria proporcionar un funcionamiento mas fluido del sistema. Ademas, si las
maquinas parecen no compartir kW de forma equitativa cuando el trim de velocidad esta activado, es
probable que establecer una banda inactiva no cero pueda hacer que se compartan mejor los kW. La
banda inactiva del trim de velocidad esta en unidades de Hz.

El ajuste Remote Speed Bias (Desvio de velocidad remota) permite desviar la velocidad de un grupo de
generadores en un bus, en un intervalo maximo de +5 %, para sincronizar el servicio. Cuando el ajuste
Remote Speed Bias (Desvio de velocidad remota) se configura para la entrada del LSM-2020 o en una
entrada del AEM-2020, el punto de ajuste de velocidad se calcula segun la entrada analdgica especifica.
El ajuste Remote Speed Bias (%) (Desvio de velocidad remota) corresponde al intervalo maximo y
minimo de entrada analégica.

Si el ajuste de velocidad esta habilitado en todos los generadores de un sistema aislado, se garantiza
que el sistema funcionara en el punto de ajuste de velocidad. Si no esta habilitado en ninguna de las
unidades, el sistema aislado puede desviarse del punto de ajuste de velocidad, segun las velocidades
configuradas inicialmente para los reguladores isécronos. El ajuste de velocidad debe estar habilitado o
inhabilitado en todas las unidades de un sistema aislado. Si solo estuviera habilitado en un subconjunto
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de unidades, el ajuste de velocidad y el reparto de carga pueden entrar en conflicto, lo que daria cierta

imprevisibilidad al reparto de carga y la frecuencia del sistema.

Los ajustes de control de desviacién del regulador de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Ajustes de Control
de Desviacion, Ajustes de Control de Desviacion del Regulador) se ilustran en la Figura 4-74.

Control kW — Ajustes de control de la potencia real

Cuando esté activado, el DGC-2020, utilizado con un médulo de carga opcional, puede efectuar el
reparto de kW entre generadores equipados de manera similar. El reparto de kW se puede realizar a
través de Ethernet o de lineas analdgicas. EI método de comunicacion se selecciona utilizando el ajuste
Load Share Interface (Interfaz de reparto de carga). Cuando no hay un LSM-2020 opcional conectado, se
inhabilita el control de kW.

El control se efectia mediante un controlador PID que controla la sefial de desviacién de velocidad del
modulo de reparto de carga al regulador de velocidad. El controlador ajusta la salida de desviacién para
llevar a cero el error entre la generacion de kW deseada y la generaciéon de kW medida.

Se proporcionan ajustes para ganancia proporcional, ganancia integral, ganancia derivada, constante
derivativa de filtro y ganancia de bucle abierto del controlador PID.

El porcentaje de estatismo que se utilizara cuando la unidad esta en el modo estatismo se fija mediante
el ajuste de porcentaje de estatismo. El modo estatismo se ingresa cuando el disyuntor del generador
esta abierto. Asimismo, el estatismo se utilizara cuando el disyuntor del generador esta cerrado, en caso
de que el reparto de carga kW esté deshabilitado. Para desactivar el estatismo, fijar su porcentaje a 0. El
ajuste de ganancia de estatismo determina el factor de ganancia aplicado al porcentaje de estatismo
para compensar las diferencias del regulador y alcanzar los resultados de estatismo deseados. Para
probar el funcionamiento del estatismo, la unidad debe estar cargada por completo y el resultado de la
velocidad del generador debe compararse con el estatismo deseado. En caso de que no se pueda cargar
la unidad por completo, la prueba de estatismo debera efectuarse a una carga parcial. La velocidad
prevista se determina mediante la siguiente ecuacion.

Reduccién del régimen previsto en el estatismo — (carga real / capacidad de la maquina) * (porcentaje de
estatismo/100) * velocidad nominal.

Si la caida del régimen real no coincide con el valor previsto, calcular el error dividiendo la caida prevista
y la caida real, el resultado sera la ganancia de estatismo.

La velocidad de rampa se define como el ratio, en el porcentaje de la capacidad de la maquina, al que la
maquina aumentara su potencia real cuando se carga o se conecta. Asimismo, la maquina utiliza dicho
ratio para la descarga antes del enfriamiento. Si s6lo esta activa una maquina, el aumento no sera valido.

Después de incrementar gradualmente (en rampa) la salida de kW de un generador para colocarlo en
linea o fuera de linea, podria producirse un exceso. La probabilidad de que se obtenga un exceso de kW
aumentara a medida que aumente la gradiente de la rampa. Generalmente, el exceso se reduce al
disminuir la gradiente de la rampa al valor mas bajo que se pueda ajustar. Si el exceso contintia siendo
un problema, se puede utilizar el ajuste Ramp Overshoot Reduction (Reduccién de exceso de rampa).
Un ajuste de reduccién de exceso del 0 % no afectara el exceso. Un ajuste del 100 % reducira al maximo
el exceso. La reduccién de exceso de rampa debe estar establecida en el nivel éptimo. Una reduccion
insuficiente puede provocar un exceso, mientras que una reduccién excesiva puede producir un
subalcance.

Cuando Parametro de usuario esta seleccionado para la fuente de nivel de carga basica, el ajuste del
nivel basico de carga determina el porcentaje de la capacidad de la maquina al que se regulara el
controlador KW en caso de que el generador esté en paralelo a la unidad. En caso de estar en paralelo a
la unidad, el elemento légico Parallel to Mains (En paralelo a la red) de BESTlogicPlus debe ser
accionado mediante la légica o una entrada por contacto. En caso de llevar a cabo un funcionamiento en
paralelo a la unidad y de no haberse implementado el elemento l6gico Parallel to Mains, el DGC-2020
permanecera en el reparto de carga kW y comenzara a funcionar al 100% de su capacidad o a una
capacidad 0, ocasionando dafos a la maquina o al sistema.

Cuando la fuente de nivel de carga basica esta configurada para la entrada LSM-2020 o una entrada
AEM-2020, el controlador de kW operativo se calcula a partir de la entrada analégica especifica. Los
parametros son disponibles para las cargas basicas analog. max y las cargas basicas analog. min.
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Cuando la unidad se descarga, el disyuntor del generador se abrira si la potencia generada por la unidad
cae por debajo del punto de consigna de apertura del disyuntor.

Ajustes control desviacion regulador

kW
TrpeEtineEe (odoeneEn srEinds npsniaConzeein &) Control de carga habilitado Forcentaje Droop (%) Punto de consigna apertura disyuntor (%)
Tipo contacto control de desviacién I‘rt.sr.-zls B raEE TRz, Interface Reparto de Carga Ganancia de estatismo
Continuo v Analégico ~ 1.000
Velocidad Ganancia proporcional (Kp) Velocidad rampa (%/s)
Ganancia proporcional (Kp) Ajuste Habilitado 1.000
Activar Ganancia integral (K1) Reduccién de exceso de rampa (%)

Banda inactiva para ajustes (Hz)
Nivel carga bésica (%)

e consigna Trim de velocidad (Hz)
Fuente de nivel de carga basica
Desviacion Velocidad Remota AL AR -
No hay ~ Carga bésica analég méx (%)
100.0

Desviacidn Velocidad Remota (4]
2.00

Carga basica analég min (%)

Figura 4-74. Ajustes control desviacién regulador

Gestion de Generadores Multiples

Este grupo de ajustes se utiliza cuando el médulo de reparto de carga opcional (LMS-2020) se conecta al
DGC-2020. Los ajustes de la gestion de generadores multiples incluye ajustes para la salida AVR, la
salida regulador, la salida reparto de carga, la funcién start/stop, la secuenciacion del generador y la
configuracién de la red.

Salida AVR

La salida AVR se utiliza para cambiar el punto de consigna de tension del generador. Si la respuesta
esta ajustada para aumentar, el aumento de desviaciéon producira una mayor tensién. Si la respuesta
esta ajustada para disminuir, el aumento de desviacién producira una menor tensién. Los ajustes se
proporcionan para una corriente de salida minima, una corriente de salida maxima, una tension de salida
minima y una tension de salida maxima.

Los ajustes de la salida AVR de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestién de Generadores Mdltiples, Salida
AVR) se ilustran en la Figura 4-75.

Salida AVR

Tipo salida

Tension ~
Respuesta

Aumento N

Corriente de salida min. (mA)

1=
=
=

Corriente de salida max. (ma)

LU

Tension de salida min. (V)

-10.00

Tension salida max. (V)

10.00

Figura 4-75. Ajustes de salida AVR
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Salida regulador

La salida regulador del LSM-2020 se utiliza para cambiar el punto de consigna de velocidad del
generador. Si la respuesta esta ajustada para aumentar, el aumento de desviacién producira una
velocidad mas rapida. Si la respuesta esta ajustada para disminuir, el aumento de desviacion producira
una velocidad mas lenta. Los ajustes se proporcionan para una corriente de salida minima, una corriente
de salida maxima, una tension de salida minima y una tension de salida maxima.

Los ajustes de la salida regulador de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestion de Generadores Mdltiples,
Salida Regulador) se ilustran en la Figura 4-76.

Salida requlador

Tipo salida

Tensidn e
Respuesta

Aumento ~
Caorriente de salida min. (mA)
Corriente de salida max. (md)

20.00

Tension de salida min. (V)

-10.00

Tension salida mdx. (V)

10.00

Figura 4-76. Ajustes de Salida Regulador

Salida reparto de carga

El generador utiliza la salida reparto de carga medida para calcular el nivel de carga promedio integrado
que servira como punto de consigna para su controlador kW. Los ajustes se proporcionan para una
tension maxima y una tension minima.

Los ajustes de la salida reparto de carga de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestion de Generadores
Multiples, Salida Reparto de Carga) se ilustran en la Figura 4-77.

Salida repario de carga

Tension max. (V)
10.00

Tension min. (V)

-10.00

Figura 4-77. Salida Reparto de Carga

Funcién Start/Stop

Cuando esta activada, la funcién Start/Stop (DSS) emite una solicitud de arranque y parada en base a la
carga del sistema integrado. La funcion principal de la DSS es brindar la informacion de arranque y
parada requerida para el controlador de secuenciacion. La secuenciacion del generador debe habilitarse
para poder utilizar la funcién Sart/Stop. Si la carga del sistema esta por encima del nivel de ajuste y se
ha superado la temporizacién del nivel de arranque correspondiente se emite una nueva solicitud de
arranque. Si la carga del sistema esta por debajo del nivel de parada temporizado y se ha superado la
temporizacion de parada, se emite una solicitud de parada.

Los ajustes de la funcion start/stop de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestion de Generadores Mdltiples,
Funcion Start/Stop) se ilustran en la Figura 4-78.
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Funcion Start/Stop

Activacion Start Stop demanda
Activar ~

Arranque 1

Arranque temporizado Nivel 1 (PU)

0.000

Arranque 2
Arrangue temporizado Mivel 2 (PU)

Temporizacién nivel 1 arrangue (s)

Temporizacion nivel 2 arrangue (s)

Detener
Mivel parada temporizada (FU) Temporizacién parada (s)

Figura 4-78. Funcion Start/Stop

Secuenciacion del Generador

La activacion de la secuenciacidon en un grupo conectado en red de unidades de reparto de carga permite
a dichas unidades controlar la carga mediante unidades de arranque y parada apropiadas, en base a un
factor de demanda de carga y capacidad disponible. El modo de funcionamiento se utiliza para determinar
el orden en el que cada generador de un grupo participara en la generacion de energia de los sistemas a
solicitud de la funcion start/stop. El ajuste de tiempo de arranque maximo define el tiempo que se debera
esperar entre la solicitud de arranque y la funcién start/stop para poder solicitar el arranque de la proxima
unidad de prioridad. El ajuste de tiempo de parada maximo define el tiempo que se debera esperar entre
la solicitud de la funcion start/stop y la respuesta de la préoxima unidad a dicha solicitud.

Cada maodulo de reparto de carga mantiene su propio estatuto start/stop con respecto a la secuenciacion.
Cuando una unidad experimenta un cambio en el modo secuenciacion del generador, dicho cambio se
extendera a todas las unidades conectadas que no estan en el modo deshabilitado. El sistema informa a
todas las unidades de la red sobre este cambio en el modo. Es posible la secuenciacion de una unidad si
esta en el modo auto y su modo secuenciacion no esta deshabilitado.

En caso de que dos unidades tengan el mismo parametro de orden de clasificacién, el ID de secuenciacién
se utilizara para determinar que unidad tiene prioridad. Por ejemplo, si el modo secuenciacién esta ajustado
para una organizacion en orden decreciente y ambas maquinas son de 100 kW, la unidad con el ID de
menor secuenciacion tendra la prioridad. En caso de que ambas unidades dispongan del mismo ID de
secuenciacion , la unidad con el menor ID (basada en la direccion MAC) tendra la prioridad.

En caso de que una unidad no efectie una secuencia, se solicitara el proximo generador en la secuencia.
En el siguiente ciclo de secuencia, se solicitara nuevamente el generador que no puede efectuar la
secuencia previa.

La ultima maquina puede ser parada si no hay carga en el sistema desactivando Permitir Parada de
Ultima Unidad.

Los ajustes de secuenciacion del generador de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestion de Generadores
Multiples) se ilustran en la Figura 4-79.

Los modos de secuenciacion disponibles se definen en los siguientes parrafos.
Deshabilitado

Este es el unico modo que puede coexistir con otro modo en un sistema conectado en red. Una unidad
configurada como deshabilitada no participa en la secuenciacion arranque y parada y no responde a las
solicitudes de la funcién start/stop.

Tiempo de servicio escalonado

Si se selecciona este modo, las unidades trataran que la prioridad de arranque de las unidades en red no
deshabilitadas se ordene de forma ascendente con respecto a las horas de servicios restantes. En esta

configuracién, una red de unidades respondera a la solicitud de la funcion arranque iniciando, primero, la
unidad con el menor niumero de horas de servicio restantes. Si una unidad esta por debajo de cero de las
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horas de servicio restantes, dicha unidad pasa a la posicién mas baja de prioridad de arranque. En caso
de que a dos 0 mas unidades les quede la misma cantidad de horas de servicio, la unidad con el ID de
secuenciacion mas bajo tendra mayor prioridad de arranque. Las unidades en el modo Auto Run
(funcionamiento automatico) con el mayor nimero de horas de servicio restantes responden, primero, a
las solicitudes de la funcion parada.

Tiempo de servicio equilibrado

Si se selecciona este modo, las unidades trataran que la prioridad de arranque de las unidades en red no
deshabilitadas se ordene en forma ascendente con respecto a las horas de servicios restantes. En esta
configuracién, una red de unidades respondera a la solicitud de la funcion arranque iniciando, primero, la
unidad con el mayor numero de horas de servicio restantes. En caso de que dos o mas unidades les
quede la misma cantidad de horas de servicio, la unidad con el ID de secuenciacion mas bajo tendra
mayor prioridad de arranque. Las unidades en el modo Auto Run (funcionamiento automatico) con el
menor numero de horas de servicio restantes responden, primero, a las solicitudes de la funcion parada.

Organizacion en orden decreciente

Si se selecciona este modo, las unidades trataran que la prioridad de arranque de todas las unidades en
red no deshabilitadas se ordenen en forma descendente con respecto a la capacidad de carga real. En
esta configuracion, una red de unidades respondera a la solicitud de la funcién arranque iniciando,
primero, la unidad con la mayor capacidad de carga. En caso de que dos 0 mas unidades dispongan de
la misma capacidad, la unidad con el ID de secuenciacion mas bajo tendra mayor prioridad de arranque.
La orden de parada se efectuara de manera inversa a la orden de arranque.

Organizacioén en orden creciente

Si se selecciona este modo, las unidades trataran que la prioridad de arranque de todas las unidades en
red no deshabilitadas se ordenen de forma ascendente con respecto a la capacidad de carga real. En
esta configuracion, una red de unidades respondera a la solicitud de la funcién arranque iniciando,
primero, la unidad con la menor capacidad de carga. En caso de que dos o mas unidades dispongan de
la misma capacidad, la unidad con el ID de secuenciacion mas bajo tendra mayor prioridad de arranque.
La orden de parada se efectuara de manera inversa a la orden de arranque.

ID de la unidad mas pequenia

Si se selecciona este modo, las unidades trataran que la prioridad de arranque de todas las unidades en
red no deshabilitadas se ordene de forma ascendente conforme al ID de secuenciacion. En esta
configuracién, una red de unidades respondera a la solicitud de la funcioén arranque, iniciando la unidad
con el menor ID de secuenciacién. Las unidades deben disponer de un ID de secuenciacién unico a fin
de formar parte de la red. La orden de parada se efectuara de manera inversa a la orden de arranque.

Modo sistema de adopcién

Si se selecciona este modo, las unidades comprobaran, primero, si existe un modo coherente en los
controladores actualmente en red. Si se encuentra un modo coherente, se adopta dicho modo. En caso
de no encontrar un modo coherente, la unidad entra en un estado incompatible con el modo. Si una
discordancia de modo ocurre, verifique que todas las maquinas en la red estan configuradas para el
mismo modo de secuenciacion del generador.
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Secuenciacion del generador
Modao

Tiempo de servicio escalonado ~

|0 de secuenciacidn

N

Seq. tiempo arranque gen. max (s)

Seq. tiempo parada gen. max (s)

Permitir Ultima Unidad Apagada

Desactivar ~

Figura 4-79. Secuenciacion del Generador

Configuracién de la red

El ID de secuenciacion de la unidad que se programa y los IDs de secuenciacion de todas las otras
unidades de un sistema en red se deberan ingresar en el cuadro de ID de secuenciacion prevista Si el
estado de cualquier unidad cambia a offline (sin conexién) y la prealarma por falta de ID no esta
habilitada, aparece una prealarma por falta de ID en la interfaz del panel frontal y en la pantalla medicién
de BESTCOMSPlus. Si se detecta el ID de secuencia previsto en dos 0 mas unidades y la prealarma por
repeticiones de ID esta habilitada, aparece una prealarma por repeticiones de ID en la interfaz del panel
frontal y en la pantalla medicién de BESTCOMSPlus.

Los ajustes de configuracion de la red de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Gestion de Generadores
Multiples, Configuracién de la Red) se ilustran en la Figura 4-80.
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Configuracionde lared

|d 1 de secuenciacion previsto

R

|d 2 de secuenciacion previsto

CH—

|d 3 de secuenciacion previsto

N

|d 4 de secuenciacion previsto

CHN—

|d & de secuenciacidn previsto

R

|d & de secuenciacidn previsto

N

|d 7 de secuenciacion previsto

I

|d & de secuenciacion previsto

R

Id 9 de secuenciacion previsto

R

Id 10 de secuenciacion prevista

R

Id 11 de secuenciacion previsto

L

Id 12 de secuenciacion previsto

CE—

Id 12 de secuenciacion prevista

R

Id 14 de secuenciacidn prevista

R

Id 15 de secuenciacion prevista

I

Id 16 de secuenciacion prevista

b

Figura 4-80. Ajustes de Configuracion de la Red

Transmisores Programables

Las entradas del transmisor del DGC-2020 pueden personalizarse para obtener una éptima precision de
los transmisores de nivel de combustible, temperatura del refrigerante, y presién de aceite.

La curva caracteristica de cada entrada de transmisor puede configurarse con 11 puntos como maximo.
Cada punto puede asignarse a un valor de entrada de resistencia y a un valor de temperatura
(transmisor de la temperatura del refrigerante), presion (transmisor de la presiéon de aceite) o porcentaje
(transmisor del nivel de combustible) correspondiente. El ajuste de pendiente del transmisor ordena
automaticamente los valores en la columna resistencia conforme a la necesidad del trasmisor de una
pendiente positiva o negativa. Los puntos de la curva del transmisor se acotan automaticamente en una
curva de BESTCOMSPlus, que puede imprimirse.

Los puntos de la curva del transmisor configurados en BESTCOMSPIus pueden registrase en el archivo
configuracion. Los datos destinados a los tres transmisores son automaticamente guardados con el
archivo de configuracion del DGC-2020.

Cualquier cambio efectuado en BESTCOMSPIus con respecto a los puntos del transmisor, pueden volver
a los valores por defecto ajustados en fabrica. Asimismo, es posible crear un nuevo archivo de ajustes.

Los ajustes del transmisor programable de BESTCOMSPIus (DGC-2020, Transmisores Programables,
Temperatura del Refrigerante, Presion de Aceite, Nivel de Combustible en Porcentaje) se ilustran en
Figura 4-81. (Los contenidos y disposicion de la pantalla de cada transmisor programable de
BESTCOMSPIus son idénticos; a continuacion, solo se ilustra la pantalla de la temperatura del
refrigerante del transmisor).
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Pendiente de Transmisor Guardar Datos Refrig. Cargar Archivo de Crear Archivo de
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Figura 4-81. Ajustes de los Transmisores Programables

Légica Programable BESTIlogic ™Plus

La Légica Programable BESTIogicPlus se utiliza para ajustar todas las funciones légicas del DGC-2020.
Para informacién detallada sobre el uso de BESTlogicPlus, referirse a la Seccién 5, BESTlogicPlus
Logica Programable.

Temporizadores légicos

Para mas detalles sobre la utilizacién de temporizadores logicos, referirse a la Seccién 5 Logica
Programable BESTlogicPlus.

Administracion de Archivos

Un archivo de ajustes contiene todos los ajustes de DGC-2020 incluso la légica.

Un archivo de ajustes creado en BESTCOMSPIus tendra una de tres extensiones de archivo. Los
archivos de ajustes creados en versiones 4.00.00 o posteriores reciben la extension “bst4”. Los archivos
de ajustes creados entre las versiones 2.06.01 y 3.21.01, tendran la extension “bstx”. Los archivos de
ajustes creados en versiones anteriores a la 2.06.01 tendran una extension “bst”.

Es posible guardar solo la légica del DGC-2020 que se despliega en la pantalla de la Légica programable
de BESTlogicPlus, como un archivo separado de la biblioteca logica. Esta capacidad es util cuando se
requiere una logica similar para varios sistemas DGC-2020. La extension de un archivo creado en
BESTCOMSPIus sera “bsl4” (version 4.00.00 y posteriores), “bsIx” (versiones de 2.06.01 hasta 3.21.01),
0 “bsl” (versiones anteriores a 2.06.01).
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Es importante tener en cuenta que los ajustes y la l6gica se pueden cargar al dispositivo juntos o por
separado, pero siempre se descargan juntos. Para obtener mas informacién sobre los archivos de la
l6gica, consulte el capitulo BESTlogicPlus.

Apertura de los archivos de confiquracion

Para abrir un archivo de configuracion nuevo con BESTCOMPIus, desplegar el menu File y seleccionar
Open. Aparece el cuadro de dialogo Open. Este cuadro de dialogo permite utilizar las técnicas
tradicionales de Windows® para seleccionar el archivo que se desea abrir. Seleccionar el archivo y
abrirlo, de esta manera los pardmetros del archivo se generaran en una nueva instancia del
BESTCOMPIus. Asimismo, es posible abrir un archivo haciendo clic en el icono Open File en la barra de
menu inferior. Cuando se sigue esta operacion, se solicitara al usuario cargar los parametros y la logica a
partir del archivo hacia el dispositivo actual. Es posible seleccionar Yes o No. Los parametros en la
instancia actual se escribiran por encima con los ajustes del archivo abierto.

Guardando de un archivo de configuraciones

Seleccionar Save or Save As del menu desplegable File. Aparece un cuadro de dialogo que permite
ingresar el nombre del archivo y la ubicacién que se guardaran. Seleccionar el botéon Save para
completar el registro.

Carga de un archivo de configuracion

Para cargar un archivo de configuracién al DGC-2020, se debera, primero, abrir el archivo en
BESTCOMSPIlus o crear el archivo utilizando BESTCOMSPIus. Luego, desplegar el menu
Communication y seleccionar Upload Settings. Se debera ingresar la contrasena. Si la contrasefia es
correcta, se inicia la carga y se muestra la barra de progreso.

Descarga de un archivo de configuraciones

Para descargar un archivo de configuraciones desde el DGC-2020, se debera desplegar el menu
Communication y seleccionar Download Settings and Logic. Si han cambiado los parametros del
BESTCOMSPIlus, se abrird un cuadro de didlogo preguntado si se desea guardar los cambios de los
parametros actuales. Es posible seleccionar Yes o No. Tras haber guardado o descartado los
parametros actuales, se efectua la descarga.

Impresién de un archivo de confiquraciones

Para visualizar una vista previa de la impresion, seleccionar Print Preview del menu desplegable File.
Para imprimir los ajustes, seleccionar el icono printer ubicado en la parte superior izquierda de la pantalla
Print Preview.

Es posible pasar la vista previa e proceder directamente a la impresion desplegando el menu File y

seleccionando Print. Se abre un cuadro de dialogo con la opcidn habitual de Windows® para configurar
las propiedades de la impresora. Ejecutar este mando, segun sea necesario, y luego seleccionar Print.

Comparacion de archivos de confiquracion

BESTCOMSPIus puede comparar dos archivos de configuracién. Para utilizar esta funcion, desplegar el
menu Tools y seleccionar Compare Settings Files. Aparece el cuadro de dialogo BESTCOMSPIus
Settings Compare Setup (Figura 4-82). Seleccionar la ubicacion del primer archivo en Left Settings
Source y seleccionar la ubicacion del segundo archivo en Right Settings Source. Si se compara un
archivo de configuracién del disco duro del PC o dispositivo multimedia portétil, hacer clic en el boton
folder y navegar por el archivo. Si se desea comparar los parametros bajados de una unidad, hacer clic
en el botdn Select Unit para configurar el puerto de comunicaciones. Hacer clic en el botén Compare
para comparar los archivos de configuracion seleccionados.
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Creacion de Comparacién de Configuracion BESTCOMSPlus

Fuente de Configuracidn lzquierda Fuente de Configuracidn Derecha

(®) Corfiguracién en memoria () Configuracién en memoria
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Figura 4-82. Configuraciéon para Comparar los Ajustes del BESTCOMPIus

Aparecera un cuadro de dialogo que notifica si existe alguna diferencia. El cuadro de didlogo
BESTCOMSPIus Settings Compare (Figura 4-83) se muestra en donde es posible visualizar todas las
configuraciones (Show All Settings), visualizar sélo las diferencias (Show Settings Differences), visualizar

toda la légica (Show All Logic Paths) o visualizar las diferencias légicas (Show Logic Path Differences).
Al finalizar, seleccionar Close.

| Comparacion de Configuracion BESTCOMSPlus

(") Ver Toda la Configuracion () Ver Todos los Caminos Lagicos
(#) Ver lafs) Diferencia(s) de Configuracién () Ver lafs) Dfferencia(s) de Caminos Logicos
Configuracion en memoria | |C:"-.D0c:uments and Settings“briandety My Documents*.Settings batx

genProtectionGroup threePhase UnderVoltage Inhibit2 = 35

genProtectionGroup threePhaseUnderVoltage Inhibit2 = 37
genProtectionGroup threePhase UnderVoltage Pu2 = 55
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"o

1255 pardmetros comparados

Se han encentrado 2 diferencia(s).
18 camines légicos comparados

Se han encontrado 0 diferencia(s) de camines lgicos.

Figura 4-83. Comparacion de Configuraciones del BESTCOMPIlus

Carga de Firmware en el DGC-2020 y los médulos de expansion

NOTA

La mas reciente version del software del BESTCOMSPIus debe ser descargada

desde el site web de Basler Electric e instalado antes de realizar un carga de
firmware.
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Un paquete completo (device package) integra un firmware y un médulo de idioma. El firmware integrado
es el programa operativo que controla las acciones del DGC-2020. EI DGC-2020 almacena el firmware
en su memoria flash no volatil, que se puede reprogramar por medio de los puertos de comunicacion. No
es necesario cambiar los chips de la memoria EPROM cuando se actualiza el firmware con una nueva
version.

Las futuras mejoras de las funcionalidades del DGC-2020 podran necesitar la actualizacion del firmware.
Como se cargan los ajustes por defecto al efectuar la actualizacion del firmware del DGC-2020, hay que
pensar en guardar los ajustes utilizados en un archivo (abajo “archivo de configuracién”) antes de
proceder a la actualizacion.

El idioma de la pantalla LCD del panel delantero puede cambiarse cargando otro médulo de idioma en el
DGC-2020. El DGC-2020. almacena el modulo de idioma en su memoria flash no volatil. EI médulo de
idioma contiene las traducciones en todos las idiomas disponibles para el DGC-2020. El médulo de
idioma puede reprogramarse mediante el puerto de comunicacién. En general, cada vez que se actualiza
un firmware en el DGC-2020, se debe cargar asimismo el médulo de idioma.

El DGC-2020 puede utilizarse conjuntamente con varios médulos de expansion, que extienden las
capacidades del DGC-2020. Los médulos de expansion para el DGC-2020 incluyen los dispositivos LSM-
2020, CEM-2020 y AEM-2020. Cuando se actualiza el firmware en cualquier componente de este
sistema, se debe cargar asimismo el firmware en TODOS los demas elementos del sistema para
asegurar la compatibilidad de las comunicaciones entre los diferentes componentes.

ATENCION

El orden en el que se actualizan los componentes del sistema tiene mucha
importancia. Si en el sistema (compuesto por un DGC-2020 y varios médulos
de expansion), el DGC-2020 esta comunicando con todos los médulos, se
deberan actualizar los médulos de expansién antes del DGC-2020. Esto
es necesario porque el DGC-2020 debe ser capaz de comunicar con el
modulo de expansion antes de estar en condiciones para poder enviarle el
firmware. Si se actualiza primero el DGC-2020 y que el nuevo firmware integra
un cambio relativo al protocolo de comunicacion con los médulos de
expansion, es posible que los médulos de expansién ya no puedan comunicar
con el DGC-2020 actualizado. Si no hay comunicacién entre el DGC-2020 y
los mdédulos de expansiodn, no sera posible actualizarlos.

NOTA

Si se corta la alimentacién o se interrumpe la comunicacién durante la
transferencia del archivo, el DGC-2020 dejara de funcionar y no se podra
recuperar automaticamente. Si esto ocurre o si la HMI del panel frontal se
pone en blanco y todos los LEDs estan destellando a una tasa de 2 segundos,
el DGC-2020 no tendra un firmware valido instalado y el firmware debe ser
subido otra vez. Para acompaniar esto, cicle la energia al DGC-2020 y active
el plug-in del DGC-2020 en BESTCOMSPIlus. Seleccione Upload Device Files
desde el ment Communication y proceda manualmente.

Actualizacién del firmware de los médulos de expansion

Se utiliza el siguiente procedimiento para actualizar el firmware en los médulos de expansién del DGC-
2020. Se debe realizar esta operacion antes de actualizar el firmware en el DGC-2020. Si el sistema no
integra ningun modulo de expansion, ir a la seccidn Actualizacion del firmware en el DGC-2020.

1. Poner el DGC-2020 en modo OFF. Para ello, hacer clic en el boton Off de la pantalla Control en el
Explorador de Medicién o pulsar el botén Off del panel delantero del DGC-2020.
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2.

Habilitar los moédulos de expansion presentes en el sistema. Si no se han activado ya, hacerlo
mediante la pantalla de ajuste del sistema: AJUSTES->PARAMETROS DEL SISTEMA->AJUSTES
DEL SISTEMA.

Comprobar que el DGC-2020 y todos los médulos de expansién estan comunicando. Para ello,
comprobar el estado de prealarma utilizando el Explorador de Medicion en BESTCOMSPIus o,
directamente a partir del panel frontal, navegando hasta MEDICION->ESTADO DE LAS ALARMAS-
>PREALARMAS. Cuando las comunicaciones se efectian correctamente, el estado de prealarma no
menciona una Pérdida de las comunicaciones.

Conectarse con el DGC-2020 mediante el puerto USB si todavia no esta conectado. Las
actualizaciones de firmware no deben efectuarse por medio del puerto Ethernet (salvo para el LSM-
2020).

Seleccionar la operacion Cargar los archivos del dispositivo en el menu desplegable Comunicacion.
Se solicitara registrar el archivo de las configuraciones actuales. Seleccionar Si o No.

Cuando aparece la pantalla del Cargador del package para dispositivo Basler Electric (Figura 4-84),
hacer clic en el botdn Abrir para navegar hasta el package que Basler Electric ha suministrado. Aqui
estan listados los Archivos del Package asi como los Detalles de los archivos. Marque las casillas
de verificacion junto a cada uno de los archivos que desea cargar.

-
Cargador del Pagquete de Software del Dispositivo Basler Electric

MNombre del archive del paguete
Abrir.. | H:\Engineering"PSENPTCFDGC-2020MProject Outputs'\Packages'\dgc2020package-1.21.02.03.06 bef
Estado

Cargar i

Archivos del paquete Detalles del archivo
| LSM Firmware - Wersion: 1.05.00 -~
|:| CEM Fimware - Fecha de Fabricacién: 2018-04-06
Cemar .7 AEM Fimware i iL.Codigo de Articulo; 9417501037

- [¥] DGC Fimware =J- L5M Fimwars 2

=-[¥] Language Module and Fortts - Mombre: Remote-mcf5223rev shx
..[¥] Language Module - tipo: Fimware o
.[¥] Asian Fort - Wersion: 1.05.00 7

- Fecha de Fabricacidn: 2018-04-06
- Codigo de Atticulo: 9417501037

4 e 3

Figura 4-84. Cargador del package para dispositivos Basler Electric

8. Hacer clic en el botén Cargary la pantalla de Confirmacién de la carga en el dispositivo aparece.
Seleccionar Si o No.

9. Tras haber seleccionado Si, aparece la pantalla de Seleccién DGC-2020. Seleccionar el puerto
de comunicacion para lanzar la carga. La actualizacién de firmware s6lo es posible a nivel local
mediante el puerto USB. Referirse a la Figura 4-85.
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DGC-2020 Seleccidn

USB mediante R5232 Serie .
Seleccionar
Puerto COM
©uss [ Avanzado_ ]
l Cerrar ]

Figura 4-85. Seleccion DGC-2020

10. La pantalla Procesando, esperar por favor se visualiza durante la carga del/de los archivo(s). Ver
Figura 4-86.

Procesando, Esperar Por Favor...

Enviando Archivo de Idioma...

48,564 Bytes Enviados

Figura 4-86. Procesando, esperar por favor...

11. Finalizada la carga del/de los archivo(s), hacer clic en el botén Cerrar de la pantalla del Cargador
del package para dispositivos Basler Electric y desconectar las comunicaciones con el DGC-
2020.

Actualizacién del firmware en el DGC-2020
A. Actualizar el firmware del DGC-2020 y luego cargar un archivo de configuracion guardado.
1. Actualizar el firmware y el médulo de idioma del DGC-2020.

a. Conectarse con el DGC-2020 mediante BESTCOMSP/us.

b. Seleccionar la operacién Cargar los archivos del dispositivo/Upload Device Files en el
menu desplegable Comunicacion/Communication. Por el momento, no es necesario
conectarse al DGC-2020. Se puede guardar o no los ajustes cuando el sistema lo
solicita.

o

Abrir el archivo del package deseado (****dgc-2020-#*#+*_xxyyzz.bef, donde ##x*x*
puede ser un texto descriptivo adicional de longitud variable y xx.yy.zz es el nUmero de
version del archivo del package.)

o

Marcar las casillas para DGC-2020 Rev. 1 o0 Rev. 2. Las versiones de hardware 1 es el
legado es el legado de la implementacion de flash serial. Las versiones de hardware 2 es
la nueva implementacion de flash serial (comenzando con la version de firmware
1.12.00). EI BESTCOMSPIus evita la carga de la version incorrecta si esta conectado a
un DGC-2020 funcionando.

o

Hacer clic en el botén Cargar/Upload y seguir las instrucciones que aparecen para
empezar el proceso.

f.  Finalizada la carga, desconectar las comunicaciones con el DGC-2020.
2. Cargar los archivos de ajuste guardados del DGC-2020.
a. Desconectar las comunicaciones con el DGC-2020.
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Cerrar todos los archivos de configuracion.
En el menu desplegable Archivo / File, seleccionar Nuevo, DGC-2020 / New, DGC-2020.
Conectarse con el DGC-2020.

Cuando se ha finalizado la lectura de todos los ajustes del DGC-2020, abrir el archivo de
configuracion guardado seleccionandolo, en el menu BESTCOMSPIus, con Archivo,
Abrir archivo | File, Open File.

Cuando BESTCOMSPIus solicita si se desea cargar los ajustes y la légica en el
dispositivo, hacer clic en Si/Yes.

Si se producen errores durante la carga y aparecen indicaciones segun las cuales la
l6gica no es compatible con la version del firmware, comprobar que el nimero de estilo
del DGC-2020 presente en el archivo guardado corresponde con el nimero de estilo del
DGC-2020 en el cual el archivo esta cargandose. El numero de estilo presente en el
archivo de configuracion se encuentra en BESTCOMSPIus, en AJUSTES GENERALES-
>NUMERO DE ESTILO / GENERAL SETTINGS->STYLE NUMBER.

Si el numero de estilo del archivo de configuracion no corresponde con el del DGC-2020
en el cual se desea cargarlo, desconectarse con el DGC-2020 y modificar el numero de
estilo en el archivo de configuracion.

NOTA

Si el archive de ajustes fue guardado con una version previa de firmware, el
BESTCOMSPIus automaticamente realizara una conversion del archivo de
ajuste para hacer que el archivo de ajuste compatible con la nueva versién de
firmware.

Explorador de Mediciéon

El Explorador de Medicion es una herramienta de BESTCOMSP/us ideal para navegar por las siguientes
pantallas de configuraciones del plugin DGC-2020.

Motor

Potencia

Estado
Entradas

O O O OO OO O0OO0OO0OO0OO0OO0

e Salidas

Informacién del dispositivo

Cargador de bateria
Generador

Control de desviacion
Estadisticas de funcionamiento

Entradas por contacto

Temporizadores de entradas de contactos
Entradas remotas LSM

Entradas por contacto remotas

Temporizadores de entradas de contactos remotos
Entradas analégicas remotas

Temporizadores de Entradas analdgicas remotas
Entradas RTD remotas

Temporizadores de Entradas RTD remotas
Entradas termopar remotas

Temporizadores de Entradas de termopar remotas
Valores de las entradas analdgicas remotas

Relé de Control Légicos

Salidas por contacto
Elementos configurables
Temporizadores de elementos configurables
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o Salidas por contacto remotas

o Salidas analdgicas remotas

o Temporizadores de salidas analégicas remotas
e Proteccion configurable

o Estado de la Proteccién configurable

o Temporizadores de la Proteccién configurable
e Alarmas
¢ Registro de los eventos
e Temporizadores

o Temporizadores légicos
Temporizadores de Proteccién del Generador
Temporizadores de Prealarmas
Temporizadores de Alarmas
Temporizadores de falla de emisor
Temporizadores de arranque
Temporizadores de Rearranque Automatico
Temporizadores de Funciones programables
Temporizadores de Sincronizador

o Temporizadores de ejercicio
¢ Unidad de Control del Motor J1939

o Datos dela ECU
Configuracion del motor
DTC activo
DTC activo anteriormente
Estado de Yanmar
Estado de Isuzu
Estado de Deutz

O 0O O O O O O O

O O O O O O

e miu
o Alarmas mtu
o Cadigos de fallo mtu
o Estado mtu
o Estado de motor mtu
Resumen
Control
Reloj de tiempo real
Estatuto de la red del generador
Secuenciacién del generador
Estado de transferencia de falla de alimentacion
Diagnésticos
o Control
o Grafica de carga
o Entradas De Emisores

El Explorador de Medicion dispone de una funcién “Docking” que permite al usuario organizar y conectar
pantallas de configuraciéon. Al mantener presionado el botén izquierdo del ratén en una pestana de
medicion y arrastrarlo, aparecera un cuadrado azul transparente que representa la pantalla a retirar, siete
flechas y una pestafia. Ver Figura 4-87. El Tabla 4-8 explica las leyendas de la Figura 4-87.
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Entradas de contacto remotas
Entradas analdgicas remotas
Entradas RTD remotas
Entradas termopar remotas

B P D 020 m]
E_ archivo Comunicacidn  Herramientas  Ventana Ayuda - & X
|Ver - | [ abrir Archivo e Desconexion | gj Previsualizacidn de Medicidn |j Exportacidn de Medicidn | E I |Opaones - | Enviar Pardmetros
Explorador de Medicidn I x Salidas de contac ¥ X Estado ] = - X
= DGC-2020 ~ =
Motar Estado Estado T
feneradr Interruptor de Transferencia Automti Deteccion Fuga de Combustibl
Potendis OUTEUT 13 J In errup or de Transferencia Automatica J Deteccion Fuga de Combustible
Contral de desviacién OUTPUT 14 @ EPS Alimentando Carga ~ Motoren marcha
Estadisticas de Funcianamiento OUTPUT 15 Interruptor Gene.radnr Cerrado 4 Tem.pnn.zadnrde Enfriamiento Activa
Estado Interruptor Principal Cerrado ' Enfriamiento modo Off
I Entradas ourmere Solicitud de enfriamiento de la Légica
Entradas por contacto OUTPUT 17 n - o T S
Entradas rematas LSM OUTPUT 18 ~ Solicitud de parada de enfriamiento d

© Modo Var active
~ Modo PF activo
permitida ' Retardo de aranque externo

' Invalidar Frecuencia Altemativa

J
4
J
4
4
J
4
J
4
Valores Entrada analdgica remota J OUTPUT ;

i Sah;es\es de control la Idgica ) OUTPUT 2 /' Reseteo activado ~
Salidas por contacto J OUTPUT 2 J
Elementos configurables g OUTPUT 2 " Indice - o~
Sal?das de m'ntactn remotas J OUTPUT 2 Indice ~
Salu.:l’as analégicas 'remntas ) OUTPUT 2

ill':::izon configuracién J OUTEUT 2 T\ernpﬂ onmp\elc
Registro de los Eventos ¥ OUTPUT 2 Tiempo completo

O ECU 11239 ) OUTPUT 3 Tensitn de la Bat
Datos de la ECU Temp. del Refri
Configuracidn del Motor S ourELT F’resi’m del Aoegl:
OTC Activo ¥ OUTPUT 3] L
DTC Previamente Activo ¥ OUTPUT 3 Nivel de Refrigerante de la Carga.del [afziEr

= M1 » OUTPUT 3¢ : i =
Alarmas MTU T LT R H A T2 Nivel del Combus
Codigos de fallo MTU Tiempo completo de marc Horas Hasta el M
E:tt:gz momr i L ) OIS Horas Hasta el Mantenimi VAB

Indice @_b E z HED v
Control b | > < S
DGC-2020.5alidas. Salidas de contacto remotas % en h'nea—|

Figura 4-87. Opciones Docking, Medicién

Tabla 4-8. Explicacion de las Letras de Referencia en Figura 4-87

Letras de . L
. Simbolo Explicaciéon
Referencia
Al mantener presionado el botén izquierdo del ratéon en una pestana de
medicion y arrastrarla a uno de los recuadros de flecha, dicha pestafia se
A colocara dentro de la ventana seleccionada, en la ubicacién

seleccionada. Para colocar la pestafia de medicién como una pestafia
dentro de la ventana seleccionada, soltarla en el botén de pestanas
ubicado al centro de los botones de flecha.

Al mantener presionado el botén izquierdo del ratéon en una pestana de
medicion y arrastrarla a este recuadro de flecha, dicha pestafia se

colocaré en la parte superior de la pantalla. Hacer clic en # (tachuela)
para fijarla en la barra superior. Para mostrar una pantalla fijada, basta
utilizar el ratén para pasar el cursor en la pestafia de la barra superior.

Al mantener presionado el botén izquierdo del raton en una pestafia de
medicidn y arrastrarla a este recuadro de flecha, dicha pestafia se
colocara en la parte lateral de la pantalla. Hacer clic en ® (tachuela) para
fijarla en la barra lateral. Para mostrar una pantalla fijada, basta utilizar el
ratdn para pasar el cursos en la pestafia de la barra lateral.

D

Al mantener presionado el botén izquierdo del ratéon en una pestana de
medicion y arrastrarla a este recuadro de flecha, dicha pestafia se
colocaré en la parte inferior de la pantalla. Hacer clic en % (tachuela)
para fijarla en la barra inferior. Para mostrar una pantalla fijada, basta
utilizar el ratén para pasar el cursor en la pestafia de la barra inferior.
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Letras de

Referencia | Simpolo Explicacion

Al mantener presionado el botén izquierdo del raton en una pestafa de
=== | medicion y arrastrarla a cualquier parte de la pantalla, salvo a un
recuadro de flecha, dicha pestafia se colocara como una pantalla de

E configuracion flotante. Dicha pantalla flotante puede cerrarse mas
adelante haciendo clic en el botén ubicado en la esquina superior
derecha. Asimismo, puede arrastrase a uno de los recuadros de flecha
utilizados para el docking.

Informacion del dispositivo

Esta pantalla suministra informacion de los dispositivos DGC-2020, LSM-2020, CEM-2020, y AEM-2020.
Consulte la Figura 4-88.

Info dispositivo Mddulo de reparto de carga
DGC-2020 Nimero de Modelo
DGC-2020-51 BREXEAH Nimero de Estilo
E01537568 Nimero de Serie
3.20.01 Versidn de la Aplicacion
9400209021 Cadigo de Articulo de la Aplicacion
2018-05-15 Fecha de construccidn de aplicacion
3. 00. 00 Version del Cadigo de Arranque
9400201099 Cadigo Articulo del Médulo Idioma
5.07.01 Version del Madulo Idioma
9400201075 Nimero de pieza del mddulo de fuente
5.07.01.12.10 Versidn del modulo de fuente

Version de la Aplicacidn

Version del Cadigo de Arrangue
Fecha de construccion de aplicacidn
Nimero de Serie

Cadigo de Articulo de la Aplicacidn
Nimero de Modelo

Modulo de extencion de contactos

Version de la Aplicacidn

Version del Cadigo de Arrangue
Fecha de construccion de aplicacidn
Nimero de Serie

Cadigo de Articulo de la Aplicacion
Nimero de Modelo

ldentificacion

|D del Dispositivo
DGC-2020

Modulo de expansidn analdgica (AEM)

Version de la Aplicacidn

Version del Cadigo de Arrangue
Fecha de construccidn de aplicacion
Nimero de Serie

Cadigo de Articulo de la Aplicacion
MNimero de Modelo

Figura 4-88. Medicion, informacién del dispositivo

Motor
Esta pantalla brinda informacion y mide los componentes del motor. Referirse a Figura 4-89.
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Motor

Presion del Aceite

Temp. del Refrigerante

Tensian de la Bateria

Velocidad

Mivel del Combustible

Carga del Motor

Nivel de Refrigerante de la ECU

Tiempo completo de marcha del motor en horas
Tiempo completo de marcha del motor en minutos
Fuente del tiempo de marcha de maquina

Horas Hasta el Mantenimiento

Nivel Fluido DEF del Tanque 1

Nivel Fluido DEF del Tanque 2

Revoluciones por minuto (RPM) solicitadas
Posicion del pedal de la aceleracidn sclicitada

Bias o sesgo de velocidad solicitado

Figura 4-89. Medicion, Motor

Cargador de bateria

Esta pantalla proporciona informacién y medicién de los cargadores 1y 2 de bateria. Consulte la Figura
4-90.

Cargador de bateria 1

Tension Estado Prealarmas
Caorriente i
Estado

Estado de la linea de potencia CA

J Falla de comunicacion
Falla de la bateria
Falla del cargador
CA apagada
Limite térmico
Voltios CC altos
Voltios CC bajos
J Voltios de arranque bajos

Falla de comunicacian
Falla de la bateria
Falla del cargador
CA apagada
Limite térmico
Voltios CC altos
Voltios CC bajos
@ Voltios de arranque bajos

4 Comunicaciones habilitadas
) La configuracion es Sens

AR B B B N

L
L
L
-
L
-
L
-
-
-

{0 Ajustes no validos {0 Ajustes novalidos
‘ Falla de la unidad tnica {J Falla de la unidad tnica
Cargador de bateria 2
Tensicn Estado Prealarmas
Corriente ‘@ Falla de comunicacian ) Falla de comunicacicn
Estado Falla de la bateria Falla de la bateria

Estado de la linea de potencia CA Falla del cargador

CA apagada

Limite térmico

Voltios CC altos
Voltios CC bajos Voltios CC bajos

@ Voltios de arranque bajos ) Voltios de arranque bajos

@ Ajustes no validos {0 Ajustes no validos

Falla del cargador
CA apagada
Limite témico
Vaoltios CC altos

4 Comunicaciones habilitadas
W La configuracion es Sens

A 2B B B B

5

kL
-
L
-
L
-
-
-
-

‘ Falla de la unidad tnica 0 Falla de la unidad tnica

Temperatura

Temperatura de la bateria 1
Temperatura de la bateria 2

Figura 4-90. Medicion, Cargador de baterias

Generador
Esta pantalla permite la medicién de las corrientes y tensiones del generador. Referirse a Figura 4-91.
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Potencia del Generador RMS de Tension del Generador RMS (Valor Eficaz) de la Corriente de Fase del Generador
0 kw kW Fase A En estralla Conexion del Generador oA 1A
0 kw kW Fase B v VAB 0A 1B
0 kw kW Fase C VBC 0A Ic
0 kw kW Total VCA . = 2s
KWh Tatal VAN Sincronizacion
0 kva kVA Fase A VBN URVCVRL RN Frecuencia de Deslizamiento
0 kva KVA Fase B VCN 180.0 Angulo de deslizamiento
ov Diferencia de tension

0 kVA BN 0.0 Hz Frecuencia del GEN

0 kva kWA Total i}
RMS de Tension del Bus

0 kvar kvar Fase A —
0 kvar i EaSSIE Monofasica AB Conexion a la Barra
0 kvar kvarFase C ov VBUS AB
0 kvar kvar Total VBUSEC
LIl Factor de Potencia VBUS CA
ov VBUS
0.0 Hz Frecuencia del BUS

Figura 4-91. Mediciéon, Generador

Potencia
Esta pantalla permite la medicidon del factor potencia y la potencia del generador. Referirse a Figura 4-92.

kvar

kW Fase A 0 kvar kvarFase A
kW Fase B 0 kvar kvar Fase B
kW Fase C 0 kvar kvarFase C
kW Taotal 0 kvar kvar Tatal
kWh Total

KVA Factor de Potencia
kVA Fase A
kVA Fase B
kVA FaseC
kWA Total

Figura 4-92. Medicién, Potencia

Control de desviacion
Esta pantalla indica el estado del modo var/PF y los niveles operativos. Referirse a la Figura 4-53.

Estado

Modo Var activo
Modo PF activo

0% Mivel operativo de carga bésica
0% Punto de consigna operativo en kVar
1.00 Punto de consigna operativo PF

Figura 4-93. Medicién, Control de desviacion

Estadisticas de funcionamiento

Esta pantalla brinda informacion sobre Estadisticas Acumuladas de Funcionamiento, Estadisticas de
Sesion de Funcionamiento y Fecha de Puesta en Servicio. Refiérase a la Figura 4-94.

El intervalo entre las operaciones de mantenimiento puede reiniciarse a partir de esta pantalla.

La Pre-alarma Horas hasta el Mantenimiento se configura en la pantalla Pre-alarmas en el Explorador de
Configuracién. El campo de Horas hasta el Mantenimiento va a mostrar “APAGADQO” cuando la pre-
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alarma Intervalo de Mantenimiento esté desactivada. Al hacer click en Restablecer Intervalo de
Mantenimiento se restablece Horas hasta el Mantenimiento a un valor establecido para la pre-alarma
Intervalo de Mantenimiento en la pantalla Pre-alarmas en el Explorador de Configuracion.

La fuente del tiempo de funcionamiento del motor muestra la fuente de las horas del motor (DGC o
ECU).

Para cambiar la Fecha de Puesta en Servicio, haga clic en Modificar Fecha de Puesta en Servicio de
DGC. Aparecera el cuadro de didlogo Fecha de Puesta en Servicio de DGC. Ingrese la fecha de la nueva
puesta en servicio y haga click en Cargar Datos al Dispositivo. Haga clic en Cerrar. Tenga en cuenta que
el campo Fecha de Puesta en Servicio en la pantalla BESTCOMSP/us se actualizara después de hacer
click en el boton Cerrar.

Estadisticas de Funcionamiento Cumulado Estadisticas de Funcionamiento de la Sesidn

s de Funcionamiento Cumuladc Desde
Total de la Sesidn del Generador

Nimero de Arranques Haras Minutos

H?-ras Hesta el Mantenimiento Tiempo de Funcionamiento Total del Maotor
K Total Tiempo de Funcionamiento Con Carga
L Tiempo de Funcionamiento Sin Carga
Horas Minutos Fecha de Puesta en Servicio

Tiempo de Funcionamiento Total del Motor _ Fecha de Puesta en Servicio
Tiempo de Funcionamiento Con Carga Edician de | Ferha de Puesta en Servicio de DEC
Tiempo de Funcionamiento Sin Carga -

Fuente del tiempo de marcha de maquina

Figura 4-94. Medicidn, Estadisticas de Funcionamiento

Estado

Esta pantalla indica el estado de los disyuntores, modos e interruptores y estado de las conexiones 1/O.
El estado es TRUE (verdadero) cuando el LED correspondiente esta rojo. Referirse a la Figura 4-95.

E3

Estado Condicién Generador
Interruptor de Transferencia Autornatica Tempotizador de Enfriamiento Activo @ Muerto
EPS almentando Carga Enfriamiento modo Off Estahle
Interruptor Generador Cerrado Solicitud de enfriarmiento de la Logica @ Fala

Interruptor Principal Cerrado Solicitud de parada de enfriamiento de la Ldgica Rotacion Estandar

Priatizacion Battle habiitada

Linea baja invalidacicn permitida
Priotizacicin delta puesta a tietra habilitada
Inwalidacicn la monofasico permitida
Tnvalidacicin de la €& la monofasico permitida
Mivel Bajo del Reftigerante

Fallo Cargador de Bateria

Deteccion Fuga de Comblstible

Maotar en marcha

Moo var activo

Modo PF activo

Retardo de arrangue externo

Invalidar Frecuenda Alternativa

Reseteo activado

Silendiar Alarma

Prueha de Lamparas Activa

Solicitacidn Ralenti

Tormar Carga

Ersayo de Falla Principal Activo

En paralelo a la red

Sinc Activa

Tensidn de Sinc Ok

Frecuencia de Deslizamiento de Sinc OK
Angulo de Fase de Sincr OK

Retraso Re arrangue Activo

Inhibir Transferir Falla Principal
Operacion Intermptor Autornatico Inhibida
Sohreponer Transicidn Cerrar

Rotacicin Inversa

Condicidn de Red

@ Muerto
Estable

@ Fala
Rotacion Estandar
Rotacidn Inversa

Madulo ES Conectado

LSM Conectado
CEM Conectado
AEM Conectado

Figura 4-95. Medicion, Estado
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Entradas

Entradas por contacto

Esta pantalla indica el estado de las entradas por contacto, alarmas de entradas por contacto y
prealarmas de entradas por contacto. El LED rojo indica que el estado es TRUE. Referirse a la Figura
4-96.

Estado Alarmas Prealarmas
INPUT 1 INPUT 1 INPUT 1
INPUT 2 INPUT 2 INPUT 2
INPUT 3 INPUT 3 INPUT 3
INPUT 4 INPUT 4 INPUT 4
INPUT 5 INPUT 5 INPUT 5
INPUT 6 INPUT 6 INPUT &
INPUT 7 INPUT 7 INPUT 7
INPUT 8 INPUT 8 INPUT 8
INPUT 9 INPUT 9 INPUT 9
INPUT 10 INPUT 10 INPUT 10
INPUT 11 INPUT 11 INPUT 11
INPUT 12 INPUT 12 INPUT 12
INPUT 13 INPUT 13 INPUT 13
INPUT 14 INPUT 14 INPUT 14
INPUT 15 INPUT 15 INPUT 15
INPUT 16 INPUT 16 INPUT 16

Figura 4-96. Medicion, Entradas, Entradas por contacto

Temporizadores de entradas de contactos

Esta pantalla despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para las entradas de
contacto. Consulte la Figura 4-97.

Entrada 1

Temporizacion de Activacion
Entrada 2
Temporizacion de Activacion
Entrada 3
Temporizacion de Activacion
Entrada 4
Temporizacion de Activacion
Entrada 5

Temporizacion de Activacion

Entrada 6

emporacion de-Activackn

Figura 4-97. Temporizadores de entradas de contactos

Temporizadores de entradas de contactos remotos

Esta pantalla despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para las entradas de
contacto remoto. Consulte la Figura 4-98.
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Entrada 17
Temporizacion de Activacion
Entrada 18
Temporizacion de Activacion
Entrada 19
Temporizacion de Activacion
Entrada 20
Temporizacion de Activacion
Entrada 21

Temporizacion de Activacion

Entrada 22

mp) ian tiv

Figura 4-98. Temporizadores de entradas de contactos remotos

Entradas remotas LSM

Cuando un LSM-2020 opcional (Médulo de reparto de carga) esta conectado, el valor de las entradas
analdgicas se visualiza en la pantalla. Se visualiza la tensidén cuando la entrada esta configurada para la
tension, y se visualiza la corriente cuando la entrada esta configurada para la corriente. Referirse a la
Figura 4-99.

Entrada n*1
0.000 V Entrada de tension
0.000 mA Entrada de corriente

Figura 4-99. Medicion, entradas, entradas remotas LSM

Entradas por contacto remotas

Cuando un Médulo de Expansion de Contacto CEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla muestra
el estado de las entradas remotas por contacto, las alarmas de entradas remotas por contacto
configurables, y las prealarmas de entradas remotas por contacto. El LED rojo indica que el estado es
TRUE. Referirse a la Figura 4-100.

Estado Alarmas Prealarmas
INPUT 17 INPUT 17 INPUT 17
INPUT 18 INPUT 18 INPUT 18
INPUT 19 INPUT 19 INPUT 19
INPUT 20 INPUT 20 INPUT 20
INPUT 21 INPUT 21 INPUT 21
INPUT 22 INPUT 22 INPUT 22
INPUT 23 INPUT 23 INPUT 23
INPUT 24 INPUT 24 INPUT 24
INPUT 25 INPUT 25 INPUT 25
INPUT 26 INPUT 26 INPUT 26

Figura 4-100. Medicion, Entradas, Entradas remotas por contacto

Entradas analégicas remotas

Cuando un médulo de expansién analégica AEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla muestra el
estado de las entradas analdgicas remotas, las alarmas de las entradas analédgicas remotas y las
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prealarmas de las entradas analdgicas remotas. Un LED rojo indica un estado TRUE (verdadero).
Referirse a la Figura 4-101. Se ilustrada la entrada analdgica remota n°1.

ALGIN1

ALGINT Estado Prealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferiora 1 Inferiora 1 Inferiora 1
Superiora 1 Superiora 1 Superiora 1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-101. Medicién, Entradas, Entradas remotas analégicas

Temporizadores de Entradas analdégicas remotas

Esta pantalla despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Armado y Retardos de Activacion para
las entradas analdgicas remotas. Consulte la Figura 4-102.

Cronometro de entrada analogica 1

Temporizacion de Armado

Umbral 1
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo
Umbral 2
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacidn del modo Debajo

Crondmetro de entrada analagica 2

Temporizacion de Armado

Umbral 1

Retardo de activacion del modo Sobre

Retardede actiy~¢ion d odo Deajo

Figura 4-102. Temporizadores de Entradas analégicas remotas

Entradas RTD remotas

Cuando un médulo de expansidn analégica AEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla muestra el
estado de las entradas RTD remotas, las alarmas de las entradas RTD remotas y las prealarmas de las
entradas RTD remotas. Un LED rojo indica un estado TRUE. Referirse a la Figura 4-103. Se ilustra la
entrada RTD remota n°1.

RTDIN1

RTDIN 1 Estado Prealarmas Alarmas
Fuera de gama Fuera de gama Fuera de gama
Inferiora 1 Inferiora 1 Inferiora 1
Superiora 1 Superiora 1 Superiora 1
Inferniora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-103. Medicién, Entradas, Entradas remotas RTD
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Temporizadores de Entradas RTD remotas

Esta pantalla despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Armado y Retardos de Activacion para
las entradas RTD remotas. Consulte la Figura 4-104.

Crondmetro de entrada de RTD remota 1

Temporizacion de Armado

Umbral 1
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo
Umbral 2
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo

Cronometro de entrada de RTD remota 2

Temporizacion de Armado

Umbral 1
Retardo de activacion del modo Sobre
f act  dgn do, i

Figura 4-104. Temporizadores de Entradas RTD remotas

Entradas termopar remotas

Cuando un médulo de expansién analégica AEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla muestra el
estado de las entradas termopar remotas, las alarmas de las entradas termopar remotas y las pre
alarmas de las entradas termopar remotas. Referirse a la Figura 4-105.

THRM CPL1

THRM CPL 1 Estado Prealarmas Alarmas
Inferiora 1 Inferiora 1 Inferiora 1
Superiora 1 Superiora 1 Superiora 1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-105. Medicién, Entradas, Entradas remotas termopar

Temporizadores de Entradas de termopar remotas

Esta pantalla despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Armado y Retardos de Activacion para
las entradas remotas de Termopar. Consulte la Figura 4-106.
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TERMOPAR 1
Temporizacion de Armado
Umbral 1
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo
Umbral 2
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo
TERMOPAR 2
Temporizacion de Armado
Umbral 1
0.0 s Retardo de activacion del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacicn del modo Debajo
Umbral 2
0.0 s Retardo de activacién del modo Sobre
0.0 s Retardo de activacion del modo Debajo

Figura 4-106. Temporizadores de Entradas de termopar remotas

Valores de las entradas analbgicas remotas

Cuando un médulo de expansién analégica AEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla ilustra los
valores de las entradas analégicas ajustadas, de las entradas sin ajustar, de las temperaturas en las
entradas RTD, de las entradas RTD sin ajustar, de las temperaturas en las entradas termopar y de las
entradas termopar sin ajustar. Para cada entrada analdgica, el valor de entrada crudo medido es
mostrado con el valor de entrada medido escalado. Esto es util para chequeo sin el AEM-2020 esta
viendo un valor de entrada crudo valida (Ej. la entrada cruda de tensién de 0 a 10 V o entrada de
corriente 4 a 20 mA). El valor escalado es la entrada cruda escalado al rango especificado por el valor
Parametro Minimo y Parametro Maximo en el ajuste Entrada Analdgica Remota. Referirse a Figura

4-107.

DGC-2020
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Entradas analdgicas ajustadas

ALGIN1
ALGINZ
ALGIN3
ALGIN4
ALGINS
ALGING
ALGINT
ALGINB

Temperatura Entradas RTD

RTDIN1
RTDIN2
RTDIN3
RTDIN4
RTDIN5
RTDING
RTDIN7
RTDIN&

Temperatura Entradas termopar

NC THRM CPL 1
NC THRM CPL 2

Entradas analdgicas sin ajustar

ALGIN1
ALGINZ2
ALGIN3
ALGIN4
ALGINS
ALGING
ALGINT
ALGINS

Entradas RTD sin ajustar

RTDIN1
RTDIN2
RTDIN3
RTDIN4
RTDIN5
RTDING
RTDIN7
RTDIN 8

Entradas termopar sin ajustar

NC THRM CPL 1
NC THRM CPL 2

Figura 4-107. Medicién, Entradas, Valores de las entradas remotas analégicas

9400272891

El boton Calibrar en la pantalla Valores de Entrada Analégico Remotos permite abrir una pantalla de
Calibracién de la temperatura de las entradas analégicas ilustrada en la Figura 4-108. Esta pantalla es
util para calibrar las entradas RTD 1 a 8 y las entradas termopar 1y 2.
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Calibracién Temperatura Entrada analégica

Entrada RTD #1 (F)
150.00

Entrada RTD #2 (F)
60.00

Entrada RTD #3 (F)

Entrada RTD #4 (F)

Entrada RTD #5 (F)

Entrada RTD #6 (F)

Entrada RTD #7 (F)

Entrada RTD #8 (F)

T

Entrada termopar #1 (F)

i

Entrada termopar #2 (F)

i

’ Cargar Datos en el Dispositivo ] [ Cemar ]

4-129

Figura 4-108. Calibraciéon de la temperatura de las entradas analégicas

Relé de Control Légicos

Relés de Control Légicos

Esta pantalla indica el estado de los relés de control légicos. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente es verde. Referirse a la Figura 4-109.

DGC-2020

Estado Relés Lagica Control

' Relés Logica Control 1

s

Relés Lagica Control 2

W

Relés Lagica Control 3

W

Relés Lagica Control 4

W

Relés Lagica Control 5
~ Relés Logica Control 6

W

Relés Lagica Control 7

-

Relés Lagica Control 8

w

Relés Lagica Control 9

W

Relés Lagica Control 10

W

Relés Lagica Control 11

W

Relés Lagica Control 12

W

Relés Lagica Control 13

W

Relés Lagica Control 14

W

Relés Lagica Control 15

w

Relés Lagica Control 16

Figura 4-109. Medidas, Salidas, Relés de Control Légicos
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Salidas

Salidas por contacto

9400272891

Esta pantalla indica el estado de las salidas por contacto. El LED verde indica que el estado es TRUE

(verdadero). Referirse a la Figura 4-110.

Estado

@ OUTPUT 1

@ OUTPUT2
OUTPUT 3

@ OUTPUT 4
OUTPUT 5
OUTPUT 6
OUTPUT 7
OUTPUT 8
OUTPUT 9
OUTPUT 10
OUTPUT 11
OUTPUT 12
Salida de arranque
Salida de funcionamiento
Salida de prearranque

Figura 4-110. Medicion, Salidas, Salidas por contacto

Elementos confiqurables

Esta pantalla indica el estado de los elementos configurables. También ilustra las alarmas y prealarmas
de los elementos configurables. Un LED verde indica un estado TRUE. Referirse a la Figura 4-111.

Estado

CONFIG ELEMENT 1
CONFIG ELEMENT 2
CONFIG ELEMENT 3
CONFIG ELEMENT 4
CONFIG ELEMENT 5
CONFIG ELEMENT &
CONFIG ELEMENT 7
CONFIG ELEMENT &

Alarmas

CONFIG ELEMENT 1
CONFIG ELEMENT 2
CONFIG ELEMENT 3
CONFIG ELEMENT 4
CONFIG ELEMENT 5
CONFIG ELEMENT &
CONFIG ELEMENT 7
CONFIG ELEMENT &

Prealarmas

CONFIG ELEMENT 1
CONFIG ELEMENT 2
CONFIG ELEMENT 3
CONFIG ELEMENT 4
CONFIG ELEMENT 5
CONFIG ELEMENT &
CONFIG ELEMENT 7
CONFIG ELEMENT &

Figura 4-111. Medicién, Salidas, Elementos configurables

Temporizadores de elementos confiqurables

Esta pantalla (Figura 4-112) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Activacién y de Armado
para los elementos configurables.
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Elemento # 1 configurable
0.0 s Temporizacion de Activacion
0.0 = Temporizacion de Armado

Elemento # 2 configurable
0.0 s Temporizacion de Activacion
0.0 s Temporizacion de Armado

Elemento # 3 configurable
0.0
0.0

Temporizacion de Activacion

NN

Temporizacion de Armado

Elemento # 4 configurable

0.0 s Temporizacion de Activacion
0.0 s Temporizacion de Armado
m 5 quir

Figura 4-112. Explorador de medicién, Diagnostico, Temporizadores, Elementos configurables

Salidas por contacto remotas

Cuando un Médulo de Expansion de Contacto CEM-2020 opcional esta conectado, esta pantalla muestra
el estado de las salidas por contacto remotas. El LED verde indica que el estado es TRUE. Referirse a la
Figura 4-113.

Estado
OUTPUT 13
OUTPUT 14
OUTPUT 15
OUTPUT 16
OUTPUT 17
OUTPUT 18
OUTPUT 19
OUTPUT 20
OUTPUT 21
OUTPUT 22
OUTPUT 23
OUTPUT 24
OUTPUT 25
OUTPUT 26
OUTPUT 27
OUTPUT 28
OUTPUT 29
OUTPUT 30
OUTPUT 31
OUTPUT 32
OUTPUT 33
OUTPUT 34
OUTPUT 35
OUTPUT 36

Figura 4-113. Medicion, Salidas, Salidas remotas por contacto

Salidas analégicas remotas

Cuando un AEM-2020 (médulo de expansion analdgica) opcional esta conectado, esta pantalla indica el
estado de las salidas analdgicas remotas, los valores de las salidas analdgicas ajustadas y los valores
de las salidas analdgicas sin ajustar. Un LED rojo indica un estado TRUE. Referirse a la Figura 4-114.
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Estado Fuera de gama

Presidn del Aceite
Presidn del Aceite
Presidn del Aceite

Prealarmas Fuera de gama

Presion del Aceite
Presion del Aceite
Presidn del Aceite

Alarmas Fuera de gama

Presion del Aceite
Presion del Aceite
Presion del Aceite
Presidn del Aceite

9400272891

Presidn del Aceite Presidn del Aceite

Salidas analdgicas ajustadas Salidas analdgicas sin ajustar

NC Presian del Aceite NC Presian del Aceite
NC Presian del Aceite NC Presian del Aceite
NC Presian del Aceite NC Presian del Aceite
NC Presion del Aceite NC Presion del Aceite

Figura 4-114. Medicién, Salidas, Salidas remotas analdgicas

Temporizadores de salidas analégicas remotas

Esta pantalla (Figura 4-115) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para los
temporizadores de salida analoga remota.

Salida analdgica remota 1

0.0 s Temporizacion de activacion Fuera de gama

Salida analdgica remota 2

Temporizacidn de activacion Fuera de gama
Salida analdgica remota 3
Temporizacion de activacion Fuera de gama

Salida analogica remota 4

Temporizacion de activacion Fuera de gama

Figura 4-115. Temporizadores de salidas analégicas remotas

Proteccion Configurable

Esta pantalla indica el estado de la proteccion configurable. El estado es VERDADERO cuando el LED
correspondiente esta verde. Referirse a la Figura 4-116.

CONF PROT 1
Estado Prealarmas Alarmas
Inferiora 1 Inferiora 1 Inferiora 1
Superiora 1 Superiora 1 Superiora 1
Inferiora 2 Inferiora 2 Inferiora 2
Superiora 2 Superiora 2 Superiora 2

Figura 4-116. Medidas, Proteccion Configurable

Temporizadores de la Proteccion configurable

Esta pantalla (Figura 4-117) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Armado y umbrales
superior e inferior de los elementos de proteccién configurables.
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Proteccidn configurable 1

Temporizacion de Armado

Umbral 1

Retardo de activacion del modo Sobre
Retardo de activacidn del modo Debajo

Retardo de activacion del modo Sobre
Retardo de activacion del modo Debajo

Proteccidn configurable 2
0.0 s

Temporizacion de Armado

Umbral 1

Retardo de activacion del modo Sobre

Figura 4-117. Explorador de medicién, Diagnostico, Temporizadores, Proteccion configurable

Alarmas

Esta pantalla indica el estado de las Alarmas, las Prealarmas, del Fallo del Transmisor y de la Proteccion
del Generador. El LED rojo indica que el estado es TRUE. Las alarmas y prealarmas se resetean cuando
el DGC-2020 se ajusta al modo Off. Las prealarmas Sync Fail at Gen Breaker, Gen Breaker Fail to Open,
Gen Breaker Fail to Close, Sync Fail at Mains Breaker, Mains Breaker Fail to Open, and Mains Breaker
Fail to Close pueden resetearse pulsando el botén Reset ubicado en el HMI del panel delantero.
Referirse a Figura 4-118.

Prealarmas
Baja Presisn de Acsite
Temp. Alta del Refrigerante
Temperatura Baja del Refrigerante
Nivel Alto de Combustible
Nivel Bajo de Combustible
Sobrecarga kW del motor - 1
Sobrecarga kW del motor - 2
Sobrecarga kW del motor - 3
Sobretensién de la Bateria
Tensién de Bateria Baja
Bateria Débil
Mantenimiento Necesario
@ Pérdida de Comunicacion con la ECU
4 Codigo de Diagndstico de Averia
Fallo de sinc. en Disyuntor del Generador
No pudo abrirse el disyuntor de generador
No pudo cerrarse el disyuntor de generador
@ Fallo de sinc. en disyuntor de red
4@ No pudo abrirse el disyuntor de red
4@ No pudo cermarse el disyuntor de red
4 Nivel Bajo del Refrigerante
9 Fallo cargador bateria
Fallo MPU
48 Deteccidn Fuga de Combustible
Fuga de filtro de combustible 1
Fuga de filtro de combustible 2

Fallo suma de control

Falla de Lectura del Flash Serie
Regeneracién del DPF Requerida
Regeneracion del DPF Deshabilitada
Alta temperatura de Escape

Nivel de Hollin DPF Alto

Nivel de Hollin DPF Moderadamente Afto
Nivel de Hallin DPF Severamente Alto
Fluido DEF Bajo

DEF extremadamente bajo

Induccion de DEF

Estimulo DEF Pre-Severo

Estimulo DEF Severo

Ignorar Estimulo DEF

Advenencia de DEF

Nivel 2 de advertencia de DEF
Rotacién Gen Inversa

Rotacién de Red Inversa

Emor en retomo por falla de alimentacion
Regeneracién activa

Regeneracién forzada del intermuptor

Regeneracion forzada de herramienta de servicio

Nivel bajo de refrigerante de DTC
Enor desistema de escape
Modo de escape
Carga Agr Temp DPF Baja

Alarmas

Temp. Alta del Refrigerants

Sobrevelocidad

Estado de Overcrank

Nivel Bajo de Combustible

Parada emergencial

Fallo de Transmisor Global

4 Parada ECU

Pérdida de Comunicacion con la ECU

@ Nivel Bajo del Refrigerante
Fallo transferencia

@ Fallo cargador bateria

@ Deteccion Fuga de Combustible

Fallo reinicio auto.

Alarma Global

Parada Inesperada

Error de sistema de escape

Cadigo de Diagnéstico de Averia

DEF Inducmnt Severel

[ ]

[

Fallo de Transmisor
Nivel de Refrigerante
Temp. del Refrigerante
Nivel del Combustible
Presidn del Aceite
Velocidad
Tension

Proteccion del Generador
Disparo por subtensisn 27-1
Disparo por subtensién 27-2
Disparo por sobretensién 59-1
Disparo por sobretensién 53-2
81 Disparo Subfrecuencia
81 Disparo Sabrefrecuencia
Disparo por scbrecarriente 51-1
Disparo por scbrecorriente 51-2
Disparo por sobrecorriente 51-3
47 Disparo Desequilibrio de Fase
Disparo por potencia inversa excesiva 32
Disparo por pérdida de excitacion 40
78 Disparo Vector de Cambio
81 ROCOF Disparo

Médulo de reparto de carga

4 Limite salida AVR

@ Limite salida GOV

Fallo comunicaciones entre generadores
@ Fallo comunicaciones LSM

@ Faltade D

@ Repeticion de D

@ LSM duplicado

Modulo de extencion de contactos

4 Fallo de comm. del CEM
4 CEM duplicado
4 Incompatibilidad equipo CEM

Modulo de expansién analdgica (AEM)

4@ Fallocom AEM
@ Duplicar modulo AEM

DGC-2020

Figura 4-118. Medicion, Alarmas
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Temporizadores

Temporizadores l6gicos

Esta pantalla (Figura 4-119) despliega el tiempo actual (conteo) de los temporizadores légicos.

Temporizador Ldgico 1

0 h Hora
0 min Minuto
0s Segundo

Tempoarizador Ldgico 2
Hora
Minuto
Segundo

Temporizador Lagico 3

Hora
Minuto
egund

Figura 4-119. Explorador de medicién, Diagnéstico, Temporizadores, Temporizadores l6gicos

Temporizadores de Protecciéon del Generador

Esta pantalla (Figura 4-120) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardo de Activacién y de Armado
para los temporizadores de proteccion del generador.

Subtension (27-1)
0.0 s Temporizacion de Activacion
0.0 s Temporizacion de Armado
Subtension (27-2)
Temporizacion de Activacion
Temporizacion de Armado
Sobretension (59-1)

Termporizacion de Activacidn
Temporizacion de Armado

Wwowm

Sobretension (58-2)

0.0 s Temporizacion de Activacion
0.0 s Temporizacion de Armado
se 0 es

Figura 4-120. Temporizadores de Proteccion del Generador

Temporizadores de Prealarmas

Esta pantalla (Figura 4-121) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para los
temporizadores de prealarma.

Termnporizacidn de Activacion por Tensidn Baja de Bateria

Temporizacion de la Activacion por Tension Baja de Bateria
Temporizacion de Activacion por Nivel Alto de Combustible
Retardo de activacion de limite de salida de desvio de AVR
Retardo de activacion de limite de salida de desvio de GOV

Figura 4-121. Temporizadores de Prealarmas
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Temporizadores de Alarmas

Esta pantalla (Figura 4-122) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para los
temporizadores de alarma.

Tempaorizacion de Armado por Temperatura Alta del Refrigerante
Retardo activacion temp refrig alta

Temporizacion de Armado por Presidn Baja del Aceite

Retardo activacion presicn aceite baja

Termnpaorizacidn de Activacidn por Nivel Bajo de Combustible

(% B B ¥ B ¥

Figura 4-122. Temporizadores de Alarmas

Temporizadores de falla de emisor

Esta pantalla (Figura 4-123) despliega el tiempo actual (conteo) de Retardos de Activacion para los
temporizadores de falla de emisor.

Retardo de activacion de temp de refrigerante
Retardo de activacidn de presidn de aceite
Retardo de activacidn de nivel de combustible
Retardo de activacion de deteccion de tension
Retardo de activacion de velocidad

Figura 4-123. Temporizadores de falla de emisor

Temporizadores de arranque

Esta pantalla (Figura 4-124) despliega el tiempo actual (conteo) de los temporizadores de arranque.

Prearrangque
Lanzador

Reposo

Retraso Re arranque
Enfriamiento

5
5
5
5
5

Figura 4-124. Temporizadores de arranque

Temporizadores de Rearranque Automatico

Esta pantalla (Figura 4-125) despliega el tiempo actual (conteo) de los temporizadores de arranque
automatico.

Reinicio auto

Figura 4-125. Temporizadores de Rearranque Automatico
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Temporizadores de Funciones programables

Esta pantalla (Figura 4-126) despliega el tiempo actual (conteo) de los temporizadores de funcién
programable.

Ternporizacidn de Activacidn por Fallo del Cargador de Bateria
Termnporizacion de Activacidn por Nivel Bajo de Refrigerante
Ternporizacion de Activacidn por Deteccidn de Fuga de Combustible

Figura 4-126. Temporizadores de Funciones programables

Temporizadores de Sincronizador

Esta pantalla (Figura 4-127) despliega el tiempo actual (conteo) de retardos de activacién para los
temporizadores de sincronizador.

5.0 s Retardo de falla de sincronizacion

Figura 4-127. Temporizadores de Sincronizador

Temporizador de Ejercitador

Esta pantalla (Figura 4-128) despliega el tiempo actual (conteo) de la longitud de la sesién, tiempo
transcurrido de sesion, y tiempo hasta el proximo arranque para los temporizadores del ejercitador.

00:00:00 Longitud de la sesion (hh:mm:ss)

00:00:00 Tiempo transcurrido en la sesion (hh:mm:ss)

00:00:00 Tiempo para el prax. arranque (dd.hh:mm:ss)

Figura 4-128. Temporizadores del ejercitador.

Registro de los eventos

El registro de los eventos permite visualizar un historial de las ocurrencias del evento detectadas por el
DGC-2020. Dicho registro se guarda en memoria no volatil a fin de que no se vea afectado en caso de
que se suprima la alimentacion. Se memorizan 30 registros de eventos y cada registro estampa la hora
de la primera y ultima produccion del evento, asi como el nimero de casos en que se produjo el evento.
Asimismo, cada registro incluye detalles sobre el tiempo, fecha y horas de funcionamiento para los 30
casos mas recientes del evento. No se puede grabar mas de 99 casos de produccion de los eventos. Si
se produce un evento de otro tipo que los eventos grabados en los 30 registros de la memoria, se
suprime del registro el evento cu